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ELVOX Automazioni

SW24.D

Centrale di comando 24 Vdc per cancelli battenti
24 V/dc control panel for swing gates

Centrale de commande 24 Vcc pour portails battants
Central de mando 24 Vcc para cancelas batientes
Steuergerat 24 Vdc fur Drehtorantriebe
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- 230 Vac
- 120 Vac

F1 (ATO)

F2 (5X20)
F3.15A
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Funzioni della morsettiera
Morsetto | Descrizione Dati nominali Morsetto | Descrizione Dati nominali
T1 Connessione secondario tarsformatore 24 Vac +E Positivo alimentazione encoder 12 Vde
T2 Connessione secondario tarsformatore -E Negativo alimentazione encoder
41 Segnale encoder motore 1
21 Apfertura motore 1 24 Vidc 80 W 45 Segnale encoder motore 2
22 Chiusura motore 1
25 Ap(lartura motore 2 24 Vdc 80 W 99 Comune ingressi
26 Chiusura motore 2 51 Passo-passo (N.O.)
52 Pedonale (N.O.)
12 Negati_vo uscita radio ausiliaria/luce di 99 Comune ingressi
cortesia 24 Vdc 120 mA 61 Arresto (N.C.)
119 LPJOS!:NO Iaftcessorlt 62 Fotocellula in chiusura (N.C.)
Seria eLetoseratira 12 Vac 15 VA 63 | Fotocellula (N.C.)

18 Uscita elettroserratura
14 Neg.a.tivo uscita sPia cancello aperto 24 Vde 120 mA R Massa antenna
1 Positivo accessori ANT | Segnale antenna
1 Posm\{o accessori : 24 Vde 500 mA
0 Negativo accessori
10 Neg.a.tlvo Iampegglante 24 Vde 15 W max
1" Positivo lampeggiante
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Attuatori comandabili
Cod. Descrizione
EAM2 EKKO 300D attuatore lineare 24 V 3 m 300 kg
EAM3 EKKO 400D attuatore lineare 24 V 4 m 250 kg
EIM1 HIDDY 200D attuatore interrato 24 V 2 m 200 kg
Funzioni dei tasti e navigazione dei menu
Tasto Descrizione
Tasto di accensione display, di accesso menu e di conferma
cambio valore parametro. Quando il motore & in movimento, con
OK ) C . ) ;
una pressione visualizza I'assorbimento in A del motore M1, con
2 pressioni, visualizza I'assorbimento in A del motore M2.
A Tasto di scorrimento in su dei menu e di aumento valore pa-
rametro
v Tasto di scorrimento in giu dei menu e di diminuzione valore
parametro
ESC Tasto di spegnimento display, di uscita menu e di annulla-
mento cambio valore parametro
51 Tasto di comando passo-passo

Controllo preliminare:

Dopo aver dato alimentazione alla centrale nel display compare il nome
della centrale scritto come SW2.D, la versione del firmware FX.XX e 3
lampeggi con la scritta FLSH per poi spegnersi.

Controllare i led di diagnostica degli ingressi, i led 61, 62, 63 devono
essere accesi.

Nel caso uno degli ingressi di sicurezza (61, 62, 63) non venga utilizzato
inserire un ponte tra il comune (99) e I'ingresso non utilizzato.

Nel caso uno degli ingressi di sicurezza (61, 62, 63) sia aperto, il punto
in basso a destra del display lampeggia a segnalare una sicurezza impe-
gnata/non funzionante che causera il non movimento del cancello. Sara
quindi necessario verificare i collegamento e il corretto stato di funziona-
mento delle sicurezze.

Menu

La programmazione della centrale & organizzata in menu e sottomenu
che permettono di accedere e modificare i parametri e le logiche della
centrale. La centrale & dotata dei seguenti menu di primo livello:

Menu Descrizione

LRNE Taratura rapida della corsa

LRNA Taratura avanzata della corsa

PAR Menu di impostazione dei parametri della centrale

RAD Menu di gestione dei radiocomandi

DEF Menu di ripristino valori di fabbrica

CNT Menu contatori manovra

ALM Menu allarmi scheda

PASS Menu di impostazione livello di protezione della centrale
Sottomenu

Tutti i sottomenu sono descritti nella tabella che segue.

LRNE

Taratura rapida della corsa.

La taratura viene eseguita in modalita interamente automatica e
imposta:

- Rallentamento in apertura e chiusura al 30% della corsa totale

- Ritardo in aperturaa 3 s

- Ritardo in chiusuraa 6 s

Richiede la presenza delle battute meccaniche sia in apertura
che in chiusura

Le righe a sfondo grigio sono relative a un’installazione a
doppia anta, nel caso in cui ci sia un anta singola non vengono
programmati gli sfasamenti anta

Tasto 2:'.59 Descrizione fase
isplay

- 51 Attesa inizio procedura di taratura

Alla pressione del tasto: chiusura anta 2 e ricerca
51 CLS2 ; N

battuta meccanica di chiusura anta 2

Chiusura anta 1 e ricerca battuta meccanica di
- CLSH1 .

chiusura anta 1
- LOC Azionamento elettroserratura per liberare anta 1

i} OPN1 Misura della corsa dell'anta 1 a velocita di rallen-

tamento

i} OPN2 Misura della corsa dell'anta 2 a velocita di rallen-

tamento
w|_ CLS? Chiusura anta 2 a velocita normale e poi in rallenta-
E mento fino alla battuta meccanica di chiusura anta 2
= i} CLS1 Chiusura anta 1 a velocita normale e poi in rallenta-
mento fino alla battuta meccanica di chiusura anta 1

} 0000 Apertura e chiusura completa delle ante per

apprendimento delle soglie di corrente

- END Procedura terminata

Taratura avanzata della corsa.

La taratura permette all'installatore di scegliere:

- Posizione di rallentamento in apertura e chiusura

- Posizione di arresto di ogni anta in apertura

- Ritardo in apertura e chiusura

- Quota pedonale

Richiede la presenza delle sole battute meccaniche in chiusura

Le righe a sfondo grigio sono relative a un’installazione a

doppia anta, nel caso in cui ci sia un‘anta singola non vengono

programmati gli sfasamenti anta

Tasto (ninizf)lay Descrizione fase

- 51 Attesa inizio procedura di taratura

51 CLS? Alla pressione del tasto: chiusura anta 2 e
ricerca battuta meccanica di chiusura anta 2

i} CLS1 Chiusura anta 1 e ricerca battuta meccanica di
chiusura anta 1

- LOC Azionamento elettroserratura per liberare anta 1
Inizio apertura anta 1.

51 OPN1 Alla pressione del tasto: impostazione della po-
sizione di inizio rallentamento in apertura anta
1, I'anta prosegue a velocita rallentata
Rallentamento in apertura anta 1.

Alla pressione del tasto: impostazione della

51 sSLO posizione di arresto in apertura dell'anta 1, se
non si preme 51 I'anta apprende come posi-
zione di fine apertura quella data dall'arresto
meccanico in apertura
Inizio apertura anta 2.

51 OPN2 Alla pressione del tasto: impostazione della po-
< sizione di inizio rallentamento in apertura anta
E 2, I'anta prosegue a velocita rallentata
- Rallentamento in apertura anta 2.

Alla pressione del tasto: impostazione della

51 sLO posizione di arresto in apertura dell'anta 2, se
non si preme 51 'anta apprende come posi-
zione di fine apertura quella data dall'arresto
meccanico in apertura
Inizio chiusura anta 2.

51 CLS2 Alla pressione del tasto: impostazione della
posizione di inizio rallentamento in chiusura
anta 2, I'anta prosegue a velocita rallentata

} sLO Fine chiusura anta 2 fino all'arresto meccanico
in chiusura
Inizio chiusura anta 1.

51 CLS1 Alla pressione del tasto: impostazione della
posizione di inizio rallentamento in chiusura
anta 1, I'anta prosegue a velocita rallentata

} SLO Fine chiusura anta 1 fino all'arresto meccanico
in chiusura
Inizio apertura anta 1.

0000 Alla pressione del tasto: parte in apertura
51 (conteggio I'anta 2, la centrale apprende e memorizza il
secongi? ritardo in apertura fra le due ante visualizzato
a display. Anta 1 e anta 2 proseguono fino a
completa apertura
Inizio chiusura anta 2.
0000 Alla pressione del tasto: parte in chiusura
51 (conteggio I'anta 1, la centrale apprende e memorizza il
secongi? ritardo in chiusura fra le due ante visualizzato
a display. Anta 1 e anta 2 proseguono fino a
completa chiusura

- END Procedura terminata
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Autotaratura: Uscita 14 tipo di Segnalazione Cancello (OFF)
Il cambio di parametri della corsa del cancello non determina la ne- Aperto (SCA)
cessita di eseguire nuove tarature da parte dell'installatore, tuttavia, Cancello chiuso: non attiva
cambiando i parametri della corsa, la centrale ha bisogno di apprendere Cancello non chiuso: attiva fissa OFF
nuovamente la curva di corrente, disabilitando quindi il rilevamento P07 Cancello chiuso: i
ostacolo solo durante la manovra di autotaratura stessa. L'autotaratura Cance”o c |usor.t nor.1 _at|va ittente lent
& opportunamente segnalata sul display della centrale con la scritta 51 Cance"o 'fn apertura: ;? ermi t?‘n ef.en a ON
ad indicare che & necessario eseguire un comando affinche la centrale Cance”o _errr;c_) non C 'Lt‘SO' 'atlt |vta |ss|a
si autotari. ancel o in chiusura: intermittente veloce
Gli eventi che generano una autotaratura sono: Test sicurezze (OFF)
- cambio dei parametri: P09-10-11-12-13-14-15-16-17-18-19-20-21-22- Test non attivo OFF
25'26'31'36'4_3' P08 | Test attivo su ingresso 62 1
Parametri centrale : Test attivo su ingresso 63 2
Sotto | o crizione Valori Test attivo su ingresso 62 e 63 3
menu (default) . . .
= = Spazio di rallentamento in chiusura M1
Chiusura automatica (ON) Considerando che la quota 0 vuol dire comple-
P01 | Chiusura automatica non attiva OFF ta chiusura e la quota 100 vuol dire completa (30)
Chiusura automatica attiva ON apertura, indica la quota alla quale M1 passa a
Tempo di pausa (30) P09 | velocita di rallentamento in chiusura
po2 |25 (tempo minimo) 5 Nessun rallentamento 0
; Tutta la corsa dell'anta in chiusura eseguita a
600 s (tempo massimo) 600 velocita di rallentamento ? 100
Ingresso. d.' comando 51 (1) Spazio di rallentamento in chiusura M2
Condominiale o Considerando che la quota 0 vuol dire comple-
Durante I'apertura il comando non & attivo. ta chiusura e la quota 100 vuol dire completa (30)
Se P01 = ON in pausa riavvia il tempo di pau- apertura, indica la quota alla quale M2 passa a
sa e se l'ingresso 51 resta impegnato la cen- P10 | velocita di rallentamento in chiusura
trale sospende il conteggio fino al disimpegno 1 Nessun rallentamento 0
dell'ingresso (per il collegamento di eventuali
P03 spire o timer) ) ! ! :
se P01 = OFF, in pausa richiude I(lajltct)?;ilt?a Z?;Zi::tgr?]netﬁtg] chiusura eseguita a 100
In chiusura riapre P :
P logica 4 : 14 Spazio di rallentamento in apertura M1
Casso-gasso ( ogl_cla Apassg)t Chiud 2 E Considerando che la quota 0 vuol dire comple-
Stoma; 0 sequenziale Apre, Stop, Lhiude, ta chiusura e la quota 100 vuol dire completa (70)
Op, Apre... . . apertura, indica la quota alla quale M1 passa a
Passo-passo (logica 2 passi) 3 P11 | velocita di rallentamento in apertura
Comando sec-quen2|ale Apre, Chiude, Apre.. Tutta la corsa dell'anta in apertura eseguita a 0
Prelampeggio velocita di rallentamento
Lampeggio del lampeggiante per 3 s prima di (OFF)
n<¢ P04 |iniziare il movimento del cancello Nessun rallentamento 100
o Prelampeggio disattivato OFF Spazio di rallentamento in apertura M2
3 s di prelampeggio ON tConhs.iderandoI che I? qijgéa 0 vlugl dire corlni)le- -
- - a chiusura e la quota vuol dire completa
Ch|u§ura ra'plda - - IBRE) apertura, indica la quota alla quale M2 passa a
Funzione chiusura rapida non attiva OFF P12 velocita di rallentamento in apertura
Se la fotocellula in chiusura & impegnata e ri- Tutta la corsa dell'anta in apertura eseguita a 0
lasciata durante I'apertura o il tempo di pausa, velocita di rallentamento
PO5 | |5 centrale richiude il cancello, indipendente-
mente dal tempo di pausa impostato, 3 s dopo ON Nessun rallentamento 100
la completa apertura o 3 s dopo il rilascio della Velocita normale in apertura M1 (100)
fotocellula (a seconda che il rilascio avvenga —
durante I'apertura o la pausa). p13 | Velocita minima 50
Funzione ingresso di sicurezza 63 (1) Velocita massima 100
Fotocellula (PH): Velocita normale in apertura M2 (100)
- a cancello fermo non permette I'apertura Velocita mini 50
- durante I'apertura arresta il movimento e al P14 elocita minima
rilascio prosegue I'apertura _ 1 Velocita massima 100
- a cancello aperto non permette la chiusura e — - -
al rilascio ricarica il tempo di pausa Velocita normale in chiusura M1 (100)
- in chiusura arresta il movimento e al rilascio p15 | Velocita minima 50
P06 comanda una riapertura . .
Bordo sensibile a contatto pulito NC (BAR): Velocita massima 100
- a cancello fermo non permette I'apertura Velocita normale in chiusura M2 (100)
- in apertura disimpegna, richiude dopo la p16 | Velocita minima 50
pausa con richiusura automatica attiva 2
- a cancello aperto non permette la chiusura e Velocita massima 100
al rilascio ricarica il tempo di pausa
- in chiusura disimpegna e riapre
Bordo sensibile bilanciato 8,2 KQ (8K2) 3
Stesso comportamento del bordo sensibile NC
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Velocita di rallentamento in apertura M1 (50) Colpo d'ariete
Velocita di rallentamento minima 15 con * Effettua un breve movimento nella direzione (OFF)
pq7 | *con encoder/senza encoder 35 senza * opposta a quella di marcia, per facilitare il
P32 rilascio dell’elettroserratura
Velocita di rallentamento massima 75con* Colpo d'ariete non attivo OFF
* con encoder/senza encoder 70 senza *
Velocita di rallentamento in apertura M2 (50) Colpo dariete attivo ON
Velocita di rallentamento minima 15 con * Tempo eccitazione elettroserratura a scatto (s) (3)
p18 |’ con encoder/senza encoder 35 senza * p33 | Tempo di eccitazione minimo (impulso) 0
Velocita di rallentamento massima 75 con * Tempo di eccitazione massimo 10
* con encoder/senza encoder 70 senza * Funzione secondo canale radio (PED)
Velocita di rallentamento in chiusura M1 (50) Il tasto del radiocomando associato al 2°
Velocita di rallentamento minima 15con* canale radio attiva l'uscita 12 come uscita 12
P19 | * con encoder/senza encoder 35senza ™ radio ausiliaria (RAU) per il tempo impostato al
— ; parametro P35
Velocita di rallentamento massima 75con* P34 | tasto del radiocomando associato al 2° cana-
* con encoder/senza encoder 70 senza * le radio attiva 'apertura pedonale.
Velocita di rallentamento in chiusura M2 (50) L'uscita 12 funziona come luce di cortesia PED
Velocita di rallentamento minima 15 con * (LCO): si attiva al movimento del cancello e
p20 | con encoder/senza encoder 35 senza * rimane attiva per i 100 s successivi all'arresto
del cancello
Velocita di rallentamento massima 75 con * Temporizzazione uscita 12 come uscita
* con encoder/senza encoder 70 senza * radio ausiliaria (RAU) (1)
Forza motore M1 P35 1 s (tempo minimo) 1
Imposta il valore della forza data al motore M1 (5)
P21 per spingere I'anta 60 s (tempo massimo) 60
Forza minima 1 Spazio di apertura pedonale (%)
. Percentuale di apertura della corsa della prima (100)
Forza massima 10 anta con comando pedonale
P36 —
Forza motore M2 Spazio minimo 0
Imposta il valore della forza data al motore M2 (5)
P22 per spingere I'anta Spazio massimo (completa apertura anta M1) 100
Forza minima 1 Lampeggiante in batteria (OFF)
o Forza massima 10 P37 Ik_)atr?pc_aggmnte non attivo in funzionamento in OFF
g Accelerazione M1 E e
Rampa di accelerazione di M1 fino al raggiun- 3) o Igzgepr(iaagglante attivo in funzionamento in ON
gimento della velocita normale . 5 5
P23 - - Funzionamento in batteria (0)
Accelerazione massima 1 -
Funzionamento normale 0
Accelerazione minima 5 P38 | Dopo un comando di riapertura rimane aperto 1
Accelerazione M2 All'interruzione dell’alimentazione principale, 9
Rampa di accelerazione di M2 fino al raggiun- (3) apre e rimane aperto
P24 gimento dglla velocit.é normale Uomo presente (0)
Accelerazione massima 1 Funzione uomo presente non attiva 0
Accelerazione minima 5 Uomo presente di emergenza:
Rampa di decelerazione M1 - In condizioni normali funzionamento standard
Rampa di decelerazione tra la velocita normale (6) - A sicurezze impegnate funziona a uomo 1
e di rgllentamento del motore M1 P39 presente con comandi solo su ingressi 51 e
P25 — - 52 come da impostazioni parametro P41. |
Rampa dolce (minima decelerazione) 1 radiocomandi sono disabilitati
Rampa ripida (massima decelerazione) 8 Uomo presente attivo: N .
= - - comando passo passo disattivato, radioco- 9
Rampa di decelerazione M2 - mandi non funzionanti. La centrale accetta i
Rampa di decelerazione tra la velocita normale (6) soli comandi apri e chiudi mantenuti
e di rallentamento del motore M2 : - e
P26 — - Forza sugli arresti meccanici
Rampa dolce (minima decelerazione) 1 Forza con cui i motori premono sugli arresti (1)
— - - meccanici alla fine della corsa
Rampa ripida (massima decelerazione) 8 — - - - -
; - P40 | Forza minima (rilevamento immediato dell'ar-
Tempo di sfasamento in apertura (s) (3) resto) 0
P29 Sfasamento minimo 0
Forza massima (massimo ritardo nel rileva- 5
Sfasamento massimo 60 mento dell'arresto)
Tempo di sfasamento in chiusura (s) (6) Funzione ingressi 51 e 52 e comandi radio (0)
P30 Sfasamento minimo 0 51: comando passo-passo o condominiale 0
- 52: comando pedonale
Sfasamento ma-ssmo 60 51: comando di sola apertura 1
Numero motori (2) P41 | 52: comando di sola chiusura
p31 | Cancello monoanta 1 51 e comando radio canale 1: comando di sola
apertura
Cancello a 2 ante 2 2

52 e comando radio canale 2: comando di sola
chiusura
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Tipo attuatore utilizzato (4) Ripristino valori di fabbrica
Et: P43 EIM1 (|n.terrato 24V 2 m) 1 Tasto M_sg Descrizione
o EAM2 (lineare 24 V 3 m) 4 display
EAM3 (lineare 24 V 4 m) 5 & oK 0000 gtt;nfa pliessione OK per 5 s per caricare i valori
o i default.
Gestione dei radiocomandi Ei?s;?:)? Nota:
M z n di un tast 11° I Il caricamento dei valori di fabbrica non richiede la riesecuzione
(pzr::o”:zaizslgnoeaplr?l:/eilself;sl’u18) Canac della taratura della corsa in quanto non modifica i parametri P09-10-
] ’ 11-12-13-14-15-16-17-18-19-20-21-22-25-26-31-36-43.
Att_esa codice (pressione tasto radiocomando) 0000 Contatori
a ricevente vuota M
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) rc Tasto diigla Descrizione
a ricevente impostata come rolling code play
1CH - - - Primo numero manovre assolute (va moltiplicato
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) - A025
) ; S fc per 10000)
a ricevente impostata come codice fisso
: : : s v 4075 Secondo numero manovre assolute
Memorizzazione del tasto radiocomando sul 1 1001 - . - - -
canale come 1° codice E Nell'esempio sopra riportato il cancello ha eseguito:
Memorizzazione del tasto del radiocomando 1055 o 025 x (10000) + 407.5 = 254075 manovre tOt?I'. —
sul 1° canale come 55° codice v P0O19 Primo numero manovre parziali (va moltiplicato
Memorizzazione di un tasto sul 2° canale per 10000) —
(pedonale o uscita 12, vedere P20) v 1234 Secondo numero manovre parziali
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) Nell'esempio sopra riportato il cancello ha eseguito:
a ricevente vuota 0000 019 x (10000) + 1234 = 191234 manovre parziali
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) OK |oooo | Premendo OK per pitidi5 s la centrale azzera il
scH 2 ricevente impostata come rolling code rc conteggio del numero di manovre parziali
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) c Lettura storico allarmi
a ricevente impostata come codice fisso Msg -
- - - Tasto | .. Descrizione
Memorizzazione del tasto radiocomando sul 2° 2001 display
canale come 1° codice Usare i tasti A ¥ per scorrere in ordine crono-
= Memorizzazione del tasto del radiocomando 2055 logico gli allgrmi della cep‘trale (ultimi 9 allarmi N
é sul 2° canale come 55° codice AV | XFYY memr?_rl?zatl, 1 allarme piu recente, 9 allarme piu
A - - - vecchio).
g::‘t;ﬁgg et O LU EE B 5 X indica la posizione dell'allarme, YY il tipo di al-
- - - < larme (vedere la tabella lista degli allarmi)
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) - N ;
a ricevente vuota none } 1.F03 :nbpclylsal!otne; el_prtlalsen%e I'allarme 03 (vedere la
abella lista degli allarmi
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) — g N
a ricevente impostata come rolling code rc - 2.no In posizione 2 non & presente nessun allarme
CTRL | Attesa codice (pressione tasto radiocomando) f’rem?re OKfino a quanqo il dlsp[ay wsughzza
a ricevente impostata come codice fisso fc OK 0000 0000" per cancellare la lista degli allarmi memo-
- - - S rizzati
Iii:gedi{igf;gqando in memoria come 1 1001 Impostazione livello di protezione della centrale (default = OFF)
Tasto del radiocomando in memoria come 99° 2099 g OFF T Nessuna protezione
codice sul canale 2 <1 Protezione dei menu PAR, DEF, LRNE e LRNA
Tasto non in memoria no e 2 Protezione del menu RAD
Cancellazione dei radiocomandi 3 Protezione completa della centrale
Usare i tasti A ¥ per selezionare il numero del ) L. i
codice del radiocomando da cancellare Funzioni dei Dip-switch
Codice memorizzazato in posizione 3 come 1° Dip Funzione Stato | Descrizione
;?er:g;,e OK per cancellare 1003 Dio 2 Motore con/ senza | OFF |1 motori sono dotati di encoder
ERAS P P encoder ON | motori non sono dotati di encoder
Codice memorizzazato in posizione 3 come 2°
canale. 2003 e e
Premere OK per cancellare Funzioni dei LED
Posizione di memoria 3 non occupata 3 LED |Stato | Descrizione
Cancellazione di tutti i radiocomandi della rice- ALL DLA OFF | Alimentazione di rete non presente
vente. Premere OK per 5 s per confermare ON Alimentazione di rete presente
Impostazione della modalita di funzionamento della ricevente della OFF Quando il motore M1 & in funzione: segnale encoder as-
centrale: sente (encoder non funzionante)
L__a rlc_ev;,-nte dclella_ centre:jl_e fun2|onda in moda_llta LQQIIlng code o Codice 41 Quando il motore M1 & in funzione: segnale encoder
|sso.||n hase adprlmo rad|ocoman 0 mterr]OIQZﬁg O'C de. la i t ON presente (appare come un lampeggio molto rapido in
;(S:géttgr'sn;% rre;dli%c(;.:?)?;rr]]d? gjﬁ?}ggﬁzg € Rolling Lode, la ricevente funzione della velocita di rotazione del motore)
- se il primo radiocomandoi memorizzato & a codice fisso, la ricevente ofFf | Quando il motore M2 & in funzione: segnale encoder as-
accetta solo radiocomandi a codice fisso. sente (encoder non funzionante)
Per cambiare la modalita di funzionamento della ricevente € necessa- 45 Quando il motore M2 & in funzione: segnale encoder
rio cancellare tutti i radiocomandi presenti in memoria (ERAS-ALL) e ON presente (appare come un lampeggio molto rapido in
memorizzare il primo radiocomando del tipo desiderato. funzione della velocita di rotazione del motore)
51 OFF | Ingresso passo-passo (mor. 51) non impegnato
ON Ingresso passo-passo (mor. 51) impegnato
52 OFF | Ingresso pedonale (mor. 52) non impegnato
ON Ingresso pedonale (mor. 52) impegnato
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61 OFF | Contatto di arresto (mor. 61) aperto (impegnato)
ON Contatto di arresto (mor. 61) chiuso (non impegnato)
62 OFF | Fotocellula in chiusura impegnata (mor. 62 aperto)
ON Fotocellula in chiusura non impegnata (mor. 62 chiuso)
OFF | Fotocellula o bordo sensibile impegnata (mor. 63 aperto)
63 ON Fotocellula o bordo sensibile non impegnata (mor. 63
chiuso)
Allarmi
Allarme | Descrizione
no Nessun allarme memorizzato
F01 Errore alimentazione motore M1
F02 Errore alimentazione motore M2
F03 Ostacolo durante il movimento di apertura del motore M1
F04 Ostacolo durante il movimento di apertura del motore M2
F05 Ostacolo durante il movimento di chiusura motore M1
F06 Ostacolo durante il movimento di chiusura motore M2
F10 Memoria EEPROM danneggiata
F11 Errore time out superato durante la taratura della corsa
F12 Fusibile saltato o non presente
F13 Errore time out superato durante il funzionamento normale
F14 Errore encoder M1
F15 Errore encoder M2
F16 Assorbimento eccessivo sull'uscita di alimentazione del mo-
tore M1
F17 Assorbimento eccessivo sull'uscita di alimentazione del mo-
tore M2

VIMAR
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Terminal block functions
Terminal | Description Rated data Terminal | Description Rated data
T1 Transformer secondary connection 24 Vac +E Encoder power supply positive 12 Vde
T2 Transformer secondary connection -E Encoder power supply negative
. 41 Motor 1 encoder signal
21 Opening motor 1 24 Vide 80 W 45 Motor 2 encoder signal
22 Closing motor 1
25 Oper.nng motor 2 24 Vdc 80 W 99 Common inputs
26 Closing motor 2 51 Step by step (N.O.)
52 Pedestrian (N.O.)
12 Autxili::lry radio/courtesy light negative 99 Common inputs
- :u pu : - 24 VVdc 120 mA 61 Stop (N.C.)
19 Elccis.so:’lles EOSItlvet 62 Photocell when closing (N.C.)
ectical 0ck OUpy 12 Vac 15 VA 63 | Photocell (N.C.)
18 Electrical lock output
14 Gate operl warmrut; light negative output 24 Vde 120 mA R Aerial earth
1 Accessories positive ANT | Aerial signal
1 Accessor!es p05|t|Ye 24 Vde 500 mA
0 Accessories negative
10 Flash!ng I!ght neg.a.twe 24 Vde 15 W max
1" Flashing light positive
6 @
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Controllable actuators
Ref. Description
EAM2 EKKO 300D 24V 3 m swinging gate linear actuator
EAM3 EKKO 400D 24V 4 m swinging gate linear actuator
EIM1 HIDDY 200D 24V 2 m swinging gate underground

LRNE

Button functions and menu browsing

Button Description
Button to turn on the display, to access the menu and to con-

oK firm the parameter \{alge change. When the motor is moving,
when pushed once it displays the absorption in A of motor M1,
when pushed twice it displays the absorption in A of motor M2

A Button to scroll up the menus and increase the parameter value
Button to scroll down the menus and decrease the parameter
value

ESC Button to turn off the display, exit the menu and cancel the
parameter value change

51 Step-by-step command button

Preliminary checks:

After powering the unit, the name of the control board written as SW2.D,
the firmware version FX.XX and 3 flashes with the word FLSH appear in
the display, then display then goes off.

Check the d
If one of the

iagnostic LEDs of the inputs, the LEDs 61, 62, 63 must be on.
safety inputs (61, 62, 63) is not used, insert a bridge between

the common (99) and the unused input.

If one of the

safety inputs (61, 62, 63) is open, the dot at bottom right-hand

corner of the display flashes to indicate a engaged/non-working safety that
will prevent the gate from moving. It will therefore be necessary to check

the connecti

Menus
The control

ons and the correct functioning status of the safety devices.

board programming is organized in menus and submenus

that allow to access and edit the parameters and logics of the control
board. The control board features the following first level menus:

Menu Description

LRNE Quick gate travel calibration

LRNA Advanced gate travel calibration

PAR Control board parameter setting menu
RAD Remote controls management menu
DEF Factory reset menu

CNT Cycle counter menu

ALM Board alarms menu

PASS Board protection level setting menu
Submenus

All submenus are described in the table below.

Quick gate travel calibration.

The calibration is fully self-performed and sets:

- Opening and closing slowdown to 30% of the total travel

- Opening delay between leaves to 3 s

- Closing delay between leaves to 6 s

It requires mechanical stops both on opening and closing
Rows highlighted in grey refer only refer to a double leaf instal-

LRNA

Leaf 1 closing at normal speed and then at slow

- CLS1 - .

down speed up to leaf 1 closing mechanical stop

i} 0000 Full opening and closing of both leaves for cur-

rent thresholds measurement

- END End of procedure

Advanced gate travel calibration.

Calibration allows the installer to set:

- Opening and closing slow down position

- Leaves end of travel positions

- Opening and closing delays between leaves

- Pedestrian opening position

It requires mechanical stops on closing only

Rows highlighted in grey refer only refer to a double leaf instal-

lation, in a single leaf installations delays between leaves are

not programmed

Button Display Phase description

msg

- 51 Wait for calibration procedure start

51 CLS2 When button presseq: leaf 2 closing and
search for leaf 2 closing stop

i} CLS1 Leaf 1 closing and search for leaf 1 closing
stop

- LOC Electric lock activation to free leaf 1
Leaf 1 opening start.

When button pressed: leaf 1 opening slow

51 OPN1 o ;
down position setting, the leaf proceeds at
slow down speed
Leaf 1 opening slow down.

When button pressed: leaf 1 opening stop

51 SLO position setting, if 51 is not pressed, the leaf
learns as the opening stopping position the
one obtained from the opening mechanical
stop
Leaf 2 opening start.

When button pressed: leaf 2 opening slow

51 OPN2 o :
down position setting, the leaf proceeds at
slow down speed
Leaf 2 opening slow down.

When button pressed: leaf 2 opening stop

51 SLO position setting, if 51 is not pressed, the leaf
learns as the opening stopping position the
one obtained from the opening mechanical
stop
Leaf 2 closing start.

When button pressed: leaf 2 closing slow down

51 CLS2 o h
position setting, the leaf proceeds at slow
down speed
Leaf 2 continues closing at slow down speed

- SLO . )
up to closing mechanical stop
Leaf 1 closing start.

51 CLS1 When button pressed: leaf 1 closing slow down
position setting, the leaf proceeds at slow
down speed
Leaf 1 continues closing at slow down speed

- SLO . )
up to closing mechanical stop
Leaf 1 opening start.

0000 When button pressed: leaf 2 starts opening,

51 (second | the control board learns and programs the

count) displayed opening delay between leaves. Leaf
1 and leaf 2 proceed to full opening
Leaf 2 closing start.

0000 When button pressed: leaf 1 starts closing,

51 (second | the control board learns and programs the

count) displayed closing delay between leaves. Leaf 1
and leaf 2 proceed to full closing

- END End of procedure

lation, in a single leaf installations delays between leaves are
not programmed
Button Display Phase description
w msg
E - 51 Wait for calibration procedure start
— . .
51 CLS? When button _pressed. leaf 2 closing and search
for leaf 2 closing stop
- CLS1 Leaf 1 closing and search for leaf 1 closing stop
- LOC Electric lock activation to free leaf 1
Leaf 1 opening travel measurement at slow down
- OPN1
speed
; OPN2 Iaeaf 2 opening travel measurement at slow
own speed
Leaf 2 closing at normal speed and then at slow
- CLS2 - .
down speed up to leaf 2 closing mechanical stop
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Self-calibration:
If the gate travel parameter is changed, there is no need for the installer
to run new calibrations, however, when changing the travel parameters,
the control panel needs to learn the current curve again, thus disabling
the obstacle detection only during the self-calibration cycle. Self-calibra-
tion is appropriately highlghted on the display that shows 51, meaning
that a command is required in order for the board to self-calibrate.

The events generating self-calibration are:
- change in parameters: P09-10-11-12-13-14-15-16-17-18-19-20-21-22-
25-26-31-36-43.

Board parameters

Sub
menu

Description

Values
(default)

P01

Auto close

(ON)

Auto close not active

OFF

Auto close active

ON

P02

Pause time

(30)

2 s (minimum time)

2

600 s (maximum time)

600

P03

Command input n. 51

(1)

Collective

During the opening the command is not active.
If P01 = ON when paused it restarts the pause
time and if the input 51 remains engaged the
control board suspends the count until the
input is disengaged (for the connection of coils
or timers)

if P01 = OFF, when paused it closes back
During the closing it opens again

Step-bystep (4 steps logic)
Cycle command Opens, Stops, Closes, Stops,
Opens...

Step-bystep (2 steps logic)
Cycle command Opens, Closes, Opens...

P04

PAR

Pre-flash
The flashing light flashes for 3 s before the
gate starts to move

(OFF)

Pre-flash not active

OFF

3 s pre-flash active

ON

P05

Immediate closing

(OFF)

Immediate closing not active

OFF

If the closing photocell is engaged and re-
leased during the opening or the pause time,
the control unit closes the gate, regardless

of the pause time set, 3 s after the complete
opening or 3 s after the release of the photocell
(depending on whether the release takes place
during opening or pause).

ON

P06

Safety input n. 63

()

Photocell (PH):

- with the gate stopped, does not allow the
gate to open

- during opening stops the movement and
when released proceeds with opening

- with the gate open, does not allow it to close
and when released will reload the pause time
- on closing stops the movement and when
released reopens the gate

NC safety edge (BAR):

- with the gate stopped, does not allow the
gate to open

- in opening disengages, closes after the
pause time if auto close is active

- with the gate open, does not allow closing
and when released will reload the pause time
- in closing disengages and opens

8.2 KQ balanced safety edge (8K2):
Same behaviour as the NC safety edge

PAR

Output 14 type of open gate warning loght

(SCA) (OFF)
Gate closed: not active OFF
PO7 Gate not closed: active fixed
Gate closed: not active
Gate in opening: slow flash ON
Gate not closed: active fixed
Closing gate: quick flash
Safety input test (OFF)
Test not active OFF
P08 | Test active on input 62 1
Test active on input 63 2
Test active on both inputs 62 and 63 3
M1 slowdown distance during closing
Knowing that 0 means full closing and 100 full (30)
opening, it shows where M1 switches from
P09 normal speed to slow down speed on closing
No slow down 0
Maximum closing slow down travel 100
M2 slowdown distance during closing
Knowing that 0 means full closing and 100 full (30)
opening, it shows where M2 switches from
P10 normal speed to slow down speed on closing
No slow down 0
Maximum closing slow down travel 100
M1 slowdown distance during opening
Knowing that 0 means full closing and 100 full (70)
opening, it shows where M1 switches from
P11 normal speed to slow down speed on opening
All leaf travel on opening at slow down speed 0
No slow down 100
M2 slowdown distance during opening
Knowing that 0 means full closing and 100 full (70)
opening, it shows where M2 switches from
P12 normal speed to slow down speed on opening
All leaf travel on opening at slow down speed 0
No slow down 100
M1 normal opening speed (100)
P13 Minimum speed 50
Maximum speed 100
M2 normal opening speed (100)
p14 | Minimum speed 50
Maximum speed 100
M1 normal closing speed (100)
p15 | Minimum speed 50
Maximum speed 100
M2 normal closing speed (100)
P16 Minimum speed 50
Maximum speed 100
M1 opening slow down speed (50)
Minimum slow down speed 15 with *
P17 |* with encoder/without encoder 35 without *
Maximum slow down speed 75 with *
* with encoder/without encoder 70 without *
M2 opening slow down speed (50)
Minimum slow down speed 15 with *
p1g | with encoder/without encoder 35 without *
Maximum slow down speed 75 with *
* with encoder/without encoder 70 without *
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2nd radio channel function (PED)
The remote control button associated with the

2nd radio channel activates output 12 as an 12
auxiliary radio output (RAU) for the time set in

parameter P21

P34 | The remote control button associated with the
2nd radio channel activates the pedestrian
opening. The output 12 functions as a courtesy PED
light (LCO): it is activated when the gate
moves and remains active for 100 s after the
gate stops
Output 12 as auxiliary radio output timer )
(RAU)

P35 |15 (shortest time) 1
60 s (longest time) 60
Pedestrian opening distance (%)

Percentage of the opening total travel by a (100)

P36 pedestrian command
Shortest pedestrian distance 0
Maximum distance (full M1 opening) 100
Flashing light during battery operation (OFF)

P37 Flashing light not active in battery operation OFF
Flashing light active during battery operation ON
Battery operation mode (0)
Normal operation 0

p3g | After an opening command the gate remains 1
open
After the power goes off, the gate opens and 2
stays open
Dead-man operation (0)
Dead-man not active 0
Emergency dead-man:

- In regular operating conditions, standard
operation 1

P39 - If safaties are engaged, dead-man operation
only on input 51 and 52 as per parameter P41
setting. Remote controls are disabled
Dead-man active:

- step-by-step command disabled, remote 9
controls disabled. The board accepts open and

close mantained commands only

Force on mechanical stops

Force applied by the motors against the meca- (1)

P40 hanical stops
Minimum force (immediate stop detection) 0
Maximum force (delayed stop detection) 5
Function of inputs n. 51 and 52 and radio (0)
commands
51: step-by-step or collective command 0
52: pedestrian command

P41 51: open only command 1
52: close only command
51 & radio command on channel 1: open only
command 2
52 & radio command on channel 2: close only
command
Type of actuators used (4)

P43 EIM1 (24 V underground 2 m) 1
EAM2 (24 V linear 3 m) 4
EAMS3 (24 V linear 4 m) 5

ELVOX Gates
SW24.D
M1 closing slow down speed (50)
Minimum slow down speed 15 with *
p19 | with encoder/without encoder 35 without *
Maximum slow down speed 75 with *
* with encoder/without encoder 70 without *
M2 closing slow down speed (50)
Minimum slow down speed 15 with *
p20 | with encoder/without encoder 35 without *
Maximum slow down speed 75 with *
* with encoder/without encoder 70 without *
M1 motor force
Sets the value of the force given to the motor (5)
P21 to.n?ove the gate
Minimum force 1
Maximum force 10
M2 motor force
Sets the value of the force given to the motor (5)
P22 to.n70ve the gate
Minimum force 1
Maximum force 10
M1 acceleration
M1 acceleration ramp until normal speed is 3)
p23 reached . .
Accelerazione massima 1
Accelerazione minima 5
M2 acceleration
M2 acceleration ramp until normal speed is 3)
P24 reached . .
Accelerazione massima 1
Et‘ Accelerazione minima 5
&5 M1 deceleration ramp
M1 motor deceleration ramp between normal (6)
P25 speed and slow down speed
Soft ramp (minimum deceleration) 1
Steep ramp (maximum deceleration) 8
M2 deceleration ramp
M2 motor deceleration ramp between normal (6)
P26 speed and slow down speed
Soft ramp (minimum deceleration) 1
Steep ramp (maximum deceleration) 8
Opening delay time between leaves (s) 3)
p29 | Minimum delay 0
Maximum delay 60
Closing delay time between leaves (s) (6)
P30 Minimum delay 0
Maximum delay 60
Number of motors (2)
P31 Single leaf gate 1
Double leaf gate 2
Hammer strike
It moves the leaf slightly in the gate movement (OFF)
opposite direction to make the release of the
P32 electric lock easier
Minimum energizing time (pulse) OFF
Maximum energizing time ON
Solenoid electric lock energizing time (s) (3)
P33 Hammer strike not active 0
Hammer strike active 10
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Remote control management . Msg COUNIoR -
display ex. Button UL Description
Remote control button programming on 1st Msg P
channel (step-by-step or open, see P18) i A025 | First number of absolute cycles (multiplied by
Waiting the code (press the remote control 0000 10000)
button), the receiver is empty v 4075 Second number of absolute cycles
Waiting the code (press the remote control rc In the example above, the gate has performed:
1CH button), the receiver is set as rolling code E 025 x (10000) + 4075 = 254075 total cycles
Waiting the code (press the remote control fo o First number of partial cycles (multiplied by
button), the receiver is set as fixed code v PO19 10000)
Remote control butto.n programmed on 1st 1001 v 1234 Second number of partial cycles
channel as 1st code in the memory -
In the example above, the gate has performed:
Remote control button programmed on 1st 1055 019 x (10000) + 1234 = 191234 partial cycles
channel as 55th code in the memory -

- : - = By pressing OK for more than 5 s the control
Memorizzazione di un tasto sul 2° canale OK 0000 board resets the count of the number of partial
(pedonale o uscita 12, vedere P20) cycles
Waiting the code (press the remote control 0000 Alarms history
button), the receiver is empty Display
Waiting the code (press the remote control o Button Msg Description
button), th iver is set Mli d

2CH - .c?n) © recelver1s 561 as roAing code Use A ¥ keys to scroll the alarms of the control
Waiting the code (press the remote control fc board in chronological order (last 9 memorized
button), the receiver is set as fixed code = AV X.FYY |alarms, 1 most recent alarm, 9 oldest alarm).
Remote control button programmed on 2nd 2001 } X indicates the position of the alarm, YY the type
channel as 1st code in the memory < of alarm (see the alarm list table)
Remote control button programmed on 2nd 2055 1F03 In position 1 alarm 03 is present (see the alarm

(=] channel as 55th code in the memory ) ) list table)

é Remote control button memory position - 2.no In position 2 there is no alarm

check OK 0000 | Press OK until the display shows "oooo" to clear
Waiting the code (press the remote control none the list of memorized alarms
button), the receiver is empty Protection level of the control board (default = OFF)
Waiting the code (press the remote control rc o | OFF No protection
butt th iver is set Mli
utton), the receiver is set s rolling code a4 Protection of menus PAR, DEF, LRNE e LRN
CTRL | Waiting the code (press the remote control fo e, P - ‘ RAD
button), the receiver is set as fixed code rotection ot menu
Remote control button in position n.1 in the 1001 3 Full protection of the control board
memory on 1st channel . .
Remote control button in position n.99 in the 2099 DIP-switch functions
memory on 2nd channel Dip Function Status | Description
Button not in the memory no OFF The motors are equipped with
Remote control deletion Dip 2 Motor with/without encoders
Use A V¥ buttons to select the n. of the remote i encoder ON The motors are not equipped with
control code to be deleted. encoders
Code stored in position 3 in the memory as .
1st channel. 1003 LED functions
ERAS Press OK to delete LED |Status | Description
Code stored in position 3 in the memory as FF P | t t
2nd channel. 2003 pL1 |2 OWET SUPPY NOT Presen
Press OK to delete ON Power supply present
Memory position n. 3 free 3 OFF When the motor M1 is running: encoder signal absent
- (encoder not working)
Deletion of all remote controls code from the 41 » — -
memory of the receiver. Press OK and hold ALL When the motor M1 is running: _encoder S|_gnal present
for 5 s to confirm ON (it appears as a very rapid flashing according to the ro-
i f th

Setting the operating mode of the receiver of the control board: fation speed of the m9tor) — -

The receiver of the control board operates in Rolling code mode or ofFf | When the motor M2 is running: encoder signal absent

Fixed code according to the first programmed remote control button: (encoder not working)

- if the first programmed remote control button is Rolling Code, the 45 When the motor M2 is running: encoder signal present

receiver only accepts Rolling Code remote controls ON (it appears as a very rapid flashing according to the ro-

- if the first programmed remote control button is Fixed Code, the re- tation speed of the motor)

ceiver only accepts_Fixed Cod_e remote po_ntrols OFF Step-by-step input (terminal 51) not engaged

To change the receiver operating mode it is necessary to delete all 51 ON Step-by-step input (terminal 51) engaged

the remote controls in the memory (ERAS-ALL) and program the first P y. p P - 9ag

remote control according to the desired type. 52 OFF | Pedestrian input (terminal 52) not engaged
Factory reset ON Pedestrian input (terminal 52) engaged

Display L 61 OFF Stop contact (terminal 61) open (engaged)
T E Msg 2R ON Stop contact (terminal 61) closed (not engaged)

L ok 0000 Waiting to press OK for 5 s to load factory set- 62 OFF Photocell on closing engaged (terminal 62 open)

E-.’ tings. ON Photocell on closing not engaged (terminal 62 closed)
Note: ) ) ) OFF Photocell or safety edge engaged (terminal 63 open)
Factory reset does not require performing a new gate travel calibra- 63 Photocell or safety edge not engaged (terminal 63
tion as it does not reset parameters P09-10-11-12-13-14-15-16-17- ON closed) y edg 949
18-19-20-21-22-25-26-31-36-43.

10
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Alarms
Alarm Description
no No stored alarm
FO1 Motor M1 power supply error
F02 Motor M2 power supply error
F03 Obstruction during opening for motor M1
F04 Obstruction during opening for motor M2
F05 Obstruction during closing for motor M1
F06 Obstruction during closing for motor M2
F10 Faulty EEPROM memory
F11 Time-out exceeded during travel calibration
F12 Fuse blown or not present
F13 Time-out exceeded during regular operation
F14 M1 encoder error
F15 M2 encoder error
F16 Excessive absorption on the motor M1 power output
F17 Excessive absorption on the motor M2 power output

VIMAR
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- 230 Vac
- 120 Vac
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Fonctions du bornier
Borne | Description Données nominales Borne | Description Données nominales
T Connexion secondaire transformateur +E | Positif alimentation codeur
- - 24 Vca o - 12 Vee
T2 | Connexion secondaire transformateur -E Négatif alimentation codeur
41 Signal codeur moteur 1
21 | Ouverture moteur 1 24 Ve, 80 W 45 | Signal codeur moteur 2
22 | Fermeture moteur 1 '
25 | Ouverture moteur 2 24 Vce, 80 W 99 Commun entrées
26 | Fermeture moteur 2 51 Pas a pas (NO)
52 | Piéton (NO)
12 Nég:ti'f _sortie radio auxiliaire/éclairage de 99 | Commun entrées
: CI;OU 't?SIe : 24 Vcc, 120 mA 61 Arrét (NF)
19 SO:I ’alccttessowes 62 | Cellule photo-électrique en fermeture (NF)
orte elor ToseTmre 12 Vca, 15 VA 63 | Cellule photo-électrique (NF)
18 | Sortie électroserrure
14 Néglaltif sortie v?yant portail ouvert 24 Ve, 120 mA - Masse antenne
1 Positif accessoires ANT | Signal antenne
1 PCfSItIf. accessow.es 24 Ve, 500 mA
0 Négatif accessoires
10 Neglaluf gllgnotant 24 Ve, 15 W max
1" Positif clignotant
12
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Actuateurs contrélables
Code Description
EAM2 EKKO 300D actuateur linéaire 24 V 3 m 300 kg
EAM3 EKKO 400D actuateur linéaire 24 V 4 m 250 kg
EIM1 EKKO 200D actuateur enterré 24 V 2 m 200 kg
Fonctions des touches et navigation a travers les menus
Touche Description
Touche d’allumage de I'écran, d’acces au menu et de confirma-
tion du changement de valeur du paramétre. Lorsque le moteur
OK ) . ; . , )
est actionné, appuyer une fois pour afficher I'absorption en A du
moteur M1, 2 fois pour afficher I'absorption en A du moteur M2.
A Touche de défilement vers le haut des menus et d’augmentation
de la valeur du parametre
v Touche de défilement vers le bas des menus et de diminution de
la valeur du parameétre
Touche d’extinction de I'écran, de sortie du menu et d’annulation
ESC X
du changement de valeur du parametre
51 Touche de commande pas a pas

Controle préliminaire :

Aprés avoir mis la centrale sous tension, I'écran affiche le nom de la centrale
signalé comme SW2.D, la version du firmware FX.XX et les messages FLSH
clignotent 3 fois, puis il s'éteint.

Vérifier les leds de diagnostic des entrées, les leds 61, 62 et 63 doivent étre
allumées.

Si I'une des entrées de sécurité (61, 62, 63) n'est pas utilisée, faire un shunt
entre le commun (99) et I'entrée inutilisée.

Si 'une des entrées de sécurité (61, 62, 63) est ouverte, le point en bas a
droite de I'écran clignote pour signaler une protection occupée/hors service
qui empéchera I'actionnement du portail. Il sera nécessaire de vérifier la
connexion et si les protections fonctionnent correctement.

Menu

La programmation de la centrale est organisée par menus et sous-menus qui
permettent d'accéder aux paramétres et aux logiques de la centrale et de les
modifier. La centrale contient les menus de premier niveau suivants.

Menu Description

LRNE Etalonnage rapide de la course

LRNA Etalonnage avancé de la course

PAR Menu de réglage des paramétres de la centrale

RAD Menu de gestion des radiocommandes

DEF Menu de rétablissement des valeurs d'usine

CNT Menu compteurs de manceuvre

ALM Menu alarmes carte

PASS Menu de réglage du niveau de protection de la centrale

Sous-menus
Les sous menus sont décrits dans le tableau suivant.

Etalonnage rapide de la course

Le calibrage est exécuté en mode enti€rement automatique, il définit :
- le ralentissement en ouverture et en fermeture a 30 % de la course
totale

- le retard de 3 s en ouverture

- le retard de 6 s en fermeture

Nécessite la présence de butées mécaniques en ouverture et en
fermeture

Les lignes concernant l'installation a double battant sont sur fond

w | gris, en cas de battant simple, les décalages du battant ne sont pas
Z | programmés
- Mes-
Touche | sage Description phase
écran
- 51 Attente début procédure d’étalonnage
51 CLS2 En appuyant sur la touche : fermeture battant 2 et
recherche butée mécanique de fermeture battant 2
Fermeture battant 1 et recherche butée mécanique
- CLS1
de fermeture battant 1
- LOC Actionnement électroserrure pour libérer battant 1

VIMAR

- OPN1 Calcul de la course du battant 1 au ralenti
- OPN2 Calcul de la course du battant 2 au ralenti
Fermeture battant 2 & vitesse normale puis au ralen-
- CLS2 S ' X P
w ti jusqu’a la butée mécanique de fermeture battant 2
E } cLS1 Fermeture battant 1 a vitesse normale puis au ralen-
= ti jusqu’a la butée mécanique de fermeture battant 1
Ouverture et fermeture compléte des battants pour
- 0000 ; ;
apprentissage des seuils de courant

- END Procédure terminée

Etalonnage avancé de la course

L’étalonnage permet a l'installateur de sélectionner les parametres

suivants.

- Position de ralentissement en ouverture et en fermeture

- Position d’arrét de chaque battant en ouverture

- Retard en ouverture et en fermeture

- Valeur piéton

Nécessite uniquement la présence de butées mécaniques en

fermeture

Les lignes concernant l'installation a double battant sont sur fond

gris, en cas de battant simple, les décalages du battant ne sont pas

programmeés

Touche Message Description phase

écran

- 51 Attente début procédure d’étalonnage

51 CLS2 En appuyant sur la touche : fermeture battant 2 et
recherche butée mécanique de fermeture battant 2
Fermeture battant 1 et recherche butée mécanique

- CLS1
de fermeture battant 1

- LOC Actionnement électroserrure pour libérer battant 1
Début d'ouverture battant 1

51 OPN1 En appuyant sur la touche : définition de la position
de début du ralentissement en ouverture battant 1,
le battant continue au ralenti
Ralentissement battant 1 en ouverture.

En appuyant sur la touche : définition de la position
d’arrét du battant 1 en ouverture, si 'on n’appuie
51 SLO o
pas sur 51, le battant apprend comme position de
fin d’ouverture celle donnée par I'arrét mécanique
en ouverture
Début d'ouverture battant 2
< 51 OPN2 En appuyant sur la touche : définition de la position
E de début du ralentissement en ouverture battant 2,
- le battant continue au ralenti

Ralentissement battant 2 en ouverture.

En appuyant sur la touche : définition de la position

d’arrét du battant 2 en ouverture, si 'on n'appuie

51 SLO -
pas sur 51, le battant apprend comme position de
fin d’ouverture celle donnée par 'arrét mécanique
en ouverture
Début de fermeture battant 2.

51 CLS2 En appuyant sur la touche : définition de la position
de début du ralentissement en fermeture battant 2,
le battant continue au ralenti

) sLO Fin de fermeture battant 2 jusqu’a I'arrét méca-
nique en fermeture
Début de fermeture battant 1.

51 cLS1 En appuyant sur la touche : définition de la position
de début du ralentissement en fermeture battant 1,
le battant continue au ralenti

) sLO Fin de fermeture battant 1 jusqu’a I'arrét méca-
nique en fermeture
Début d'ouverture battant 1

0000 .
(dé- En appuyant sur la touche : le battant 2 commence

51 RS—— I'ouverture, la centrale apprend et mémorise le

~ 32_ retard en ouverture entre les deux battants affiché
a I'écran. Battant 1 et battant 2 continuent jusqu’a
condes) ) o
'ouverture compléte
Début de fermeture battant 2.
0000 .
(dé- En appuyant sur la touche : le battant 1 commence
51 S la fermeture, la centrale apprend et mémorise le
en 32_ retard en fermeture entre les deux battants affiché
a I'écran. Battant 1 et battant 2 continuent jusqu’a
condes) R
la fermeture complete
- END Procédure terminée
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Auto-étalonnage : Sortie 14 type de Signalisation Portail Ouvert (OFF)
Aprés avoir modifié les parametres de la course du portail, I'installateur ne (SCA)
doit pas exécuter de nouveaux étalonnages. La centrale doit réapprendre Portail fermé : non activée
la courbe du courant, ce qui désactive la détection d'obstacle pendant la Portail non fermé : activée fixe OFF
manceuvre d'auto-étalonnage uniquement. L'auto-étalonnage est clairement Po7 - . .,
signalé sur I'écran de la centrale par le chiffre 51 qui indique qu'il est néces- Portail fermé : non activée
g_ e, , e € € parie eviq _q a ) S N S Portail en ouverture : intermittente lente
saire d’exécuter une commande pour que la centrale puisse procéder a son . P o ON
. Portail arrété non fermé : activée fixe
auto-étalonnage. . L . .
N . N . . Portail en fermeture : intermittente rapide
Les événements qui entrainent un auto-étalonnage sont les suivants : -
- modification des paramétres : P09-10-11-12-13-14-15-16-17-18-19-20-21- Test des protections (OFF)
22-25-26-31-36-43. Test non actif OFF
Parametres de la centrale P08 Test actif sur entrée 62 1
Sous Valeurs Test actif sur entrée 63 2
menu | Description (réglage Test actif sur entrées 62 et 63 3
. d'usine) Espace de ralentissement en fermeture M1
Fermeture automatique (ON) Sachant que la cote 0 indique la fermeture
P01 Fermeture automatique désactivée OFF compléte et que la cote 100 indique I'ouverture (30)
Fermeture automatique active ON c_omplete, fournlt_ la cote a laquelle M1 passe a la
P09 vitesse de ralentissement en fermeture
Temps de pause (30) -
— Aucun ralentissement 0
P02 2 s (temps minimum) 2
600 s (temps maximum) 600 Zﬁu:;elit(i:ourse du battant en fermeture effectuée 100
Entrée d.e' c'ommande 31 U] Espace de ralentissement en fermeture M2
Copropriété Sachant que la cote 0 indique la fermeture
Pendant l'ouverture, la commande n’est pas compléte et que la cote 100 indique I'ouverture (30)
a_ctlve. ) compléte, fournit la cote a laquelle M2 passe a la
Si P01 = ON en pause, le temps de pause redé- P10 | vitesse de ralentissement en fermeture
marre et sil elntree 51 _reste’(‘)ccupee, ,Ia ceptrale 1 Aucun ralentissement 0
suspend le décompte jusqu’a ce que I'entrée ne
soit plus utilisée (pour la connexion éventuelle de Toute la course du battant en fermeture effectuée
P03 | spires ou de la minuterie) si P01 = au ralenti 100
OFF, referme en pause Espace de ralentissement en ouverture M1
Rouvre en fermeture .
- - . Sachant que la cote 0 indique la fermeture
Pas a pas (logique & 4 pas) compléte et que la cote 100 indique 'ouverture (70)
Commande séquentielle Ouverture, Stop, Ferme- 2 o compléte, fournit la cote & laquelle M1 passe a la
ture, Stop, Ouverture... & |P11 | vitesse de ralentissement en ouverture
Pas a pas (logique & 2 pas) Toute la course du battant en ouverture effectuée
Commande séquentielle Ouverture, Fermeture, 3 au ralenti 0
Ouverture...
Pré-clignotement Aucun ralentissement 100
Le clignotant clignote 3 secondes avant que le (OFF) Espace de ralentissement en ouverture M2
n<: pPo4 | Portail ne soit actionné Sachant que la cote 0 indique la fermeture
= Pré-clignotement désactivé OFF compléte et que la cote 100 indique I'ouverture (70)
3 s de pré-clignotement ON cpmpléte, fournit. la cote a laquelle M2 passe a la
- P12 vitesse de ralentissement en ouverture
Fermeture rapide (OFF) ;
- - . - Toute la course du battant en ouverture effectuée
Fonction de fermeture rapide désactivée OFF au ralenti 0
Si la cellule photo-électrique est utilisée en ferme-
ture et désactivée pendant I'ouverture ou le temps Aucun ralentissement 100
pPo5s | de pause, la centrale referme le portail, indépen- Vitesse normale en ouverture M1 (100)
damment du temps de pause défini, 3 secondes ON Vit — 50
aprés 'ouverture compléte ou 3 secondes aprés P13 ftesse minimum
avoir des_actlve la cellgle photo-électrique (si on Vitesse maximum 100
la désactive pendant I'ouverture ou pendant la =
pause). Vitesse normale en ouverture M2 (100)
Fonction entrée de sécurité 63 (1) p14 | Vitesse minimum 50
Cellule photo-¢lectrique (PH) : Vitesse maximum 100
- portail a Farrét, ne permet pas' Fouverture Vitesse normale en fermeture M1 (100)
- stoppe le mouvement durant I'ouverture et - =
continue l'ouverture au relachement - por- 1 p15 | Vitesse minimum 50
tail ouvert, ne permet pas la fermeture et - - 100
recharge le temps de pause au relachement Vitesse maximum
- stoppe le mouvement en fermeture et com- Vitesse normale en fermeture M2 (100)
mande une réouverture au relachement P16 Vitesse minimum 50
P06 | Bord sensible a contact sec NF (BAR) : : .
- portail & I'arrét, ne permet pas l'ouverture Vitesse maximum 100
- se désactive en ouverture, referme aprés le Vitesse de ralentissement en ouverture M1 (50)
temps de pause avec fermeture automatique 2 Vitesse de ralentissement minimale 15 avec *
activee P17 * avec codeur/sans codeur 35sans *
- portail ouvert, ne permet pas la fermeture et
recharge le temps de pause au relachement Vitesse de ralentissement maximale 75 avec *
- se désactive en fermeture puis rouvre * avec codeur/sans codeur 70 sans *
Bord sensible équilibré 8,2 KQ (8K2) 3
Méme comportement que le bord sensible NF
14
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Vitesse de ralentissement en ouverture M2 (50) Temps d'excitation de I'électroserrure a impulsion (s) 3)
Vitesse de ralentissement minimale 15 avec * P33 Temps d'excitation minimum (impulsion) 0
P18 * avec codeur/sans codeur 35 sans *
Temps d’excitation maximum 10
Vitesse de ralentissement maximale 75 avec * Fonction deuxiéme canal radio (PED)
* avec codeur/sans codeur 70 sans * La touche de la radiocommande associée au 2e
Vitesse de ralentissement en fermeture M1 (50) canal radio active la sortie 12 comme sortie radio au- 12
Vitesse de ralentissement minimale 15 avec * xiliaire (RAU) pour le temps défini au paramétre P35
P19 * avec codeur/sans codeur 35sans * P34 La touche de la radiocommande associée au 2e
canal radio active 'ouverture piétonne.
Vitesse de ralentissement maximale 75 avec * La sortie 12 fait office d’éclairage de courtoisie (LCO) PED
* gvec codeur/sans codeur 70 sans * : elle s'enclenche lorsque le portail est actionné et
Vitesse de ralentissement en fermeture M2 (50) ;er:gteéactwe 100 secondes apres que le portail s'est
Yltesse de ralentissement minimale 15 avec X Temporisation sortie 12 comme sortie radio -
P20 avec codeur/sans codeur 35 sans auxiliaire (RAU)
Vitesse de ralentissement maximale 75 avec * P35 |1 (temps minimum) 1
avec codeur/sans codeur 70 sans 60 s (temps maximum) 60
Force moteur M1 " o o
Définit | | de laf e | 5 Espace d’ouverture piétonne (%)
efinit la valeur de la force générée par le moteur (5) Pourcentage d’ouverture de la course du premier (100)
P21 M1 pour pousser le battant battant avec commande piéton
Puissance minimale 1 = Espace minimum 0
Puissance maximale 10 Espace maximum (ouverture compléte battant M1) 100
Fc?r_cg moteur M2 o Clignotant sur batterie (OFF)
E/Eﬁmt la valeur d? lf) f?trcet générée par le moteur ®) P37 Clignotant éteint en fonctionnement sur batterie OFF
our pousser le battan
P22 - P p — Clignotant actif en fonctionnement sur batterie ON
Puissance minimale 1 - -
Fonctionnement sur batterie (0)
Puissance maximale 10 Fonctionnement normal 0
Accélération M1 P38 Aprés une commande de réouverture, reste ouvert 1
Rampe d’accélération de M1 jusqu’a la vitesse (3) Apres la coupure de I'alimentation principale, le 2
P23 normale o portail s'ouvre et reste ouvert
Accélération maximale 1 = Homme-mort (0)
—— — Fonction homme-mort désactivée 0
w Acce'le'ratlc:)n minimale 5 Homme-mort en urgence :
E Accélération M2 - En conditions normales, fonctionnement standard
Rampe d’accélération de M2 jusqu’a la vitesse (3) - Lorsque les protections sont occupées, il fonc-
P24 normale tionne en condition homme-mort et les commandes 1
Accélération maximale 1 P39 concernent uniquement les entrées 51 et 52,
conformément aux réglages du parameétre P41. Les
Accélération minimale 5 radiocommandes sont désactivées
Rampe de décélération M1 Homme-m(?rt actif : désactivée. radi g
Rampe de décélération entre la vitesse normale (6) - commande pas a pas e?actlvee, radiocommandes
et la vitesse de ralentissement du moteur M1 hors service. La centrale n'accepte que les com- 2
P25 mandes d'ouverture et fermeture en gardant le doigt
Rampe douce (décélération minimale) 1 dessus
R ide (décélérati imal 8 Force sur les arréts mécaniques
ampe ral e’( ?C'e er.a ion maximale) Force selon laquelle les moteurs interviennent sur les 1)
Rampe de décélération M2 arréts mécaniques a la fin de la course
Rampe de décelération entre la vitesse normale (6) P40 Force minimum (reconnaissance immédiate de I'arrét) 0
P26 et la vitesse de ralentissement du moteur M2
Rampe douce (décélération minimale) 1 Force maximum (retard maximum dans la reconnais- 5
sance de l'arrét)
Rampe raide (décélération maximale) 8 Fonction entrées 51 et 52 et commandes radio (0)
Temps de décalage en ouverture (s) (3) 51 : commande pas & pas ou copropriété 0
P29 Décalage minimum 0 52 : commande piétonne
51 : commande d'ouverture seule 52 : com- 1
Décalage maximum 60 P41 mande de fermeture seule
Temps de décalage en fermeture (s) (6) 51 et commande radio canal 1 : commande d’ouver-
p3o | Décalage minimum 0 ture seule . 2
52 et commande radio canal 2 : commande de
Décalage maximum 60 fermeture seule
Numéro moteurs 2) Type d'actionneur utilisé (4)
P31 Portail & un vantail 1 P43 EIM1 (enterré 24 V2 m)
EAM2 (linéaire 24 V 3 m)
Portail a deux vantaux 2 EAM3 (linéaire 24 V 4 m) 5
Coup de bélier
Effectue un court mouvement dans la direction oppo-
o A . X S (OFF)
sée a celle de la marche pour faciliter la désactivation
P32 de I'électroserrure
Coup de bélier désactivé OFF
Coup de bélier activé ‘ ON
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Gestion des radiocommandes

Ex. mes-
sage écran

1CH

Mémorisation d’une touche sur le 1er canal
(pas a pas ou ouverture, voir P18)

Attente code (en appuyant sur la touche de la
radiocommande), récepteur vide

0000

Attente code (en appuyant sur la touche de la
radiocommande), récepteur réglé comme code
tournant

rc

Attente code (en appuyant sur la touche de la ra-
diocommande), récepteur réglé comme code fixe

fc

Mémorisation de la touche de la radiocommande
sur le 1er canal comme 1er code

1001

Mémorisation de la touche de la radiocommande
sur le 1er canal comme 55e code

1055

2CH

RAD

Mémorisation d’une touche sur le 2e canal
(piéton ou sortie 12, voir P20)

Attente code (en appuyant sur la touche de la
radiocommande), récepteur vide

0000

Attente code (en appuyant sur la touche de la
radiocommande), récepteur réglé comme code
tournant

rc

Attente code (en appuyant sur la touche de la ra-
diocommande), récepteur réglé comme code fixe

fc

Mémorisation de la touche de la radiocommande
sur le 2e canal comme 1er code

2001

Mémorisation de la touche de la radiocommande
sur le 2e canal comme 55e code

2055

CTRL

Controle position en mémoire de la radiocom-
mande

Attente code (en appuyant sur la touche de la
radiocommande), récepteur vide

none

Attente code (en appuyant sur la touche de la
radiocommande), récepteur réglé comme code
tournant

rc

Attente code (en appuyant sur la touche de la ra-
diocommande), récepteur réglé comme code fixe

fc

Touche de la radiocommande mémorisée comme
1er code sur le canal 1

1001

Touche de la radiocommande mémorisée comme
99e code sur le canal 2

2099

Touche non enregistrée

non

ERAS

Suppression des radiocommandes

Utiliser les touches A ¥ pour sélectionner le nu-
méro du code de la radiocommande a supprimer

Code mémorisé sur la position 3 comme 1er
canal.
Appuyer sur OK pour supprimer

1003

Code mémorisé sur la position 3 comme 2e canal.
Appuyer sur OK pour supprimer

2003

Position de mémoire 3 non occupée

3

Suppression de toutes les radiocommandes du
récepteur. Appuyer 5 s sur OK pour valider

ALL

Réglage du mode de fonctionnement du récepteur de la centrale :

Le récepteur de la centrale fonctionne en mode Code tournant ou Code fixe
en fonction de la premiére radiocommande enregistrée :
- si la premiére radiocommande enregistrée est a code tournant, le récepteur
accepte uniqguement les radiocommandes a code tournant.
- si la premiére radiocommande enregistrée est a code fixe, le récepteur
accepte uniquement les radiocommandes a code fixe.
Pour modifier le mode de fonctionnement du récepteur, supprimer toutes
les radiocommandes enregistrées (ERAS-ALL) et enregistrer la premiere
radiocommande du type choisi.
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Rétablissement des valeurs d'usine
Mes-
Touche |sage Description
écran
w : A
W ok 0000 Attente pression OK de 5 s pour télécharger les
a valeurs par défaut.
Remarque :
Pour télécharger les valeurs d’usine, il n’est pas nécessaire de répéter
I'étalonnage de la course car les paramétres P09-10-11-12-13-14-15-16-
17-18-19-20-21-22-25-26-31-36-43 restent inchangés.
Compteurs
Mes-
Touche |sage Description
écran
) A025 Premiére quantité de manceuvres absolues (a mul-
tiplier par 10000)
v 4075 Deuxiéme quantité de manceuvres absolues
| Dans I’exemple ci-dessus, le portail a accompli :
5 025 x (10000) + 4075 = 254075 manceuvres au total
Premiére quantité de manceuvres partielles (a multi-
v P019 ;
plier par 10000)
v 1234 Deuxiéme quantité de manceuvres partielles
Dans I’exemple ci-dessus, le portail a accompli :
019 x (10000) + 1234 = 191234 manceuvres partielles
Appuyer plus de 5 secondes sur OK pour que la
OK 0000 centrale remette a zéro le nombre de manceuvres
partielles
Lecture de I'historique des alarmes
Mes-
Touche |sage Description
écran
Utiliser les touches A ¥ pour parcourir dans I'ordre
chronologique les alarmes de la centrale (9 der-
niéres alarmes enregistrées, 1 alarme la plus ré-
s AV X.FYY |cente, 9 alarme la plus ancienne).
} X indique la position de I'alarme, YY le type
< d’alarme (consulter le tableau de la liste des
alarmes)
La position 1 signale I'alarme 03 (consulter le ta-
- 1.FO3 .
bleau de la liste des alarmes)
- 2.no La position 2 ne signale aucune alarme
Appuyer sur OK jusqu’a ce que I'écran affiche «
OK 0000 0000 » pour supprimer la liste des alarmes enre-
gistrées.
Réglage du niveau de protection de la centrale (par défaut = OFF)
o | OFF Aucune protection
&’ 1 Protection des menus PAR, DEF, LRNE et LRNA
=B Protection du menu RAD
3 Protection complete de la centrale

Fonctions des dip-switch

Dip Fonction Etat Description

Dip 2

Moteur avec/sans
codeur ON

OFF Les moteurs sont équipés d'un codeur

Les moteurs ne sont pas équipés de
codeur




ELVOX Gates
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Fonctions des leds
Led |Etat |Description
OFF | Tension absente
DL1 - .
ON Tension présente
OFF Lorsque I_e moteur M1 tourne : signal codeur absent (codeur
hors service)
4 Lorsque le moteur M1 tourne : signal codeur présent (un
ON clignotement rapide se déclenche en fonction de la vitesse
de rotation du moteur)
OFF Lorsque I_e moteur M2 tourne : signal codeur absent (codeur
hors service)
45 Lorsque le moteur M2 tourne : signal codeur présent (un
ON clignotement rapide se déclenche en fonction de la vitesse
de rotation du moteur)
51 OFF | Entrée pas a pas (borne 51) inutilisée
ON Entrée pas a pas (borne 51) utilisée
52 OFF | Entrée piétonne (borne 52) inutilisée
ON Entrée piétonne (borne 52) utilisée
61 OFF Contact d'arrét (borne 61) ouvert (utilisé)
ON Contact d'arrét (borne 61) fermé (inutilisé)
OFF Cellule photo-électrique en fermeture utilisée (borne 62 ou-
62 verte)
ON Cellule photo-électrique en fermeture inutilisée (borne 62
fermée)
OFF Cellule photo-électrique ou bord sensible utilisé (borne 63
63 ouverte)
ON Cellulle photo-électrique ou bord sensible inutilisé (borne 63
fermée)
Alarmes
Alarme Description
non Aucune alarme enregistrée
FO1 Erreur alimentation moteur M1
F02 Erreur alimentation moteur M2
FO03 Obstacle durant I'actionnement du moteur M1 en ouverture
F04 Obstacle durant I'actionnement du moteur M2 en ouverture
F05 Obstacle durant I'actionnement du moteur M1 en fermeture
F06 Obstacle durant I'actionnement du moteur M2 en fermeture
F10 Mémoire EEPROM endommagée
F11 Erreur délai dépassé durant I'étalonnage de la course
F12 Fusible grillé ou absent
F13 Erreur délai dépassé durant le fonctionnement normal
F14 Erreur codeur M1
F15 Erreur codeur M2
F16 Absorption excessive sur la sortie d’alimentation du moteur M1
F17 Absorption excessive sur la sortie d’alimentation du moteur M2

VIMAR
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- 230 Vac
- 120 Vac
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PROGRAM. MENU
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RAU
Funciones de la regleta de conexiones
Borne Descripcion Datos nominales Borne Descripcion Datos nominales
T Conexién secundario transformador +E Positivo alimentacion encoder
- - 24 Vca - - ” 12 Vce
T2 Conexion secundario transformador -E Negativo alimentacion encoder
41 Sefal encoder motor 1
21 APertura motor 1 24 Viee 80 W 45 Sefial del encoder del motor 2
22 Cierre del motor 1
25 APertura del motor 2 24 Voo 80 W 99 Comun entradas
26 Cierre motor 2 51 Paso-paso (NO)
: : : - . 52 Peatonal (NO)
12 Neg.a.tlvo salida rladlo auxiliar/luz de cortesia 24 VVee 120 mA 99 Comun entradas
1 Positivo accesorios 61 Parada (NC)
19 Sal?da electrocerradura 12 Vea 15 VA 62 Fotocélula cierre (NC)
18 Salida electrocerradura 63 Fotocélula (NC)
14 Neg'a'tlvo salida Plloto cancela abierta 24 Vee 120 mA
1 Positivo accesorios - Masa antena
1 Posm\{o accesorps 24 VVee 500 mA ANT Senfal antena
0 Negativo accesorios
10 Negétlvo luz rota.tlva 24 Ve 15 W méax
1" Positivo luz rotativa

18 ®)



ELVOX Gates
SW24.D

Actuadores controlables

VIMAR

Cod Descripcion

EAM2 EKKO 300D actuador para cancelas batientes 24 V 3 m 300 kg

EAM3 EKKO 400D actuador para cancelas batientes 24 V 4 m 250 kg

EIM1 EKKO 200D actuador enterrado 24 VV 2 m 200 kg

Funciones de las teclas y navegacion por los menus

Tecla Descripcion

Tecla de encendido de la pantalla, acceso a menu y confirmacion
de la edicién del valor de un parametro. Cuando el motor esta

Medicion de la carrera de la hoja 1 a velocidad de

- OPN1 .
desaceleracion

Medicion de la carrera de la hoja 2 a velocidad de

- OPN2 )
desaceleracion

Cierre de la hoja 2 a velocidad normal y luego
- CLS2 desacelerando hasta el tope mecanico de cierre de

OK en movimiento, pulsandolo una vez se muestra la absorcion en
A del motor M1 y pulsandolo 2 veces aparece la absorcion en A
del motor M2.

A Tecla de desplazamiento hacia arriba por los menus y aumento
del valor de un parametro

v Tecla de desplazamiento hacia abajo por los menus y disminu-
cién del valor de un parametro

ESC Tecla de apagado de la pantalla, salida del menu y cancelacién
de la edicion del valor de un parametro

51 Tecla de mando paso-paso

Control previo:

Después de alimentar la central, en la pantalla aparecen el nombre de la cen-
tral SW2.D, la version de firmware FX.XX y 3 parpadeos con las letras FLSH
y luego se apaga.

Compruebe los LEDs de diagndstico de las entradas: los LEDs 61, 62 y 63
deben estar encendidos.

Si no se utiliza alguna entrada de seguridad (61, 62, 63), hay que puentear el
comun (99) y la entrada no utilizada.

Si esta abierta una de las entradas de seguridad (61, 62, 63), parpadea el
punto abajo a la derecha de la pantalla para indicar que hay una seguridad
ocupada o que falla, lo que provoca la falta de movimiento de la cancela. Es
entonces necesario comprobar la conexién y el correcto estado de funciona-
miento de las seguridades.

Menu

La programacion de la central esta organizada en menus y submenus que
permiten acceder y editar los parametros y las l6gicas de la central. La cen-
tral cuenta con los siguientes menus de primer nivel:

Menu Descripcion

LRNE Calibracion rapida de la carrera

LRNA Calibraciéon avanzada de la carrera

PAR Menu de configuracién de los parametros de la central
RAD Menu de gestion de los mandos a distancia

DEF Menu de restauracion de los valores de fabrica

CNT Menu de contadores de maniobras

ALM Menu de alarmas de la tarjeta

PASS Menu de configuracion del nivel de proteccion de la central
Submenus

Todos los submenus se describen en la tabla siguiente.

Calibracion rapida de la carrera.

La calibracion se ejecuta de forma totalmente automatica para configurar:
- Desaceleracion en apertura y cierre al 30% de la carrera total

- Retardo en aperturaa 3 s

- Retardo en cierre a6 s

Requiere la presencia de topes mecanicos tanto en la apertura
como en cierre

Las lineas con fondo gris se refieren a una instalacion de dos
hojas, si hubiera una Unica hoja no se programan los desfases de

w |la misma
E Men-
= | Tecla |saje Descripcion de la fase
pantalla
- 51 Espera del inicio del procedimiento de calibracion
51 cLS2 Al pulsar la tecla: cierre de la hoja 2 y busqueda del
tope mecanico de cierre de la hoja 2
) cLS1 Cierre de la hoja 1y busqueda del tope mecanico de
cierre de la hoja 1
) LOC Accionamiento de la electrocerradura para liberar la
hoja 1

w
z la hoja 2
= Cierre de la hoja 1 a velocidad normal y luego
- CLS1 desacelerando hasta el tope mecanico de cierre de
la hoja 1
Apertura y cierre completo de las hojas para aprendi-
- 0000 . .
zaje de los umbrales de corriente
- END Procedimiento finalizado
Calibracion avanzada de la carrera.
La calibracion permite elegir al instalador:
- Posicion de desaceleracion en apertura y cierre
- Posicion de parada de cada hoja en apertura
- Retardo en apertura y cierre
- Cota peatonal
Requiere solo la presencia de los topes meta mecanicos de cierre
Las lineas con fondo gris se refieren a una instalacion de dos
hojas, si hubiera una tnica hoja no se programan los desfases de
la misma
Tecla Mensaje Descripcion de la fase
pantalla
- 51 Espera del inicio del procedimiento de calibracion
Al pulsar la tecla: cierre de la hoja 2 y busqueda
51 CLS2 s . ;
del tope mecanico de cierre de la hoja 2
Cierre de la hoja 1 y busqueda del tope mecanico
- CLS1 ) )
de cierre de la hoja 1
Accionamiento de la electrocerradura para liberar
- LOC ;
la hoja 1
Inicio de la apertura de la hoja 1.
Al pulsar la tecla: configuracion de la posicién de
51 OPN1 e ” :
inicio de la desaceleracion en apertura de la hoja
1 que continlia a velocidad desacelerada
Desaceleracion en apertura de la hoja 1.
Al pulsar la tecla: configuracion de la posicién
51 SLO de parada en la apertura de la hoja 1; si no se
pulsa 51, la hoja aprende como posicion de fin de
apertura la del tope mecanico en apertura
Inicio de la apertura de la hoja 2.
< |51 OPN2 AI_ pulsar la tecla: conflg_Lfracmn de la posicion d_e
= inicio de la desaceleracion en apertura de la hoja
x 2 que continla a velocidad desacelerada

Desaceleracion en apertura de la hoja 2.

Al pulsar la tecla: configuracion de la posicién

51 SLO de parada en la apertura de la hoja 2; si no se
pulsa 51, la hoja aprende como posicion de fin de
apertura la del tope mecanico en apertura

Inicio del cierre de la hoja 2.
Al pulsar la tecla: configuracion de la posicion de

< i inicio de la desaceleracién en cierre de la hoja 2
que continda a velocidad desacelerada
Fin del cierre de la hoja 2 hasta el tope mecanico
- SLO :
de cierre
Inicio del cierre de la hoja 1.
Al pulsar la tecla: configuracion de la posicién de
51 CLS1 vy . ) }
inicio de la desaceleracion en cierre de la hoja 1
que continlia a velocidad desacelerada
Fin del cierre de la hoja 1 hasta el tope mecanico
- SLO )
de cierre
Inicio de la apertura de la hoja 1.
Al pulsar la tecla: la hoja 2 inicia la apertura y la
0000 :
central aprende y memoriza el retardo de apertura
51 (recuento ;
segundos) entre las dos hojas que se muestra en pantalla.
La hoja 1y la hoja 2 contindan hasta su apertura
completa
Inicio del cierre de la hoja 2.
Al pulsar la tecla: la hoja 1 inicia el cierre y la
0000 .
central aprende y memoriza el retardo de apertura
51 (recuento ;
segundos) entre las dos hojas que se muestra en pantalla.
La hoja 1y la hoja 2 contintan hasta su cierre
completo
- END Procedimiento finalizado
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Autocalibracion:
La edicion de los parametros de la carrera de la cancela no requiere que el
instalador realice nuevas calibraciones; sin embargo, al cambiar los parame-
tros de la carrera, la central necesita aprender de nuevo la curva de corrien-
te, desactivando por consiguiente la deteccidon de obstaculos solo durante la
maniobra de autocalibracion. La autocalibracion se sefializa adecuadamente
en la pantalla de la central con la inscripcion 51 que indica que es necesario
ejecutar una orden para que la central se calibre automaticamente.

Una autocalibracién genera los siguientes eventos:
- cambio de los parametros: P09-10-11-12-13-14-15-16-17-18-19-20-21-22-
25-26-31-36-43.

Parametros de la central

Sub
menus

Descripcion

Valores
(predeter-
minado)

P01

Cierre automatico

(ON)

Cierre automatico no activado

OFF

Cierre automatico activado

ON

P02

Tiempo de pausa

(30)

2 s (tiempo minimo)

2

600 s (tiempo maximo)

600

P03

Entrada del mando 51

(1)

Comunidad de vecinos

Durante la apertura el mando no esta activado.
Si P01 = ON en pausa reinicia el tiempo de
pausa y, si la entrada 51 permanece ocupada,
la central interrumpe el recuento hasta que la
entrada se libere (para la conexién de posibles
espiras o temporizador)

Si P01 = OFF, en pausa vuelve a cerrar

En cierre vuelve a abrir

Paso-paso (l6gica 4 pasos)
Mando secuencial Abrir, Parar, Cerrar, Parar,
Abrir...

Paso-paso (légica 2 pasos)
Mando secuencial Abrir, Cerrar, Abrir...

P04

PAR

Parpadeo previo
Parpadeo de la luz de destellos durante 3 s
antes del inicio del movimiento de la cancela

(OFF)

Parpadeo previo desactivado

OFF

3 s de parpadeo previo

ON

P05

Cierre rapido

(OFF)

Funcion de cierre rapido no activada

OFF

Si durante el cierre la fotocélula esta ocupada

y se libera durante la apertura o el tiempo de
pausa, la central vuelve a cerrar la cancela,
independientemente del tiempo de pausa defi-
nido, 3 s después de la apertura completa o 3 s
después de la liberacién de la fotocélula (segun
si la liberacion se produce durante la apertura o
la pausa).

ON

P06

Funcion de la entrada de seguridad 63

(1)

Fotocélula (PH):

- con la cancela parada no permite la apertura
- durante la apertura detiene el movimiento y al
soltar contintia la apertura

- con la cancela abierta no permite el cierre y al
soltar pone a cero el tiempo de pausa

- durante el cierre detiene el movimiento y al
soltar acciona una reapertura

Borde sensible con contacto libre de potencial
NC (BAR):

- con la cancela parada no permite la apertura
- durante la apertura se libera y vuelve a cerrar
tras la pausa con el cierre automatico activado
- con la cancela abierta no permite el cierre y al
soltar pone a cero el tiempo de pausa

- durante el cierre se libera y vuelve a abrir

Borde sensible equilibrado 8,2 KQ (8K2)
Mismo comportamiento del borde sensible NC

PAR

Salida 14 tipo de Seial Cancela Abierta (SCA) (OFF)
Cancela cerrada: no activada
) o » OFF
Cancela sin cerrar: activada fija
Po7 Cancela cerrada: no activada
Cancela en apertura: intermitente lenta
; o . ON
Cancela parada sin cerrar: activada fija
Cancela en cierre: intermitente rapida
Prueba de seguridades (OFF)
Prueba no activada OFF
P08 Prueba activada en entrada 62 1
Prueba activada en entrada 63 2
Prueba activada en entradas 62 y 63 3
Espacio de desaceleracion en cierre M1
Considerando que la cota 0 significa cierre
completo y la cota 100 apertura completa, indica (30)
la cota a la que M1 pasa a la velocidad de des-
P09 aceleracion en cierre
Ninguna desaceleracion 0
Toda la carrera de la hoja en cierre se desarrolla
} . 100
a velocidad de desaceleracion
Espacio de desaceleracion en cierre M2
Considerando que la cota 0 significa cierre
completo y la cota 100 apertura completa, indica (30)
la cota a la que M2 pasa a la velocidad de des-
P10 aceleracion en cierre
Ninguna desaceleracién 0
Toda la carrera de la hoja en cierre se desarrolla
. L 100
a velocidad de desaceleracion
Espacio de desaceleracion en apertura M1
Considerando que la cota 0 significa cierre
completo y la cota 100 apertura completa, indica (70)
la cota a la que M1 pasa a la velocidad de des-
P11 aceleracioén en apertura
Toda la carrera de la hoja en apertura se desa- 0
rrolla a velocidad de desaceleracion
Ninguna desaceleracion 100
Espacio de desaceleracion en apertura M2
Considerando que la cota 0 significa cierre
completo y la cota 100 apertura completa, indica (70)
la cota a la que M2 pasa a la velocidad de des-
P12 aceleracion en apertura
Toda la carrera de la hoja en apertura se desa- 0
rrolla a velocidad de desaceleracion
Ninguna desaceleracién 100
Velocidad normal de apertura M1 (100)
P13 Velocidad minima 50
Velocidad maxima 100
Velocidad normal de apertura M2 (100)
P14 Velocidad minima 50
Velocidad maxima 100
Velocidad normal de cierre M1 (100)
P15 Velocidad minima 50
Velocidad maxima 100
Velocidad normal de cierre M2 (100)
P16 Velocidad minima 50
Velocidad maxima 100
Velocidad de desaceleracion apertura M1 (50)
Velocidad de desaceleracion minima 15 con *
P17 * con encoder/sin encoder 35 sin *
Velocidad de desaceleracion maxima 75 con *
* con encoder/sin encoder 70 sin *
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PAR

P33

Tiempo de excitacion de la electrocerradura de
resbalon (s)

(3)

Tiempo de excitacién minimo (impulso)

Tiempo de excitacion maximo

10

P34

Funcién del segundo canal de radio

(PED)

La tecla del mando a distancia asociado al 2° canal
de radio activa la salida 12 como salida de radio
auxiliar (RAU) por el tiempo configurado en el
parametro P35

La tecla del mando a distancia asociado al 2° canal
de radio activa la apertura peatonal.

La salida 12 funciona como luz de cortesia (LCO):
se activa con el movimiento de la cancela y se
queda activada durante 100 s después de la parada
de la cancela

PED

P35

Temporizacion de la salida 12 como salida de
radio auxiliar (RAU)

(1)

1's (tiempo minimo)

60 s (tiempo maximo)

60

P36

Espacio de apertura peatonal (%)
Porcentaje de apertura de la carrera de la primera
hoja con el mando peatonal

(100)

Espacio minimo

Espacio maximo (apertura completa hoja M1)

100

P37

Luz de destellos con bateria

(OFF)

Luz de destellos no activada para funcionamiento
con bateria

OFF

Luz de destellos activada para funcionamiento con
bateria

ON

P38

Funcionamiento con bateria

(0)

Funcionamiento normal

Después de una orden de reapertura, permanece
abierta

Al interrumpirse la alimentacion principal, abre y se
queda abierta

P39

Hombre presente

(0)

Funcién de hombre presente no activada

Hombre presente de emergencia:

- En condiciones normales el funcionamiento es
estandar

- Con las seguridades activadas funciona como
hombre presente con mandos solo en las entradas
51y 52 segun los ajustes del parametro P41. Los
mandos a distancia estan inhabilitados

Hombre presente activado:

- mando paso-paso desactivado, los mandos a
distancia no funcionan. La central acepta solo los
mandos de abrir y cerrar sin soltar

P40

Fuerza en los topes mecanicos
Fuerza con la que los motores presionan los topes
mecanicos al final de la carrera

(1)

Fuerza minima (deteccién inmediata de la parada)

Fuerza maxima (retardo maximo en la deteccién de
la parada)

P41

Funcion de las entradas 51 y 52 y mandos a
distancia

51: mando paso-paso o comunidad de vecinos
52: mando peatonal

51: mando solo de apertura
52: mando solo de cierre

51 y mando radio canal 1: mando solo de apertura
52 y mando radio canal 2: mando solo de cierre

P43

Tipo de actuador utilizado

EIM1 (enterrado 24 V 2 m)

EAM2 (para cancelas batientes 24 V 3 m)

EAMS (para cancelas batientes 24 V 4 m)

ELVOX Gates
SW24.D
Velocidad de desaceleracion apertura M2 (50)
Velocidad de desaceleracion minima 15 con *
P18 * con encoder/sin encoder 35sin*
Velocidad de desaceleracién maxima 75 con *
* con encoder/sin encoder 70 sin *
Velocidad de desaceleracion cierre M1 (50)
Velocidad de desaceleracién minima 15 con *
P19 * con encoder/sin encoder 35sin *
Velocidad de desaceleracién maxima 75 con *
* con encoder/sin encoder 70 sin *
Velocidad de desaceleracion cierre M2 (50)
Velocidad de desaceleracién minima 15 con *
P20 * con encoder/sin encoder 35sin *
Velocidad de desaceleracion maxima 75 con *
* con encoder/sin encoder 70 sin *
Fuerza motor M1
Configura el valor de la fuerza aportada al motor (5)
P21 M1 para err?pUJar la hoja
Fuerza minima 1
Fuerza maxima 10
Fuerza motor M2
Configura el valor de la fuerza aportada al motor (5)
P22 M2 para empuijar la hoja
Fuerza minima 1
Fuerza maxima 10
Aceleracion M1
Rampa de aceleracion de M1 hasta alcanzar la (3)
p23 veIoadacll normal.
Aceleracion maxima 1
w Aceleracion minima 5
g Aceleracion M2
Rampa de aceleraciéon de M2 hasta alcanzar la (3)
P24 velomdaq 'norm’al.
Aceleracion maxima 1
Aceleracion minima 5
Rampa de desaceleracion M1
Rampa de desaceleracioén entre la velocidad (6)
P25 normal y la desaceleraciéon del motor M1
Rampa suave (minima desaceleracion) 1
Rampa empinada (maxima desaceleracion) 8
Rampa de desaceleracion M2
Rampa de desaceleracién entre la velocidad (6)
P26 normal y la desaceleracién del motor M2
Rampa suave (minima desaceleracion) 1
Rampa empinada (maxima desaceleracién) 8
Tiempo de desfase apertura (s) (3)
P29 Desfase minimo 0
Desfase maximo 60
Tiempo de desfase cierre (s) (6)
P30 Desfase minimo 0
Desfase maximo 60
Numero de motores (2)
P31 Cancela de 1 hoja 1
Cancela de 2 hojas 2
Golpe de ariete
Realiza un breve movimiento en direccién contraria
- ; - (OFF)
a la de marcha, para para facilitar la liberacién de la
P32 electrocerradura
Golpe de ariete no activado OFF
Golpe de ariete activado ON
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Configuraciéon del modo de funcionamiento del receptor de la central:
El receptor de la central funciona en el modo Rolling Code o cddigo fijo
segun el primer mando a distancia memorizado:

- si el primer mando a distancia memorizado es Rolling code, el receptor
acepta solo mandos a distancia Rolling code

- si el primer mando a distancia memorizado es de cadigo fijo, el receptor
acepta solo mandos a distancia de cédigo fijo.

Para cambiar el modo de funcionamiento del receptor, es necesario borrar

todos los mandos a distancia presentes en memoria (ERAS-ALL) y memori-

zar el primer mando a distancia del tipo deseado.

22

ELVOX Gates
SwW24.D
Ej. men- Restauracion de los valores de fabrica
Gestion de los mandos a distancia saje en Men-
pantalla Tecla | saje en | Descripcion
Memorizacién de una tecla en el 1°" canal (pa- pantalla
so-paso o abrir, seguin P18) T Pulse OK durante 5 s para cargar los valores prede-
Esperando cédigo (pulsar tecla del mando a 0000 g OK 0000 terminados.
distancia), el receptor esta vacio Nota:
Esperando cédigo (pulsar tecla del mando a La carga de los valores de fabrica no requiere realizar de nuevo la cali-
distancia), el receptor esta configurado como rc bracion de la carrera, ya que no modifica los parametros P09-10-11-12-
1CH Rolling Code 13-14-15-16-17-18-19-20-21-22-25-26-31-36-43.
Esperando cédigo (pulsar tecla del mando a Contadores
di'stgnci'?), el receptor esta configurado como fc Men-
cadigo fijo Tecla | saje en | Descripcion
Memorizacion de la tecla del mando a distancia 1001 pantalla
en el 1 canal como cadigo 1 Primer nimero de maniobras absolutas (debe multi-
Memorizacion de la tecla del mando a distancia ) A025 plicarse por 10000)
o 5 1055
en el 1 canal como codigo 55 v 4075 Segundo numero de maniobras absolutas
Memorizacion de una tecla en el 2° canal (pea- E | En el ejemplo arriba indicado la cancela ha ejecutado:
tonal o salida 12, segun P20) G | 025 x (10000) + 4075 = 254075 maniobras totales
E.SPEFaUdO codigo (pulsar tecla del mando a 0000 v po1g | Primer nimero de maniobras parciales (debe multipli-
istancia), el receptor esta vacio carse por 10000)
Esperando cadigo (pulsar tecla del mando a v 1234 | Segundo nimero de maniobras parciales
distancia), el receptor esta configurado como rc E H A s .
- n el ejemplo arriba indicado la cancela ha ejecutado:
ocy  |Rolling Code 019 x (10000) + 1234 = 191234 maniobras parciales
Elspera‘ndo codigo (pulsar’tecla.del mando a Al pulsar OK durante mas de 5 s, la central pone a
distancia), el receptor esta configurado como fc OK 0000 , ) .
codigo fijo cero el recuento del nimero de maniobras parciales
A, . : Lectura del historial de alarmas
a Memorizacién de la tecla del mando a distancia 2001
g en el 2° canal como cddigo 1 Men- L
P : - Tecla | saje en | Descripcion
Memorizacién de la tecla del mando a distancia
o g 2055 pantalla
en el 2° canal como codigo 55 —
T . Utilice las teclas A ¥ para desplazarse por orden
Control de la posicion en memoria del mando L L
a distancia cronolégico por las alarmas de la central (9 ultimas
alarmas memorizadas, 1 alarma mas reciente, 9 alar-
Esperando codigo (pulsar tecla del mando a none =4 v |XFYY mas mas antiguas).
distancia), el receptor esta vacio < X indica la posicion de la alarma, YY el tipo de
Elspera.ndo cédigo (pulsarrtecla.del mando a alarma (consulte la tabla con la lista de alarmas)
asrﬁnmé),j' receptor esta configurado como re 1Fo3 | Enlaposicion 1 esté la alarma 03 (consulte Ia tabla
olling Code ) : con la lista de alarmas)
CTRL | Esperando codigo (pulsar tecla del mando a R 2.no En la posicion 2 no hay ninguna alarma
distancia), el receptor esta configurado como fc " "
PN Pulse OK hasta que la pantalla muestre "0oo00" para
cadigo fijo OK 0000 b . ;
- - - orrar la lista de alarmas memorizadas
Tgc!a del mando a distancia memorizada como 1 1001 Configuracion del nivel de proteccién de la central (predetermi-
cédigo en el canal 1 nado = OFF)
Tgc!a del mando a distancia memorizada como 2099 ® | OFF Ninguna proteccion
codigo 99 en el canal 2 2 — -
- - E 1 Proteccion de los menus PAR, DEF, LRNE y LRNA
Tecla sin memorizar no -
. - 2 Proteccion del mend RAD
Borrado de mandos a distancia —
- - " 8 Proteccién completa de la central
Utilice las teclas A ¥ para seleccionar el numero B
de cddigo del mando a distancia que desea borrar
Codigo memorizado en posicion 3 como 1¢ canal. 1003 Funciones de los conmutadores DIP
ERAS Pulse OK para borrar Dip Funcién Estado Descripcién
Caodigo memorizado en posiciéon 3 como 2« canal. 2003 Los motores estan provistos de
OFF
Pulse OK para borrar DIP 2 Motor con/sin en- encoder
Posicién de memoria 3 no ocupada 3 coder ON Los motores no estan provistos de
Borrado de todos los mandos a distancia del ALL encoder
receptor. Pulse OK durante 5 s para confirmar
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Funciones de los LEDs

LED Estado | Descripcion
DLA OFF Falta alimentacion de red
ON Alimentacién de red presente
Cuando el motor M1 estd en marcha: falta la sefial del
OFF :
encoder (el encoder no funciona)
M Cuando el motor M1 esta en marcha: hay sefal del enco-
ON der (aparece como un parpadeo muy rapido en funcion de
la velocidad de rotacion del motor)
Cuando el motor M2 esta en marcha: falta la sefial del
OFF :
encoder (el encoder no funciona)
45 Cuando el motor M2 esta en marcha: hay sefal del enco-
ON der (aparece como un parpadeo muy rapido en funcion de
la velocidad de rotacion del motor)
51 OFF Entrada paso-paso (borne 51) no ocupada
ON Entrada paso-paso (borne 51) ocupada
52 OFF Entrada peatonal (borne 52) no ocupada
ON Entrada peatonal (borne 52) ocupada
61 OFF Contacto de parada (borne 61) abierto (ocupado)
ON Contacto de parada (borne 61) cerrado (no ocupado)
62 OFF Fotocélula en cierre ocupada (borne 62 abierto)
ON Fotocélula en cierre no ocupada (borne 62 cerrado)
63 OFF Fotocélula o borde sensible ocupado (borne 63 abierto)
ON Fotocélula o borde sensible no ocupado (borne 63 cerrado)
Alarmas
Alarma Descripcion
no Ninguna alarma memorizada
FO1 Error alimentacion motor M1
F02 Error alimentacion motor M2
Detectado obstaculo durante el movimiento de apertura del mo-
F03
tor M1
Detectado obstaculo durante el movimiento de apertura del mo-
Fo04
tor M2
Detectado obstaculo durante el movimiento de cierre del motor
F05 M1
Detectado obstaculo durante el movimiento de cierre del motor
F06 M2
F10 Memoria EEPROM dafiada
F11 Error tiempo agotado durante la calibracion de la carrera
F12 No hay fusible o se ha fundido
F13 Error tiempo agotado durante el funcionamiento normal
F14 Error encoder M1
F15 Error encoder M2
F16 Absorcién excesiva en la salida de la alimentacién del motor M1
F17 Absorcion excesiva en la salida de la alimentacion del motor M2

VIMAR
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- 230 Vac
- 120 Vac

F1 (ATO)

F2 (5X20)
F3.15A

PROGRAM. MENU

VIMAR
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= - — T | SN [y S ) S s— — L
o o w (SIS
E z| 2 %
SCA
RAU q
VY VY

Funktionen der Klemmblocks
Klemme | Beschreibung Nenndaten Klemme | Beschreibung Nenndaten

T1 Anschluss Sekundarwicklung Transformator 24 Vac +E Plusleiter Encoderversorgung 12 Vde

T2 Anschluss Sekundarwicklung Transformator -E Minusleiter Encoderversorgung

_ LY Encodersignal Motor 1

21 Offnung Motor 1 24 Vdc 45 | Encodersignal Motor 2

22 SchlieRen Motor 1 80w

25 Offnung Motor 2 24 Vdc 99 Bezugspotenzial Eingange

26 SchlieRen Motor 2 80w 51 Schrittmotor (SchliefRer)

52 FuRgangeroffnung (Schlieler)
12 Minusleiter Funk-Hilfsausgang/Zufahrtsbe- 24 Vdc 99 Bezugspotenzial Eingange
leuchtung . 120 mA 61 | Halt (Offner)

1 Plusleiter %ubehor 62 Lichtschranken beim SchlieRen (Offner)

19 Ausgang flfr Elektroschloss 12 Vac 63 Lichtschranken (Offner)

18 Ausgang fiir Elektroschloss 15 VA

14 Minusleiter Ausgang flir Anzeigelampe Tor offen | 24 Vdc R Antennenerdung

1 Plusleiter Zubehér 120 mA ANT | Antennensignal

1 Plusleiter Zubehor 24 Vdc

0 Minusleiter Zubehor 500 mA

10 Minusleiter Blinkleuchte 24 V/dc

11 Plusleiter Blinkleuchte 15 W max
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Steuerbare Torantriebe ) OPN1 Messen des Laufwegs von Fliigel 1 bei Abbrems-
Art. Beschreibung geschwindigkeit
EAM2 EKKO 300D Linearantrieb 24 V 3 m 300 kg . OPN2 Messen des Laufwegs von Fligel 2 bei Abbrems-
EAM3 | EKKO 400D Linearantrieb 24 VV 4 m 250 kg CEEORTIIEL G
; - Schlieflen des Fliigels 2 mit normaler Geschwindig-
EIM1 HIDDY 200D L trieb 24 V 2 m 200 k
inearane m—k w | - CLS?2 keit und dann mit Abbremsgeschwindigkeit bis zum
z SchlieRanschlag von Fliigel 2
Tastenfunktionen und Meniinavigation = SchlieRen des Fliigels 1 mit normaler Geschwindig-
Taste Beschreibung - CLS1 keit und dann mit Abbremsgeschwindigkeit bis zum
Taste Display einschalten, Men( aufrufen und Parameter-Wertéan- SCh“eﬂBahSChlég von Fligel 1 - -
OK derung bestatigen. Zeigt bei laufendem Motor durch einmaliges } 0000 Volistéandiges Offnen und Schlielen der Fligel zum
Driicken die Stromaufnahme in A des Motors M1 und durch 2-ma- Einlernen der Stromschwellen
liges Driicken die Stromaufnahme in A des Motors M2 an. - END Vorgang abgeschlossen
A Taste Menl nach oben scrollen und Parameterwert erhéhen Erweiterte Laufeinstellung.
v Taste Menii nach unten scrollen und Parameterwert verringern Mit dieser Ein§t_ellung_ kann der Installatiqnstechniker Folgendes wahlen:
Taste Display ausschalten, Menii beenden und Parameter-Wer- - Abbremsposition beim Offnen und SchiieRen
ESC t - Stoppposition jedes Fliigels beim Offnen
anderung abbrechen - ) ’
- - - Verzégerung beim Offnen und SchlieRen
51 Steuertaste fir Schrittmotor - FuRgénger-MaR
Bendatigt ausschlieBlich die mechanischen Endanschlédge beim Schlie-
Vorabkontrolle: Ren
Nach Einschalten der Steuergerateversorgung erscheinen am Display der Die Zeilen mit grauem Hintergrund beziehen sich auf eine zweifliigelige
Name des Steuergeréts als SW2.D, die Firmware-Version FX.XX sowie 3 Installation, bei einem Torfliigel werden die Zeiten der Fliigelverzoge-
Blinkimpulse mit dem Eintrag FLSH, diese werden dann ausgeblendet. rung nicht programmiert
Die Diagnose-LEDs der Eingange Uberprifen, die LEDs 61, 62, 63 mussen Disola
erleuchtet sein. Taste M IF()J Y Beschreibung der Phase
Falls einer der Sicherheitseingange (61, 62, 63) nicht verwendet werden soll- eldung - -
te, eine Schaltbriicke zwischen dem Bezugspotenzial (99) und dem jeweils - 51 Warten auf Beginn der Einstellung
nicht benutzten Eingang einfiigen. 51 cLS? Beim Driicken der Taste: SchlieRen des Fllgels 2 und
Sollte einer der Sicherheitseingange (61, 62, 63) gedffnet sein, blinkt der Suche des Schliefanschlags von Fligel 2
Punkt am unteren Displayrand rechts als Hinweis darauf, dass eine ausgelds- SchlieRen des Fliigels 1 und Suche des SchlieRan-
te/nicht funktionsfahige Sicherheit fiir die ausbleibende Torbewegung zustén- - CLS1 schlags von Fliigel 1
dig ist. Anschluss sowie korrekte Funktionsweise der Sicherheiten miissen r : =
. . - LOC Elektroschloss-Betatigung zum Entriegeln von Fliigel 1
daher Uberpriift werden. - = -
Einsetzende Offnung des Flligels 1.
Menii 51 OPN1 Beim Driicken der Taste: Einstellung der Startposition
Die Programmierung des Steuergeréts ist in Menii und Untermends orga- fiir die Abbremsung beim Offnen von Fliigel 1, der
nisiert, die das Abrufen und die Anderung der Parameter und Logiken des Fllgel setzt den Lauf mit Abbremsgeschwindigkeit fort
Steuergerats ermdglichen. Das Steuergerat beinhaltet folgende Menus der Abbremsen beim Offnen des Fligels 1.
ersten Ebene: Beim Driicken der Taste: Einstellung der Stopppositi-
Mend Beschreibun 51 SLO on beim Offnen von Fliigel 1, wird 51 nicht gedriickt,
9 lernt der Fliigel als Endposition fiir das Offnen die
LRNE Schnelle Laufeinstellung Position des mechanischen Offnungsanschlags ein
LRNA Erweiterte Laufeinstellung Einsetzende Offnung des Fliigels 2.
PAR Men( Einstellung der Steuergerateparameter < |51 OPN2 Beim Driicken der Taste: Einstellung der Startposition
RAD Menii Verwaltung der Funkfernsteuerungen z E[d"’] Abtb:e;msuLng ?G'Tg)f;nen Ve F'rl]ig?'d?v Ee'rtf "
DEF Men( Wiederherstellung der Werkseinstellungen - tge’ selz er1 auim rer?sgesc Windigtetl 1o
ONT Meni B P Abbremsen beim Offnen des Fliigels 2.
emf ewegungsza er Beim Driicken der Taste: Einstellung der Stopppositi-
ALM Mendu Leiterplattenalarme 51 SLO on beim Offnen von Fliigel 2, wird 51 nicht gedriickt,

PASS MenU Einstellung Schutzgrad des Steuergerats

Untermenii
Samtliche Untermeniis sind in folgender Tabelle beschrieben.

Schnelle Laufeinstellung.

Bei der vollautomatischen Einstellung wird Folgendes eingerichtet:

- Offnungs- und SchlieR-Abbremsung bei 30% des gesamten Laufwegs
- Verzégerung beim Offnen 3 s

- Verzogerung beim Schlieen 6 s

Benétigt die mechanischen Endanschlige beim Offnen sowie beim
SchlieBen

Die Zeilen mit grauem Hintergrund beziehen sich auf eine zwei-
fliigelige Installation, bei einem Torfliigel werden die Zeiten der

g Fligelverzégerung nicht programmiert
= | Taste | DisPlay- Beschreibung der Phase
Meldung
- 51 Warten auf Beginn der Einstellung
51 CLS2 Beim Driicken der Taste: Schliefen des Fllugels 2
und Suche des SchlieRanschlags von Fligel 2
SchlieRen des Flugels 1 und Suche des SchlieRan-
- CLS1 .
schlags von Flugel 1
Elektroschloss-Betatigung zum Entriegeln von
- LOC ;
Fligel 1

lernt der Fliigel als Endposition fiir das Offnen die
Position des mechanischen Offnungsanschlags ein

Einsetzende Schliefung des Fliigels 2.
Beim Drlicken der Taste: Einstellung der Startposition

o ek fir die Abbremsung beim SchlieBen von Fliigel 2, der
Fliigel setzt den Lauf mit Abbremsgeschwindigkeit fort
SchliefRende von Fliigel 2 bis zum mechanischen
- SLO .
SchlieRanschlag
Einsetzende SchlieRung des Fligels 1.
51 cLs1 Beim Driicken der Taste: Einstellung der Startposition
fr die Abbremsung beim SchlieRen von Fliigel 1, der
Flugel setzt den Lauf mit Abbremsgeschwindigkeit fort
Schliefende von Flugel 1 bis zum mechanischen
- SLO .
SchlieRanschlag
Einsetzende Offnung des Fliigels 1.
Beim Driicken der Taste: die Offnung des Fliigels 2
0000 o . ! N .
51 (Sekunden- s__etzt ein, die am DlsEIay ggzelgte Verzogerur_n_g b_elm
Countdown) Offnen der beiden Flligel wird vom Steuergerat ein-
gelernt und gespeichert. Fligel 1 und Fligel 2 setzen
den Lauf bis zur vollstandigen Offnung fort
Einsetzende SchlieBung des Fliigels 2.
0000 Beim Driicken der Taste: die SchlieBung des Fliigels
51 (Sekunden- 1 setzt ein, die am Display gezeigte Verzégerung
Countdown) beim Schliefen der beiden Flugel wird vom Steuerge-
rat eingelernt und gespeichert. Fltigel 1 und Flligel 2
setzen den Lauf bis zur vollstandigen SchlieRung fort
- END Vorgang abgeschlossen
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Selbsteinstellung: Ausgang 14 fiir Anzeige Tor offen (SCA) (OFF)
Bei Anderung der Torlaufparameter braucht der Installationstechniker keine neuen Tor geschlossen: nicht aktiv
Einstellungen vorzunehmen. Das Steuergerat muss jedoch in diesem Fall die Tor nicht geschlossen: permanent aktiv OFF
Stromkurve neu elnlerpen und dazu dlg ‘I-Ilndem_lserkennu_nQ nur wahrlend der . PO7 Tor geschlossen: nicht aktiv
Bewegung zur Selbsteinstellung deaktivieren. Die Selbsteinstellung wird am Dis- Tor beim Offnen: langsames Blinken
play des Steuergerats mit dem Eintrag 51 als Hinweis darauf angezeigt, dass zur To t i I.'1t 9 hi . t akti ON
Selbsteinstellung des Steuergerats ein Befehl ausgefiihrt werden muss. Tor ge;togph?|cg g.esch os”senl.al;_)ekrmanen axtiv
Ausgeldst wird eine Selbsteinstellung durch folgende Ereignisse: c.>r eim _C 1een: schnefles Blinken
- Anderung der Parameter: P09-10-11-12-13-14-15-16-17-18-19-20-21-22-25-26- Sicherheitstest (OFF)
31-36-43. Test nicht aktiv OFF
Steuergeriteparameter P08 Test aktiv an Eingang 62 1
Unter- . Werte Test aktiv an Eingang 63 2
Menii S ] (Standard) Test akti Ei 62 und 63 3
est aktiv an Eingang 62 un
Automatisches SchlieRen (ON) Bremsweg beim SchlieBen M1
P01 | Automatisches SchlieRen nicht aktiviert OFF Da mit MaR 0 die vollstandige Schlieffung und
Automatisches Schlieen aktiviert ON m_lt Me_lfs 1(_)0 die vollstandlge Offnung gemeint ist, (30)
Pausenzeit (30) wird hiermit das l_\/la[s be_zelc_hnet, be_l dem M1 auf
- - P09 Abbremsgeschwindigkeit beim SchlieRen schaltet
po2 |28 (Mindestzeit) 2 Keine Abbremsung 0
600 s (Hochstzeit) 600 Gesamter Laufweg des Fliigels beim SchlieRen
Steuereingang 51 ()] bei Abbremsgeschwindigkeit 100
Wohnanlage Bremsweg beim SchlieRen M2
Beim Offnen ist der Befehl nicht aktiv. Da mit MaR 0 die vollstandige SchlieRung und
Startet bei P01 = ON in Pause die Pausen- mit MaR 100 die vollsténdige Offnung gemeint ist, (30)
zeit neu; falls der Eingang 51 aktiviert bleibt, wird hiermit das MaR bezeichnet, bei dem M2 auf
unterbricht das Steuergerat die Zahlung bis zur 1 P10 | Abbremsgeschwindigkeit beim SchlieRen schaltet
Deaktivierung des Eingangs (fiir den Anschluss Keine Abbremsung 0
P03 etwaiger Schleifen oder Timer)
schliefit bei P01 = OFF in Pause Gesamter Laufweg des Fliigels beim SchlieRen
Offnet beim Schlieften mit Abbremsgeschwindigkeit 100
Schrittbetrieb (4 Schritt-Logik) Bremsweg beim Offnen M1
Sequentielle Steuerung Offnen, Stopp, Schlieen, 2 Da mit MaR 0 die vollstandige SchlieRung und
Stopp, Offnen... mit MaR 100 die vollstandige Offnung gemeint ist, (70)
Schrittbetrieb (2 Schritt-Logik) wird hiermit das MaR bezeichnet, bei dem M1 auf
Sequentielle Steuerung Offnen, SchlieRen, 3 E,:‘ P11 Abbremsgeschwindigkeit beim Offnen schaltet
Offnen... & Gesamter Laufweg des Fliigels beim Offnen mit 0
Vorblinken Abbremsgeschwindigkeit
3 s Blinken der Blinkleuchte vor Einsetzen der (OFF)
Po4 | Torbewegung Keine Abbremsung 100
Vorblinken deaktiviert OFF Bremsweg beim Offnen M2
"‘ 3 s Vorblinken ON Eni ?Agr'svl i good?éev\éﬁ!?;ig?g;%ebsffimIneg ;Z?n:?n(: ist (70)
g el Sl (OBE) wird hiermit das MaR bezeichnet, bei dem M2 auf
Schnelle Schlieffunktion nicht aktiviert OFF P12 | Abbremsgeschwindigkeit beim Offnen schaltet
Wenn die Lichtschranke beim SchlieRen wahrend Gesamter Laufweg des Fliigels beim Offnen mit
der Offnung oder der Pausenzeit beschaltet und Abbremsgeschwindigkeit 0
P05 freigegeben wird, schliel3t das Steuergerat das
Tor unabhangig von der eingestellten Pausenzeit Keine Abbremsung 100
3 s nach der vollstéandigen Offnung bzw. 3 s nach ON N aiaral it (o
! _ ) ormale Geschwindigkeit beim Offnen M1 (100)
Freischalten der Lichtschranke (je nachdem, ob - PR
das Freischalten wahrend der Offnung oder der p13 | Mindestgeschwindigkeit 50
Pause.erfolg.;t). — Hochstgeschwindigkeit 100
E}‘::‘t":]“ S::“(eP':‘;'tse"‘ga“g 63 ) Normale Geschwindigkeit beim Offnen M2 (100)
ichtschranke : ) ki
- bei stehendem Tor sperrt sie das Offnen P14 Mindestgeschwindigkeit S0
- wahrend der Offnung halt sie die Bewegung an, Héchstgeschwindigkeit 100
f’f}gg’:g?ne‘;:r’;"%f igfzazﬁg;:‘li‘;ogrégneg‘:tszser rt ] Normale Geschwindigkeit beim SchlieBen M1 (100
und beim Freigeben wird die Pausenzeit neu p15 | Mindestgeschwindigkeit 50
geladen - PEET
- beim Schlieflen halt sie die Bewegung an und Hochstgeschwindigkeit 100
beim Freigeben wird das Tor wieder gedffnet Normale Geschwindigkeit beim SchlieBen M2 (100)
Kontaktleiste mit potenzialfreiem Ruhekontakt p16 | Mindestgeschwindigkeit 50
P06 | (BARY): " e
- bei stehendem Tor sperrt sie das Offnen Hochstgeschwindigkeit 100
- gibt beim Offnen frei, schlieRt nach der Pause Abbremsgeschwindigkeit beim Offnen M1 (50)
bei aktiviertem automatischem Schlielen 2 Mindest-Abbremsgeschwindigkeit 15 mit *
- bei gedffnetem Tor ist das SchlieRen gesperrt P17 * mit Encoder/ohne Encoder 35 ohne *
und beim Freigeben wird die Pausenzeit neu
geladen Hoéchst-Abbremsgeschwindigkeit 75 mit *
- gibt beim SchlieRen frei und &ffnet * mit Encoder/ohne Encoder 70 ohne *
Kontaktleiste mit Ausgleichswiderstand 8,2 KQ
(8K2) 3
Gleiches Verhalten der Kontaktleiste mit Ruhe-
kontakt
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Abbremsgeschwindigkeit beim Offnen M2 (50) Anzugszeit fiir Schnapp-Elektroschloss (s) 3)
Mindest-Abbremsgeschwindigkeit 15 mit * P33 Min. Anzugszeit (Impuls) 0

P18 * mit Encoder/ohne Encoder 35 ohne *
Max. Anzugszeit 10

Hochst-Abbremsgeschwindigkeit 75 mit * Funktion zweiter Funkkanal (PED)
* mit Encoder/ohne Encoder 70 ohne * ; :

T - Die dem 2. Funkkanal zugewiesene Taste der
Abbremsgeschwindigkeit beim SchlieBen M1 (50) Funkfernsteuerung aktiviert den Ausgang 12 als 12
Mindest-Abbremsgeschwindigkeit 15 mit * Funk-Hilfsausgang (RAU) fir die in Parameter

P19 * mit Encoder/ohne Encoder 35 ohne * P35 eingestellte Zeit
- — - — P34 Die dem 2. Funkkanal zugewiesene Taste der
y;ﬁ??&ﬁgggﬁ/ﬁ;gisﬁ:&gz:_gke't 7250?:6 . Funkfernsteuerung aktiviert die FuRgangeroff-
nung.
Abbremsgeschwindigkeit beim SchlieRen M2 (50) Der Ausgang 12 funktioniert als Komfortlicht PED
Mindest-Abbremsgeschwindigkeit 15 mit * (LCO): aktiviert sich bei Bewegung des Tors und
P20 * mit Encoder/ohne Encoder 35 ohne * bleibt fir 100 s nach dem Halt des Tors aktiviert
- — — Zeitsteuerung des Ausgangs 12 als Funk- )
i—|oc_hst-AbbremsgeschW|nd|gke|t 75 mit X Hilfsausgang (RAU)
mit Encoder/ohne Encoder 70 ohne P35 1's (Mindestzeit) 1
Motorkraft M1
Stellt derl Wert clier Motorkraft M1 zum Schieben (5) 60 s (Hochstzeit) 60
pgq [|desTorfligels ein Weg fiir FuBgéngerosffnung (%)
Min. Schubkraft 1 Prozentwert der Offnung fiir den Laufweg des (100)
- P36 ersten Fllgels mit Schaltbefehl FuRgangeréffnung
Max. Schubkraft 10 Min. Weg 0
Motorkraft M2
Stellt den Wert der Motorkraft M2 zum Schieben (5) Max. Weg (vollstandige Offnung von Fliigel M1) 100
pgp | des Torfligels ein Blinkleuchte bei Batteriebetrieb (OFF)
Min. Schubkraft 1 P37 | Blinkleuchte bei Batteriebetrieb nicht aktiv OFF
Max. Schubkraft 10 Blinkleuchte bei Batteriebetrieb aktiv ON
Beschleunigung M1 Batteriebetrieb (0)
Beschleunigungsrampe von M1 bis zum Erreichen (3) Normaler Betrieb 0
P23 der normalen Geschwindigkeit P38 | Bleibt nach einem Offnungsbefehl offen 1
Max. Beschleunigung 1 Offnet und bleibt bei Ausfall der Hauptversorgung 9
- - 5 offen
& '\B";”s'cifzc:':’“:i”;lgz ° & Selbsthaltung )
unigu - - —
o Beschleunigungsrampe von M2 bis zum Erreichen 3) Funktion Selbsthaltung nicht aktiviert 0
P24 der normalen Geschwindigkeit Not-Selbsthaltung:
: - Standardbetrieb unter normalen Bedingungen
Max. Beschleunigung ! - Funktioniert bei ausgel6sten Sicherheiten wie
Min. Beschleunigung 5 die Selbsthaltung mit Schaltbefehlen nur an 1
Abbremsrampe M1 P39 den Eingadngen 51 und 52 It. Einstellungen des
Abbremsrampe zwischen normaler und Abbrems- (6) g:;ak?vei;?trs P41. Die Funkfernsteuerungen sind
geschwindigkeit des Motors M1
P25 Sanfte Rampe (min. Abbremsung) 1 Selbsthaltung aktiviert:
anfte Rampe - emsung - Schaltbefehl Schrittbetrieb deaktiviert, Funkfern-
Steile R “Abb 8 steuerungen funktionieren nicht. Das Steuergerat 2
A:tl)femin::ri[():el‘\;l(z remsung) akzeptiert nur die gehaltenen Schaltbefehle
Offnen und SchlieRen
Abbremsrampe zwischen normaler und Abbrems- (6) - - —
geschwindigkeit des Motors M2 Kraft auf die mechanischen Anschlage
P26 - Die von den Motoren auf die mechanischen An- (1)
Sanfte Rampe (min. Abbremsung) 1 schlage am Ende des Laufwegs ausgeiibte Kraft
Steile Rampe (max. Abbremsung) 8 P40 | Min. Kraft (sofortige Erfassung des Anschlags) 0
V(-Izrzégerung!.szeit beim Offnen (s) (©)) Max. Kraft (maximale Verzdgerung bei der Erfas- 5
P29 Mindest-Verzégerung 0 sung des Anschlags)
Hachst-Verzbgerung 60 Funktion Eingéange 51 und 52 und Funkbefehle (0)
Verzdgerungszeit beim SchlieRen (s) ©6) 51: Schaltbefehl Schrittbetrieb oder Wohnanlage 0
Mind 9 v g 0 52: Schaltbefehl FuRgangeréffnung
P30 indest-Verzogerung 51: Schaltbefehl nur Offnen q
Héchst-Verzégerung 60 P41 52: Schaltbefehl nur Schlieen
Anzahl Motoren @ 51 und Funkbefehl Kanal 1: Schaltbefehl nur
PR Offnen
P31 Einfligeliges Tor 1 52 und Funkbefehl Kanal 2: Schaltbefehl nur 2
Tor mit 2 Fligeln 2 Schiiefen
Druckstof Verwendeter Antriebstyp (4)
Fiihrt eine kurze Bewegung entgegen der Lauf- (OFF) pa3 | EM1 (Unterflurantrieb 24 V 2 m) 1
richtung aus, um das Entriegeln des Elektro- EAM2 (Linearantrieb 24 V 3 m) 4
P32 schlosses zu erleichtern EAMS3 (Linearantrieb 24 VV 4 m) 5
DruckstoR nicht aktiviert OFF
DruckstoR aktiviert ‘ ON
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Beispiel Zahler
Verwaltung der Funkfernsteuerungen Display- Dis-
meldung play- .
Speichern einer Taste auf dem 1. Kanal LEEE mel- S Il
(Schrittbetrieb oder Offnen, sieche P18) dung
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- Erste Anzahl der Bewegungen als Absolutwert (ist mit
. . M 0000 - A025 L
rung) bei unbeschriebenem Empfanger 10000 zu multiplizieren)
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- rc - v 4075 Zweite Anzahl der Bewegungen als Absolutwert
1CH rung) bei auf Rolling Code gesetztem Empfanger 3 Im vorhergehenden Beispiel hat das Tor:
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- fc 025 x (10000) + 4075 = 254075 Gesamtbewegungen ausgefiihrt
rung) bei auf Festcode gesetztem Empfanger Erste Anzahl der Bewegungen als Teilwert (ist mit
: v P019 e
Speichern der Taste der Funkfernsteuerung auf 1001 10000 zu multiplizieren)
dem 1. Kanal als 1. Code v 1234 Zweite Anzahl der Bewegungen als Teilwert
Speichern der Taste der Funkfernsteuerung auf 1 Im vorhergehenden Beispiel hat das Tor:
055 g p :
dem 1. Kanal als 55. Code 019 x (10000) + 1234 = 191234 Teilbewegungen ausgefiihrt
S?eich?rn einer Taste auf dem 2. K.anal (FuB- oK wird OK langer als 5 s gedriickt, I6scht das Steuerge-
gangerdffnung oder Ausgang 12, siehe P20) 0000 rat den Zahler der Teilbewegungen
Warten guf Code (Tastendruck Fupkfernsteue— 0000 Alarmverlauf lesen
rung) bei unbeschriebenem Empfanger Dis-
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- rc play- .
e rung) bei auf Rolling Code gesetztem Empféanger Taste mel- Beschreibung
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- fc dung
rung) bei auf Festcode gesetztem Empfénger Mit den Tasten A ¥ die Alarme des Steuergerats
Speichern der Taste der Funkfernsteuerung auf 2001 chronologisch scrollen (die letzten 9 gespeicherten
g dem 2. Kanal als 1. Code E AY X.FYY | Alarme, 1 neuester Alarm, 9 altester Alarm).
Speichern der Taste der Funkfernsteuerung auf 5 < X bezeichnet die Position des Alarms, YY den Alarm-
dem 2. Kanal als 55. Code 055 typ (siehe Tabelle mit der Alarmliste)
Speicherplatz der Funkfernsteuerung priifen ) 1F03 In Position 1 befindet sich der Alarm 03 (siehe Tabelle
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- none mit der_ Alarmlfste) -
rung) bei unbeschriebenem Empfanger - 2.no In Position 2 liegt kein Alarm an
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- o OK solange driicken, bis am Display "oooo” er-
rung) bei auf Rolling Code gesetztem Empfanger OK 0000 scpelnt, u?.d'e Liste der gespeicherten Alarme 16-
CTRL Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- fo schen zu - onn-en s
rung) bei auf Festcode gesetztem Empfanger Schutzgrad des Steuergerits einstellen (Werkseinstellung = OFF)
Als 1. Code auf Kanal 1 gespeicherte Taste der 1001 o | OFF | Kein Schutz
Funkfernsteuerung 2 1 Schutz der Menls PAR, DEF, LRNE und LRNA
Als 99. Code auf Kanal 2 gespeicherte Taste der 2099 =P Schutz des Menls RAD
Funkfernsteuerung 3 Kompletter Schutz des Steuergerits
Taste nicht im Speicher no
Léschen der Funkfernsteuerungen Funktionen der Dip-Schalter
|Y|It den Tasten A V¥ die Codenummerlder zu B Dip Funktion Status | Beschreibung
I6schenden Funkfernsteuerung auswéahlen OFF | DieM = iber Encod
In Platz 3 als 1. Kanal gespeicherter Code. 1003 Dip 2 Motor mit/ ohne En- !e otoren ve u.g.gen . .er rlco e
Mit OK l6schen p coder ON Die Motoren verfligen nicht tber En-
ERAS - coder
In Platz 3 als 2. Kanal gespeicherter Code. 2003
Mit OK I6schen
Speicherplatz 3 nicht belegt 3
Ldschen aller Funkfernsteuerungen des Empfén- ALL
gers. OK 5 s lang zum Bestatigen driicken
Einstellung der Betriebsart des Steuergerat-Empfangers:
In Abhangigkeit von der ersten gespeicherten Funkfernsteuerung funktio-
niert der Empfanger des Steuergerats in der Betriebsart Rolling Code oder
Festcode:
- ist als erste eine Funkfernsteuerung mit Rollingcode gespeichert worden,
akzeptiert der Empfanger nur Rollingcode-Funkfernsteuerungen
- ist als erste eine Funkfernsteuerung mit Festcode gespeichert worden,
akzeptiert der Empfanger nur Festcode-Funkfernsteuerungen.
Um die Betriebsart des Empféngers neu einzustellen, miissen alle gespei-
cherten Funkfernsteuerungen geloscht (ERAS-ALL) und die erste Funkfern-
steuerung des gewlinschten Typs gespeichert werden.
Wiederherstellung der Werkseinstellungen
Dis-
Taste |PlaY- Beschreibung
mel-
m, dung
I - - -
o | oK 0000 OK 5 s lang driicken, um die Werkseinstellungen zu
laden.
Hinweis:
Das Laden der Werkseinstellungen erfordert keine Neueinstellung des
Torlaufs, da hierbei die Parameter P09-10-11-12-13-14-15-16-17-18-19-
20-21-22-25-26-31-36-43 nicht geéndert werden.
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LED-Funktionen
LED |Status | Beschreibung
DLA OFF Keine Netzversorgung
ON Netzversorgung
OFF Bei I_auf_ende_m Motor M1: kein Encoder-Signal (Encoder
funktioniert nicht)
4 Bei laufendem Motor M1: Encoder-Signal vorhanden (an-
ON gezeigt mit sehr schneller Blinkimpulsen, abhangig von der
Motordrehzahl)
Bei laufendem Motor M2: kein Encoder-Signal (Encoder
OFF funktioniert nicht)
45 Bei laufendem Motor M2: Encoder-Signal vorhanden (an-
ON gezeigt mit sehr schneller Blinkimpulsen, abhéngig von der
Motordrehzahl)
51 OFF | Eingang Schrittbetrieb (Klemme 51) nicht beschaltet
ON Eingang Schrittbetrieb (Klemme 51) beschaltet
52 OFF FuBgéangereingang (Klemme 52) nicht beschaltet
ON FuBgangereingang (Klemme 52) beschaltet
61 OFF Stoppkontakt (Klemme 61) offen (beschaltet)
ON Stoppkontakt (Klemme 61) geschlossen (nicht beschaltet)
OFF | Lichtschranke beim SchlieRen beschaltet (Klemme 62 offen)
62 ON Lichtschranke beim SchlieRen nicht beschaltet (Klemme 62
geschlossen)
OFF L;:ht?chranke oder Kontaktleiste beschaltet (Klemme 63
offen
63 ON Lichtschranke oder Kontaktleiste nicht beschaltet (Klemme
63 geschlossen)
Alarme
Alarm Beschreibung
no Kein Alarm gespeichert:
FO1 Fehler Motorversorgung M1
F02 Fehler Motorversorgung M2
FO03 Hindernis bei der Offnungsbewegung von Motor M1
F04 Hindernis bei der Offnungsbewegung von Motor M2
FO05 Hindernis bei der SchlieRbewegung von Motor M1
F06 Hindernis bei der SchlieRbewegung von Motor M2
F10 EEPROM-Speicher beschadigt
F11 Fehler Timeout Uberschritten bei Einstellung des Laufwegs
F12 Sicherung durchgebrannt oder nicht vorhanden
F13 Fehler Timeout Uberschritten bei normalem Betrieb
F14 Fehler Encoder M1
F15 Fehler Encoder M2
F16 f/lu1 hohe Stromaufnahme am Versorgungsausgang des Motors
F17 f/luz hohe Stromaufnahme am Versorgungsausgang des Motors

VIMAR
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- 230 Vac
- 120 Vac

@ T7m
[

PROGRAM. MENU

F2 (5X20)

21(22|25| 26 12(19]18|14( 1| 0 |10 11| |[+E|-E|41|45] 99|51|52(99(61(62|63
= - — T | SN [ S ) S ) S S-— s— L
5888 |- CHEE ’ =
o [$) w ol o
E z| 2 %
SCA
RAU
VY VY
AgiToupyieg kKAépag
Etraen . OvouaoTiKa { ., OvopaoTikd
KAép(gtg Neprypaen oro&aia E)-I\Ts(::gg Meprypaen cro&siq
T AguTepeliouaa oUVOEDN PETAOKNMATIOTH 24 Vac +E O¢eTIKO TPOPOJOTIag KWAIKOTTOINTH 12 Vde
T2 Agutepeliouca oUVOEDN PETAOXNMATIOTH -E ApvnTiKS TpOPOdOaTiag KwdIKOTIOINTH
LY 2pa KwdIKoTToINTr KIivnTApa 1
21 | Avoiypa kivntrpa 1 24 Vdc 45 | ZApa KWSIKOTIoINTA KIVNTHEA 2
22 | KAsioipo kivnmpa 1 80w
25 Avolyua Kivnthpa 2 24 Vdc 99 Koivég gigodol
26 | KAsiowpo kivnmipa 2 80 W 51 Bnuariki Aeitoupyia (N.O.)
- - - - 52 AigAeuon meqwv (N.O.)
12 ggr\;g:llﬁio[zogarlggng €€000U TnAexelploTnpiou/ 24 Vde 99 Kolvéc gicodol
1 OETIKG EEapTUATOY 120 mA 61 AiakotrAy (N.C.)
- : - 62 DwrokUTTapo oo kAgioipo (N.C.)

19 'Eﬁoéog n)\sKTler']g K)\sléaplc'xg 12 Vac 63 DwiokiTTapo (N.C.)
18 E080¢ NAeKTPIKAG KAEISApPIAg 15 VA
14 ApvnTiKS £6650U AuXViaG aVOIKTAG KAyKEAGTTIOPTAS | 24 V/dc - [eiwon kepaiag
1 | ©eTko e§apTpdTwy 120 mA ANT | ZAua kepaiog
1 OEeTIKO €CAPTNUATWY 24 VVdc
0 ApVNTIKO ££aPTNHATWV 500 mA
10 ApvnTiké QAag 24 Vdc
1 OETIKO PAAG 15 W max
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EAeyxopevol eKKIVNTEG ) OPNA1 Métpnaon tng diadpopng Tou @UAAoU 1 Pe TaxUTnTa
Kwb. Meprypaen empBpaduvong
EAM2 MpapuIkéG ekkivnTAg EKKO 300D 24 V 3 m 300 kg : OPN2 Mérpnon Tng dladpopig Tou pUAAOU 2 pe TaxuTnTa
EAM3 TPOpHIKOS ekkivTAS EKKO 400D 24 V 4 m 250 kg ENIBRo DU S
. . KAgioigo @UAAou 2 pe KavoviKh TayxUTnTa Kal 0TH CUVEXEI
EIM1 EvBodamédiog exkivntrig HIDDY 200D 24 V 2 m 200 kg - CLS2 EMIRPAdUVON PEXPI TO PNXAVIKO OTOTT KAEIGTUATOG QUAAOU
w
Z
Agitoupyieg TwV TTARKTPWY Kal TTEPIYNON OTA HEVOU 5 KAgioiuo @UANOU 1 PE KAVOVIKN TaXUTNTA KOl 0T GUVEXEID
P P - CLS1 eMRPAdUVON PEXPI TO PNXAVIKO OTOTT KAEIoipaTog @UAAOU
MAAkTpo | Mg a
nKTp I’NVP Pn : i : : : 1
MAAKTPO evepyoTToinong 086vng, TTpdoRaang Yevou kai empBeRaiwong - - - . -
aMayrg TIHAS TTapauéTpou. OTav o KIVATAPAS BEICKETal Of Kivnan, . 0000 MArpEG GoIyHa Kall KAEIOIHO TwV QUAAWY yia OTTORVNHG-
oK HE €va TIATAPA TOU TTIARKTPOU ERQAVIZETal N ATTopPOPnan oTo A Tou VEUON TWV TIHWV KaTwAiou pedpatog
KIVNTHpa ’M1, EVW ME 2 TTOTAMOATA EPQAVICETAI N ATToppoOPnon oto A R END H S10BIkaoia oAoKANPWONKE
Tou KIvnTApa M2. (TéAog)
A MAAKTPO pETOKIVNONG OTa PEVOU TTPOG Ta TIAVW Kal adgnang TIUAG TTa- Mponypévn BaBpovopnon diadpoung.
POMETPOU H BaBuovopnan Trapéxel oTov XEIPIOTH TN dUVATOTNTA VA ETTIAEGEN Ta EEAG:
MARKTPO PETAKIVAONG 0T PEVOU TTIPOG Tal KATW Kal JEIWONG TIMAG TTa- - ©¢on emppaduvong oTo Gvolyla Kai 0To KAEioIHO
v « - ©¢on akivnromoinong K&0e UAAouU GTO Avolyua
PaPETPOU
Y - 06 5 - - . - KaBuoTépnon oTo Gvolypa Kai aTo KAEioIuo
ESC )\;]KT[')O amevepyotoinong 08ovng, €§000U OO PeVOU Kal akipwong - T} BIENEUONC TEqWV
AAMYNG TIHNG TTAPAHETPOU ATTaITEITAI N TTOPOUCiO HOVO UNXAVIKWY OTOTT OTO KAEiCIMO
51 MAAKTPO eVTOArG BnpaTIKrg AgiToupyiag 01 O£IpéG PE YKPI POVTO 0popoUV eyKaTdoTaon SITTAoU @UAAoU, £dv
uTTdpXel povo @UAAO, Sev TTpoypapparifovral KaBuoTepoElg UAAOU
MpokaTapkTIKOG EAEYXOG: MAAQ- MAvupa P
MeTtd Tnv TpO@OdOCTIa TNG KEVTPIKAG HovAdag, aTnv 086vn eugavidovtal To dvoua KTPO 08ovng Nepiypagn edong
NG KEVTPIKAG povc’xéag TTou avaypc’xq)aTm wg SW2.D,,r| ékdoon 19u U)\IKO)}OVIUMIKOL’J B 51 AvapovA yia évapén S1adIkaciac BaBOvOLNoNG
FX.XX kai 3 avahaptrég pe Tnv €vdeign FLSH, o1 otroieg omn ouvéxeia offivouv. o oci A e MAOU 2
EAéygre TIg Auyvieg led diayvwaoTikoU eAéyxou Twv e1068wv. O1 Auxvieg led 61, 62, 51 CLS2 TGV"ITC(TI'] U r]!qpo. i'a'“,o o OL'J)\)\ KGI2
63 TIPETTEI VOl EIVQl QVAPHEVEC. avadiTnon UNXavikou oToTr KAEITipaTog @UAAOU
Edv pia amé Tic £16650uG aopalsiac (61, 62, 63) Sev XpNOILOTIOIETAI, TOTTOBETHOTE } CLS1 KAgioipo @UAAou 1 Kai avadfTnon HnXavikou oToTT
IO VEQUPG aVAPETT GTNY KOV €TTAQH (99) Kal TRV £i0050 TTou SeV XPNOIHOTIOIEI- KAgigipaTog eUAAou 1
Tal. LOC Evepyotroinon nAeKTPIKAG KAEIBOPIAG VIO OTTOBETUEU-
Edv pia amé 1ig e10600ug ac@aAeiag (61, 62, 63) eival avoIkTr, N KOUKKida KATW - on @UAAoU 1
8egia otV geg\aln q):/aBoanyg yia va u)1\'[06£|§s| om plg €icodog acr(pa))\\f:mg TTOU £€XE€l Evapén avoiyparog guMoU 1.
EVEPY{JTTOIH i/Sev EITOUpV)\EIe o TTpOKa sqslaTnv Hn Kivnon g Kayke onop)\mg. 51 oPNT Ortav TIamBei 10 TARKTPO: PUBHIGN TG BETNC EVAPENG
’nopz—:vwg, 1jrpsns| va smf nBeloeTe TN OUVOEDN KAl TN OWOTH KATACTACT AEITOUp- ETIRPGBUVONG GTO GVOIVHA QUAAOU 1, T0 GUAO GUVE-
viag Twy e1063wv aopaeiag. XiCel va Kiveital ge apyr TaxuTnTa
i EmBpaduvan oto dvoiypa @UAAou 1.
Mevou i | i . . . Otav atnBei 10 TAAKTPO: pUBUICN TNG BEoNG aKIvN-
o} TTPOYPAUHATIONOG TG KEVTPIKAG povadag OPYQVWVETaI OF HEVOU Kall UTTOHEVOU 51 slo TOTIOINGNC GTO AVOIYa ToU GUAOU 1, €4V BEV TraTn-
TIoU ETMTPETTOLV TNV TpoéoRaocn Kal TNV TPOTIOTOINON TWV TIAPAKETPWY Kall TwV B¢ T0 51, T0 PUMO ATTOPVNPOVEUEI WG BECT) TEAOUG
AOYIKWV OUCTNUATWY TNG KEVTPIKAG povadag. H KevTpikh povada S1abEéTel Ta rapa- QVOIYHOTOG QUTHAY TTOU TIPEXETAI QTG TO PNXAVIKS
KATW pEVOl’J T[p(bTOU ETTITTEDOU: OTOTT OTO dvowpg
Mevou Mepiypaen ‘Evapgn avoiypatog @UAAoU 2.
. - . ‘Otav atnBei To TTARKTPO: pUBUIoN TNG BE€aNnG évapgng
LRNE Ta 0 d10d
Xela B,a povopnc? 100pOKNS - < < Sl emMBPAduvang aTo avolypa @UAAoU 2, To @UAAO ouve-
LRNA Mponypévn Baduovéunon diadpopng E XiCel va kiveital ye apyn TaxuTnTta
PAR Mevou pUBUIoNG TTOPAUETPWY KEVTPIKMG Hovadag - EmRpa&duvon oTo Gvolypa GUAAOU 2.
RAD Mevou Slaxeipiong TNAeXeIpIoTNPiWY Orav marnBei To MAKTPO: PUBUION TG B€0NG aKIvN-
- . A . TOTT0iNONG OTO Avolypa Tou UAAoU 2, edv dev TTaTn-
DEF MevoU eTTavapopag EpYOSTACIAKWY TIHWV 51 SLO 8i To 511, To GUAAD QTTOpVIOVEDE W BE0T) TENOUG
CNT MevoU PETPNTWV EAYPWV QVOiYHOTOG QUTAV TTOU TIAPEXETAI ATTO TO MNXAVIKO
ALM MevoU ouvayepU@Y TTAAKETAG OTOTT OTO GVOIYHA
PASS MevoU pUBHIONS ETTITIESOU TTPOOTATIAG KEVTPIKAS HOVASAC ‘Evapén kAeioipatog gUAAOU 2. o
51 cLS2 Ortav aTnBei T0 TTARKTPO: PUBUION TNG BE€aNnG £vapgng
€MBPAdUVONG OTO KAEIGINO QUAAOU 2, TO QUAAO CuUVE-
Ytropgvou XiCel va KiveiTal pe apyn TaxoTtnta
‘OAa Ta utTopEVOU TTEPIYPAPOVTAI OTOV TTOPAKATW TTiVOKA. ) SLO TéAog KAEIGTHATOG PUANOU 2 HEXPI TO UNXAVIKG GTOTT
Tayeia BaBuovounan SIaSpOoNS. 010 KAeioIpo
H BaBuovopunon mpaypaTtoTroleital aTnV TARpwG autduarn AeIroupyia Kai ‘Evapén kAeioigatog UANou 1.
pubuiCel Ta €EAG: 51 cLS1 ‘Otav ratnBei To TARKTPO: pUBNION TG B€ong évapéng
- EmBpd&duvan o1o dvolypa kal oTo KAgioipo 1o 30% TG GUVOAIKNG Siadpo- emPBpaduvong aTo KAgioIuo @UANou 1, To UAAO Guve-
ung Xigel va KIveiTal he apyn TaxuTnTa
- Kabuotépnon oo dvolyua oTa 3 deut. i SLO TéAoG KAEIOTUaTOC PUAAOU 1 PEXPI TO UNXAVIKO GTOTT
- KuBUC{TEpnon oTo K)\&EIO’I}JO aTa 6’5€UT. . : . 070 KAEIOINO
S‘l\':zcix;n;m N TTAPOUTIia UNXAVIKWY GTOTT TOGO OTO AVOIYHO 600 KAl GTO T TR
o e . . . . . 0000 ‘Otav TratnBei To TTANKTPO: apxidel va avoiyel To UAAO
w | O1 og1pég pe YKp1 9OVTO apopouv eykatdoTacn SiTAoU @UAAou, edv ) 2 . 5 . BNKes
Z | uTTdpXEl MoVvO PUAAO, Sev TTpoypappaTifovTal KABUOTEPHOEIG PUAAOU 51 (IJETQT]OT]' » M KEVTPIKT) HOVOOQ OTTOHIVIHOVEVEI KOl ATTOUNKEUE!
5 - - J OeuTePOAE- | TNV KABUATEPNON OTO GVOIYHA PETAEU TwV dUO GUA-
MAR- | Mivupa Mepiypoapi Gaanc TITWV) Awv TToU gugaviZetal aTnv 086vn. Ta @UAAa 1 kai 2
KTpO | 086vng oguvexiouv va KivouvTal éwg To TTAPEG Gvolyua
- 51 Avapovr yia évapén diadikaciag Baduovounong "Evapén kAEIGiuaTog pUAAOU 2.
51 cLS?2 ‘Orav atnBei T0 TTARKTPO: KAEITINO QUAAOU 2 Kal avadn- 0000 ‘Orav aTtnBei T0 TTAAKTPO: apyxigel va KAgivel To @UAAO
TNON UNXAVIKOU OTOTT KAEIGIATOG PUAAOU 2 51 (péTpnon 1, N KEVTPIKA JOVADA OTTOUVNPOVEUEI KOl aTTOBNKEUE!
KAegioigo @UAAou 1 Kal avaATnon uNxavikol oToTT KAEITi- Beutepodé- | MV kaBUOTEPNOT OTO KAEIOIHO HETAEY TwV 500 GUA-
- CLS1 paTOC GUAOU 1 TTWV) Awv 10U ep@aviCetal oTnv 086vn. Ta @UAAa 1 kair 2
Evepyotroinon nAeKTPIKAG KAEIBAPIAS yia ATTODETUEUT! ouvexigouv va KIvoGvTa éwg To TAfPES KAEIOIHO
- Loc <p0)\%u 1 11N RETPias preey Heven - END (TéAog) | H Siadikaaia oAokAnpwenke
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36-43.

Autopartn Babuovounon:
H aAaynA Twv TTapapétpwy dIadpoung TNG KAyKEAGTTIOPTAG OEV GUVETTAYETAI TNV
avaykn ekTéAeong véwv Babuovounoewy atod Tov TEXVIKO eykaTtdaTaong. Avtifera,
€AV AAAGEETE TIG TTAPAPETPOUG DIADPONNAG, N KEVTPIKI) HovAda TTPETTEl va aTroln-
Kevoel avd TNV KAPTTUAN peUPATOG, ATTEVEPYOTTOIWVTAG ETTOPEVWG TNV AVIXVEUON
eUTTOdiou pévo katd Tov eEAlyud autépartng Babuovounong. H autéparn Baduovo-
unon emonuaivetal KaTdAANAa aTnv 006vn TNG KEVTPIKAG HOVASAG PE TNV EVOEIEN
51 yia va uTtodeigel OTI TIPETTEI VO EKTEAEDTEI Pia EVTOAR yia va TTpAyUaTOTTOINBET
autépaTtn Babuovéunaon TnG KEVTPIKAG Hovadag.
Ta cupBdavra TTou TTPOoKaAOUV Tnv auTtdpaTn Babuovounon eival Ta §AG:

- aAayn Trapapétpwy: P09-10-11-12-13-14-15-16-17-18-19-20-21-22-25-26-31-

NMopdpeTpol KEVTPIKAG HovAadag

YTro-
HEVOU

Mepiypagn

Tipég
(TrpogTm-
Aeypéveg)

P01

Autéparo kAsioluo

(ON)

Mn evepyoTtroinuévo autduaTo KAEioIUO

OFF

Evepyotroinpévo autépaTo KAEioIuo

ON

P02

Xpoévog mrauong

(30)

2 BeuT. (EAGXIOTOG XPOVOG)

2

600 BeuT. (MEYIOTOG XPOVOG)

600

P03

Eicodog gAéyyou 51

()

AgiToupyia TTOAUKaTOIKiOG

Katd n dIGpKEIa TOU avoiyhaTog, n eVIoAr Bev gival
EVEPYOTTOINMEVN.

Edv P01 = ON, oTtnv katdotaon Tadong o Xpovog
TTalong avavewveTal Kal eav n €iocodog 51 Trapapeivel
EVEPYOTTOINMEVN, N KEVTPIKA HOVADa avOOTEAAEI TN
HETPNON €WG TNV ATTEVEPYOTTOINGN TNG £106d0U (YIa TN
oUvOeDN TTIBAVWY OTTEIPWY 1 TOU XPOVODIAKOTITN)
Edv P01 = OFF, oTnv kardoTaon Tadong KAEivel

21NV KaTdoTaon KAEIGINATOG QVOIVEl

Bnuartiki Aeitoupyia (Aoyiké KUKAwpA 4 BnpdTwyv)
AkolouBiakr evToAr, dvolypa, dIakoTTr, KAEioIYo,
SI0KOTTA, Avolyua...

Bnuoartiki Aeitoupyia (Aoyiké KUKAwpA 2 BnpdTwy)
AkoAouBiakr evTOAR, dvolyua, KAgioIJo, Avolyua...

P04

PAR

MpoavaAaptrh
AvaAapTri Tou @Aag yia 3 SeuT. TIPIV OTTO TNV £vapén
NG Kivnong Tng KaykeAGTTOpTOG

(OFF)

AtrevepyoTToinuévn TTPOAVOAQUTIH

OFF

3 deuT. TTpoavaAauTIig

ON

P05

I'pryopo kAgicipo

(OFF)

Mn evepyoTroinuévn Asitoupyia ypriyopou KAEIoiJaTog

OFF

Edv T0 pwTOKUTTOPO OTO KAEITIPO €vEPYOTTOINOE KOl
ATTOOECUEUTEI KATA TO GVOIYHA ) TO XPOVIKO SIACTNHA
Talong, N KEVTPIKA HOVAdA KAEIVEI TNV KOYKEAGTTOPTA,
avegdpTnTa atrod 10 XPovikd didoTnua TTavong Tou
€xel pUBUIOTED, 3 DeUT. PETA TO TTAAPEG Gvolypa ) 3
OEUT. JETA TNV ATTODECHEUCT TOU PWTOKUTTAPOU (ava-
Aoya pE TO €8V N OTTOBETHEUOT Yivel KaTd T SIdpKEIa
TOU avoiypaTog 1 TNG TTalang).

ON

P06

A&iToupyia e10650u aog@aleiag 63

(1)

DdwrokuTTapo (PH):

- ME TNV KAYKEAOTTOPTA KAEIOTH OV ETITPETTEI TO
avolyua

- KaT@ 10 Avolypa dIakOTITEl TNV Kivnon Kal otav
ATTOOECUEUTEI AVOIYEl TNV KAYKEAGTTOPTA

- ME TNV KAYKEAOTTOPTA AVOIKTH) OEV ETTITPETTEI TO KAEI-
alpo, 61av aTTodeapEUTE UNdevidel Tov Xpovo TTalong
- 0TO KA€ioIJo BIaKATITEl TNV Kivnon kail éTav atrode-
OMEUTET EAEYXEI TO EK VEOU GVOIYUA

EuaioBnto dkpo pe kaBapr emagr) NC (BAR):

- M€ TNV KAYKEAOTTOPTA KAEIOTH OV ETITPETTEI TO
avoryua

- OTO AVOIYUO ATTEVEPYOTTOIEITAI, KAEIVEI UETA TO
XPOVIKO SIdoTNa TTalong OTav gival EVEPYOTTOINKEVO
TO QUTOMATO KAEIOINO

- M€ TNV KAYKEAOTTOPTA AVOIKTH) OEV ETTITPETTEI TO KAEi-
alJo, 61av amodeopeuTei undevidel Tov xpdvo TTalong
- OTO KAEIOIJO OTTEVEPYOTTOIEITAI KAl AVOIYEl

E&icoppotrnuévo guaiobnto dkpo 8,2 KQ (8K2)
‘181 gupTrepIpopd pe To euaiobnTo dkpo NC

32

PAR

"E¢0806 14 TUTTOU ETMICAPAVONG AVOIKTG KAYKEAO-

Toptag (SCA) el
KA€I0TA KayKeASTTOPTA: PN EVEPYOTTOINGN
AVOIKT) KOYKEAGTTOPTA: EVEPYOTTOINOT, VIO OTABEPS OFF
diGoTna
P07 KA€I0TA KayKeEAOTTOPTA: PN EVEPYOTTOINGN
KaykeAdTTopTa aT1o dvolypa: diaAeirouca apyn
AeiToupyia
AVOIKT) KOYKEAGTTOPTA: EVEPYOTTOINOT, VIO OTABEPS ON
d16oTNa
KaykeAdTTopTa 010 KAEioIpo: diaAeirouca ypriyopn
AeiToupyia
‘EAeyxog do@aAeiwv (OFF)
Mn evepyoTroinuévog €Aeyxog OFF
P08 Evepyotroinuévog éAeyxog aTtnv gicodo 62 1
Evepyotroinpévog éAeyxog oTnv gicodo 63 2
Evepyotroinuévog éAeyxog oTnv gicodo 62 kai 63 3
AméoTaon empBpdaduvong oTo kAgioiyo M1
AapBavopévou utréwn 6t n Tipr 0 onpaivel TARPES
KAgioipo kai n iR 100 TARPEG dvolypa, UuTTodEIKVUEI (30)
TNV TIYr aTnVv otroia To M1 Kiveital ye TaxuTnTa €1TI-
P09 Bpaduvong oTo KAgioIuo
Kapia empBpdaduvon 0
‘OAn n S10dpopn Tou UAAOU GTO KAEIGIPO TTOU EKTEAEI- 100
Tal he TaxuTnTa £MRPaduvong
AméoTaon empBpdaduvong oTo kAgioiyo M2
AauBavopévou utréwn 6t n Tiur 0 onpaivel TTARPES
KAgioipo kai n iR 100 TARPEG Avolypa, uTTodEIKVUEI (30)
TNV TP oTNV oTroia To M2 Kiveital pe TaxutnTa €1MI-
P10 Bpdaduvong aTo KAgioIuO
Kapia empBpdaduvon 0
‘OAn n S1adpopn Tou UAAOU GTO KAEIGIPO TTOU EKTEAEI- 100
Tal e TaxUTNTa £MRPAdUVoNg
AmréoTaon emippdduvong oTo dvoiyua M1
NapBavopévou uttoyn 6ti n Tipn 0 onuaivel TARPEG
kAgioipo kai n Tipn 100 TTARPEG dvolyua, UTTOBEIKVUEL (70)
TNV TP oTnv otroia To M1 Kiveital pe TaxutnTa €1MI-
P11 Bpaduvang aTo Gvolyua
‘OAn n S1adpopn Tou UAAOU GTO KAEIGIPO TTOU EKTEAEI- 0
Tal e TaxUTNTa £MRPAduUvong
Kapia empBpdaduvan 100
AmréoTaon emiBpdduvong oTo dvolyua M2
AapBavopévou uttoywn 6Ti n Tipn 0 onuaivel TARPESG
KkAgioipo kai n Tipn 100 TTARPEG dvolyua, UTTOBEIKVUEL (70)
TNV TIUA otV oTToia To M2 KiveiTtal ye TaxuTnTa €1T1-
P12 Bpaduvang aTo Gvolyua
‘OAn n Siadpopr} Tou PUAAOU OTO KAEICINO TTOU EKTEAEI- 0
Tal e TaxUTNTa £MRPAdUvVoNg
Kapia empBpdaduvon 100
Kavovikn Tax0tnTa oto dvolypa M1 (100)
P13 EAdxioTn Taxotnta 50
MéyioTtn TaxutnTa 100
Kavovikn TaxitnTa oto dvorypa M2 (100)
P14 EAd&xioTn TaxutnTa 50
MéyioTtn TaxutnTa 100
Kavoviknf Tax0tnta oto kAgioipo M1 (100)
P15 EAd&yioTn TaxUtnTa 50
MéyioTn TaxutnTa 100
Kavovikn Taxutnta oto kAgioipo M2 (100)
P16 EAd&xioTn TaxUtnTa 50
MéyioTn TaxutnTa 100
TaxuTnTa emBpdduvong oTo dvoiyua M1 (50)
EAaxioTn Taxutnta empBpaduvong 15 pe ™
P17 * pe KwAIKOTTOINTA/XWPIG KWAIKOTTOINTA 35 xwpig *
MéyioTn TaxutnTa empBpdduvong 75 pe*
* ME KWAIKOTTOINTA/XWPIG KWBIKOTTOINTA 70 xwpig *
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TaxoTnTa emiBpdaduvong oTo dvolypa M2 (50)
EAdyioTn taxutnta emppdduvong 15 pe ™
P18 * HE KWAIKOTTOINTH/XWPIG KWBIKOTTOINTA 35 xwpig *
MéyioTtn TaxUtnTa empBpdduvong 75 pe *
* JE KWOIKOTTOINTH/XWPIG KWAIKOTIOINTH 70 xwpig *
TaxotnTa emiBpdaduvong oTo kAgioipo M1 (50)
EAGxi0Tn TaXUTNTO €MBPAaduvong 15 pe*
P19 * JE KWOIKOTTOINTH/XWPIG KWAIKOTTOINTH 35 xwpig *
Méyiotn TaxUtnTa emBpdduvong 75 e *
* UE KWOIKOTTOINTA/XWPIG KWIIKOTIOINTH 70 xwpig *
TaxutnTa emBpdaduvong oTo kAsioipo M2 (50)
EAGx10Tn TOXUTNTO EMIRPAaduvong 15 pe*
P20 * gE KWAIKOTTOINTA/XWPIG KWAIKOTIOINTH 35 xwpig *
MéyioTtn Taxutnta emppdduvong 75 pe*
* HE KWAIKOTTOINTA/XWPIG KWBIKOTTOINTA 70 xwpig *
AUvapn kivnripa M1
Pubpicer Tnv Tipr dUvapng Trou TrapExeTal aTrd Tov (5)
P21 KivntApa M1 yia Tnv wenaon Tou eUAAoU
EAdyioTn dUvaun 1
Méyiotn duvapun 10
Auvapn kivntipa M2
PuBpicel Tnv Tiur) 80vaung TTou TTapEXETal Aatré Tov (5)
p22 KivnTipa M2 yia Tnv wenan Tou @UAAOU
EAdyioTn d0vaun 1
MéyioTtn 80vapun 10
Emitdxuvon M1
Pdputra emtéaxuvong Tou M1 €wg Tnv €TiTEUEN Kavovi- (3)
p23 Kr’]’g TchL'JTr]Tcx";
MéyioTtn emiTdxuvon 1
EAGxI0TNn emmiTA)UVON 5
E(: Emitdaxuvon M2
(S PauTra emtdxuvong Tou M2 €wg Tnv €TTiTEUEN KAvovI- (3)
P24 KNG ToXUTNTAG
MéyioTtn emtédxuvon 1
EAaxioTn emtdyuvon 5
KAion emBpaduvong M1
KAion emBpaduvong YeTagu Tng Kavovikng Taxutntog (6)
P25 Kal TG empBpaduvong kivntipa M1
OpaAr kAion (eAdxioTn empBpdduvon) 1
AméToun kAion (péyioTn emBpaduvon) 8
KAion emBpaduvong M2
KAion emBpaduvong YeTagu Tng Kavovikng TaxutnTog (6)
P26 Kal TG empBpaduvang Kivntipa M2
OpaAr kAion (eAdxioTn empBpdduvon) 1
AméToun kAion (péyiotn empBpaduvon) 8
Xpovog kaBuaTépnaong aTo avolypa (deuT.) (3)
P29 EAGx10Tn KaBuoTépnon 0
Méyiotn kaBuoTépnon 60
Xpovog kaBuaTépnaong oTo kAgioipo (deuT.) (6)
P30 EAd&yioTn kaBuoTépnon 0
MéyioTtn kaBuoTépnon 60
ApIBpo6G KIVNTAPWY (2)
P31 KaykeAdtTopTa pe éva @UAAO 1
KaykeAdTropTta pe 2 @UAAQ 2
AsiToupyia TrTaApoU
EkTeAei pia gUvtoun Kivnon otnv avTiBeTn kateubuvon
2 e o i . (OFF)
a6 EKEIVN TNG Kivnong yia va SIEUKOAUVOEI N aTrodE-
P32 OMEUAN TNG NAEKTPIKAG KAEIBAPIAG
Mn evepyotroinuévn Aeitoupyia TTaApoU OFF
Evepyotroinuévn Aeiroupyia TaApod ON

PAR

P33

Xpovog dIEyeponG KOUPTIWTAG NAEKTPIKAG KAEIBa-
pidg (deur.)

(3)

EAdxioTOG Xpovog Si€yepong (TTAAUOG)

MéyioTtog xpdvog digyepang

10

P34

AgiToupyia deUTEPOU KavaAIoU TNAEXEIPIOTNPIOU

(PED)

To TTAAKTPO TOUu TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU £XEI AVTIGTOIXI-
oTel 0TO 20 KAVAAI TNAEXEIPIOTNPIOU EVEPYOTTOIET TNV
£¢000 12 wg BondnTiKn £¢0d0 TnAexeIpioTnpiou (RAU)
yla 70 Xpoviké didoTnua TTou £xel KaBopIoTei oTnV
TapaueTpo P35

To TTARKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU EXEI AVTIOTOI-
XIOTEI OTO 20 KaVAAI TNAEXEIPIGTNPIOU EVEPYOTTOIET TN
diéAeuon TTedWv.

‘E€0d0¢6 12 wg BondnTikd @wg (LCO): evepyoTroigital
JE TNV Kivnon TNG KAYKEASTTOPTAG KAl TTAPAMEVE]
evepyotroinuévn yia 1o didotnua 100 deuT. YETA TNV
aKIVNTOTTOIiNGN TNG KAYKEAGTTOPTAG

PED

P35

XpOoVIKOG TTPOYPOUHMATIONOG £§650U 12 wg Bonbn-
TIKAG €§650u TnAexeIpioTnpiou (RAU)

(1)

1 deuT. (eAdxI0TOG XPOVOG)

60 deuT. (PEYIOTOG XPOVOG)

60

P36

ATtrécoTaon avoiyparog SiéAeuong medwv (%)
[MoooaTé avoiypatog dIadpopng TTPWToU @UAAOU PE
€VTOAN BIEAeuang TTedwV

(100)

EAd&yioTn amméoTacn

MéyioTtn amméoTaon (TTAfpeg avorypa UAAou M1)

100

P37

®Aag oTNV TPOPOSOTia e PITATAPIC

(OFF)

Mn evepyotroinuévo @Aag oTn AsIroupyia pe pTratapia

OFF

Evepyotroinpévo gAag otn Aeiroupyia e prratapia

ON

P38

AsiToupyia pe prratapia

(0)

Kavovikn Asitoupyia

MeTé atd €vTOAR €K VEOU avoiypaTog, N KayKeAGTTOp-
TQ TTAPAUEVEI AVOIKTH

‘Otav diakoTrei N KUpIa TPoPodoaia, N KAyKEAGTIOPTA
QVOiYEl KOl TITAPAUEVEI AVOIKTH

P39

Autoparn diakotrn AgiToupyiag

(0)

Mn evepyotroinuévn autéuarn diakoTr AeIToupyiag

AuTtépaTn dIOKOTIH AEIToupyiag EKTAKTNG avAyKnG:

- € KOVOVIKEG OUVONKEG TUTTIKAG AEIToupyiag

- Me evepyotroinuéveg ao@AAeieg, AeIToupyEi wg
autépaTn dIakoT AEIToupyiag HE EVIOAEG HOVO OTIG
€10000uG 51 kai 52 gUpwva pe TIG pUBUIoEIG TNG
TrapapéTpou P41. Ta TnAEXEIpIOTAPIA Eival ATTEVEPYO-
TToINUEVA

Evepyotroinuévn autéparn SIaKOTTA AEIToupyiag:

- aTTEVEPYOTTOINUEVN EVTOAN BNUATIKAG AEITOUpYiag, Ta
TnAexelpioTApIa dev Asitoupyouv. H KeVTPIKA povada
aTmodEXETAI HOVO TIG EVTOAEG QVOIYHATOG Kal KAEITipa-
TOG TTOU £x0ouv diaTnpPnOei

P40

AUvapn oTa pnxavikd oToTr
Alvapun PE TNV OTTOIa 01 KIVNTHAPEG TTIECOUV TO UNXAVI-
K& OTOTT 07O TEAOG TNG B1AdPOUNAG

(1)

EAaxioTn dUvapn (Gueon avixveuon oToTT)

Méyiotn dUvaun (M€yIoTn KABUOTEPNGN OTNV QViXVEU-
on Tou OTOTT)

P41

AsiToupyia £1063wv 51 ka1 52 kail TNAEXEIPIOTN-
piwv

51: evtoAr BnuaTikAg AeIToupyiag i TTOAUKaTOIKIOG
52: evioAn diéAeuong TTeqWv

51: evioAf] pévo avoiypatog
52: evtoAf} HOVO KA€IoipaTog

51 kal TNAEXEIPIOTAPIO KAVOAIOU 1: evTOAR uévo
avoiypaTog

52 Kal TNAEXEIPIOTHPIO KAVOAIOU 2: eVTOAR YOVO KAEITi-
paTog

P43

TOTTOG EKKIVNTH TTOU XPNOIYOTTOIEITAI

(4)

EIM1 (evdodatrédiog 24 V 2 m)

EAM2 (ypoppikég 24 V 3 m)

EAMS3 (ypappikég 24 V 4 m)
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Napaderypa ETrava@opd epyaoTnpIakwy TIHWV
Alaxeipion TnAexeipioTnpiwv pnvUpaTog MAA- MAvUpa i
086vng KTPO | 006vng LI TR
AmoBrikeuon vég TAiKTPOU 07O 10 KavdAr (Bnua- w ok Avapovh yia Tdtnua Tou OK yia 5 SeUT. WOTE va QopTw-
TIKf) AgiToupyia 1} avoiyua, BA. P18) E 0000 800V Ol TTPOETIIAEYHEVEC TIHEC.
Avayovi K'wélKOU (TTaTnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPI- 0000 Inpeiwon:
0U) HE Kevd BEkT Ia TN POPTWON EPYOCTACIAKWY TIHWV BEV ATTAITEITAI €K VEOU EKTEAEDT TNG
Avapovi KwdIkoU (TTETnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPI- rc BaBuovépnong Tng Sladpopng, KaBwg dev TPOTTOTTOIE TIG TTAPAPETPOUG PO9-
1CH ou) e OEKTN PUBMICHEVO WG KUNIOPEVO KWOIKO 10-11-12-13-14-15-16-17-18-19-20-21-22-25-26-31-36-43.
Avapovi kwdikoU (TTaTnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPI- fc MeTpnrég
ou) pe OEKTN PUBPIoPEVO WG OTABEPS KWBIKSG MNAR- MAvupa )
. . ) - Mepiypaen
ATrobrikeuon Tou TTARKTPOU TNAEXEIpIOTNPIOU aTO 10 1001 KTpO 086vng
KavaAt wg 10g Kwdikog MPWTOG apPIBUGG ATTOAUTWY KIVAGEWY (TTPETTEN va TIOAAG-
- - - - A025 A
ATToBrikeuan Tou TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPIOU OTO 10 1055 TAaciaoTei 1t 10000)
KavaA wg 5506 kwdikdg v 4075 AeUTEPOC APIBUBS ATTOAUTWY KIVHTEWY
A"°9"1K5U‘,"1 5,"',59 TARKTPOU GTO 20 kavAA (Bié- ZT0 TTAPATIAVW TTOPABEIVHA N KAYKEAOTTOPTA EKTEAEDTE:
Aeuon medwv 1 £§050g 12, BA. P20) £ | 025 x (10000) + 4075 = 254075 kiviiGelg OUVOAIKG
Avapovi} KwBIKoU (TTTnpa TARKTPOU TnAeXeIpIoTNPi- 0000 o v PO19 MPWTOS aPIBUOG HEPIKWV KIVAGEWV (TIPETTEI VO TIOAAG-
0U) HE Kevd Békm mAaciaoTel et 10000)
AvapovA KwdIkoU (TraTnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPI- rc v 1234 A€0TEPOC APIBPBC PEPIKWV KIVAGEWV
0uU) ME OEKTN PUBUIOHEVO WG KUAIOPEVO KWBIKO " . " "
2CH . —— : . ZTO TTAPATIAVW TTOPASEIYHA N KAYKEASTTOPTA EKTEAEDE:
Avapovi kwdikoU (TTETnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPI- fc 019 x (10000) + 1234 = 191234 pepIKEG KIVAGEIS
ou) pe OEKTN PUBPIoPEVO WG OTABEPS KWBIKG - . - .
- - . Edv mratrioete 1o OK yia TrepiocdTeEPO 1T 5 OEUT., N Ke-
AroBrikeuon Tou TARKTPOU TAexEIpIoTNPioU OTO 20 2001 OK 0000 VIPIKA HOVada UNSEVIZEl T HETPNOT) TOU OPIBHOU HEPIKWV
a KaVOAI wg 106 KwdIkdg KIVAGEWY
§ Ano’er]Ksuor] Tou TT)\I’]K"[DOU TNAEXEIPIOTNPIOU OTO 20 2055 Avyvwon 10TOPIKOU GUVAYEPHEV
KavaAl wg 5506 kwdIKOG MAd MAvupa
‘EAeyxog 8E0NG OTN PVAUN TOU THAEXEIPICTNPiOU KTpo | 086vVNg Nepiypaen
Avapovi} KwBIKoU (TTdTnpa TARKTPOU TnAexepIoTnpi- KaVEva XPNOIHOTIOIRCTE Ta TTARKTPA A ¥ VI VO METAKIVABEITE g
0u) He KeVvo BEkTN KUAION KOTd XPOVOAOYIKH GEIPA GTOUG OUVAYEPHOUG TG
Avapovi kwdikoU (TTETnua TTANKTPOU TNAEXEIPIOTNPI- rc KEVTPIKNAG HoVAdag (TeAeuTaior 9 atroBnkeupévol ouva-
0U) ME BEKTN PUBHIGHEVO WG KUNIOHEVO KWBIKG AY | XFYY |yepuoi, 10 1 gival 0 MO TPOOPATOG GUVAYEPUOG, TO 9 O
. P . B AQIOTEPOG CUVAYEPHOG).
Avapovi KwdIkoU (TraTnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPI- E Mo N 1 .
CTRL 0U) JE BEKTT PUBIOHEVO WG OTABEPG KWBIK fc < To X uTrodeikvUel T 8€01 Tou GuvayepoU, T0 YY Tov
. . . TUTTO TOU OouvayeppoU (BA. TTivaka pe ANioTa CUVaYEPUWYV)
TMAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU OTN PVAN WG 106 1001 " ; " "
KWBIKOC OTO KAV 1 i} 1.F03 Z:IT] Béon 1 unagxa 0 auvayepudg 03 (BA. TTivaka pe
. - . NioTa ouvayepuwy)
MAAKTPO TOu TNAEXEIPIOTNPIOU OTN PVAMN WG 990G 2099 " ’ " "
KWBIKOC OTO KAVEA 2 - 2.no 21N Béan 2 dev UTTAPXEI KaVEVAG ouvayepPOG
To TIAAKTPO BEV UTIGPXE! 0T VKN oxi MatAoTe To OK péxp[ otnv 96c’>vn va zp(pqursi n évoeign
o . OK 0000 «0000» Yia diaypar TG NioTag aTToBNKEUPEVWY OUVO-
Alaypa@n TnAEXEIPIOTNPIWV VEPHGV
XPgU'POWOG'ﬁqTE Ta "ﬁﬁ”pa A ' yava sg)\é&us Tov R PUBpIoN £TITTESOU TTPOCTOOIOG KEVTPIKAG Hovadag (TrpoetriAoyn = OFF)
Ewémo’ apl ug TOU Tr1 SXEIpIO"I;]’pIOU:sTTpOi |ayp’a;pn v | OFF Kapia TpooTasia
LOIKOS ATIOUNKEUHEVOS OTT BIKN & W6 10 KAVAAI. 1003 2 1 MpooTacia Twv pevou PAR, DEF, LRNE kal LRNA
MatoTe 10 OK yia diaypaer & - -
ERAS | Kwdikoc amoBnkeupévog ot BrAKN 3 WS 20 KAVAAL 2003 2 I'Ip<'301c10|cx Tou “E'VOU RAD . .
MatAoTe To OK yia Siaypagn 3 MArpng pooTagia TG KevipIKAg povadag
Mn kateiAnupévn Béon pvAung 3 3
Aiaypa@r 6AWV TWV aTToBNKEUUEVWY THAEXEIPI- Aeitoupyieg Twv Dip-switch
otnpiwv Tou dékTn. MartioTe To OK yia 5 deuT. yia ONA KaTé-
emRePaiwaon Dip AgiToupyia oTaon Meprypaen
PUBuIoN TpOTTOU ALITOUPYiaG SEKTN KEVTPIKAG MOVADAG: i | OFF o “0eC SIABETO SIKOTTOINTH
O OEKTNG TNG KEVTPIKAG HOVABAG XPNOIMOTIOIEITAI OTOV TPATTO AEITOUpYiag Dip 2 l'((ggl:lefogl ‘Tjd Xwels ! K|vr1Tr?p § OI0BeT UY KwBIkoTOmT .
KUAIOPEVOU KWBIKOU 1} OTABEPOU KWSIKOU QVAAOY HE TO TTPLITO ATTOBNKEUHEVO nm ON Or kivnrpeg Bev SlaBETouv KwdikomoinTr
TNAeXEIPIOTAPIO:
- €GvV TO TTPWTO OTTOBNKEUPEVO TNAEXEIPIOTAPIO Eival KUNIGPEVOU KWAIKOU, 0 BEKTNG
aTrodEéXETAI HOVO TNAEXEIPIOTAPIO KUAIOPEVOU KWOIKOU
- €GvV TO TTPWTO OTTOBNKEUPEVO TNAEXEIPIOTAPIO Eival OTABEPOU KWAIKOU, 0 SEKTNG
atmodéxeTal HOVO TNAEXEIPIOTAPIO OTABEPOU KWdIKOU.
Ma va aAAGEeTe Tov TPOTTO AgiToupyiag Tou SEKTN, TTPETTEN va SiaypayeTe OAa Ta
TNAEXEIPIOTAPIA TToU UTTdpXouv oTn pvApn (ERAS-ALL) kal va atroBnkeUoeTe TO
TIPWTO TNAEXEIPIOTAPIO TOU £TMOUUNTOU TUTTOU.
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Aeitoupyieg Auxviwv LED
Auyvia | KaTad- NEbIVoa®h
LED oTaon plypaen
DL1 OFF ATtrouaia Tpogodoaiag SIKTUou
ON Mapouacia Tpopodoaiag dIKTUoU
OFF Orav o kivntipag M1 AeiToupyei: atrouaia opaTog KWdIKOTToINTA
(o kwdikoTToINTAG BEV AcITOUPYED)
4 Orav o kivntipag M1 AeiToupyei: atmrouaia opaTog KWdIKOTToINTA
ON (ep@aviCeTal wg TTOAU ypriyopn avaAauTrh avaAoya Je Tnv Taxu-
TNTA TIEPIOTPOPAG TOU KIVNTHPA)
OFF Orav o kivntApag M2 AciToupyei: atrouaia opaTog KWdIKOTToINTA
(o kwdikoTroINTAG dev AcITOUpYED)
45 ‘Otav o kivnTApag M2 AeiToupyei: atroucia GAPATOC KWBIKOTTOINTA
ON (ep@aviZetal wg TTOAU ypriyopn avaAauTri avaAoya pe Tnv Taxu-
TNTA TTEPIGTPOPAG TOU KIVNTAPA)
OFF Mn evepyotroinuévn €icodog BnuaTIKAG A&IToupyiag (TP KAE-
51 pag 51)
ON Evepyotroinuévn €icodog BnuaTikig Asitoupyiag (eTagr KAEpag
51)
Mn evepyotroinuévn €icodog diEAeuong Tedwv (eTTa@R KAEpag
OFF
52 52)
ON Evepyotroinuévn gicodog diéAeuang edwv (eTTa@r) kKAépag 52)
OFF AvoikTr) eTTagr dIakoTTAG (eTTar kKAépag 61) (evepyotroinuévn)
61 ON KAeIoTH eTma@r] SIaKOTAG (ETTa@r KAéuag 61) (Un evepyoTroinué-
vn)
EvepyoTroinuévo wTOKUTTAPO OTO KAEICIMO (AVOIKTH ETTAPR KAE-
OFF
62 yag 62)
Mn evepyotroiNuévo QWTOKUTTOPO OTO AVOIYHG (KAEIOTH €TTOQR
ON .
KAépag 62)
Evepyotroinuévo @wToKUTTaPO | EURIoBNTO AKPO (QVOIKTH ETTAPN
OFF .
63 KAépag 63)
ON Mn evepyotroinuévo QWTOKUTTAPO 1 €uaicBnTo GKPO (KAEIOTH
€TTOQN KAépOG 63)
Zuvayeppoi
Zuvayep- .
. Meprypa
pog plypaen
no Kavévag atmoBnkeupévog ouvayepuog
FO1 Z@aApa Tpopodoaiag KivnTripa M1
F02 Z@aAua Tpopodoaiag KivnTApa M2
Fo03 Eptoédio katd v Kivnon avoiypatog Tou KivntApa M1
Fo04 Eptoédio katd tnv Kivnon avoiypatog Tou KivntRpa M2
F05 Epmédio katd TnVv kivnon kA€igigarog Tou kivntipa M1
F06 Epméddio katd TnVv Kivnon kAgigigarog Tou Kivnthpa M2
F10 Kareotpappévn pviun EEPROM
E11 TeaAua utrépBaong SIOOTANATOG avapOVAG Katd Tn Babuovéunon
NG d1adpoung
F12 H ao@dAeia gival kapévn R dev UTTAPXEI
F13 Z@aAua utrépBacng dIaCTAPATOG AVOHOVAG KATA TNV KOAVOVIKA A€l-
Toupyia
F14 Z@aAua KwdikotroinTt M1
F15 2@aAua kwdikotroinT M2
F16 YTepBoAikA atmoppdenan oTnv £60d0 TNG TPOPOdOTiag Tou KIVNTAPA
M1
F17 YTepBoAIkA atmoppdenaon oTnv €080 TNG TPOPOBOTIag ToU KIVNTAPA
M2

VIMAR
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* RAEE - Informazione agli utilizzatori
E Il simbolo del bidone barrato indica che il prodotto a fine vita deve essere raccolto separatamente dagli altri rifiuti e inviato presso centri di raccolta autorizzati, in
conformita a quanto previsto dalle leggi nazionali dei Paesi dell'UE che recepiscono la Direttiva RAEE. Lo scopo € prevenire effetti negativi sull'lambiente e sulla
salute umana, garantendo la corretta gestione del prodotto come rifiuto, evitando quindi uno smaltimento abusivo sanzionabile dalla legge.
Per una corretta gestione del prodotto, si prega di verificare le disposizioni locali previste nel vostro paese.

* WEEE - User information

The crossed out bin symbol indicates that the product must be sent to separate collection facilities for recovery and recycling, in compliance with the national laws
of EU Countries that implement the WEEE Directive. The objective is to prevent any harmful effects on the environment and on human health by ensuring that
products are disposed of correctly, avoiding illegal disposal sanctioned by law.

To dispose of the product correctly, please check local dispositions in your country.

* DEEE - Informations destinées aux utilisateurs

Le symbole du bac barré signifie que le produit en fin de vie doit étre collecté séparément des autres déchets et envoyé aux centres de collecte agréés
conformément aux dispositions nationales des pays de I'UE qui ont transcrit la directive DEEE. Le tri permet de prévenir les nuisances écologiques et sanitaires,
de bien gérer la mise au rebut du produit et de ne pas encourir de sanction.

Pour une bonne gestion du produit, vérifier les dispositions locales en vigueur dans votre pays.

* RAEE - Informacion a los usuarios

El simbolo del contenedor de basura tachado indica que el producto, al final de su vida Util, debe recogerse de forma separada de otros residuos y entregarse
a centros de recogida autorizados, de conformidad con las leyes nacionales de los paises de la UE que aplican la Directiva RAEE. El objetivo es prevenir
efectos negativos sobre el medio ambiente y la salud humana, garantizando la correcta gestion del producto como residuo, evitando asi su eliminacién abusiva
sancionada por la ley.

Para la correcta eliminacion del producto, consulte la normativa local de su pais.

* WEEE-Richtlinie liber Elektro- und Elektronik-Altgerate - Benutzerinformation

Das Symbol der durchgestrichenen Miilltonne weist darauf hin, dass das Altprodukt getrennt von anderen Abfallen gesammelt und gemaR den nationalen
Gesetzen der EU-Lander, die die WEEE-Richtlinie umsetzen, zugelassenen Sammelstellen zugefiihrt werden muss. Ziel ist es, negative Auswirkungen auf die
Umwelt und die menschliche Gesundheit zu verhindern, indem der korrekte Umgang mit dem Produkt als Abfall sichergestellt und eine missbrauchliche sowie
strafbare Entsorgung vermieden wird.

Fir den richtigen Umgang mit dem Produkt Gberpriifen Sie bitte die in Inrem Land geltenden Bestimmungen.

* AHHE - MAnpogopieg yio Toug XpNoTEg

To aUpRoAo Tou dlaypappévou Kadou UTrodEIKVUEI OTI TO TTPOidV 0To TEAOG TNG {wAg Tou TIPETTE val GUAAEYETAI XwpIaTd aTmd dAAa amrdBAnTa kai va amoaTéAAeTal
o€ e¢ouaiodoTnpéva kévtpa auloyng, alpewva Pe Tig SIatdgeig TG eBVIKNAG vopoBeaiag Twv xwpwv Tng EE Tou epappdouv v Odnyia AHHE. Z16x0g ival
N TPOANWN Twv apvnTIKWY ETITITWOEWY Yia To TepIBAMov Kal v avBpwrivn uyeia, diac@aAifovtag Tn owaTr diaxeipion Twv amoBARTwY Tou TTP0I6GVTOG,
QTTOPEUYOVTAG GUVETTWG TNV ECQaAUEVN BIGBEaN TTOU TIHWPEITAI ATTO TOV VOO.

l'a ™ owaTr diayeipian Tou TPoIGVTOG, avaTpéSTe aTIG TOTTIKEG DIATASEIS TToU TTPORAETTIOVTAN O XWPA T TG,

« Per ulteriori informazioni www.vimar.com « For further information see www.vimar.com website
» Pour informations détaillées voir www.vimar.com * Mas informaciéon en www.vimar.com
 Fur weiterfuhrende Informationen, siehe www.vimar.com * MNa TepIoodTEPEG TTANPOPOPiEG www.vimar.com
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