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Scheda di comando con display e ricevitore radio 433 MHz incorporato
Control unit with display and built-in 433 MHz radio receiver
Carte de commande avec écran et récepteur radio 433 MHz intégré

Tarjeta de mando con pantalla y receptor de radio 433 MHz incorporado
Elektronische Leiterplatte mit Display und integriertem Funkempfanger 433 MHz
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Descrizione

“ VIMAR

Scheda di comando con display e ricevitore radio 433 MHz incorporato per automazioni 24 V scorrevoli. Predisposta
per comunicazione WiFi via Smartphone e Tablet mediante I'utilizzo dell'apposito modulo di comunicazione EMC.W
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Attuatori comandabili Utilizzo del display
Cod Pecerlong Le impostazioni della centrale sono visibili a display e pos-
: ACTO 600D atiuaiore scomrevole 24 V sono essere modificate con I'utilizzo dei tasti di navigazione
ESM2.W 600 kq centrale predisposta Wi-Fi menu come da tabella seguente:
ACTO 600D attuatore scorrevole 24 V . i Durata
ESM2.1000.W 1000 kg centrale predisposta Wi-Fi Tasti A pressione
Accensione display
S . OK Ingresso in sottomenu Istantanea
Funzioni della morsettiera Conferma cambio valore
. Dati A Scorrimento del menu in su Istantanea
Blocco [Morsetto |Descrizione Tl Aumento del valore parametro
T v Scorrimento del menu in giu Istant
SEC ™ Secondario trasformatore | 24 Vac Diminuzione del valore parametro stantanea
Uscita dal menu
21 Apertura motore 24 Vdc Annullamento del cambio di valore
Mot 22 Chiusura motore 150W ESC e ritomo al menu Istantanea
- - - Spegnimento del display
0 gl:cgeit;\é?i alimentazione A+V | Reset della scheda 3s
PS ] Positivo alimentazione|24 Vdc A+ OK |Comando di apertura 1s
accessori _ _|500 mA ¥+ OK |Comando di chiusura 1s
2 ?OS'.“VO accessori verl- Esc + | Testdel display (accende individ-
icati OK ualmente in sequenza ogni seg- |3 s
10 Negativo lampeggiante |24 Vdc mento del display e i punti)
1 Positivo lampeggiante |35 W Esc + |Allaccensione della scheda avvia
0 Negativo accessori oK la modalita di aggiornamento 3s
Firmware
AUX Uscita ausiliaria configu-
A1 rabile 1 500 mA PP Comando passo-passo Istantanea
Uscita ausiliaria configu-
A2 bile 2
rabile Menu
99 Comune ingressi La programmazione della centrale & organizzata in menu
LSW |31 Finecorsa 1 NC e sottomenu che permettono di accedere e modificare i
32 Finecorsa 2 parametri e le logiche della centrale. La centrale € dotata
dei seguenti menu di primo livello:
99 Comune ingressi
C1 Comando configurabile 1 Menu | Descrizione
ACT [C2 Comando configurabile 2 |NO MOT Impostazione dei parametri motore
C3 Comando configurabile 3 LRNT Menu di esecuzione procedura di taratura
C4 Comando configurabile 4 della corsa
99 c - - TRV Menu di impostazione parametri della corsa
omune ingressi
S Sicurezza cgonﬁgurabile 1 ouT Menu di configurazione delle uscite ausiliarie
SAF S2 Sicurezza configurabile 2 |NC IN Menu di configurazione degli ingressi
S3 Sicurezza configurabile 3 LGC Menu di impostazione delle logiche di funzio-
- - namento
S4 Sicurezza configurabile 4 RAD Menu di gestione dei radiocomandi
STAT Menu di diagnostica e reportistica
EXP Menu di gestione schede di espansione
LOAD |Menu di ripristino valori di fabbrica
PASS Menu di impostazione livello di protezione
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Tutti i sottomenu sono descritti nella tabella che segue:

“ VIMAR

Parametri motore

Sotto |Descrizione
menu

Valori
(default)

Tipo attuatore utilizzato
Attenzione! Se impostato
su OFF la centrale non

o1 esegue nessun comando!

(1)

Non impostato

Acto 600D (ESM2)

Acto 1000D (ESM2.1000)

Tipo di controllo della posizione
Impostato automaticamente con la
scelta del tipo attuatore. Si consi-

glia di non modificare I'impostazio-

02 ne data dal tipo attuatore.

Encoder virtuale: la centrale
calcola la posizione del cancello a
partire dai parametri di funziona-
mento del motore elettrico

Encoder per Acto 600D (ESM2)

Tipo di finecorsa in apertura
Impostato automaticamente con la
scelta del tipo attuatore. Si consi-
glia di non modificare I'impostazio-
ne data dal tipo attuatore.

(1)

Finecorsa in apertura non pre-
senti: il motore elettrico si arresta
a fine tempo lavoro

MOT

OFF

03 Finecorsa in apertura di stop: il
finecorsa determina I'arresto del

motore

Finecorsa in apertura di pros-
simita: il finecorsa determina il
proseguimento della manovra alla
velocita di accostamento imposta-
ta sino al rilevamento della battuta
meccanica

Tipo di finecorsa in chiusura
Impostato automaticamente con la
scelta del tipo attuatore. Si consi-
glia di non modificare I'impostazio-
ne data dal tipo attuatore.

(1)

Finecorsa in chiusura non pre-
senti: il motore elettrico si arresta
a fine tempo lavoro

OFF

04 Finecorsa in chiusura di stop: il
finecorsa determina I'arresto del

motore

Finecorsa in chiusura di pros-
simita: il finecorsa determina il
proseguimento della manovra alla
velocita di accostamento imposta-
ta sino al rilevamento della battuta
meccanica

Nota:

02, 03, 04 sono impostati automaticamente con la
scelta del tipo attuatore. Si consiglia di non modificare

'impostazione data dal tipo attuatore.

LRNT

Procedura di taratura della corsa motore

LRNE

Taratura rapida della corsa.

La taratura viene eseguita in modalita intera-

mente automatica e imposta:

- Rallentamento in apertura al 20% della
corsa totale

- Rallentamento in chiusura al 20% della
corsa totale

- Apertura pedonale al 30% della corsa
totale

Tasto Msg Descrizione fase
display

- PP Attesa inizio procedu-
ra di taratura

PP CL1 Alla pressione del
tasto: chiusura e
ricerca finecorsa di
chiusura

- OP 1 Misura della corsa di
apertura

- CL1 Misura della corsa di
chiusura

- OPC1 Lettura della curva di
corrente in apertura

- CLC1 Lettura della curva di
corrente in chiusura

- END Procedura terminata

LRNA

Taratura avanzata della corsa.

La taratura permette all'installatore di
scegliere:

- Posizione di rallentamento in apertura
- Posizione di rallentamento in chiusura
- Quota di apertura pedonale

Tasto Msg Descrizione fase
display

- PP Attesa inizio procedu-

ra di taratura

PP CL1 Alla pressione del
tasto: chiusura e
ricerca finecorsa di

chiusura

PP OP 1 Inizio apertura.
Alla pressione del
tasto: impostazione
della posizione di
inizio rallentamento

in apertura

- OP 1 Prosecuzione dell'a-
pertura a velocita di
rallentamento sino al

finecorsa di apertura

PP CL1 Inizio chiusura.
Alla pressione del
tasto: impostazione
della posizione di
inizio rallentamento

in chiusura

Prosecuzione della

chiusura a velocita di
rallentamento sino al
finecorsa di chiusura
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PP OPED Inizio apertura Scelta del metodo di intervento )
pedonale. per rilevamento ostacolo
Alla pressione del Sovracorrente o anta ferma:
tasto: impostazione I'ostacolo viene rilevato al supe- 1
della quota di apertu- ramento della soglia di corrente o
- ra pedonale della soglia rallentamento encoder
E LRNA |- CPED Chiusura anta dalla /-_\nta ferma: I'ostacolo viene
o} posizione di apertura T7 rilevato solo quando I'anta rallenta 2
pedonale eccessivamente
- OPC1 Lettura della corrente Sovracorrente: I'ostacolo viene ri-
in apertura levato al superamento della soglia 3
- CLC1 Lettura della corrente di corrente
in chiusura Sovracorrente e anta ferma: I'o-
- END Procedura terminata stacolo viene rilevato al contempo- 4
raneo superamento della soglia di
Autotaratura: corrente e rallentamento encoder
Il cambio di parametri della corsa del cancello non de- Tempo di rilevamento ostacolo
termina la necessita di eseguire nuove tarature da parte in apertura motore
dell'installatore, tuttavia, cambiando i parametri della Tempo dopo il quale la soglia di
corsa la centrale ha bisogno di apprendere nuovamente corrente o la soglia encoder fanno (20)
la curva di corrente, disabilitando quindi il rilevamento T8 intervenire il rilevamento ostacolo
ostacolo solo durante la manovra di autotaratura stessa. in apertura (regolabile a intervalli
di 100 ms)
L'autotaratura € opportunamente segnalata: 100 ms (tempo minimo) 10
- sul display della centrale con la scritta AT 600 ms (tempo massimo) 80
- dal lampeggiante con un lampeggio a frequenza = Tempo di rilevamento ostacolo
doppia del normale E in chiusura motore
Tempo dopo il quale la soglia di
Gli eventi che generano una autotaratura sono: corrente o la soglia encoder fanno (20)
- cambio dei parametri: T24, T26, T28, T30, T32, T34, To intervenire il rilevamento ostacolo
T40 in chiusura (regolabile a intervalli
- caricamento impostazioni da scheda di memoria di 100 ms)
ME.M_-W ) L . 100 ms (tempo minimo) 10
- ripristino/importazione impostazioni da App By-gate Pro 600 ms (tempo massimo) 50
A Tempo di spunto
Parametri della corsa del cancello Tempo durante il quale il motore
Sotto |Descrizione Valori spinge con forza massima per (2.0)
menu (default) T12 |far muovere I'anta (regolabile a
Forzalmotorei(io): intervalli di 0,5 s)
Imposta il valore della forza data (50) 0,5 s (tempo minimo) 05
™ ;L?;Zt%?ni‘ﬁ; seingerelljan 1 50s (ter_npo massimo) 5.0
- Quota di apertura pedonale (% (30)
& Forza massima_ 100 della corsa totale di apertura)
= Senso di marcia. T13  [Quota minima 10
Ir;no;:gitaa il senso di marcia del (1) Quote_l mqss_irr_la 100
Attuatore a sinistra (il cancello Splazm 2 d'j.".“"egfm su osta-_ 5
T4 visto dal lato dove & installato 1 fooa‘l) r(i(lq:v(;tfnehlgvtirzfzztgczleg)uI- )
I'attuatore apre verso sinistra) —
Attuatore a destra (il cancello T14 |Non disimpegna, arresta sola- OFF
visto dal lato dove & installato 2 m?”.te - -
\ Minima inversione 1
I'attuatore apre verso destra)
Massima inversione 10
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TRV

T15

Distanza di riduzione forza di
accostamento in battuta motore
Indica la distanza dalla battuta
meccanica a partire dalla quale

la forza motore é ridotta di meta
(permette di regolare I'impatto
dell’anta sulla battuta meccanica).
Ha effetto solo quando la centrale
funziona con encoder e con
finecorsa di prossimita o senza
finecorsa.

(OFF)

Riduzione forza non attiva

OFF

Minima distanza di riduzione forza

10

Massima distanza di riduzione
forza

100

T17

Facilita sblocco

Tempo di disimpegno a fine
manovra per ridurre la pres-
sione del motore sulla battuta
meccanica (regolabile a intervalli
di 100 ms)

(OFF)

Nessun disimpegno

OFF

100 ms (disimpegno minimo)

10

500 ms (disimpegno massimo)

50

T24

Velocita normale in apertura
motore

90

velocita minima

velocita massima

100

TRV

T36

Tempo di accelerazione in aper-
tura motore

Tempo durante il quale il motore
accelera fino al raggiungimento
della velocita normale di apertura
(regolabile a intervalli di 0,1 s)

(0.5)

Massima accelerazione (0 s per
raggiungere la velocita normale)

Minima accelerazione (2,0 s per
raggiungere la velocita normale)

2.0

T38

Tempo di accelerazione in chiu-
sura motore

Tempo durante il quale il motore
accelera fino al raggiungimento
della velocita normale in chiusura
(regolabile a intervalli di 0,1 s)

(0.5)

T38

Massima accelerazione (0 s per
raggiungere la velocita normale)

Minima accelerazione (2,0 s per
raggiungere la velocita normale)

2.0

T40

Rampa di decelerazione motore
Rampa di decelerazione tra la
velocita normale e di rallentamen-
to del motore

(30)

Rampa ripida (massima deceler-
azione)

Rampa dolce (minima deceler-
azione)

100

T26

Velocita normale in chiusura
motore

90

velocita minima

velocita massima

100

T28

Velocita di rallentamento in
apertura motore

30

velocita minima

velocita massima

100

T30

Velocita di rallentamento in
chiusura motore

(30)

velocita minima

velocita massima

100

T32

Spazio di rallentamento in aper-
tura motore

% della corsa o del tempo di
lavoro totale che viene effettuata a
velocita di rallentamento

(20)

Nessun rallentamento

Tutta la corsa é rallentata

100

T34

Spazio di rallentamento in chiu-
sura motore

% della corsa o del tempo di
lavoro totale che viene effettuata a
velocita di rallentamento

(20)

Nessun rallentamento

Tutta la corsa é rallentata

100

ouT

Confi

urazione delle uscite ausiliarie

Sotto
menu

Descrizione

Valori
(default)

A1

Tipo uscita morsetto A1

(1)

Uscita non attiva

OFF

Spia cancello aperto (SCA)
Funzionamento come da im-
postazione parametro SCA

1

Uscita Radio Ausiliaria (RAU)
Funzionamento come da im-
postazione parametro RAU

Luce di cortesia (LCO)

Attiva durante il movimento
dell’anta e per un tempo succes-
sivo all'arresto dell'anta impostato
dal parametro LCO

Luce di Zona (LZO)
Attiva durante il movimento
dell'anta

Cancello rimasto aperto (OAB)
Attiva se il cancello rimane aperto
per un tempo superiore a quanto
definito dalla logica allarme can-
cello aperto (L16)

Manutenzione (MAN)

Uscita attiva quando viene raggi-
unto il numero di manovre di seg-
nalazione manutenzione (MNPS)
nella sezione diagnostica
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ouT

A2

Tipo uscita morsetto A2

(2)

Uscita non attiva

OFF

Spia cancello aperto (SCA)
Funzionamento come da im-
postazione parametro SCA

Uscita Radio Ausiliaria (RAU)
Funzionamento come da im-
postazione parametro RAU

Luce di cortesia (LCO)

Attiva durante il movimento
dell’anta e per un tempo succes-
sivo all’arresto dell’anta impostato
dal parametro LCO

Luce di Zona (LZO)
Attiva durante il movimento
dell’anta

Cancello rimasto aperto (OAB)
Attiva se il cancello rimane aperto
per un tempo superiore a quanto
definito dalla logica allarme can-
cello aperto (L16)

Manutenzione (MAN)

Uscita attiva quando viene raggi-
unto il numero di manovre di seg-
nalazione manutenzione (MNPS)
nella sezione diagnostica

A2

Uscita di sincronismo, inter-
blocco tipo bussola (INB)
Configura automaticamente senza
scelta da parte di utente I'ingresso
S4 come ingresso di sincronismo.
La centrale da il consenso
all’apertura del cancello solo se
I'altro cancello € in posizione di
chiusura.

ouT

RAUT

Temporizzazione uscita RAU

1 s (tempo minimo)

(1)
1

600 s (tempo massimo)

600

LCO

Temporizzazione luce di cor-
tesia

(120)

1 s (tempo minimo)

1

300 s (tempo massimo)

300

SCA

Modalita di funzionamento
uscita SCA

(1)

Cancello chiuso: non attiva
Cancello aperto: attiva fissa

1

Cancello chiuso: non attiva
Cancello in movimento: intermittente
Cancello aperto: attiva fissa
Posizione indeterminata: intermit-
tente pausa di 1 s ogni 5

Cancello chiuso: non attiva
Cancello in apertura intermittente
lenta

Cancello aperto attiva fissa
Cancello in chiusura intermittente
Posizione indeterminata intermit-
tente pausa di 1s ogni 5

SCA

Cancello fermo attiva fissa
Cancello in movimento: non attiva

Cancello fermo non attiva
Cancello in movimento attiva fissa

Uscita di sincronismo, inter-
blocco tipo bussola (INP) con
segnale di presenza.

Configura automaticamente senza
scelta da parte di utente I'ingresso
S4 come ingresso di sincronismo
e l'ingresso S3 come ingresso di
presenza.

La centrale da il consenso
all'apertura del cancello solo se
I'altro cancello € in posizione di
chiusura e l'ingresso di presenza
€ impegnato.

RAU

Configurazione Uscita Radio
Ausiliaria

(1)

Impulsiva: I'uscita si attiva per 1
s a seguito del comando RAU da
radiocomando

Temporizzata: I'uscita si attiva per
il tempo impostato al parametro
RAUT a seguito del comando

RAU da radiocomando

Confi

urazione degli ingressi

Sotto
menu

Descrizione

Valori
(default)

C(X)

Ingresso di comando C1/C2/
Cc3/c4

Passo-passo (PP)

Il comando passo-passo:

- a cancello fermo chiuso comanda

un’apertura

in apertura comanda un arresto o

una chiusura come da impostazi-

one logica passo-passo (L10)

a cancello fermo dopo una aper-

tura comanda una chiusura

- in chiusura comanda un arresto o
una apertura come da impostazi-
one logica passo-passo (L10)

- a cancello fermo dopo una chiu-
sura comanda una apertura

(e

Pedonale (PED)

Comanda una apertura alla quota
pedonale

Si comporta come un passo-passo
se il comando viene dato a cancel-
lo in una posizione oltre la quota
pedonale

(C2)

Bistabile: 'uscita funziona in
modalita Passo-Passo ON/OFF
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IN

Apri (OPEN)

Il comando apri:

- a cancello fermo chiuso coman-
da una apertura

in apertura & ignorato

Fotocellula in apertura (PHO)

La fotocellula in apertura:

- a cancello fermo permette
I'apertura

- in apertura richiude completa-

- a cancello aperto resetta il (033) mente 3
tempo di pausa - a cancello aperto permette la
- a cancello fermo comanda una chiusura e non azzera il tempo
apertura di pausa
- in chiusura comanda una - _in chiusura non interviene
apertura Bordo sensibile a contatto
Chiudi (CLS) pulito NC (BAR)
Il comando chiudi: - a cancello fermo non permette
- a cancello fermo chiuso & I'apertura
ignorato 4 - in apertura disimpegna 4
cX) | in apertura comanda una - a cancello aperto non permette
- (C4) h Lo .
chiusura la chiusura e al rilascio azzera il
- a cancello fermo comanda una tempo di pausa
chiusura - _in chiusura disimpegna
-_in chiusura ¢ ignorato Bordo sensibile bilanciato 8,2
Timer (TIM) KQ (8K2) 5
Il comando timer: Stesso comportamento del bordo
- quando chiuso comanda una Z|s(X) sensibile NC
apertura e mantiene il cancello 5 - Stop (STP)
aperto fintanto che il contatto - arresta il cancello
resta chiuso Interrompe la chiusura automatica 6
- al rilascio del contatto comanda come da impostazione logica
una chiusura arresto da stop (L12)
Timer pedonale (TIMP) Fotocellula in chiusura verifica-
Esegue la stessa funzione del 6 ta (PHCT) 7
comando timer, ma su quota Come fotocellula in chiusura, ma
pedonale con verifica
Ingresso di sicurezza S1/S2/ Fotocellula verificata (PHT) 8
S3/S4 Come fotocellula, ma con verifica
Non attiva OFF Fotocellula in apertura verificata
(S3 S4) (PHOT) 9
Fotocellula in chiusura (PHC) Come fotocellula in apertura, ma
La fotocellula in chiusura: con verifica
- a cancello fermo permette Bordo sensibile NC verificato
I'apertura (BART) 10
- in apertura non interviene 1 Come bordo sensibile NC KQ, ma
- a cancello aperto non permette (S1) con verifica
la chiusura e al rilascio azzera il Bordo sensibile bilanciato 8,2
tempo di pausa KQ verificato (8K2T) ”
- in chiusura comanda una riaper- Come bordo sensibile 8,2 KQ, ma
S(X) tura immediata con verifica
Fotocellula (PH) Impostazione delle logiche della centrale
La fotocellula: Sotto |Descrizione Valori
- a cancello fermo non permette menu (default)
I'apertura Chiusura automatica (ON)
- durante I'apertura arresta il mo- L1 Chiusura automatica non attiva OFF
vimento e al rilascio prosegue o Chiusura automatica attiva ON
lapertura 2 9 Tempo di pausa (30)
- a cancello aperto non permette (82) L2 1's (tempo minimo) 1
la chiusura e al rilascio azzera il 180 s (tempo massimo) 180
tempo di pausa Tempo di pausa pedonale (20)
- in chiusura arresta il movimen- L3 1's (tempo minimo) 1
to e al rilascio comanda una 180 s (tempo massimo) 180

riapertura
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Stato all’accensione (OP) Uomo presente (OFF)
Cancello in posizione chiusa: Funzione uomo presente non
i : OFF
I primo comando passo-passo CL attiva
apre il cancello. Comando passo passo disattivato,
L4 Cancello in posizione aperta: radiocomandi non funzionanti. La 1
Il primo comando passo-passo L9 centrale accetta i soli comandi apri
chiude il cancello. Se la chiusura OP e chiudi
automatica é attiva, trascorso il Uomo presente di emergenza. In
tempo di pausa, chiude il cancello condizioni normali funzionamento P
Condominiale (OFF) standard, a sicurezze impegnate
Funzione condominiale non attiva OFF funziona come uomo presente.
Non esegue chiusura e arresto in 1 Passo-passo (4)
L5 apertura Funzionamento del comando
Non esegue chiusura e arresto in 2 passo-passo a 2 passi: 2
apertura e pausa apri, chiudi, apri...
Non esegue chiusura e arresto in 3 L10 Funzionamento del comando
apertura, pausa e chiusura passo-passo a 3 passi: 3
Chiusura rapida (OFF) apri, stop, chiudi, apri...
Funzione chiusura rapida non OFF Funzionamento del comando
attiva passo-passo a 4 passi: 4
Chiusura rapida in modalita apri, stop, chiudi, stop, apri...
cancello: Arresto da passo passo (ON)
La centrale comincia a contare il Chiusura automatica disattivata
tempo di sgombero (L7) a partire 1 quando € eseguito un arresto da OFF
dal rilascio della fotocellula in chiu- oL passo passo
sura, all'esaurimento del tempo di 9 Chiusura automatica non disattiva-
sgombero richiude. ta quando € eseguito un arresto ON
8 Chiusura rapida in modalita da passo passo
-iLe barriera: Arresto da stop (ON)
La centrale comincia a contare il Chiusura automatica disattivata
tempo di sgombero (L7) dal rila- quando e eseguito un arresto da OFF
scio della fotocellula in chiusura, L12 |stop
esaurito il tempo di sgombero Chiusura automatica non disattiva-
richiude. Se la fotocellula in chiu- 2 ta quando & eseguito un arresto ON
sura & nuovamente impegnata, da stop
comanda un arresto. Al successi- Funzionamento in batteria (1)
vo rilascio prosegue la chiusura. Funzionamento normale 1
La fotocellula in chiusura torna a Funzionamento normale con 2
funzionare normalmente dopo una L14 [ampeggiante disabilitato
chiusura completa. popo un comando di riapertura 3
Tempo di sgombero (regolabile rimane aperto i i
aintervalli di 1 s) AI!’ln?erruzmne deII_’aI|mentaZ|one 4
Tempo dopo il quale il cancello 2 principale, apre e rimane aperto
L7 richiude se la chiusura rapida (L6) Rlsp_armlo CUEEEED (OFF)
2 attiva Funz_lonamento rjormale . OFF
Tempo di sgombero minimo 1 Funzione risparmio energetico
- - attiva. A cancello chiuso spegne
Tempo di sgombero massimo 10 L15 | alimentazione accessori su uscite 1
Prelampeggio 1 e 2. Le uscite sono alimentate
Tempo di lampeggio del lampeg- (OFF) nuovamente allesecuzione di un
giante prima di iniziare il movimen- comando.
L8 to del cancello
Prelampeggio disattivato OFF
3 s di prelampeggio 3
4 s di prelampeggio 4
5 s di prelampeggio 5
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Segnalazione cancello rimasto
aperto

Memorizzazione di un tasto
come arresto

ricevente

Numero di minuti dopo i quali, a Attesa codice 0000
cancello parzialmente o totalmen- STP |Memorizzazione del radiocoman- 6001
te aperto, a prescindere dal tempo |  (30) do n. 1 come arresto
o di pausa impostato, viene inviata Memorizzazione del radiocoman- 6055
9 L16  |ina segnalazione di allarme (su do n. 55 come arresto
display e uscita configurata come Memorizzazione di un tasto
OAB) come
Segnalazione disabilitata OFF attivazione Luce di Cortesia
Intervallo minimo 3 LCO Attesa _codic;e i 0000
- Memorizzazione del radiocoman-
Intervallo massimo 60 . . 7001
- - o A do n. 1 come Luce di Cortesia
Gestione dgl_radlocomandl Memorizzazione del radiocoman-
Sotto | Descrizione .MSQ do n. 55 come Luce di Cortesia 7055
meny o o o display Controllo posizione in memoria
Memorizzazione di un tasto T e
COMEIPASSO2paSSO Attesa codice 0000
:\-\Attesa f:odm_e del radi 0000 Tasto del radiocomando n. 1 5001
PP dOe:Tczng?nzéogzssi_;aasfgoman— 1001 CTRL memorizzatolcome chiudi
Memorizzazione del radiocoman- Tastlo del radlocomandq n- 99 me- 1 7099
do n. 55 come passo-passo 1055 morizzato come Luce di Cortesia
- . . Tasto del radiocomando n. 30 non
Memonzz_azmne di un tasto in memoria -030
X?tglseaacrc))gice 0000 Radiocomando non in memoria -
OPEN |Memorizzazione del radiocoman- Pro_grammazi_one erotalce
do . 1 come apri 2001 radlocomanf:h (default = 1)'
Memorizzazione del radiocoman- Prolgrammazl'one re”?°ta dei OFF
do n. 55 come apri 2055 radlocomand_l non attiva i
Men;orizzazione di un tasto ProlgrammaZ{one_ remota dei
come|pedonale radlocomandl attlvgz pell'mette
Attesa codice 0000 d! progrgmmare dei rgdlocoma
E PED |Memorizzazione del radiocoman- 3001 g:éaigi:tg;gs;n radiocomando
do n. 55 come pedonale 3055 - premere contemporaneamente i
Memorizzazione di un tasto ltastl 1e 2 del radiocomando gia
come attivazione Uscita Radio RE in memoria .
Ausiliaria - premere il tasto Qel radloc_oman—
Attesa codice 0000 do gia in memoria da copiare 1
RAU | Memorizzazione del radioco- sul nuovo radiocomando
mando n. 1 come Uscita Radio 4001 - premere il tasto del nuovo
Ausiliaria radiocomando su
Memorizzazione del radioco- cui copiare il tasto appena
mando n. 55 come Uscita Radio 4055 premuto del radiocomando gia
Ausiliaria in memoria.
Memorizzazione di un tasto Nota: il tasto del nuovo radio-
come chiudi comando appena memorizzato
Attesa codice 0000 eredita la funzione assegnata
CLS |Memorizzazione del radiocoman- 5001 al tasto del radiocomando gia in
do n. 1 come chiudi memoria
Memorizzazione del radiocoman- 5055 Cancellazione totale della me-
do n. 55 come chiudi moria della ricevente
Premere OK per 5 s
ERSA Segnalazione a display della
cancellazione della memoria della | oooo
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Cancellazione del singolo Contatore manovre totali
radiocomando a partire dalla sua Prime 4 cifre del numero di mano- 12
posizione in memoria vre dall'ultima manutenzione
ERS1 |Usare i tasti A ¥ per selezionare MNTC |Ultime 4 cifre del numero di mano- 5874
il numero del radiocomando da X vre dall’'ultima manutenzione
o cancellare Nel caso sopra descritto il cancello ha
é Premere OK per confermare eseguito 125.874 manovre totali
Cancellazione del singolo radioco- Contatore vita (giorni di attivita
mando dal codice del radioco- della centrale)
ERSR zt?gsd; codice 0000 LIFE I&ZItlt: r:e:tlrzll(:ro detgomidiativia 584
Cancellazione radiocomando Nel caso sopra descritto la centrale & stata
Diagnostica e reportistica attiva per 584 giorni
Sotto |Descrizione Msg Contatore numero di accensioni
menu display centrale
Lettura storico allarmi Lettura numero di accensioni della 2547
ALM |Ultimo allarme 0 centrale
Allarme pitl vecchio 10 PONC |Nell'esempio sopra riportato la centrale &
Segnalazione errori (default = 1) stata riavviata 2547 volte (potrebbe indicare
ALMA [Solo su display 1 una rete di alimentazione elettrica di scarsa
Su display e uscita manutenzione 2 qual?té, soggetta a frequenti interruzioni di
Lettura numero di manovre tensione)
dall’ultima manutenzione A-zzerame-nto_ contatore numero
Prime 3 cifre del numero di mano- 23 PONE Xl accensioni Centlzale
vre dall'ultima manutenzione \tesa pressione OK per 5 s per 0000
MNPC |Ultime 3 cifre del numero di mano- riportare il contatore a 0
vre dall'ultima manutenzione 256 Contatore numero di autoreset
Nel caso sopra descritto il cancello ha LetturzT numero di autoreset della | 4
eseguito 23.256 manovre dall'ultima = centrale
manutenzione ,‘E Un autoreset & un reset del micro da parte
Numero di manovre dall’ultima w della centrale per questioni di sicurezza.
manutenzione RSTC |Tipicamente la centrale va in autoreset
Numero di manovre che generano quando e stata raggiunta la soglia minima
= una segnalazione di manuten- di tensione micro. Un numero eccessivo
,‘E zione (in migliaia di manovre) di autorest potrebbe indicare una rete di
9| MNPS |(default = OFF) alimentazione elettrica di scarsa qualita,
Segnalazione di manutenzione soggetta a forti fluttuazioni di tensione.
non attiva OFF Azzeramento contatore numero
1.000 manovre (intervallo minimo) 1 RSTE zitalltoresel. Koo
300.000 manovre (intervallo . esa pr_essmne perv s per 0000
massimo) 300 riportare il contatore a 0
! - - Visualizzazione e impostazione
Segnalazione manutenzione p
default = 1 telefono installatore
{defau = ) - Con una breve pressione di OK,
Segnalazione solo su display 1 . X . .
S - - - visualizza il numero memorizzato
egnalazione su display e uscita 2 (usare i tasti A ¥ per scrollare)
manutenzione (MAN) - if 0
Seqnalazione su display & lam- Prime 4 cifre del numero installatore | 3334
MNPA an: play e ) Successive 4 cifre del numero 2548
pegglantt)e (lampeggio rapido a fine 3 L installatore 5
ganovlra - displav. | Ultime 2 cifre del numero installatore 32
‘eg?a &I12|one su disp %y’ a;ppeg- Nell’esempio sopra riportato il numero di
giante (ampegg.;o o ez 4 telefono dell'installatore &: 333 4254832
n;;:;\)‘vra) € uscita manutenzione Con una pressione di OK di 5 s, entra in
5—\zzer)amento S ontatorelnans modalita di modifica del numero. Usare i
b Ter . tasti A ¥ per cambiare valore, usare OK per
MNPE [Yre dall’ultima manutenzione confermare la cifra
A_tte;a prTssmFet OK pgr 5's per 0000 Visualizzazione info centrale
fiportare I contatore a INF  [Nome centrale SL24W
Versione firmware della centrale 1.13
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Moduli di connessione

Sotto
menu

Descrizione Valori

CNX1

(default)
Modulo di connessione su 1)
connettore CNX1

Nessun modulo connesso OFF

Connesso modulo Wi-Fi EMC.W 1

Modulo di connessione su
connettore CNX2 o7

Nessun modulo connesso OFF

CNX2

Connesso modulo ante contrappo-
ste EMX.W. Centrale funzionante 1
come MASTER

Connesso modulo ante contrappo-
ste EMX.W. Centrale funzionante 2
come SLAVE

LOAD

Riprist

scheda di memoria

ino valori di fabbrica e caricamento da

Sotto
menu

Descrizione Msg
display

Caricamento dei valori di
fabbrica

Attesa pressione OK per 5 s per

: ) e 0000
caricare i valori di default.

DEF

Nota:

Il caricamento dei valori di fabbrica richiede
la riesecuzione della taratura della corsa, a
display compare LRNT lampeggiante fino
a che la taratura (rapida o avanzata) non
viene eseguita.

Caricamento della programma-
zione da scheda di memoria

Attesa pressione OK per 5 s per
caricare i valori da scheda di 0000
memoria.

MEM

Caricamento da scheda di memo-

: . DONE
ria eseguito con successo.

Errore caricamento da scheda
di memoria (es. scheda non EMEM
presente).

PASS

Impostazione livello di protezione della centrale
(default = OFF)

OFF

Nessuna protezione

1

Protezione dei menu MOT, LRNT, TRV,
OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD

2

Protezione del menu RAD

3

Protezione della connessione IP (non &
possibile connettersi alla centrale mediante
smartphone)

Protezione dei menu MOT, LRNT, TRV,
OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD e della
connessione IP

Protezione dei menu RAD e della connes-
sione IP

Protezione completa della centrale

Protezione di tutti i menu della centrale,

connessione IP disponibile

10
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Lista delle segnalazioni a display F17 Test sicurezza 3 fallito
Segnalazione |Descrizione F18 Test Sicurezza 4 fallito
- - F19 Allarme timeout/lunghezza manovra
C1 Contatto chiuso su ingresso comando C1 F21 Allarme corto mosfet
C2 Contatto chiuso su ingresso comando C2 F23 Allarme rotore bloccato
C3 Contatto chiuso su ingresso comando C3 F26 Allarme 5° ostacolo in chiusura
C4 Contatto chiuso su ingresso comando C4 F27 Allarme sovraccorente
S1 Contatto aperto su ingresso sicurezza S1 F29 Allarme memoria radio piena
S2 Contatto aperto su ingresso sicurezza S2 F30 Allarme memoria rad|old|fettosa
33 c - - s F31 Allarme corto lampeggiante
ontatto aperto su ingresso sicurezza S3 F32 Allarme corto spia cancello aperto
S4 Contatto aperto su ingresso sicurezza S4 F33 Allarme scheda memoria assente
FO1 Raggiunta posizione di finecorsa di F34 Allarme checksum FW
apertura F36 Allarme temperatura scheda
Raggiunta posizione di finecorsa di
FC1 . . .
chiusura Aggiornamento Firmware:
OBO Rilevato ostacolo in apertura La centrale & dotata di una porta USB che permette di
OBC Rilevato ostacolo in chiusura aggiornare il Firmware della centrale stessa o del modulo
AF1 Motore in intervallo riduzione forza di ac-|  di comunicazione Wi-Fi EMC.W
costamento battuta Attenzione:
MSO1 Raggiunto arresto meccanico in apertura Se non eseguita correttamente, la procedura di aggiorna-
MSCA1 Raggiunto arresto meccanico in chiusura mento flrr_nwa_re puo _da_nnegglare Ia? c_entral(_a o il modulo
- - di comunicazione Wi-Fi, assicurarsi di non interrompere
Funzionamento a batteria - . - .
s ) ) I'alimentazione di rete durante I'aggiornamento.
Quando e visualizzato questo messaggio RN . .
. A . h Per eseguire I'aggiornamento Firmware consultare le is-
BATT segue una visualizzazione della tensione e ) -
) . . truzioni fornite con il Firmware stesso.
di funzionamento delle batterie, ad es.
24.5V
BT- Batteria quasi scarica (segnalazione solo
a cancello fermo)
BT-- Batteria totalmente scarica (segnalazione
solo a cancello fermo)
RX Ricevuto comando radio da radioco-
mando memorizzato
NX Ricevuto comando radio da tasto di radio-
comando non memorizzato
RD Decodifica Rolling/fixed code non attiva
OAB Cancello rimasto aperto
AT Cancello in fase di autotaratura

Lista degli allarmi

Allarme  |Descrizione

XXXX Reset scheda

MNP Allarme raggiunto intervallo manovre dall’ul-
tima manutenzione

FO Errore motore non selezionato

F1 Errore cavi motore invertiti

F3 Errore finecorsa invertiti

F4 Allarme finecorsa entrambi aperti

F5 Errore malfunzionamento finecorsa apertura

F6 Errore malfunzionamento finecorsa chiusura

E9 Errore comunicazione con scheda espan-
sione

F10 Allarme errore motore non collegato

F12 Allarme errore encoder

F14 Sottotensione micro (controllare alimenta-
zione e uscite)

F15 Test sicurezza 1 fallito

F16 Test sicurezza 2 fallito
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Comportamento della centrale al carica-

mento di impostazioni:

Si descrive nella tabella sottostante il comportamento
della centrale al caricamento massivo delle impostazioni
relativamente ai seguenti dati:

Contatori fissi non resettabili

- Contatori resettabili dall'installatore

Parametri motore (Menu centrale sezione MOT)

Dati di corsa del cancello (es. lunghezza anta, curva di
corrente...)

Impostazioni dell'installatore (menu centrale sezioni TRV,
OUT, IN, LGC)

- Password (menu centrale sezione PASS)
Radiocomandi

e Dato Comportamento
della centrale
Contatori fissi
Contatori resett.
RESET Param. motore
(riavvio Dati corsa Nessuna variazione
centrale) Impostazioni
Password

Radiocomandi
Contatori fissi
Contatori resett.
Param. motore

Aggiornamento

) Dati corsa Nessuna variazione
Firmware —
Impostazioni
Password
Radiocomandi
Contatori fissi L
- Nessuna variazione
Contatori resett.
LOAD MEM Param. motore Importazione  dati
; da MEM.W
(caricamento Autotaratura prima
da scheda di|Dati corsa P
memoria) — manovra
Impostazioni . .
Importazione dati
Password

Radiocomandi da MEM.W

Contatori fissi
Contatori resett.

Nessuna variazione

Importazione dati

Ripristino/Im-|Param. motore

R . da App
portazione dati . Autotaratura prima
centrale da|Dati corsa manovra
épp By-gate Impostazioni Importazione dati
ro P da App
Password N L
- - essuna variazione
Radiocomandi
Contatori fissi
Contatori resett. |Nessuna variazione
LOAD DEF Param. motore

Nuova taratura
LRNE o LRNA

Riporta a DEFAULT

Nessuna variazione

(caricamento
valori di fab-
brica)

Dati corsa

Impostazioni
Password
Radiocomandi

12
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ERSA
(cancellazione
memoria rice-
vente)

Contatori fissi

Contatori resett.

Param. motore

Dati corsa

Impostazioni

Password

Nessuna variazione

Radiocomandi

Cancellazione com-
pleta

Ripristino/Im-
portazione dati
ricevente da
App By-gate
Pro

Contatori fissi

Contatori resett.

Param. motore

Dati corsa

Impostazioni
Password

Nessuna variazione

Radiocomandi

Importazione dati
da App
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Description
@ D RADIO
@@

Control unit with display and built-in 433 MHz radio receiver for 24 V sliding automation systems. Ready for WiFi
communication via Smartphone and Tablet using the EMC.W communication module
1 111011 1| Du
Cujtll
CNX2

]
=

aH A | ©
@
"

 —
FSC1

MOT PS AUX Lsw ENC ACT SAF
0 ]
o|1]1]2 99 [c1|c2|ca|ca
21 2 o1 1 2 10 11 0 Al A2 9 3 R 9 Cf C2 C3 C4 99 ST S2 S3 4
EFIEEEE STENE:
FEREEL aga
8l 2 3 z:%
S <1
S

—_——

500 mA max 500 mA max

35Wmax
F1 15 A (ATO)
F2 |[F3.15A(5x 20 mm)
AUX ACT SAF
OFF 1 |PP Default C1 OFF Default S3/S4
1 SCA Default 2 |PED Default C2 1 |PHC |Default S1
2 RAU ox 3 |OPEN |Default C3 2 |PH Default S2
A1 |3 LCO 4 |CLS Default C4 3 |PHO
4 LZO 5 |TIM 4 |BAR
5 |OAB 6 |TIMP 5 |8K2
6 MAN SX 6 |STP
OFF 7 |PHCT
1 SCA 8 |PHT
2 RAU Default 9 |PHOT
3 LCO 10 |[BART
A2 |4 LZO 11 |8K2T
5 |OAB
6 MAN
7 INB
8 INP
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Controllable actuators
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Using the display

Ref Description The control panel settings are shown on the display and can
. — be edited using the menu navigation buttons as shown in the
ESM2.W ACTO 600D sliding 24 V 690 !(g control following table:
panel actuator set up for Wi-Fi
ACTO 600D sliding 24 VV 1000 kg control . Pressing
ESM2.1000.W panel actuator set up for Wi-Fi Buttons |Function Duration
Switching on the display
OK Sub-menu entry Instantane-
Terminal block functions - ous
Confirm value change
! . Nominal Scroll up Instantane-
Block |Terminal |Description data A Increase parameter value ous
T v Scroll down Instantane-
SEC ™ Secondary transformer |24 Vac Reduce parameter value ous
Exit the menu
MOT 21 Opening motor 24V DC ESC Cancel value change and return |Instantane-
22 Closing motor 150W to menu . ous
A I Switching off the display
0 n;:;::;jgry power supply A+YV Resetting the card 3s
PS 1 Accessory power supply|24 V DC A+ OK |Opening control 1s
positive _ 500 mA v+ OK |Closing control 1s
2 A;:cgssorles positive che- ESC + Display test (switches on each
cke oK segment of the display and 3s
10 Flashing light negative 24V DC points individually in sgquence)
11 Flashing light positive 35W ESC + When the board is S_Wltched on
0 Accessories negative oK the Firmware updating mode 3s
starts
AUX A1 Configurable auxiliary Instanta-
output 1 500 mA PP Step-step control neous
Configurable auxiliary
A2
output 2
99 Common inputs M](eer::gntrol panel programming is organised into menus
LSw 131 Lim?t SW?tCh ! NC and sub-menus used to access and edit the parameters
32 Limit switch 2 and logics of the control panel. The control panel is
99 Common inputs equipped with the following first-level menus:
C1 Configurable control 1 Menu Description
ACT C2 Conf!gurable control 2 NO MOT Motor parameters setup
C3 Configurable control 3 —
ca Configurable control 4 LRNT Travel calibration procedure run menu
99 c o— TRV Travel parameter settings menu
ommon inputs
- P - ouT Auxiliary output configuration menu
S1 Configurable safety device 1 - -
SAF  [s2 Configurable safety device 2| NC IN Input configuration menu
S3 Configurable safety device 3 LGC Operating logic settings menu
S4 Configurable safety device 4 RAD Remote control management menu

14

STAT Diagnostic and reporting menu

EXP Expansion board management menu

LOAD Default value restore menu

PASS Protection level settings menu
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All sub-menus are described in the following table:

“ VIMAR

Motor parameters

Sub
menu

Description

Values
(default)

01

Type of actuator used
Warning! If set to OFF
the board performs no
command !

(1)

Not set

OFF

Acto 600D (ESM2)

Acto 1000D (ESM2.1000)

1
2

02

Type of position control
Automatically set with the choice
of actuator. You are advised not
to change the setting given by the
type of actuator.

(3)

Virtual encoder: the control
panel calculates the gate position
using the electric motor operating
parameters

Encoder for Acto 600D (ESM2)

MOT

03

Type of limit switch on opening
Automatically set with the choice
of actuator. You are advised not
to change the setting given by the
type of actuator.

(1)

No limit switches on opening:
the electric motor stops at the end
of the working time

OFF

Stop limit switch on opening:
the limit switch stops the motor

Limit switch in proximity open-
ing: the limit switch allows the
manoeuvre to continue at the
approach speed set until it detects
the mechanical stop

04

Type of limit switch on closing
Automatically set with the choice
of actuator. You are advised not
to change the setting given by the
type of actuator.

(1)

No limit switches on closing:
the electric motor stops at the end
of the working time

OFF

Stop limit switch on closing: the
limit switch stops the motor

Limit switch in proximity clos-
ing: the limit switch allows the
manoeuvre to continue at the
approach speed set until it detects
the mechanical stop

Note:

02, 03, 04 are automatically set with the choice of actua-
tor. You are advised not to change the setting given by the
type of actuator.

LRNT

Motor travel calibration procedure

Rapid travel calibration.
The calibration is done fully automatically

and sets:

- The slowdown in opening at 20% of the

total travel

- The slowdown in closing at 20% of the total

travel

- Pedestrian opening at 30% of the total travel

Button Msg on |Phase description
display

- PP Wait for start of cali-

bration procedure
LRNE |PP CL1 When button

pressed: closing and
search for closing
limit switch

- OP 1 Opening travel meas-
urement

- CL1 Closing travel meas-
urement

- OPC1 Opening current
curve reading

- CLC1 Closing current curve
reading

- END End of procedure

Advanced travel calibration.

The calibration allows the installer to choose:

- Slowdown position in opening

- Slowdown position in closing

- Pedestrian opening position

Button Msg on |Phase description

display

- PP Wait for start of cali-
bration procedure

PP CL1 When button
pressed: closing and
search for closing
limit switch

PP OP 1 Start opening. When
button pressed: slow-
down start position
on opening setting

A OP 1 Continuation of open-

ing and slowdown
speed up to opening
limit switch

PP CL1 Start closing. When
button pressed: slow-
down start position
on closing setting

- CL1 Continuation of
closing at slowdown
speed up to closing
limit switch

PP OPED Start pedestrian
opening. When but-
ton pressed: pedes-
trian opening position
setting
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- CPED Leaf closing from Motor obstacle detection time
pedestrian opening on opening
- position Time after which the current
ZILRNA | OPC1 Opening current threshold or the encoder threshold |  (20)
| reading T8 |trigger the obstacle detection on
" CLC rcelgz:gg current g:ggning) (adjustable at intervals of
ms
: END __|End of procedure 100 ms (minimum time) 10
Self-calibration: 600 ms (maximum time) 60
If the gate travel parameter is changed, there is no need Motor obstacle detection time
for the installer to run new calibrations, however, when on closing
changing the travel parameters, the control panel needs Time after which the current
to learn the current curve again, thus disabling the obsta- threshold or the encoder threshold | (20)
cle detection only during the self-calibration manoeuvre. T9 trigger the obstacle detection on
closing (adjustable at intervals of
Self-calibration is appropriately signalled: 100 ms)
- on the control panel display by the code AT 100 ms (minimum time) 10
- by the light flashing at twice the normal frequency 600 ms (maximum time) 60
Polling time
The events generating self-calibration are: Time during which the motor
- change in parameters: T24, T26, T28, T30, T32, T34, pushes with maximum force to (2.0)
T40 T12 |move the leaf (adjustable at inter-
- loading of settings from a MEM.W memory card vals of 0.5 s)
- reset/import of settings from the By-gate Pro app 0.5 s (minimum time) 0.5
5.0 s (maximum time) 5.0
Gate travel parameters Pedestrian opening position (% 30
Sub |Description Values of total opening travel) 2]
menu (default) T13 " Minimum space 10
Motor force (%). ) & Maximum space 100
Sets the value of the force given to|  (50) = Disengagement space on obsta-
T1  [the motor to push the leaf cle (inversion distance following (5)
Minimum force 1 the detection of an obstacle)
Maximum force 100 T14 Not disengaged, stops only OFF
Direction. Minimum inversion 1
Sets the motor direction o Maxi i i
aximum inversion 10
Left actuator (the gate seen from Motor stop approach force
T4 lthe side where the actuator is 1 reduction distance
installed opens towards the left) Indicates the distance from the
Right actuator (the gate seen mechanical stop starting from
froT I}hg side wl:ere tZe ?thu?tﬁ:)'s 2 which the motor force is reduced
> installed opens towards the rig ; ;
= Choice of intervention method ) gmzlﬁé:f ?)?1 iﬁ : ?Tiiitht‘::i é:lpact (OFF)
for obstacle detection
Overcurrent or leaf stopped: Uik sto_p).
; : This happens only when the con-
the obstacle is detected when the 1 trol panel works with encoder and
current threshold or t'he encoder proximity limit switch or without
slowdown threshold is exceeded e )
Leaf stopped: the obstacle is imiSHilens -
. Force reduction off OFF
detected only when the leaf slows 2 Minimum force reduction distance 10
T7 down excessively - - -
Overcurrent: the obstacle is de- Maximum force reduction distance | 100
tected when the current threshold 3 E_asy ke .
) Disengagement time after
is exceeded
Overcurrent and leaf stopped: manoeuvre to reduce thg motor (OFF)
the obstacle is detected when the T47 [Pressureonithe mechanical stop
current threshold and the encoder 4 (ad]ulstable at intervals of 100 ms)
slowdown threshold are exceeded No d|sengalglement - - OFF
at the same time 100 ms (minimum disengaging) 10
500 ms (maximum disengaging) 50
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TRV

T24

Normal motor speed when
opening

90

minimum speed

maximum speed

100

T26

Normal motor speed when
closing

90

minimum speed

maximum speed

100

T28

Motor slowdown speed when
opening

30

minimum speed

maximum speed

100

T30

Motor slowdown speed when
closing

(30)

minimum speed

maximum speed

100

T32

Motor slowdown distance when
opening

% of travel or total work time done
at slowdown speed

(20)

No slowdown

Slowdown for the whole distance

100

T34

Motor slowdown distance when
closing

% of travel or total work time done
at slowdown speed

(20)

No slowdown

Slowdown for the whole distance

100

T36

Motor acceleration time when
opening

Time during which the motor
accelerates to reach the normal
opening speed (adjustable at inter-
vals of 0.1 s)

(0.5)

Maximum acceleration (0 s to
reach normal speed)

Minimum acceleration (2.0 s to
reach normal speed)

2.0

T38

Motor acceleration time when
closing

Time during which the motor ac-
celerates to reach the normal clos-
ing speed (adjustable at intervals
of 0.1s)

(0.5)

T38

Maximum acceleration (0 s to
reach normal speed)

Minimum acceleration (2.0 s to
reach normal speed)

2.0

ouT

Auxiliary output configuration

Sub
menu

Description

Values
(default)

A1

Terminal A1 output type

(1)

Output off

OFF

Gate open warning light (SCA)
Operation as per SCA parameter
setting

1

Auxiliary Radio output (RAU)
Operation as per RAU parameter
setting

Courtesy light (LCO)

On during leaf movement and for
the amount of time after the leaf
stopping set in parameter LCO

Zone light (LZO)
On during leaf movement

Gate left open (OAB)

On if the gate remains open for a
time longer than that defined by
the open gate alarm logic (L16)

Maintenance (MAN)

Output off when the number of
maintenance signalling manoeu-
vres (MNPS) is reached in the
diagnostics section

Terminal A2 output type

(2)

Output off

OFF

Gate open warning light (SCA)
Operation as per SCA parameter
setting

Auxiliary Radio output (RAU)
Operation as per RAU parameter
setting

Courtesy light (LCO)

On during leaf movement and for
the amount of time after the leaf
stopping set in parameter LCO

Zone light (LZO)
On during leaf movement

Gate left open (OAB)

On if the gate remains open for a
time longer than that defined by
the open gate alarm logic (L16)

Maintenance (MAN)

Output off when the number of
maintenance signalling manoeu-
vres (MNPS) is reached in the
diagnostics section

T40

Motor deceleration ramp
Deceleration ramp between nor-
mal motor speed and slowdown
speed

(30)

Steep ramp (maximum deceleration)

Low ramp (minimum deceleration)

100
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A2

Synchronization output, com-
pass type interlock (INB)
Automatically configures input S4
as synchronization input without
any choice by the user.

The control panel consents to the
gate opening only if the other gate
is in the closed position.

Synchronization output, com-
pass type interlock (INP) with
presence signal.

Automatically configures input
S4 as synchronization input and
S3 as presence input without any
choice by the user.

The control panel consents to the
gate opening only if the other gate
is in the closed position and the
presence input is occupied.

RAU

Auxiliary Radio Output Configu-
ration

(1)

Impulsive: the output is active for
1 s following the RAU command
from the remote control

Timed: the output is active for the
time set in the RAUT parameter
following the RAU command from
the remote control

Bistable: the output works in
Step-Step ON/OFF mode

ouT

RAUT

RAU output timing

1's (minimum time)

(1)
1

600 s (maximum time)

600

LCO

Courtesy light timer

1 s (minimum time)

(120)
1

300 s (maximum time)

300

SCA

SCA output operating mode

(1)

Gate closed: off
Gate open: on fixed

Gate closed: off

Gate moving: intermittent

Gate open: on fixed

Indeterminate position: intermittent
pause of 1 s every 5

Gate closed: off

Gate opening slow intermittent
Gate open on fixed

Gate closing intermittent
Indeterminate position: intermittent
pause of 1s every 5

SCA

Gate stopped on fixed
Gate moving off

Gate closed off
Gate moving on fixed

18

IN

Input configuration

Sub
menu

Description

Values
(default)

c(X)

C1/C2/C3/C4 command input

Step-step (PP)
The step-step control:

- with the gate stopped and closed,
opens the gate

- in opening, stops or closes the
gate according to the step-step
logic setting (L10)

- with the gate stopped after

opening, closes the gate

in closing, stops or opens the gate

according to the step-step logic

setting (L10)

with the gate stopped after clos-

ing, opens the gate

(C1)

Pedestrian (PED)

Opens the gate to the pedestrian
position

It acts like a step-step if the com-
mand is given with the gate in a
position beyond the pedestrian
position

(C2)

Open (OPEN)

The open command:

- with the gate stopped and
closed, opens the gate

in opening is ignored

with the gate open, resets the
pause time

with the gate stopped, opens the
gate

in closing, opens the gate

(C3)

Close (CLS)

The close command:

- with the gate stopped and
closed, is ignored

in opening, closes the gate
with the gate stopped, closes
the gate

in closing is ignored

(C4)

Timer (TIM)

The timer command:

- when closed, opens the gate
and keeps it open as long as the
contact remains closed

- when the contact is released it
closes the gate

Pedestrian Timer (TIMP)

Has the same function as the
timer command but on the pedes-
trian position
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ZS(X)

S$1/S2/S3/S4 safety input

Photocell opening checked (PHC)

OFF
off (S3 s4)
Photocell closing (PHC)

The closing photocell:
- with the gate stopped, allows
the gate to open
- in opening does not intervene 1
- with the gate open, does not (S1)
allow it to close and when re-
leased will reset the pause time
- in closing, reopens the gate
immediately
Photocell (PH)
The photocell:
- with the gate stopped, does not
allow the gate to open
- during opening stops the
movement and when released P
proceeds with opening (S2)
- with the gate open, does not
allow it to close and when re-
leased will reset the pause time
- in closing stops the movement
and when released reopens the
gate
Opening photocell (PHO)
The opening photocell:
- with the gate stopped, allows
the gate to open
- in opening, recloses it completely 3
- with the gate open, allows it to
close and does not reset the
pause time
- _in closing does not intervene
Sensitive edge with
NC clean contact (BAR)
- with the gate stopped, does not
allow the gate to open
- in opening disengages 4
- with the gate open, does not
allow it to close and when re-
leased will reset the pause time
- in closing disengages
8.2 KQ balanced sensitive edge
(8K2) 5
Same behaviour as the NC sensi-
tive edge
Stop (STP)
- stops the gate
Interrupts the automatic closing 6
as per the logic stop setting from
stop (L12)
Photocell closing checked
(PHC) 7
As per closing photocell but with
check
Photocell checked (PHT) 8

As per photocell but with check

As per opening photocell but with 9
check
NC sensitive edge checked
(BART) 10
Z |S(X) |As per KQ NC sensitive edge but
with check
8.2 KQ balanced sensitive edge
checked (8K2T) 1
As per 8.2 KQ sensitive edge but
with check
Control panel logic settings
Sub |Description Values
menu (default)
Automatic closing (ON)
L1 Automatic closing off OFF
Automatic closing on ON
Pause time (30)
L2 1 s (minimum time) 1
180 s (maximum time) 180
Pedestrian pause time (20)
L3 1 s (minimum time) 1
180 s (maximum time) 180
State on power up (OP)
Gate in closed position:
The first step-step command CL
opens the gate.
L4 Gate in open position:
The first step-step command
closes the gate. If automatic clos- OP
ing is on, after the pause time the
gate closes
Apartment block (OFF)
Apartment block function off OFF
%) Does not close and stop in open- 1
Sls (g
Does not close and stop in open- 2
ing and pause
Does not close and stop in open- 3
ing, pause and closing
Rapid closing (OFF)
Rapid closing function off OFF
Rapid closing in gate mode:
The control panel starts to count
the clearance time (L7) from when
. . 1
the closing photocell is released,
when the clearance time expires it
closes again.
Rapid closing in barrier mode:
The control panel starts to count
L6 the clearance time (L7) from
when the closing photocell is
released, and when the clearance
time expires it closes again. If 2

the closing photocell is occupied
again, it gives a stop command.
When released again it continues
with closing. The closing photocell
returns to normal operating after
complete closure.
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LGC

Clearance time (adjustable at
intervals of 1 s)
Time after which the gate closes

2)

Gate remained open indicator
Number of minutes after which,
with the gate partially or totally

L7 again if the rapid closing (L6) is on open, whatever the set pause (30)
Minimum clearance time 1 8 L16 time, an alarm signal is sent (on
Maximum clearance time 10 ] thegj:g;ay and output configured
Pre-flash as
Flashing time of the flashing light | (OFF) Indicator disabled OFF
before the gate starts to move Minimum interval 3

L8 Pre-flash disabled OFF Maximum interval 60
3 s pre-flash 3 Remote control management
4 s pre-flash 4 Sub |Description Msg
5 s pre-flash 5 menu display
Manned i (OFF) Saving a button as step-step
Manned function off _ OFF Waiting for code 0000
Step-step command disabled, Remote control 1 saved as step- 1001
remote controls not working. The 1 PP step

Lo control panel accepts only open Remote control 55 saved as 1055
and close commands step-step
Emergency man_ned. In r_19rmal Saving a button as open
stgndard operatlng_ condmons_, ) 2 OPEN Waiting for code 0000
with the safety devices occupied it Remote control 1 saved as open 2001
works as manned. Remote control 55 saved as open 2055
Step by step (4) Saving a button as pedestrian
Step-step command operates in Waiting for code 0000
cz);f;ipi:lose open ? PED E:c:zztti:: nirol 1 saved as 3001

. : i Remote control 55 saved as

L10 gt:tp;psst;(:ep command operates in s edostion 3055
open, stop, close, open... Saving a button as
Step-step command operates in Auxiliary Radio Output activa-
4 steps: 4 tion
open, stop, close, stop, open... RAU Waiting for code i 0000
Stop from step-step (ON) Remote pontrol 1 saved as Auxil- 2001
Automatic closing disabled when a iary Radio Output i
a stop command from step-step OFF < Remote control 55 saved as Auxil-

L1 is qi 4 iary Radio Output 4055
is given :
Automatic closing not disabled Saving ? button as close
when a stop command from step- ON Waiting for code 0000
step is given s Remote control 1 saved as close 5001
Stop from stop (ON) Remote control 55 saved as close | 5055
Automatic closing disabled when a OFF Saving a button as stop

L1z |stop command from stop is given STP \éValtln? for ctod|e1 g ; 888(1’
Automatic closing not disabled Remote control 5ssave das S c;p 6055
when a stop command from stop ON S:\r:;g;:(t))r:nrtoon a:ave as stop
is given 5
gperation in battery (1) \?Vgﬁ{;gsf‘érLclgg; o 0000

tandard operation

Normal operation with flashing 2 Lco Fezmlc,’;fg:tro' 1 saved as Cour- 7001
light disabled Y 1l

L14 After a re-open command it stays 3 Fezmlc";tcg:tro' 55 saved as Cour- 7055

y i

open
When the main power supply is . Control of re_rqote control
cut off it opens and remains open W:m:gg:zz‘g':" 5000
Economy (OFF)
Standard operation OFF Ren}ote control button 1 saved 5001
Economy operation on. With the CTRL &S close

L15 |gate closed, it switches off the Regoteﬂcontlrolr]lt)utton 99 saved 7099
accessory power supply on outputs 1 as Lourtesy light on -
1 and 2. The outputs are powered Remote control button 30 not in 030

again following a new command.

20
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RAD

Remote programming of remote
controls (default = 1)

Remote programming of remote
controls off

OFF

RE

Remote Programming of
remote controls on: used to
programme remote controls
from a remote control

already in the memory

using the following procedure:

- press buttons 1 and 2 on the
remote control already in the
memory at the same time

- press the button on the remote
control already in the memory to
copy on the new remote control

- press the button on the new
remote control on which to copy
the button just pressed on the
remote control already in the
memory.

Note: the button on the new

remote control just saved inherits

the function assigned to the but-
ton on the remote control already
in the memory

Total receiver memory deletion

Press OK for 5 s

ERSA

Signals the deletion of the receiver
memory on the display

0000

Deletion of single remote control
from its position in the memory

ERS1

Use buttons A ¥ to select the
number of the remote control to
delete

Press OK to confirm

ERSR

Deletion of single remote control
from the remote control code

Wiaiting for code

0000

Deleting remote control

STAT

Diagn

ostics and reporting

Sub
menu

Description

Msg
display

Alarm log reading

ALM

Most recent alarm

0

Oldest alarm

10

Error signalling (default = 1)

ALMA

Only on display

1

On display and maintenance
output

2

STAT

MNPS

Number of manoeuvres since
last maintenance

Number of manoeuvres generat-
ing a maintenance signal (in thou-
sands of manoeuvres) (default

= OFF)

Maintenance signalling off

OFF

1,000 manoeuvres (minimum
interval)

300,000 manoeuvres (maximum
interval)

300

MNPA

Maintenance signalling
(default = 1)

Signalling only on display

Signalling on display and mainte-
nance output (MAN)

Signalling on display and flashing
light (rapid flashing at end of
manoeuvre)

Signalling on display, flashing
light (rapid flashing at end of
manoeuvre) and maintenance
output (MAN)

MNPE

Reset manoeuvres since last
maintenance counter

Waiting press OK for 5 s to reset
the counter to 0

0000

MNTC

Total manoeuvres counter

First 4 digits of the number of ma-
noeuvres since last maintenance

12

Last 4 digits of the number of ma-
noeuvres since last maintenance

5874

In the case described above, the gate has
carried out 125,874 manoeuvres in total

LIFE

Life counter (days of activity of
the control panel)

Reading of the number of days of
activity of the control panel

584

In the case described above, the control

panel was active for 584 days

PONC

Number of control panel power-
ups counter

Reading of the number of control
panel power-ups

2547

In the example shown above, the control
panel was powered up 2547 times (it could
indicate a poor quality mains electricity, with

frequent power cuts)

PONE

Reset number of control panel
power-ups counter

Waiting press OK for 5 s to reset
the counter to 0

0000

Reading of number of manoeu-
vres since last maintenance

First 3 digits of the number of ma-
noeuvres since last maintenance

23

MNPC

Last 3 digits of the number of ma-
noeuvres since last maintenance

256

In the case described above, the gate has
carried out 23,256 manoeuvres since the

last maintenance
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Number of self-reset counter

Restore default values and loading from memory

22

Reading of the number of control 1123 card
panel self-resets Sub |Description Msg
A self-reset is a reset of the microswitch menu display
by the control panel for safety reasons. Loading the default values
RSTC |Typically the control panel goes to self-reset Waiting press OK for 5 s to load
when the minimum microswitch voltage the default values. oooo
threshold has been reached. An excessive DEF Note:
number of self-resets could indicate a poor a Loading the default values then requires the
quality power supply, subject to strong volt- < travel to be calibrated again, LRNT flashes
age fluctuation. 9 on the display until (rapid or advanced)
Reset number of self-reset calibration is done.
RSTE counter Loading the programming from
Waiting press OK for 5 s to reset memory card
- the counter to 0 0000 Waiting press OK for 5 s to load 0000
ﬁ Installer telephone settings and MEM the values from memory card.
0 display Loading from memory card com- DONE
Press OK briefly to view the pleted OK.
saved number (use buttons A ¥ Loading from memory card error EMEM
to scroll) (e.g. no card).
First 4 digits of the installer number | 3334 Control panel protection level settings
L Next 4 digits of the installer 2548 (default = OFF)
number OFF |No protection
Last 2 digits of the installer number 32 1 Protection of menus MOT, LRNT, TRV, OUT,
In the example shown above the installer IN, LGC, STAT, EXP, LOAD
telephone number is: 333 4254832 2 | Protection of menu RAD
Press OK for 5 s to enter the number edit n Protection from IP connection (it is not pos-
mode. Use buttons A ¥ to change the o) 3 |sible to connect to the control panel from a
value, use OK to confirm the digit E smartphone)
Control panel info display Protection of menus MOT, LRNT, TRV,
INF  |[Control panel name SL24.W 4 |OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD and IP
Control panel firmware version 1.13 connection
Connection module 5 |Protection of menu RAD and IP connection
Sub |Description Values 6 |Complete control panel protection
menu (default) Protection of all board menus, IP connection
Connection module on CNX1 1 available
CNXA connector )
No module connected OFF
a Wi-Fi module EMC.W connected 1
Connection module on CNX2
ﬁ connector ol
No module connected OFF
Opposing leaf module EMX.W
CNX2 |connected. Control panel function- 1
ing as MASTER
Opposing leaf module EMX.W
connected. Control panel function- 2
ing as SLAVE
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List of signalling on the display F23 Blocked rotor alarm
. T F26 5th obstacle in closing alarm
Signal Description
019 Cont ’t) losed 4 C1inout F27 Overcurrent alarm
ontact closed on comman !npu F29 Radio memory full alarm
C2 Contact closed on command C2 input F30 Faulty radio memory alarm
C3 Contact closed on command C3 input F31 Short flashing alarm
C4 Contact closed on command C4 input F32 Gate open light short alarm
S1 Contact open on safety device S1 input F33 No memory card alarm
S2 Contact open on safety device S2 input Egg gV\;c;tecksumatalarrgla
S3 Contact open on safety device S3 input 08l emperanre garm
sS4 Contact open on safety device S4 input Updating Firmware:
FO1 Opening limit switch position reached The control panel is equipped with a USB port that is used
EC1 Closing limit switch position reached to update the control panel Firmware or the Wi-Fi EMC.W
OBO Obstacle detected on opening gzﬂﬁ::}catlon module Firmware
OBC Obstaf:le detected on closing _ If the firmware updating procedure is not carried out prop-
AF1 Motor in stop approach force reduction interval|  erly it may damage the control panel or the Wi-Fi com-
MSO1 Mechanical stop reached in opening munication module, make sure not to interrupt the mains
MSC1 Mechanical stop reached in closing power supply during the update.
Operation with battery To perform the Firmware Update, consult the instructions
When this message is displayed it is followed| ~ Provided with the Firmware
BATT PN )
by an indication of the battery operating volt-
age, e.g. 24.5V
Battery almost flat (indication shown only
BT- h
when the gate is stopped)
Battery totally flat (indication shown only
BT-- .
when the gate is stopped)
RX Radio command received from saved remote
control
Radio command received from unsaved re-
NX
mote control button
RD Rolling/fixed code decoding off
OAB Gate left open
AT Gate in self-calibration
List of alarms
Alarm Description
XXXX Reset card
Manoeuvre interval since last maintenance
MNP
reached alarm
FO Error motor not selected
F1 Motor cables inverted error
F3 Reversed limit switch error
F4 Both open limit switch alarm
F5 Opening limit switch malfunction error
F6 Closing limit switch malfunction error
F9 Communication error with expansion card
F10 Error alarm motor not connected
F12 Encoder error alarm
Microswitch undervoltage (check power sup-
F14
ply and outputs)
F15 Safety test 1 failed
F16 Safety test 2 failed
F17 Safety test 3 failed
F18 Safety test 4 failed
F19 Manoeuvre length/timeout alarm
F21 Mosfet short alarm
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Control panel behaviour when loading
settings:

The table below describes the behaviour of the control
panel when loading all settings relating to the following
data:

Fixed counters not resettable

- Counters resettable by the installer

Motor parameters (Control panel menu, section MOT)
Gate travel data (e.g. leaf length, current curve...)

- Installer settings (control panel menu sections TRV, OUT,
IN, LGC)

Password (control panel menu section PASS)

- Remote controls

“ VIMAR

ERSA
(deletion
of receiver
memory)

Fixed counters

Reset counters

Motor param-
eters

Travel data

Settings

Password

No variation

Remote controls

Complete deletion

. Behaviour

Action Data of the control panel
Fixed counters
Reset counters

RESET Motor param-

(reboot Travel data No variation

control panel) Settings
Password

Remote controls

Reset/Import
receiving data
from By-gate
Pro app

Fixed counters

Reset counters

Motor param-
eters

Travel data

Settings

Password

No variation

Remote controls

Import data from
App

Fixed counters
Reset counters
Motor param-

Firmware Up- |eters No variation
dating Travel data

Settings

Password

Remote controls

Fixed counters -

No variation

Reset counters

Motor param- Import data from
LOAD MEM eters MEM.W
loading from Self-calibration on
inemor?/ card) Travel data first manoeuvre

gzglsr\],?jrd Import data from

MEM.W

Remote controls

Fixed counters
Reset counters

No variation

Motor param- Import data from

Reset/Import  |eters App

control panel Self-calibration on

data from By- Travel data first manoeuvre
gate Proapp |g ettings erl);'))ort data from
Password

No variation
Remote controls

Fixed counters
Reset counters
Motor param-

No variation

LOAD DEF eters

(loading de- New calibration

fault values) Travel data LRNE or LRNA
Settings Restores to
Password DEFAULT

Remote controls |No variation
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Description
Carte électronique de commande avec écran et récepteur radio 433 MHz intégré pour automatismes coulissants 24 V.
Préinstallé pour communication WiFi par smartphone et tablette avec module de communication spécial EMC.W.

T T2

18 c.
10

PUR NEM

1 VRs

2

’IIII;
o]}

[

2

co0o0ocooo0o|2
g

S0

O
e

O & :
D = O i
3
MOT [E PS Ej [E Lsw ENC ACT SAF
o £ EGAE o 1 ST
2tz [o]1]1]2| CEICIGEIE 99]c1|c2]c3|ce
2 2 01 1 2 0 11 0 A A 9 AN N 99 C1 C2 C3 C4 99 S1 S2 S3 S4
=R 3 3
I FTATTIAS
500 mAmax
35 Wmax
F1 15 A (ATO)
F2 F 3,15 A (5 x 20 mm)
AUX ACT SAF
OFF 1 PP Par défaut C1 OFF Par défaut S3/S4
1 SCA Par défaut 2 PED Par défaut C2 1 |PHC |Par défaut S1
2 RAU ox 3 |OPEN |Par défaut C3 2 |PH |Pardéfaut S2
A1 |3 LCO 4 |CLS Par défaut C4 3 |PHO
4 LZO 5 |TIM 4 |BAR
5 OAB 6 |TIMP 5 |8K2
6 MAN SX 6 |STP
OFF 7 |PHCT
1 SCA 8 |PHT
2 RAU Par défaut 9 |PHOT
3 LCO 10 [BART
A2 |4 LZO 11 |8K2T
5 OAB
6 MAN
7 INB
8 INP
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Opérateurs contrélables Utilisation de I'écran
Réf. Description Les para[nétres dg_[a centrale sont affichés surll'éclran et
ACTO 600D aciuat i CYRY] peuvent étre modifiés avec les touches de navigation du
ESM2.W acluateur coulissant 22 menu comme dans le tableau suivant.
600 kg centrale prédisposée pour Wi-Fi
ACTO 600D actuateur coulissant 24 V i Durée
ESM2.1000.W 1000 kg centrale prédisposée pour Wi-Fi Touche |Fonction pression
Allumage de I'écran
. . OK Entrée dans le sous menu. Instantanée
Fonctions du bornier Valider le changement de valeur
Donées Navigation dans le menu vers
Bloc |Borne |Description a le haut .
nominales A . Instantanée
T S dai Augmentation de la valeur du
SEC econadaire 24 Vac paramétre
T2 transformateur D
Navigation dans le menu vers
21 Ouverture moteur 24 \/dc le bas .
MoT 22 Fermeture moteur 150W v Diminution de la valeur du Instantanée
— - para- métre
0 Négatif _ahmentatlon Sortie du menu
accessolires ESC Annulation du changement de | .
Ps |1 Positif alimentation acces- |24 Vdc valeur et retour au menu nstantanée
soires i 500 mA Extinction de I'écran
2 r?ls,'t'f accessoires con- A+V  |Réinitialisation de la carte 3s
rolés
10 Néaatlf cllanotant A+ OK |Commande d'ouverture 1s
égatif clignotan
g. P 9 24 vde ¥+ OK |Commande de fermeture 1s
1 Positif clignotant 35 W =
Néaatif - ESC + Test de I'écran (allume un par
AUX 0 egatlt accessoires OK un, dans l'ordre, tous les seg- |3's
A1 Sortie auxiliaire ments et les points de I'écran)
configrable 1 500 mA Esc+ |Quand la carte s'allume, il dé-
A2 Sortie auxiliaire OK marre le mode de mise ajour |3s
configurable 2 du microprogramme
99 Commun entrées PP Commande pas a pas Instantanée
LSwW |31 Fin de course 1 NC
32 FiFin de course 2 Menu
99 Commun entrées La programmation de la centrale est organisée par menus
C1 Commande configurable 1 et sous menus qui permettent d'accéder aux parametres
ACT |C2 Commande configurable 2|NO et aux Ioglques de la centrale et lde I(_es m0d|f|'er. La cen-
- trale contient les menus de premier niveau suivants.
C3 Commande configurable 3
C4 Commande configurable 4 Menu Description
99 Commun entrées MOT Configuration des paramétres du moteur
S1 Sécurité configurable 1 LRNT Menu de configuration des paramétres de la
SAF |S2 Sécurité configurable 2 |NC course —— . —
S3 Sécurité configurable 3 TRV Menu de configuration des sorties auxiliaires
sS4 Sécurité configurable 4 ouT Menu de configuration des entrées
IN Menu de configuration des logiques de fonc-
tionnement
LGC Menu de gestion des radiocommandes
RAD Menu de diagnostic et rapports
STAT Menu de gestion des cartes d'extension
EXP Menu de rétablissement des valeurs d'usine
LOAD Menu de configuration du niveau de protection
PASS Menu ldl impostazione livello di protezione
protection
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Les sous menus sont décrits dans le tableau suivant.

Parameétres moteur

“ VIMAR

Procédure de calibrage de la course
moteur

Sous
menu

Description

Valeur
par
défaut

01

Type d'actionneur utilisé

Attention! Si reglé sur
OFF la centrale n'execute
aucune commande !

(1)

Non configuré

Acto 600D (ESM2)

Acto 1000D (ESM2.1000)

02

Type de controle de la position
Configuré automatiquement a la
sélection du type d'actionneur. Il
est conseillé de ne pas modifier
la configuration liée au type d'ac-
tionneur.

(3)

Encodeur virtuel : la centrale cal-
cule la position du portail a partir
des parametres de fonctionne-
ment du moteur électrique

Encodeur pour Acto 600D
(ESM2)

MOT

03

Type de fin de course en
ouverture

Configuré automatiquement a la
sélection du type d'actionneur. ||
est conseillé de ne pas modifier
la configuration liée au type
d'actionneur.

(1)

Fin de course en ouverture
absents : le moteur électrique
s'arréte a la fin du temps de
service

OFF

Fin de course en ouverture de
stop : le fin de course arréte le
moteur

Fin de course en ouverture

de proximité : le fin de course
poursuit la manceuvre a la vitesse
d'approche prédéfinie jusqu'a la
détection de la butée mécanique

04

Type de fin de course en
fermeture

Configuré automatiquement a la
sélection du type d'actionneur. ||
est conseillé de ne pas modifier
la configuration liée au type
d'actionneur.

(1)

Fin de course en fermeture
absents : le moteur électrique
s'arréte a la fin du temps de
service

OFF

Fin de course en fermeture de
stop : le fin de course arréte le
moteur

Fin de course en fermeture

de proximité : le fin de course
poursuit la manceuvre a la vitesse
d'accostage prédéfinie jusqu'a la
détection de la butée mécanique

Remarque

02, 03, 04 sont sélectionnés automatiquement quand
on choisit le type d'actionneur. Il est conseillé de ne pas
modifier la configuration liée au type d'actionneur.

Calibrage rapide de la course

Le calibrage est exécuté en mode entiére-

ment automatique, il définit :

- le ralentissement en ouverture a 20 % de
la course totale

- le ralentissement en fermeture a 20 % de
la course totale

- l'ouverture piétons a 30 % de la course
totale

Touche Message |Description phase
écran
- PP Attente début procé-
dure de calibrage
LRNE |PP CL1 A la pression sur la
touche : fermeture et
recherche du fin de
course de fermeture
- OP 1 Longueur de la
course d'ouverture
- CL1 Longueur de la
course de fermeture
- OPC1 Lecture de la courbe
de courant en ou-
verture
- CLC1 Lecture de la courbe
de courant en fer-
meture
- - END Procédure terminée
z Calibrage avancé de la course
@ . S a
a Le calibrage permet a l'installateur de sélec-
tionner les paramétres suivants.
- Position de ralentissement en ouverture
- Position de ralentissement en fermeture
- Cote de I'ouverture piétons
Touche Message |Description phase
écran
- PP Attente début procé-
dure de calibrage
PP CL1 A la pression sur la
touche : fermeture et
recherche du fin de
course de fermeture
PP OP 1 Début de I'ouverture
LRNA Ala pression sur Ia
touche : définition de
la position de début
de ralentissement en
ouverture
- OP 1 Poursuite de
I'ouverture au
ralenti jusqu'au fin de
course d'ouverture
PP CL1 A la pression sur la
touche : définition de
la cote de I'ouverture
piétons
- CL1 Poursuite de la fer-
meture au ralenti ju-
squ'au fin de course
de fermeture
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PP OPED Début de l'ouverture Choix de la méthode d'interven-
piétons. A la pression tion pour la détection d'obs- (1)
sur la touche : défi- tacles
nition de la cote de Surtension ou vantail arrété :
I'ouverture piétons I'obstacle est détecté au dépas- 1
= - CPED Fermeture vantail sement du seuil de courant ou de
E LRNA depuis la position ralentissement de I'encodeur
= d'ouverture piétons Vantail arrété : 'obstacle est
- OPC1 Lecture du courant détecté uniquement quand le 2
en ouverture T7 ralentissement du vantail est
- CLCH1 Lecture du courant excessif
en fermeture Surtension : 'obstacle est
- END Procédure terminée détecté au dépassement du seuil 3
de courant
Autocalibrage Surtension et vantail arrété :
Apres la modification des paramétres de la course du I'obstacle est détecté simultané-
portail, l'installateur ne doit pas exécuter de nouveaux ment au dépassement du seuil de 4
calibrage. La centrale doit réapprendre la courbe du courant et au ralentissement de
courant, ce qui désactive la détection d'obstacle pen- I'encodeur
dant la manceuvre d'autocalibrage uniquement. Temps de détection de I'obsta-
cle en ouverture moteur
L'autocalibrage est signalé : Temps pendant lequel le seuil de
- sur |'écran de la centrale par le sigle AT courant ou celui de I'encodeur (20)
- par un clignotement deux fois plus rapide. T8 activent la détection d'obstacle en
ouverture (réglable par paliers de
Les événements qui entrainent un autocalibrage sont 100 ms)
les suivants. 100 ms (temps minimum) 10
- Modification des parametres : T24, T26, T28, T30, T32, E 600 ms (temps maximum) 60
T34,T40 [~ Temps de détection de I'obsta-
- Téléchargement des parametres de la carte mémoire cle en fermeture moteur
MEM.W Temps aprés lequel le seuil de
- Rétablissement/importation depuis App By-gate Pro courant ou celui de I'encodeur (20)
T9 activent la détection de I'obstacle
Parametres de la course du portail en fermeture (réglable par paliers
Sous |Description Valeur de 100 ms)
menu par 100 ms (temps minimum) 10
défaut 600 ms (temps maximum) 60
Force moteur (%) Temps de démarrage
Définit la valeur de la force géneé- (50) Temps pendant lequel le moteur
rée par le moteur pour pousser pousse avec sa force maximale (2.0)
T le vantail 2 il (ré
I T12 |pour déplacer le vantail (réglable
S Force minimale 1 par paliers 0,5 s)
E Force maximale 100 0,5 s (temps minimum) 0.5
Sens de marche 5 s (temps maximum) 5.0
Définit le sens de marche du (1) Cote de I'ouverture piétons (%
moteur de la course totale d'ouverture) (el
Actionneur a gauche (le portail, T13  [Cote minimale 10
T4 vu du cbté ou est installé I'action- 1 -
neur, s'ouvre vers la gauche) Cote manmal}e 100
> S - - Espace de désactivation sur
Actionneur a droite (le portail, vu " . S
du coté ou est installé I'actionneur, 2 obs?aclg (cot'e divesien suie & (5)
s'ouvre vers la droite) I3 detectpn d C1n o_bstacle)
T14 |Pas de désactivation, arrét OFF
uniguement
Minimum inversion 1
Maximum inversion 10
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TRV

Distance de réduction de la force
d'accostage en butée moteur
Indique la distance de la butée

Temps d'accélération en ouver-
ture moteur
Temps pendant lequel le moteur

U N ) P i ) (0.5)
mécanique a partir de laquelle accélére jusqu'a la vitesse
la force du moteur est réduite de normale d'ouverture (réglable par
moitié (permet de régler l'impact du| (OFF) T36 paliers 0,1 s)
vantail sur la butée mécanique). Accélération maximale (0 s pour 0
T15 Ne sert que quand la centrale atteindre la vitesse normale)
fonctionne comme encodeur avec Accélération minimale (2 s pour 20
un fin de course de proximité ou atteindre la vitesse normale) :
sans fin de course. Temps d'accélération en ferme-
Réduction de la force désactivée OFF ture moteur
Distance minimale de réduction
10 > Temps pendant lequel le moteur
de la force = 138 accélére jusqu'a la vitesse nor- (0-5)
Distance maximale de réduction 100 male en fermeture (réglable par
de la force paliers 0,1 s)
Facilite le déblocage Accélération maximale (0 s pour 0
Temps de désactivation en fin de T38 atteindre la vitesse normale)
manoeuvre pour rédgire Ig pre§sion (OFF) Accélération minimale (2 s pour 20
T17 d‘f moteur sur la butée mécanique atteindre la vitesse normale) )
(réglable par paliers de 100 ms) Rampe de décélération moteur
Aucun désactivation OFF Rampe de décélération entre la (30)
100 ms (désactivation minimale) 10 Niessamormaleletatiessas
500 ms (désactivation maximale) 50 T40 | ralentissement du moteur
Vitesse normale en ouverture 20 Rampe raide (décélération maximale) 0
T24 \r\/j:)teur inimal ] Rampe douce (décélération minimale) 100
ftesse minimate Configuration des sorties auxiliaires
Vitesse maximale 100 Sous |Description Valeur
Vitesse normale en fermeture 20 menu par
moteur défaut
T26  |yjitesse minimale 1 Type sortie borne A1 (1)
Vitesse maximale 100 Sortie desactivée OFF
Vitesse de ralentissement en 30 Témoin portail ouvert (SCA)
ouverture moteur Fonctignnement défini par le 1
T28 | Vitesse minimale 1 paramétre SCA
- - Sortie radio auxiliaire (RAU)
Vitesse maximale 100 - e
a R Fonctionnement défini par le 2
Vitesse de ralentissement en (30) paramétre RAU
T30 fgrmeturg moteur Eclairage de courtoisie (LCO)
Vitesse minimale 1 )
- - Actif pendant le mouvement du
Vitesse maximale 100 5 vantail et pour le temps qui suit 3
Espace de ralentissement en o son arrét défini par le paramétre
ouverture moteur (20) LCO
%) % de la course ou du temps de A1 Eclairage de zone (LZO)
fonctlonnemt_ent total au ralenti Actif pendant le mouvement du 4
Aucun ralentissement 0 vantail
Toute la course est ralentie 100 Portail resté ouvert (OAB)
Espace de ralentissement en Actif si le portail reste ouvert pen-
fermeture moteur (20) dant un temps supérieur au temps 5
T34 % de la course ou du temps de défini par la logique alarme portail
3 fonctionnement total au ralenti ouvert (L16)
Aucun ralentissement 0 Maintenance (MAN)
Toute la course est ralentie 100 Sortie active quand le nombre
de manceuvres de signalisation 6
maintenance (MNPS) est atteint
dans la section diagnostic
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ouT

A2

Type sortie borne A2

(2)

Sortie désactivée

OFF

Témoin portail ouvert (SCA)
Fonctionnement défini par le
parameétre SCA

Sortie radio auxiliaire (RAU)
Fonctionnement défini par le
parameétre RAU

Eclairage de courtoisie (LCO)
Actif pendant le mouvement du

vantail et pour le temps qui suit

son arrét défini par le parametre
LCO

Eclairage de zone (LZO)
Actif pendant le mouvement du
vantail

Portail resté ouvert (OAB)

Actif si le portail reste ouvert pen-
dant un temps supérieur au temps
défini par la logique alarme portail
ouvert (L16)

Maintenance (MAN)

Sortie active quand le nombre
de manceuvres de signalisation
maintenance (MNPS) est atteint
dans la section diagnostic

A2

Sortie de synchronisation, inter-
verrouillage type sas (INB)
Configure automatiquement, sans
choix de I'utilisateur, I'entrée S4
comme entrée de synchronisation.
La centrale ne donne I'accord

a l'ouverture du portail que si
I'autre portail est en position de
fermeture.

Sortie de synchronisation, inter-
verrouillage type sas (INP) avec
signal de présence.

Configure automatiquement, sans
choix de I'utilisateur, I'entrée S4
comme entrée de synchronisation
et I'entrée S3 comme entrée de
présence.

La centrale ne donne I'accord a
I'ouverture du portail que si l'autre
portail est en position de fermeture
et que I'entrée de présence est
activée.

RAU

Configuration sortie radio
auxiliaire

(1)

Impulsion : |a sortie s'active pen-
dant 1 s apres la commande RAU
par la radiocommande

Temporisation : la sortie s'active
pendant le temps prédéfini par

le paramétre RAUT aprés la
radiocommande RAU

Bistable : la sortie fonctionne en
mode pas a pas ON/OFF

30

ouT

RAUT

Temporisation sortie RAU

1 s (temps minimum)

(1)
1

600 s (temps maximum)

600

LCO

Temporisation éclairage de
courtoisie

(120)

1 s (temps minimum)

1

300 s (temps maximum)

300

SCA

Mode de fonctionnement sortie
SCA

(1

Portail fermé : désactivée
Portail ouvert : activée fixe

1

Portail fermé : désactivée

Portail en mouvement : intermittente
Portail ouvert : activée fixe
Position indéterminée : intermit-
tente pause de 1 s toutesles 5 s

Portail fermé : désactivée

Portail en ouverture, intermittente
lente

Portail ouvert, activée fixe

Portail en fermeture, intermittente
Position indéterminée intermittente
pause de 1s toutes les 5s

SCA

Portail arrété, activée fixe
Portail en mouvement : désactivée

Portail arrété, désactivée
Portail en mouvement, activée fixe

Confi

uration des entrées

Sous
menu

Description

Valeur
par
défaut

C(X)

Entrée de commande C1/C2/
C3/C4

Pas a pas (PP)
La commande pas a pas :

- portail arrété fermé, commande
I'ouverture

- enouverture, commande un arrét
ou une fermeture définie par la
logique pas a pas (L10)

- portail arrété aprés une ouver-
ture, commande la fermeture

- en fermeture, commande un arrét
ou une ouverture définie par la lo-
gique pas a pas (L10)

- portail arrété aprés une ferme-
ture, commande I'ouverture.

(C1)

Piéton (PED)

Commande une ouverture a la
cote piétons

Elle se comporte comme une
fonction pas a pas si la commande
est donnée au portail dans une
position hors de la cote piétons

(C2)
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Ouverture (OPEN)

Commande d'ouverture :

- portail arrété fermé, commande
I'ouverture

en ouverture, est ignorée

Cellule photoélectrique en
ouverture (PHO)

La cellule photoélectrique en ouverture :

portail arrété, permet 'ouverture

en ouverture, le ferme compleé-

- portail ouvert, réinitialise le (83) tement 3
temps de pause - portail ouvert, permet la fer-
- portail arrété, commande I'ou- meture et ne réinitialise pas le
verture temps de pause
- en fermeture, commande I'ou- - _en fermeture, n'intervient pas
verture Bord sensible a contact
Fermeture (CLS) sec NF (BAR)
Commande de fermeture : - portail arrété, ne permet pas
- portail arrété fermé, est ignorée I'ouverture
cX) - en ouverture, commande la 4 - en ouverture, se désactive 4
fermeture (C4) - portail ouvert, ne permet pas la
- portail arrété, commande la fermeture, a la désactivation,
fermeture réinitialise le temps de pause
- _en fermeture, est ignorée. - en fermeture, se désactive.
Timer (TIM) Bord sensible équilibré a 8,2
Commande timer : KQ (8K2) 5
- quand le portail est fermé, com- Méme comportement que le bord
mande I'ouverture et maintient 5 sensible NF
le portail ouvert tant que le Z [S(X) |[Stop (STP)
contact reste fermé - arréte le portail.
- ala désactivation du contact, Interrompt la fermeture automa- 6
commande la fermeture tique définie par la logique d'arrét
Timer piétons (TIMP) par stop (L12)
z Méme fonction que la commande 6 Cellule photoélectrique en fer-
timer, mais sur la cote piétons meture contrélée (PHCT) 7
Entrée de sécurité S1/S2/S3/S4 Comme la cellule photoélectrique en
. . OFF fermeture, mais avec un controle.
Désactivee (S3 S4) Cellule photoélectrique contro-
Cellule photoélectrique en lée (PHT) 8
fermeture (PHC) Comme la cellule photoélectrique,
La cellule photoélectrique en mais avec un contrdle.
fermeture : Cellule photoélectrique en
- portail arrété, permet I'ouverture 1 ouverture controlée (PHOT) 9
- portail ouvert, n'intervient pas (s1) Comme la photoélectrique en
- portail ouvert, ne permet pas la ouverture, mais avec un contréle.
fermeture, a la désactivation, Bord sensible NF contrélé (BART)
réinitialise le temps de pause Comme le bord sensible NF KQ, 10
- en fermeture, commande la mais avec un contrdle.

S(X) réouverture immédiate. Bord sensible équilibré a 8,2 KQ
Cellule photoélectrique (PH) contrélé (8K2T) 1
La cellule photoélectrique : Comme le bord sensible 8,2 KQ,

- portail arrété, ne permet pas mais avec un contrble.
I'ouverture Configuration des logiques de la centrale
- pendant l'ouverture, arréte le Sous |Description Valeur
mouvement et a la désactiva- 2 menu par
tion, poursuit 'ouverture (S2) : défaut
- portail ouvert, ne permet pas la Fermeture automatique (ON)
fermeture, & la désactivation, L1 Fermeture automatique désactivée | OFF
réinitialise le temps de pause 8 Fermeture automatique active ON
- en fermeture, arréte le mou- = Temps de pause (30)
vement et & la désactivation, L2 1 s (temps minimum) 1
commande la réouverture 180 s (temps maximum) 180
Temps de pause piétons (20)
L3 1 s (temps minimum) 1
180 s (temps maximum) 180
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Statut a I'allumage (OP) Homme mort (OFF)
Portail en position fermée Fonction homme-mort désactivée OFF
La premiere commande pas a pas CL Commande pas a pas désactivée,
ouvre le portail radiocommandes indisponibles. La
- E , 1
L4 Portail en position ouverte centrale n'accepte que les com-
La premiére commande pas a pas L9 mandes d'ouverture et fermeture
ferme le portail. Si la fermeture OoP Homme mort en urgence En
automatique est active, a la fin du conditions normales, fonction-
temps de pause, elle ferme le portail nement standard et sécurités 2
Copropriété (OFF) actives, fonctionne en mode
Fonction copropriété désactivée OFF homme mort.
'.\j eercute pas la fermeture ni 1 Pas a pas (4)
I'arrét en ouverture. Fonctionnement de la commande
L5 N'exécute pas la fermeture ni P pasapasa2pas: 2
I'arrét en ouverture et en pause. ouverture-fermeture-ouverture
N'exécute pas la fermeture ni Fonctionnement de la commande
I'arrét en ouverture, en pause et 3 L1o |Pasapasa 3 pas: 3
en fermeture. ouverture-stop-fermeture-ouver-
Fermeture rapide (OFF) ture
Fonction de fermeture rapide OFF Fonctionnement de la commande
désactivée i i pas apasa4pas: 4
Fermeture rapide en mode portail ouverture-stop-fermeture-stop-ou-
La centrale commence a compter verture
le temps de dégagement (L7) a Arrét par pas a pas (ON)
partir de la désactivation de la cel- 1 Fermeture automatique désacti-
lule photoélectrique en fermeture, %) vée quand on exécute un arrét par| OFF
a la fin du temps de dégagement 9 L11 le mode pas a pas
elle referme le portail. Fermeture automatique non
o Fermeture rapide en mode désactivée quand on exécute un ON
‘3 barriére arrét par le mode pas a pas
L6 La centrale commence a compter Arrét par stop (ON)
le temps de dégagement (L7) a Fermeture automatique désac-
partir de la désactivation de la cel- tivée quand on exécute un arrét OFF
lule photoélectrique en fermeture, L12 |par stop
a la fin du temps de dégagement, Fermeture automatique non
elle referme le portail. Si la cellule 2 désactivée quand on exécute un ON
photoélectrique en fermeture arrét par stop ]
est réactivée, elle commande un Fonctionnement sur batterie (1)
arrét. A I'activation suivante, elle Fonctionnement normal 1
poursuit la fermeture. La cellule Fonctionnement normal avec 2
photoélectrique en fermeture clignotant désactivé _
revient au fonctionnement normal L14 |Aprés une commande de reouver- 3
aprés une fermeture compléte. ture, reste ouvert. i
Temps de dégagement (réglable A;_)re_s la coupure qe I'alimentation
par paliers d'1 s) félsr:glp;il\(/eé:te portail s'ouvre et 4
Temps a la fin duquel le portail se (2) = _
L7 referme si la fermeture rapide (L6) Econgmle d'énergie (OFF)
e EEhE 'F—fonctt_lonr]ementln%rmal t OFF
n — onction économie d'énergie active.
Temps de d?gagement mlnlmum ! L15 |Portail fermé, éteint I'alimentation
Temps de dégagement maximum 10 accessoires sur sorties 1 et 2. Les 1
Pre'°|'9f‘°t?r"‘?"t ) sorties sont alimentées a nouveau a
Temps d'activation du clignotant OFF I'exécution d'une commande.
; (OFF)
avant le début du mouvement du
L8 portail
Pré-clignotement désactivé OFF
3 s de pré-clignotement 3
4 s de pré-clignotement 4
5 s de pré-clignotement 5
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Signal portail resté ouvert
Nombre de minutes a la fin

Enregistrement d'une touche
comme arrét

duquel, avec le portail partielle- Attente code 0000
ment ou complétement ouvert et (30) STP |Enregistrement de la radiocom- 6001
o en fonction du temps de pause mandg n° 1 comme arrét‘
@ |L16 |prédéfini, un signal d'alarme est Enregistrement de la radlocom- 6055
= envoyé (sur I'écran et la sortie mande n° 55 comme arrét
configurée comme OAB) Enregistrement d'une touche
Signal désactivé OFF comme
Intervalle minimum 3 Activation éclairage de courtoisie
- Attente code 0000
Intervalle maximum 60 Enregistrement de la radiocom-
g::stlogeg:rsi l;iacg‘locommandes Mes- Hew mande n° 1 comme éclairage de 7001
i — P - courtoisie
I'Ec:gm Enregistrement de la radiocom-
ERTegistiementldiinelfoticha mande n° 55 comme éclairage de | 7055
comr?le as a pas courtoisie
Attente c?)de P 0000 Controle position en mémoire
PP Enregistrement de la radiocom- HEN e SRR
N R 1001 Attente code 0000
mandg n° 1 comme pas apas Touche de la radiocommande n° 1
Enregistrement de la radiocom- N 5001
mande n° 55 comme pas A pas 1055 enregistrée comme fermeture
: v CTRL |Touche de la radiocommande n°®
Enregistrement d'une touche L P
SO QIR I 99 enregistrée comme éclairage 7099
Attente code 9000 'd}iucc(;luertglesiz radiocommande
OPEN |Enregistrement de la radiocom- 2001 °30 istré -030
mande n° 1 comme ouverture n oY non enregistree ——
Enregistrement de la radiocom- Radlocomma\_nde‘no_n enregisirée =
mande n° 55 comme ouverture 2055 Programmation a distance des
Enregistrement d'une touche [=] radiocommandes (par défaut = 1)
s A enE é Programmation a distance des OFF
a Attente ch,)de 0000 radiocommandes désactivée
§ PED |Enregistrement de la radiocom- Pro_grammatlon a dls'Fan(?e des
mande n° 1 comme piétons 3001 radiocommandes active : permet
Enregistrement de la radiocom- de programmer de nouvelles
mande n° 55 comme piétons 3055 radiocommandes a partir d'une
Enregistrement d'une touche radiocommande déja enregistrée.
comme Suivre la procédure ci-dessous :
activation sortie radio auxiliaire - appuyer en méme temps sur les
Attente code 0000 touches 1 et 2 de la radiocom-
Ray |Enregistrement de la radiocom- RE mande enregistrée
mande n° 1 comme sortie radio 4001 - appuyer sur la touche de la
auxiliaire radiocommande enregistrée a 1
Enregistrement de la radiocom- copier sur la nouvelle radiocom-
mande n° 55 comme sortie radio 4055 mande
auxiliaire - appuyer sur la touche de la nou-
Enregistrement d'une touche velle radiocommande ou copier la
comme fermeture touche de I'ancienne radiocom-
Attente code 0000 mande qu'on vient d'actionner.
CLS |Enregistrement de la radiocom- 5001 Remarque : la touche de la nou-
mande n° 1 comme fermeture velle radiocommande enregistrée
Enregistrement de la radiocom- 5055 prend la fonction de la touche de
mande n° 55 comme fermeture I'ancienne radiocommande.
Effacement total de la mémoire
du récepteur
Appuyer sur OK pendant 5
ERSA |secondes.
Signalisation sur I'écran de
I'effacement de la mémoire du 0000
récepteur.
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Effacement de la radiocommande Compteur du nombre total de
a partir de sa position dans la manceuvres
mémoire. 4 premiers chiffres du nombre de
ERS1 |Utiliser les touches A ¥ pour mz%ﬁ%‘;rﬁcsedep“'s la derniére 12
= selgcnonner le numero dela X MNTC 4 derniers chiffres du nombre de
§ radiocommande a effacer. manceuvres depuis la derniére 5874
Appuyer sur OK pour valider. maintenance
Effacement de la radiocommande Dans le cas ci-dessus, le portail a

ERSR a partir de son code. exécuté 125 874 manceuvres au total
Attente code 0000 Compteur d'origine (jours d'ac-
Effacement de la radiocommande tivité de la centrale) . .

2lagn%stlc gtt _rapports . LIFE I\;i?gtg;el gL(l: :r?t?;?ere de jours d'acti- | gg4

ous |Description essage

menu P I’Ecrag Dans le cas ci-dessus, la centrale a été
Lecture de I'historique des active 584 jours.

0 a Compteur nombre d'allumages

ALM 2armes de la centrale
Derniére alarme Lecture du nombre d'allumages de| 55,7
Ancienne alarme 10 la centrale
Signalisation des erreurs (par PONC |Dans I'exemple ci-dessus, la centrale a été

AT défaut = 1) redémarrée 2547 fois (le réseau d'alimen-

p T tation électrique peut étre de mauvaise
Un|qument surl ecran_ L qualité et générer de fréquentes coupures
Sur I'écran et la sortie maintenance de courant)

Lecture du nombre de N Réinitialisation compteur du

manceuvres depuis la derniére PONE nombre d'allumages de la centrale
maintenance Attente pression OK de 5 s pour 0000
3 premiers chiffres du nombre de réinitialiser le compteur

manceuvres depuis la derniére 23 Compteur du nombre d'auto-ré-
maintenance initialisations —

Ll 3 derniers chiffres du nombre de - hgg&%‘hesdduqu"ggrz?rgl:Uto"’e'“'t'a‘ 1123
ma_ncteuvres depuis la derniere 256 |E Une auto-réinitialisation est une réinitialisation
maintenance . — (2] du microprocesseur par la centrale pour des
Dans le cas ci-dessus, le portail a exécuté RSTC | raisons de sécurité. Habituellement, la centrale
23 256 manceuvres depuis la derniere se met en auto-réinitialisation quand elle atteint
maintenance. le seuil minimum de tension du microproces-
Nombre de manceuvres depuis seur. Un nombre excessif d'auto-réinitialisations

P : peut indiquer que le réseau d'alimentation
'3: QL malntenance' . électrique est de mauvaise qualité et soumis a
o Nombre de manceuvres générant de fortes fluctuations de tension.
un signal de maintenance (en mil- Réinitialisation compteur du
liers de manceuvres) (par défaut RSTE nombre d'auto-réinitialisations

MNPS = OFF) A't'te.nte_pression OK de 5 s pour 0000
Signalisation de maintenance OFF réinitialiser le compteur
désactivée Affichage et saisie du téléphone
1 000 manceuvres (intervalle 1 installateur _
minimum) Une courte pression sur OK af-

fiche le numéro enregistré (utiliser
300 000 manceuvres (intervalle 300 les touches A V¥ pour naviguer)
maximum) 4 premiers chiffres du numéro 3334
Signal maintenance (par défaut = 1) |nsta‘IIateur . ]
Signalisation uniquement sur I'écran 1 4 chiffres suivants du numeéro 2548
Signalisation sur 'écran et la 9 TL installateur _
sortie maintenance (MAN) 2 derniers chiffres du numéro 32
Signalisation sur I'écran et cligno- installateur

MNPA |tant (clignot t rapid fin d 3 L'exemple ci-dessus indique le numéro de
ant (clignotement rapide en fin de téléphone de l'installateur : 333 4254832
m_anoeluvrt_a) — - Une pression sur OK de 5 s permet d'entrer
Signalisation sur I'écran, clignotant dans le mode de modification du numéro.
(clignotement rapide en fin de 4 Utiliser les touches A ¥ pour modifier la
manceuvre) et sortie maintenance valeur, utiliser OK pour valider.

(MAN) Affichage info centrale
Réinitialisation compteur de INF Nom centrale SL24.W
manceuvres depuis la derniére Version microprogramme de la 113
MNPE |maintenance centrale
Attente pression OK de 5 s pour
o i 0000
réinitialiser le compteur
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EXP

Modules de connexion

Sous
menu

Description Valeurs
(réglage

d'usine)
Module de connexion sur le 1)
connecteur CNX1

CNX1

Aucun module connecté OFF

Connexion module Wi-Fi EMC.W 1

Module de connexion sur
connecteur CNX2 o7

Aucun module connecté OFF

CNX2

Connexion module vantaux oppo-
sés EMX.W. Centrale fonctionnant 1
comme MASTER

Connexion module vantaux oppo-
sés EMX.W. Centrale fonctionnant 2
comme SLAVE

LOAD

Rétablissement des valeurs d'usine et téléchar-

gement de la carte mémoire

Sous
menu

Description Mes-
sage
Ecran

Téléchargement des valeurs
d'usine

Attente pression OK de 5 s pour

A . 0000
télécharger les valeurs par défaut.

DEF

Remarque

Apres le téléchargement des valeurs
d'usine, il est nécessaire de recalibrer la
course, LRNT s'affiche et clignote jusqu'a
I'exécution du calibrage (rapide ou avancé).

Téléchargement de la program-
mation depuis la carte mémoire

MEM

Attente pression OK de 5 s pour
télécharger les valeurs depuis la 0000
carte mémoire.

Téléchargement depuis la carte

L P R DONE
mémoire exécuté avec succes.

Erreur téléchargement depuis la
L EMEM
carte mémoire (ex. carte absente).

PASS

Config

uration du niveau de protection de la

centrale (par défaut = OFF)

OFF

Aucune protection

1

Protection des menus MOT, LRNT, TRV,
OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD

2

Protection du menu RAD

3

Protection de la connexion IP (il n'est pas
possible de se connecter a la centrale par
smartphone)

Protection des menus MOT, LRNT, TRV,
OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD et de la
connexion IP

Protection des menus RAD et de la
connexion IP

Protection compléte de la centrale

Protection de tous les menus de la centrale,

connexion |IP disponible

“ VIMAR
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Liste des signalisations sur I'écran F17 Echec du test de sécurité 3
e — F18 Echec du test de sécurité 4
Ignalisation]Blescmption F19 Alarme timeout/longueur manceuvre
C1 Contact fermé sur entrée commande C1 F21 Alarme courte mosfet
C2 Contact fermé sur entrée commande C2 F23 Alarme rotor bloqué
C3 Contact fermé sur entrée commande C3 F26 Alarme 5e obstacle en fermeture
C4 Contact fermé sur entrée commande C4 F27 Alarme surintensité du courant
S1 Contact ouvert sur entrée sécurité S1 F29 Alarme memoire rad!o plfalne
52 c trée séourité S2 F30 Alarme mémoire radio défectueuse
ontact ouvert sur entrée sécurité F31 Alarme courte clignotante
S3 Contact ouvert sur entrée sécurité S3 F32 Alarme courte témoin portail ouvert
S4 Contact ouvert sur entrée sécurité S4 F33 Alarme carte mémoire absente
FO1 Position de fin de course d'ouverture atteinte F34 Alarme checksum FW
FCt Position de fin de course de fermeture F36 Alarme température carte
atteinte . s .
OBO Obstacle en ouverture détecté 'L\nlseta lJOU:' du m'groPrg%gaBmme td ;
OBC Obstacle en fermeture détecté a centrale est equipee dun po qui permet de met-
Moteur d Fint ile de réduction f tre a jour son microprogramme ou le module de commu-
AF1 'o eur dans l'ntervalle de reduction force nication Wi-Fi EMC.W.
d'accostage de la butée Attention
MSO1 Arr?t m?canfque en ouverture attel.nt Si la mise a jour du microprogramme n'est pas exécutée
MSC1 Arrét mécanique en fermeture atteint correctement, l'opération peut endommager la centrale ou
Fonctionnement sur batterie . . le module de communication Wi-Fi, veiller & ne pas inter-
BATT Aprés ce message, I'écran visualise la|  rompre I'alimentation du réseau pendant la procédure.
tension de fonctionnement des batteries,|  Pour exécuter la mise a jour, consulter les instructions
par ex. 24,5V données par le microprogramme.
Batterie presque déchargée (signal uni-
BT S
quement avec portail arrété)
BT Batterie complétement déchargée (signal
uniquement avec portail arrété)
RX Réception d'une commande radio par la
radiocommande enregistrée
Réception d'une commande radio par la
NX - L
touche de radiocommande non enregistrée
RD Décodage rolling/fixed code désactivé
OAB Portail resté ouvert
AT Portail en phase d'autocalibrage

Liste des alarmes

Alarme Description

XXXX Reset carte
Alarme intervalle manceuvres depuis la der-

MNP - h )
niére maintenance atteint.

FO Erreur moteur non sélectionné

F1 Erreur cables moteur inversés

F3 Erreur fin de course inversés

F4 Alarme deux fin de course ouverts

E5 Erreur disfonctionnement fin de course ou-
verture

6 Erreur disfonctionnement fin de course fer-
meture

E9 Erreur communication avec carte d'exten-
sion

F10 Alarme erreur moteur non connecté

F12 Alarme erreur encodeur
Sous tension microprocesseur (controler ali-

F14 : ;
mentation et sorties)

F15 Echec du test de sécurité 1

F16 Echec du test de sécurité 2
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Comportement de la centrale au téléchar-
gement des paramétres

Le tableau ci-dessous décrit le comportement de la cen-
trale au téléchargement des parametres pour les don-
nées suivantes :

compteurs fixes non réinitialisables

- compteurs réinitialisables par l'installateur

paramétres moteur (menu centrale section MOT)
paramétres de la course du portail (par ex. longueur
vantail, courbe de courant)

parametres installateur (menu centrale sections TRV,
OUT, IN, LGC)

- mot de passe (menu centrale section PASS)
commandes radio.

Action Donnée eyl
de la centrale
Compteurs fixes
Compteurs réinit.
RESET Param. moteur
(redémarrage |Parametres Aucune modification
dela course
centrale) Paramétrages
Mot de passe
Radiocommandes
Compteurs fixes
Compteurs réinit.
Mise & jour Param.‘ moteur
. Parametres P~
du micropro- Aucune modification
ramme course.
9 Paramétrages
Mot de passe
Radiocommandes
Compteurs f|3<le's Aucune modification
Compteurs réinit.
LOAD MEM Impor:tatlon de.s
14 Param. moteur données depuis
(télécharge-
; MEM.W
ment depuis . n
. |Parametres Autocalibrage pre-
la carte mé- N
moire) course_ miére manceuvre
Paramétrages Importation des
Mot de passe données depuis
Radiocommandes |MEM.W
gomp:eurs f|3<le_st Aucune modification
Reétablisse- ompteurs réinit. —
ment/impor- |Param. moteur P tatl .
. données depuis App
tation des - ¢
. Parametres Autocalibrage pre-
données cen- N
trale depuis course miére manceuvre
Aop B te |Paramétrages Importation des
Ppp y-gate 9 données depuis App
ro Mot de passe P~
- Aucune modification
Radiocommandes

“ VIMAR

Compteurs fixes

Compteurs réinit.

Aucune modification

LOAD DEF
(téléchar- Param.‘ moteur i
gement des Parametres Nouveau calibrage
N course LRNE ou LRNA
p?ra_metres Paramétrages Retour a la configu-
d'usine) Mot de passe ration par DEFAUT
Radiocommandes |Aucune modification
Compteurs fixes
Compteurs réinit.
Param. moteur
Fslzsg\ression Parametres Aucune modification
mémoire ré- [ourse
cepteur) Paramétrages
Mot de passe
Radiocommandes |SUPPression com-
plete
Compteurs fixes
Rétablis- Compteurs réinit.
sement/ Param.‘moteur o
importation Paramétres Aucune modification
données course
récepteur Paramétrages
depuis App Mot de passe i
Importation des
By-gate Pro Radiocommandes

données depuis
App
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Descripcion

Tarjeta electrénica de mando con pantalla y receptor de radio 433 MHz incorporado para automatizaciones 24 V para
cancelas correderas. Preparada para comunicacioén WiFi con smartphone y tablet utilizando el correspondiente médulo
de comunicaciéon EMC.W

PWR VEM

aaas’
(i Y

A 92

: ﬂlllo RADIO
O g

CNX2
xrren)]
©oco0o0o0o0

CNP1

w [z
I
H | ®
(5 JERY
=]
N
@ I:|
OOOOOOOO%
2
:
[0

Lot
M

LSw ENC ACT SAF

0f1(1 C1(C2|C3|C4

N
=0
Bl
SHE
Bl
[Eeee

2

2 2 01 12 10 1 0 A A2 9 31 R 99 C1 C2 C3 C4 99 St 82 83 84

= =
m <]
s

OPEN M
LOS
24V-
-
2V
24V
24 V+ TEST
228V
com
com

BLINK 24 V+

500 A max. 500 mA max
—
35 W max
F1 15 A (ATO)
F2 F 3,15 A (5 x 20 mm)
AUX ACT SAF
OFF 1 |PP Predeterminado C1 OFF Predetermi-
1 SCA |Predeterminado 2 |PED Predeterminado C2 g?gg e?ear/riiai
2 RAU 7 3 |OPEN |Predeterminado C3 1 |PHC nado S1
A1 |3 |LCO 4 |CLS |Predeterminado C4 2 |PH E;Z‘ieéezrm"
4 LZO 5 |TIM 3 IPHO
5 |OAB 6 |TIMP 4 IBAR
6 _|MAN SX |5 |8K2
OFF 6 |STP
! SCA 7 |PHCT
2 RAU |Predeterminado 8 |PHT
8 LCO 9 |PHOT
. Lz0 10 |BART
5 |onB 11 |8K2T
6 MAN
7 INB
8 INP
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Actuadores controlables Utilizacion de la pantalla
Cod. Descripcién Los aqutes de la central son visibles.gn la pantallaly se pue-
den editar con las teclas de navegacion en el ment como se
ACTO 600D actuador para cancelas co- muestra en la tabla siguiente:
ESM2.W rrederas 24 V 600 kg, central preparada < )
para Wi-Fi Tecl F L. Duracion
ACTO 600D actuador para cancelas co- eclas Funcion presién
ESM2.1000.W |rrederas 24 V 1000 kg, central preparada Encendido pantalla Instants-
para Wi-Fi OK Entrada en submenu nea
Confirmacién cambio valor
. . Desplazamiento del menu hacia Instanta-
Funciones de la regleta de conexiones A arriba stanta
D Aumento del valor parametro nea
Y atos - > -
Bloque [Borne |Descripcion . Desplazamiento del menu hacia .
nominales v abajo Instanta-
SEC i Secundario transforma- 24 VVca Disminucion del valor parametro nea
T2 dor Salida del ment
21 Apertura motor 24 Vee ESC Cancelacion del cambio de valor |Instanta-
MOT 5 Cierre motor 150 W y vuelta al menu nea
- - - Apagado de la pantalla
0 Negatlv'o alimentacion v Reset de la tarjeta 3s
accesorios
PS 1 Positivo alimentacion ac-|24 Vcc A+ OK |Mando de apertura 1s
cesorios 500 mA ¥+ OK |Mando de cierre 1s
2 Positivo accesorios com- Esc + |Testde la pantalla (enciende en
probados OK secuencia cada segmentodela  [3s
10 Negativo luz rotativa |24 Ve i?“‘a"a Y '°|5 ‘:‘”?“:5)
— - conectar la tarjeta se pone en
1 Positivo luz rotativa BwW ESC + marcha el modo de actualizaciéon |3 s
0 Negativo accesorios OK del firmware
AUX A1 Salida auxiliar configu- PP Mand Instanta-
rable 1 500 mA ando paso-paso nea
A2 Salida auxiliar configu-
rable 2 Mend
99 Comun entradas enu . . .
- La programacién de la central se organiza en menus y
Lsw |31 Fin de carrera 1 NC submenUs que permiten acceder y editar los parametros
32 Fin de carrera 2 y las légicas de la central. La central cuenta con los si-
99 Comun entradas guientes menus de primer nivel:
C1 Mando configurable 1 Ment |Descripcién
ACT c2 Mando conf!gurable 2 _|NO MOT Configuracién de los parametros del motor
c3 Mando configurable 3 LRNT Menu de ejecucion del procedimiento de cali-
C4 Mando configurable 4 bracion de la carrera
99 Comun entradas TRV :\;Iecr;t:rg;conﬁguracién de los parametros de
S1 Seguridad configurable 1 > — - —
ouT Menu de configuracion de las salidas auxiliares
SAF S2 Seguridad configurable 2|NC - g — -
S3 Seguridad configurable 3 IN Mem’J de conflguramlo’n de las s§l|qas
sS4 Seguridad configurable 4 LGC Menu d_e configuracion de las légicas de fun-
cionamiento
RAD Menu de gestion de los mandos a distancia

STAT Menu de diagnéstico y presentacion de informes

EXP Menu de gestion de las tarjetas de expansion

LOAD |Menu de restauracién de valores de fabrica

PASS |Menu de configuracién del nivel de proteccion
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Todos los submenus se describen en la tabla siguiente:

Parametros del motor

Sub- |Descripcion Valores
menu (prede-
termina-

dos)

Tipo de actuador utilizado

A jAtencion! jSi se configu- )
ra en OFF, la central no
01 realiza ningiin mando!
Sin configurar OFF
Acto 600D (ESM2) 1
Acto 1000D (ESM2.1000) 2

Tipo de control de la posicion
Configurado automaticamente al
seleccionar el tipo de actuador. )
Se recomienda no modificar la
configuracion relacionada con el
02 tipo de actuador.

Encoder virtual: la central calcula
la posicion de la cancela a partir 2
de los parametros de funciona-
miento del motor eléctrico
Encoder para Acto 600D (ESM2) 3
Tipo de fin de carrera en
apertura

Configurado automaticamente al
seleccionar el tipo de actuador. (1)
Se recomienda no modificar la
configuracion relacionada con el
tipo de actuador.

Fines de carrera en apertura
no presentes: el motor eléctrico OFF
se para al finalizar el tiempo de
trabajo

Fin de carrera de parada en
apertura: el fin de carrera deter- 1
mina la parada del motor

Fin de carrera en apertura de
proximidad: el fin de carrera
determina la continuacién de 2
la maniobra a la velocidad de
acercamiento programada hasta
detectar el tope mecanico

Tipo de fin de carrera en cierre
Configurado automaticamente al
seleccionar el tipo de actuador. o
Se recomienda no modificar la
configuracion relacionada con el
tipo de actuador.

Fines de carrera en cierre no
presentes: el motor eléctrico OFF
se para al finalizar el tiempo de
04 trabajo

Fin de carrera de parada en
cierre: el fin de carrera determina 1
la parada del motor

Fin de carrera en cierre de
proximidad: el fin de carrera
determina la continuacion de 2
la maniobra a la velocidad de
acercamiento programada hasta
detectar el tope mecanico

MOT

03

Nota:
02, 03, 04 se configuran automaticamente al seleccio-
nar el tipo de actuador. Se recomienda no modificar la

configuracion relacionada con el tipo de actuador.

LRNT

Procedimiento de calibracion de la carrera
del motor

Calibracion rapida de la carrera.

La calibracion se realiza de manera total-

mente automatica y configura:

- Desaceleracion en apertura al 20% de la
carrera total

- Desaceleracion en cierre al 20% de la
carrera total

- Apertura peatonal al 30% de la carrera total

Tecla Msg Descripcion fase
pantalla

- PP Espera inicio procedi-
miento de calibracién

PP CL1 Al pulsar la tecla:

LRNE cierre y busqueda

de fin de carrera de
cierre

- OP 1 Medicién de la carre-
ra de apertura

- CL1 Medicion de la carre-
ra de cierre

- OPC1 Lectura de la curva
de corriente en
apertura

- CLC1 Lectura de la curva
de corriente en cierre

- END Procedimiento
finalizado

Calibracion avanzada de la carrera.

La calibracion permite al instalador elegir:

- Posicién de desaceleracion en apertura

- Posicién de desaceleracion en cierre

- Cuota de apertura peatonal

Tecla Msg Descripcion fase

pantalla

- PP Espera inicio procedi-
miento de calibracién

PP CL1 Al pulsar la tecla: cie-
rre y busqueda de fin
de carrera de cierre

PP OP 1 Inicio de la apertura.
Al pulsar la tecla:
configuracion de la
posicion de inicio de

LRNA la desaceleracion en

apertura

- OP 1 Continuacion de la
apertura a velocidad
de desaceleraciéon
hasta el fin de carrera
de apertura

PP CL1 Inicio del cierre.
Al pulsar la tecla:
configuracion de la
posicién de inicio de
la desaceleracion en
cierre

- CL1 Continuacion del

cierre a velocidad de
desaceleracion hasta
el fin de carrera de
cierre
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PP OPED Inicio apertura peato- Seleccion del método de
nal. Al pulsar la tecla: actuacion para deteccion de (1)
configuracion de la obstaculos
cuota de apertura Sobrecorriente u hoja parada: el
peatonal obstaculo se detecta al superar el 1
- - CPED Cierre de la hoja desde umbral de corriente o el umbral de
Z | RNA la posicion de apertura desaceleracion del encoder
3 > - ”
o} peatonal Hoja parada: el obstaculo se
- OPC1 Lectura de la corrien- T7 detecta solo cuando la hoja des- 2
te en apertura acelera en exceso
- CLC1 Lectura de la corrien- Sobrecorriente: el obstaculo se
te en cierre detecta al superar el umbral de 3
- END Procedimiento corriente
finalizado Sobrecorriente y hoja parada:

. . el obstaculo se detecta al superar
Autocalibracion: a la vez el umbral de corriente 4
El cambio de los parametros de la carrera de la cancela y el umbral desaceleracion del
no conlleva la realizaciéon de nuevas calibraciones por encoder
parte del instalador; sin embargo, al cambiar los parame- Tiempo de deteccion de obsta-
tros de la carrera, la central necesita aprender de nuevo culos en apertura motor
la curva de corriente, desactivando asi la deteccion de Tiempo tras el cual el umbral de
obstaculos solo durante la maniobra de autocalibracion. corriente o el umbral del encoder (20)

T8 provoca la actuacion de la detec-
La autocalibracion se sefializa debidamente: cién de obstaculos en apertura
- en la pantalla de la central con el texto AT (regulable a intervalos de 100 ms)
- con la luz rotativa que parpadea con una frecuencia 100 ms (tiempo minimo) 10
doble respecto a lo normal E 600 ms (tiempo maximo) 60
. . - Tiempo de deteccién de obsta-
Eventos que generan una autocalibracion: culos en cierre motor
- cambio de parametros: T24, T26, T28, T30, T32, T34, Tiempo tras el cual el umbral de
T40 . . . corriente o el umbral del encoder (20)
- carga de ajustes desde la tarjeta de memoria MEM.W To provoca la actuacion de la detec-
- reset/importacion de ajustes desde la aplicacion cién de obstaculos en cierre (regu-
By-gate Pro lable a intervalos de 100 ms)
. 100 ms (tiempo minimo) 10
Parametros de la carrera de la cancela . —
Shahd 600 ms (tiempo maximo) 60
Sub- |Descripcion Valores Tiempo de arranque
menu (prede- Tiempo en que el motor empuja
termina- con fuerza maxima para mover (2.0)
dos) T12 |la hoja (regulable a intervalos de
Fuerza motor (%). 0,55)
Configura el valor de la fuerza del (50) 0:5 s (tiempo minimo) 05
T motor para empujar la hoja . T
Fuerza minima 1 5,0 s (tiempo maximo) 5.0
— Cuota de apertura peatonal (% (30)
E Fuer?a maxima 100 de la carrera total de apertura)
= Sentido de marcha. T13  [Cuota minima 10
Configura el sentido de marcha 1) Cuota maxima 100
cellmotel Espacio de retroceso por obs-
Actuador a la izquierda (la can- t4 pl sl P — 5
cela, vista desde el lado en que 1 da(:u o_(’cug ade |Sv;a’r3|cl>n rasta (5)
T4 esta instalado el actuador, abre T14 teccion de un obstaculo)
hacia la izquierda) “NAO retropede, ls,olo se para O::F
Actuador a la derecha (la cance- |’n|.ma |.nver3|f)’n
la, vista desde el lado en que esta 2 Maxima inversion 10
instalado el actuador, abre hacia
la derecha)
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Distancia de reduccion de la
fuerza de acercamiento al tope
Indica la distancia al tope mecani-

Tiempo de aceleracién en aper-
tura motor
Tiempo en el que el motor acelera

co a partir de la cual la fuerza mo- hasta alcanzar la velocidad normal (0.5
tor se reduce a la mitad (permite T36 de apertura (regulable a intervalos
regular el impacto de la hoja en el | (OFF) ﬁﬂeégfr;:)aceleracién O spara
tope mecanico). ! 0
745 |Tiene efecto solo cuando la cen- alcanzar la velocidad normal)
tral funciona con encoder y con fin Minima aceleracién (2,0 s para 20
de carrera de proximidad o sin fin alcanzar la velocidad normal) )
de carrera. Tiempo de aceleracion en cierre
Reduccién de fuerza no activada OFF motor
Minima distancia de reduccion de 10 T3g | liempo en el que el motor acelera (0.5)
fuerza > hasta alcanzar la velocidad normal :
— - - — E en cierre (regulable a intervalos
Maxima distancia de reduccion 100 de0,1s)
de fuerza el s =
Facilitacién de desbl Maxima aceleracion (0 s para 0
_ac' LEEE GO CES °‘!ue° alcanzar la velocidad normal)
Tiempo de retroceso al final de la T38 — —
maniobra para reducir la presién | (OFF) Z'g;':‘zz ?;e\lglzgizgézﬁgr?ng?)ra 20
T17 del motor sopre el tope mecanico Rampa de desaceleracion motor
fiedtabiotalints g otE Rt oI S) 0 Rampa de desaceleracion entre la
Ningun retroceso FF f (30)
100 ms (valor minimo) 10 Z%gcéi??nz(t);nal y la desacelera-
500 ms (valor maximo) 50 T40  Rampa muy inclinada (maxima 0
Velocidad normal en apertura 20 desaceleracion)
motor — —
T24  [\elocidad minima 1 Rampa poco inclinada (minima 100
z X — desaceleracion)
= velocidad maxima i 100 Configuracién de las salidas auxiliares
Velocidad normal en cierre Sub- |Descripcion Valores
90 P
Tog |motor : menu (prede-
velocidad minima 1 termina-
velocidad maxima 100 dos)
Velocidad de desaceleracion en 30 Tipo salida borne A1 (1)
apertura motor Salida no activada OFF
T28  |yelocidad minima 1 Pilotg cant_:ela abierta (SCA)
velocidad méxima 100 Funclonamient segin configura- | 1
Zi‘:':’r:":gtgf CEEEREERLDEN | e Salida radio auxiliar (RAU)
T30 |velocidad minima 1 Funclonamients segin configura- | 2
velocid_ad maxima _ 100 Luz de cortesia (LCO)
Espacio de desaceleracion en - Se activa durante el movimien-
apertura motor 8 to de la hoja y por un tiempo, 3
% de la carrera o del tiempo de (20) después de la parada de la hoja,
T32 |trabajo total que se realiza a la A1 configurado con el parametro LCO
velocidad de desaceleracion Luz de zona (LZO)
Sin desaceleracion 0 Se activa durante el movimiento 4
de la hoja
Toda la carrera se desacelera 100
i 7 Cancela dejada abierta (OAB)
E;g::lrz;ifesaceleraclon en Se activa si la cancela permanece
o . abierta durante un tiempo superior 5
% de_la SNCE @ CL t|gmpo ek ) al definido por la légica de alarma
T34 |trabajo total que se realiza a la de cancela abierta (L16)
velocidad de desaceleracién Mantenimiento (MAN)
Sin desaceleracion 0 Salida activa cuando se alcanza
Toda la carrera se desacelera 100 el nimero de maniobras de indica- 6
cién de mantenimiento (MNPS) en
la seccién de diagndstico
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ouT

A2

Tipo salida borne A2

(2)

Salida no activada

OFF

Piloto cancela abierta (SCA)
Funcionamiento segun configura-
cién parametro SCA

Salida radio auxiliar (RAU)
Funcionamiento segun configura-
cién parametro RAU

Luz de cortesia (LCO)

Se activa durante el movimien-

to de la hoja y por un tiempo,
después de la parada de la hoja,
configurado con el pardmetro LCO

Luz de zona (LZO)
Se activa durante el movimiento
de la hoja

Cancela dejada abierta (OAB)
Se activa si la cancela permanece
abierta durante un tiempo superior
al definido por la légica de alarma
de cancela abierta (L16)

Mantenimiento (MAN)

Salida activa cuando se alcanza

el nimero de maniobras de indica-
cién de mantenimiento (MNPS) en
la seccion de diagndstico

A2

Salida de sincronismo, enclava-
miento tipo casquillo (INB)
Configura automaticamente (sin
que el usuario pueda elegir) la
entrada S4 como entrada de
sincronismo.

La central permite la apertura de
la cancela solo si la otra cancela
esta en posicién de cierre.

ouT

RAUT

Temporizacién salida RAU

1 s (tiempo minimo)

(1)
1

600 s (tiempo minimo)

600

LCO

Temporizacién luz de cortesia

1 s (tiempo minimo)

(120)
1

300 s (tiempo minimo)

300

SCA

Modo de funcionamiento de la
salida SCA

(1)

Cancela cerrada: no activada
Cancela abierta: activada fija

1

Cancela cerrada: no activada
Cancela en movimiento: intermitente
Cancela abierta: activada fija
Posicion indeterminada: intermi-
tente con pausa de 1 s cada 5

Cancela cerrada: no activada
Cancela en apertura intermitente
lenta

Cancela abierta activada fija
Cancela en cierre intermitente
Posicion indeterminada intermiten-
te con pausa de 1 s cada 5

SCA

Cancela parada activada fija
Cancela en movimiento: no
activada

Cancela parada no activada
Cancela en movimiento activada fija

Salida de sincronismo, enclava-
miento tipo casquillo (INP) con
sefal de presencia.

Configura automaticamente (sin
que el usuario pueda elegir) la
entrada S4 como entrada de
sincronismo y la salida S3 como
entrada de presencia.

La central permite la apertura de
la cancela solo si la otra cancela
esta en posicion de cierre y la en-
trada de presencia esta ocupada.

RAU

Configuracién salida radio
auxiliar

(1)

Tension de impulso: la salida
se activa durante 1 s al recibir
la orden RAU desde el mando a
distancia

Temporizada: la salida se activa
por el tiempo configurado en

el parametro RAUT al recibir la
orden RAU desde el mando a
distancia

Confi

uracion de las entradas

Sub-
menu

Descripcién

Valores
(prede-
termina-
dos)

C(X)

Entrada de mando C1/C2/C3/C4

Paso-paso (PP)

El mando paso-paso:

- con la cancela parada cerrada
acciona una apertura

- en apertura acciona una parada
0 un cierre segun configuracion
de la logica paso-paso (L10)

- con la cancela parada tras una
apertura acciona un cierre

- en cierre acciona una parada o
una apertura segun configuracion
de la lo6gica paso-paso (L10)

- con la cancela parada tras un
cierre acciona una apertura

(C1)

Peatonal (PED)

Acciona una apertura a la cuota
peatonal

Actia como un paso-paso si la
orden se envia a la cancela en
una posicion mas alla de la cuota
peatonal

(C2)

Biestable: la salida funciona en el
modo paso-paso ON/OFF
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Abrir (OPEN)

El mando Abrir:

- con la cancela parada cerrada
acciona una apertura

Fotocélula en apertura (PHO)
La fotocélula en apertura:

- con la cancela parada permite
la apertura

en apertura vuelve a cerrar

- en apertura se ignora 3 3
- con la cancela abierta pone a (C3) totalmente ) .
cero el tiempo de pausa - conlla cancela abierta permite
- con la cancela parada acciona el cierre y no pone a cero el
una apertura tiempo de pausa
- con la cancela cerrada acciona -_en cierre no actia
una apertura Borde sensﬂ?!e con contacto
Cerrar (CLS) libre de tension NC (BAR) .
El mando Cerrar: - ::on la cancela parada no permi-
e la apertura
- con la cancela parada cerrada - en apertura desbloquea 4
se ignora ) ) 4 - con la cancela abierta permite el
C(X) |- en apertura acciona un cierre (C4) cierre y al liberarse pone a cero
- con la cancela parada acciona el tiempo de pausa
un cierre - en cierre desbloquea
- _en cierre se ignora Borde sensible equilibrado 8,2
Temporizador (TIM) KQ (8K2) 5
El mando Temporizador: Mismo comportamiento del borde
- estando cerrado, acciona una sensible NC
apertura y mantiene la cancela 5 Z [S(X) |[Stop (STP)
abierta hasta que el contacto - detiene la cancela
permanece cerrado Interrumpe el cierre automatico 6
- al liberar el contacto, acciona un segun configuracion de la logica
cierre de parada por stop (L12)
Temporizador peatonal (TIMP) Fotocélula en cierre comproba-
= Desempefia la misma funcion del 6 da (PHCT) i ) 7
= mando Temporizador, pero en la Como fotocel-)lula’en clerre, pero
cuota peatonal con comprobacion
Entraga de seguridad S1/S2/ Fotocélula f:omprobada (PHT)
S3/S4 Como f_qtocelula, pero con com- 8
] OFF probacion
No activada Fotocélula en apertura compro-
(S354) bada (PHOT)
Fotocélula en cierre (PHC) . 9
La fotocélula en cierre: Como fotocelula'en apertura, pero
. con comprobacion
- con la cancela parada permite Borde sensible NC comprobado
la apertura ] (BART)
- en apertura no acttia ) L Como borde sensible NC KQ, 10
- con la cancela abierta permite el| (S1) pero con comprobacion
cierre y al liberarse pone a cero Borde sensible equilibrado 8,2
el tiempo de pausa KQ comprobado (8K2T) 1"
- en cierre acciona una reapertu- Como borde sensible 8,2 KQ, pero
S(X) ra inmediata con comprobacion
Fotocélula (PH) Configuracién de las légicas de la central
La fotocélula: Sub- |Descripcion Valores
- con la cancela parada no permi- menu (prede-
te la apertura termina-
- durante la apertura detiene el dos)
movimiento y al liberarse conti- 2 Cierre automatico (ON)
nua la apertura (S2) o|L1 Cierre automatico no activado OFF
- con la cancela abierta permite el 9 Cierre automatico activado ON
cierre y al liberarse pone a cero Tiempo de pausa (30)
el tiempo de pausa L2 |1s (tiempo minimo) 1
- en cierre detiene el movimien- 180 s (tiempo minimo) 180
to y al liberarse acciona una Tiempo de pausa peatonal (20)
reapertura L3 1 s (tiempo minimo) 1
180 s (tiempo minimo) 180
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Estado al conectar (OP) Hombre presente (OFF)
Cancela en posicién cerrada: Funcién Hombre presente no
i : OFF
El primer mando paso-paso abre CL activada
la cancela. Mando paso-paso desactivado,

L4 Cancela en posicion abierta: los mandos a distancia no funcio- 1
El primer mando paso-paso cierra Lo nan. La central acepta solo los
la cancela. Si el cierre automatico OP mandos Abrir y Cerrar
esta activado, transcurrido el tiem- Hombre presente de emergencia.
po de pausa, cierra la cancela En condiciones normales el fun-
Comunidad (OFF) cionamiento es estandar y con las 2
Funcion Comunidad de vecinos OFF seguridades activadas funciona
desactivada como hombre presente.

No realiza cierre y parada en 1 Paso-paso (4)

L5 apertura Funcionamiento del mando pa-

No realiza cierre y parada en P s0-paso de 2 pasos: 2
apertura y pausa abrir, cerrar, abrir...
No realiza cierre y parada en 3 L10 Funcionamiento del mando pa-
apertura, pausa y cierre so-paso de 3 pasos: 3
Cierre rapido (OFF) abrir, parar, cerrar, abrir...
Funcién de cierre automatico no OFF Funcionamiento del mando pa-
activada so-paso de 4 pasos: 4
Cierre rapido en el modo cancela: abrir, parar, cerrar, parar, abrir...
La central comienza a contar el Parada desde paso-paso (ON)
tiempo de despeje (L7) a partir de 1 Cierre automatico desactivado
la liberacion de la fotocélula en el cuando se ejecuta una parada OFF
cierre y vuelve a cerrar una vez 8 L11 desde paso-paso

(8] transcurrido dicho tiempo. = Cierre automatico no desactivado

‘3 Cierre rapido en el modo barrera: cuando se ejecuta una parada ON

L6 La central comienza a contar el desde paso-paso
tiempo de despeje (L7) desde la Parada por stop (ON)
liberacion de la fotocélula en el Cierre automatico desactivado
cierre y vuelve a cerrar una vez cuando se ejecuta una parada OFF
transcurrido dicho tiempo. Si la 2 L12 |por stop
fotocélula en cierre se tapa de Cierre automatico no desactivado
nuevo, acciona una parada. Cuan- cuando se ejecuta una parada ON
do se libera de nuevo, continta por stop
el cierre. La fotocélula en cierre Funcionamiento con bateria (1)
vuelve a funcionar normalmente Funcionamiento normal 1
tras un cierre completo. Funglonamlentp normal con luz 5
Tiempo de despeje (regulable a L14 |fotativa desactivada
intervalos de 1 s) Permanece abierta tras una orden 3
Tiempo tras el cual la cancela (2) de reapertura . -

L7 |vuelve a cerrarse si esta activado Con un corte de la alimentacion 4
el cierre rapido (L6) zr;\rrrlfslazt:re\e);gs;queda apterta (OFF)
T!empo de despeJ-e m',m.mo ! Funcionamiento normal OFF
Tiempo de despeje maximo 10 Funcién ahorro de energia activada.
Parpadeo previo Con la cancela cerrada desconecta
Tiempo de parpadeo de la luz (OFF) L1512 alimentacion de accesorios en
rotativa antes de comenzar el las salidas 1y 2. Las salidas se 1

L8 movimiento de la cancela alimentan de nuevo al ejecutar una
Parpadeo previo desactivado OFF orden.

3 s de parpadeo previo 3
4 s de parpadeo previo 4
5 s de parpadeo previo 5
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Senalizacion de cancela dejada
abierta

Numero de minutos tras los
cuales, con la cancela parcial o

totalmente abierta, independien- (30)
(8] L16 temente del tiempo de pausa
9 programado, se envia una sefial
de alarma (en pantalla y salida
configurada como OAB)
Senalizacion desactivada OFF
Intervalo minimo 3
Intervalo maximo 60
Gestion de mandos a distancia
Sub- |Descripcion Msg
menu pantalla
Memorizacién de una tecla
como paso-paso
Espera cédigo 0000
PP Memorizacién del mando a distan- 1001
cia n. 1 como paso-paso
Memorizacién del mando a distan-

: 1055
cia n. 55 como paso-paso
Memorizacion de una tecla
como Abrir
Espera cédigo 0000

OPEN |Memorizacién del mando a distan-

: ) 2001
cia n. 1 como Abrir
Memorizacién del mando a distan- 2055
cia n. 55 como Abrir
Memorizacion de una tecla
como peatonal
Espera cédigo 0000

PED |Memorizacion del mando a distan-
. 3001
cia n. 1 como peatonal
a Memorizacion del mando a distan-
. 3055
§ cia n. 55 como peatonal
Memorizacion de una tecla
como
activacion salida radio auxiliar
RAU Espera cédigo 0000
Memorizacion del mando a distan-

. h ) - 4001
cia n. 1 como salida radio auxiliar
Memorizacion del mando a distan-

; . ; . 4055
cia n. 55 como salida radio auxiliar
Memorizacion de una tecla
como Cerrar
Espera cédigo 0000

CLS |Memorizacién del mando a distan-

. 5001
cia n. 1 como Cerrar
Memorizacion del mando a distan-

: 5055
cia n. 55 como Cerrar
Memorizacién de una tecla
como parada
Espera cédigo 0000

STP |Memorizacion del mando a distan-

: 6001
cia n. 1 como parada
Memorizacion del mando a distan-

: 6055
cia n. 55 como parada
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RAD

LCO

Memorizacion de una tecla
como activacion luz de cortesia

Espera cédigo

0000

Memorizacién del mando a distan-
cia n. 1 como luz de cortesia

7001

Memorizacién del mando a distan-
cia n. 55 como luz de cortesia

7055

CTRL

Control posicién en memoria
del mando a distancia

Espera cédigo

0000

Tecla del mando a distancia n. 1
memorizado como Cerrar

5001

Tecla del mando a distancia n. 99
memorizada como luz de cortesia

7099

Tecla del mando a distancia n. 30
sin memorizar

-030

Mando a distancia sin memorizar

RE

Programacién remota de los
mandos a distancia (predeter-
minado = 1)

Programacién remota de los man-
dos a distancia no activada

OFF

Programacion remota de los man-

dos a distancia activada: permite

programar los mandos a distancia

a partir de un mando a distancia ya

memorizado con el procedimiento

siguiente:

- pulse simultdneamente las te-
clas 1y 2 del mando a distancia
ya memorizado

- pulse la tecla del mando a

distancia ya memorizado que

desea copiar en el nuevo man-
do a distancia

pulse la tecla del nuevo mando

a distancia en el que se va a

copiar la tecla recién pulsada

del mando a distancia ya me-
morizado.

Nota: la tecla recién memorizada

del nuevo mando a distancia

hereda la funcion asignada a la
tecla del mando a distancia ya
memorizado

ERSA

Borrado total de la memoria del
receptor

Pulse OK durante 5 segundos.

Sefalizacion en pantalla del borra-
do de la memoria del receptor

0000

ERS1

Borrado de un mando a distancia
a partir de su posiciéon en memoria

Utilice las teclas A ¥ para se-
leccionar el numero del mando a
distancia a borrar

Pulse OK para confirmar

ERSR

Borrado de un mando a distancia
desde el codigo del mando a
distancia

Espera coédigo

0000

Borrado del mando a distancia
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STAT

Diagnéstico y presentacion de informes

Sub-
menu

Msg
pantalla

Descripcion

ALM

Lectura historial de alarmas

Ultima alarma

Alarma mas antigua 10

ALMA

Sefializacion errores (predetermi-
nado = 1)

Solo en pantalla 1

En pantalla y salida mantenimiento

MNPC

Lectura del nimero de maniobras
desde el ultimo mantenimiento

Primeros 3 digitos del numero
de maniobras desde el ultimo
mantenimiento

23

Ultimos 3 digitos del nimero de
maniobras desde el Ultimo man-
tenimiento

256

En el caso arriba indicado la cancela ha
ejecutado 23.256 maniobras desde el ultimo
mantenimiento

MNPS

Numero de maniobras desde el
ultimo mantenimiento

Numero de maniobras que gene-
ran una sefializacién de manteni-
miento (en miles de maniobras)
(predeterminado = OFF)

Sefalizacién de mantenimiento no
) OFF
activada

1.000 maniobras (intervalo minimo) 1

300.000 maniobras (intervalo

ey 300
maximo)

MNPA

Senalizacion mantenimiento
(predeterminado = 1)

Sefializacién solo en pantalla

Sefalizacion en pantalla y salida
mantenimiento (MAN)

Sefializacion en pantalla y luz ro-
tativa (parpadeo rapido al finalizar 3
la maniobra)

Sefalizacion en pantalla, luz rota-
tiva (parpadeo rapido al finalizar la
maniobra) y salida de manteni-
miento (MAN)

MNPE

Puesta a cero del contador de
numero de maniobras desde el
ultimo mantenimiento

Espera durante 5 s que se pulse

OK para poner el contador a 0 0000

MNTC

Contador maniobras totales

Primeros 4 digitos del numero
de maniobras desde el ultimo
mantenimiento

12

Ultimos 4 digitos del nimero de
maniobras desde el ultimo man-
tenimiento

5874

En el caso arriba indicado la cancela ha
ejecutado 125.874 maniobras totales

Contador vida (dias de actividad
de la central)

Lectura del numero de dias de

itz actividad de la central 584
En el caso arriba indicado la central ha
permanecido activada 584 dias
Contador nimero conexiones
central
Lectura del numero de conexiones 2547
de la central

PONC En el ejemplo arriba indicado la central se
ha vuelto a conectar 2547 veces (podria
indicar una red de alimentacion eléctrica de
escasa calidad, sujeta a frecuentes cortes
de tensioén)

Puesta a cero contador nimero

PONE conexiones central
Espera durante 5 s que se pulse 0000
OK para poner el contador a 0
Contador numero autoreset
Lectura del niumero de autoreset

1123
de la central
Un autoreset es un reset del micro realizado
por la central por cuestiones de seguridad.

RSTC |[Normalmente la central realiza el autoreset
cuando se alcanza el umbral minimo de

'E tension micro. Un nimero excesivo de auto-
o reset podria indicar una red de alimentacion
eléctrica de escasa calidad, sujeta a fuertes
oscilaciones de tension.
Puesta a cero contador numero

RSTE autoreset
Espera durante 5 s que se pulse 0000
OK para poner el contador a 0
Visualizacion y configuracion
teléfono instalador
Pulsando brevemente OK, mues-
tra el nUmero memorizado (utilice
las teclas A ¥ para subir o bajar)

Primeros 4 digitos del niumero del
instalador 3334
4 digitos siguientes del nimero

TL del instalador 2548
Ultimos 2 digitos del numero del 32
instalador
En el ejemplo arriba indicado el numero de
teléfono del instalador es: 333 4254832
Pulsando OK durante 5 s, entra en el modo
de edicion del nimero. Utilice las teclas A ¥
para editar el valor, utilice OK para confirmar
el digito
Visualizacién informacion central

INF  |Nombre central SL24.W
Version firmware de la central 1.13
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Moédulos de conexién
Sub- |Descripcion Valores
menu (prede-
termina-
do)
Médulo de conexién en conec- )
CNX1 tqr CNX1
Ningun médulo conectado OFF
& Conectado médulo Wi-Fi EMC.W 1
wi Médulo de conexién en conec- (OFF)
tor CNX2
Ningun médulo conectado OFF
Conectado modulo hojas con-
CNX2 |trapuestas EMX.W. Central que 1

funciona como MASTER

Conectado modulo hojas con-
trapuestas EMX.W. Central que 2
funciona como SLAVE

desde

Restablecimiento de valores de fabrica y carga

tarjeta de memoria

Sub-
menu

Descripcion Msg
pantalla

DEF

LOAD

Carga de los valores de fabrica

Espera durante 5 s que se pulse
OK para cargar los valores prede- | 0000
terminados.

Nota:

La carga de los valores de fabrica requiere
volver a realizar la calibracion de la carrera
y en pantalla aparece LRNT parpadeando
hasta la ejecucion de la calibracion (rapida
0 avanzada).

MEM

Carga de la programacion des-
de la tarjeta de memoria

Espera durante 5 s que se pulse
OK para cargar los valores desde 0000
la tarjeta de memoria.

Carga desde la tarjeta de memoria

: s DONE
realizada con éxito.

Error al cargar desde la tarjeta
de memoria (por ejemplo, faltala | EMEM
tarjeta).

Config

uracion del nivel de proteccion de la

central (predeterminado = OFF)

OFF

Ninguna proteccion

1

Proteccion de los menus MOT, LRNT, TRV,
OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD

2

Proteccion del menu RAD

3

Proteccion de la conexion IP (no es posible
conectarse a la central por smartphone)

PASS

Proteccion de los menus MOT, LRNT, TRV,
OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD y de la
conexion IP

Proteccion de los menus RAD y de la conex-
ion IP

Protecciéon completa de la central

Proteccion de todos los menus de la central,

conexion IP disponible
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Lista de las sefalizaciones en pantalla

“ VIMAR

Lista de alarmas

Alarma  |Descripcion
XXXX Reset tarjeta
Alarma por haber alcanzado intervalo de
MNP . e o
maniobras desde el ultimo mantenimiento
FO Error motor no seleccionado
F1 Error cables motor invertidos
F3 Error fines de carrera invertidos
F4 Alarma ambos fines de carrera abiertos
E5 Error funcionamiento incorrecto fin de carrera
apertura
6 Error funcionamiento incorrecto fin de carrera
cierre
F9 Error comunicacion con tarjeta de expansion
F10 Alarma error motor no conectado
F12 Alarma error encoder
Subtension micro (comprobar alimentacion
F14 )
y salidas)
F15 Test seguridad 1 fallido
F16 Test seguridad 2 fallido

Seiializaciéon |Descripcion F17 Test seguridad 3 fallido
C1 Contacto cerrado en entrada mando C1 F18 Test seguridad 4 fallido i
C2 Contacto cerrado en entrada mando C2 F19 Alarma timeout/longitud maniobra
F21 Alarma corto mosfet
C3 Contacto cerrado en entrada mando C3
F23 Alarma rotor bloqueado
C4 Contacto cerrado en entrada mando C4 F26 Alarma 5° obstaculo en cierre
S1 Contacto abierto en entrada seguridad S1 F27 Alarma sobrecorriente
S2 Contacto abierto en entrada seguridad S2 F29 Alarma memoria radio llena
S3 Contacto abierto en entrada seguridad S3 F30 Alarma memoria radio defectuosa
S4 Contacto abierto en entrada seguridad S4 Eg; ﬁ:arma corto IUIZ rotativa 2 abi
Alcanzada posicion de fin de carrera de arma corto p|loto cance’a a _|erta
FO1 apertura F33 Alarma falta tarjeta de memoria
Alcanzada posicion de fin de carrera de F34 Alarma checksum FW
FC1 cierre F36 Alarma temperatura tarjeta
OBO Obsta}culo detectado en apertura Actualizacién firmware:
OBC Obstaculoldetectado en cierre La central esta provista de puerto USB que permite actu-
AF1 Motor en intervalo reduccion fuerza de|  alizar el firmware de la misma o del médulo de comuni-
acercamiento tope cacion Wi-Fi EMC.W
MSO1 Alcanzado tope mecanico en apertura Atencién:
MSC1 Alcanzado tope mecanico en cierre Si no se ejecuta correctamente, el procedimiento de ac-
Funcionamiento con bateria tualizacion firmware puede dafar la central o el médulo
BATT Cuando se muestra este mensaje, tam- de comunicacion Wi-Fi: asegurese de que el suministro
bién se visualiza la tension de funcionam- de red no se interrumpa durante la actualizacion.
iento de las baterias, por ejemplo, 24,5 V Para ejecutar la actualizacién Firmware, consulte las in-
BT- Bateria casi agotada (sefializacién solo strucciones suministradas con el mismo.
con la cancela parada)
BT-- Bateria totalmente agotada (sefializacion
solo con la cancela parada)
RX Recibida orden desde mando a distancia
memorizado
NX Recibida orden desde tecla de mando a
distancia no memorizado
RD Decodificacion Rolling/fixed code no activada
OAB Cancela dejada abierta
AT Cancela en fase de autocalibracion

49



ELVOX Gates
SL24.W

Comportamiento de la central al cargar

los ajustes:
En la tabla siguiente se describe el comportamiento de la
central al cargar masivamente los ajustes relativos a los
datos siguientes:

Contadores fijos no reseteables

- Contadores reseteables por el instalador

Parametros del motor (menu central seccién MOT)
Datos de carrera de la cancela (ej. longitud hoja, curva
de corriente...)

Configuraciones del instalador (menu central secciones
TRV, OUT, IN, LGC)

- Contrasefia (menu central seccion PASS)

Mandos a distancia

“ VIMAR

Contadores fijos

Contadores reset

Param. motor

Ninguna variacion

Comportamiento

DEL de la central

Accion

Contadores fijos
Contadores
reset.

Param. motor
Datos carrera
Ajustes
Contraseiia
Mandos a dis-
tancia

RESET
(reinicio
central)

Ninguna variacion

LOAD DEF Datos carrera Nueva calibracion
(carga valores LRNE o LRNA
de fabrica) Ajustes Volver a PREDE-
Contrasefia TERMINADO
Mandos a dis- ’ o
) Ninguna variacién
tancia
Contadores fijos
Contadores
ERSA reset. . o
(borrado me- garam. motor Ninguna variacion
) atos carrera
moria recep- :
tor) Ajustes _
Contrasefa
Mandos a dis- | g ade completo
tancia
Contadores fijos
Restablec- Contadores
imiento/Im- reset.
portacion de  |Param. motor Ninguna variacion
datos del re- |Datos carrera
ceptor desde |Ajustes
la aplicacién |Contrasefia
By-gate Pro |Mandos a dis- |Importacion datos

tancia

desde aplicacién

Contadores fijos
Contadores
reset.

Param. motor
Datos carrera
Ajustes
Contrasefia
Mandos a dis-
tancia

Actualizacion

. Ninguna variacion
firmware

Contadores fijos
Contadores
reset.

Ninguna variacion

Importacién datos

LOAD MEM desde MEM.W

Param. motor

(carga desde

’ Autocalibracion
tarjeta de me-

Datos carrera X X
primera maniobra

moria)

Ajustes

Contrasefia Importacién datos

Mandos a dis- desde MEM.W

tancia

Contadores fijos

Contadores Ninguna variacion
Restable- reset. 0 iend
cimiento/ Param. motor dmpgrtaal?n _a'tos
Importacién esde aplicacién

Autocalibracion

Datos carrera X X
primera maniobra

de datos de la

central desde Importacién datos

la aplicacion  |Ajustes desde aplicacién
By-gate Pro (= nirasena
Mandos a dis-  |Ninguna variacion
tancia
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Beschreibung
Elektronische Leiterplatte mit Display und integriertem Funkempfanger 433 MHz fiir Schiebetorantriebe 24 V. VorgerUstet
fir WLAN-Verbindung per Smartphone und Tablet durch Einsatz des entsprechenden Kommunikationsmoduls EMC.W
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FROGRAVENT
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PUR
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. Lele]
DL3|
F2 UA e
RADIO
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2

0

00000000

C W3
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¢
@ [E milm g
1
0 i1 [E ]
MOT PS EE Lsw ENC ACT SAF
B EHRAE . I 1
of1]1]2 A1|A2 99|c1|c2(C3C4
2 2 01 1 2 0 11 0 A AR 9 AN N 99 C1 C2 C3 C4 99 S1 S2 S3 4
I | 2 ; ;
g I | Y a 3 3
500 mA max 500 mA max
—
35 W max
F1 15 A (ATO)
F2 |F3,15A(5x20 mm)
AUX ACT SAF
OFF Werkseinstel- Werkseinstel-
Werksein- ! PP lung C1 OFF lung S3/S4
1 ISCA  Istellung > |pep |Werkseinstel- 1 |puc |Werkseinstel-
lung C2 lung S1
2 RAU Werkseinstel Werkseinstel
Al 37 [Lco cx |3 |OPEN lingcs 2 PH lungs2
4 LZO Werkseinstel- 3  |PHO
4 [CLS lung C4
5 |OAB 4 |BAR
6 |MAN > |TM SX |5 |[8K2
6 |TIMP
OFF 6 |STP
1 SCA 7 |PHCT
Werksein- 8 |PHT
2 RAU stellung
3 Lco 9 |PHOT
A2 [4 LZ0 10 |BART
5 |OAB 11 |8K2T
6 MAN
7 INB
8 INP
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Steuerbare Torantriebe Verwendung des Displays
. Die Einstellungen des Steuergerats werden am Display ein-
Art. Beschreibun
S — geblendet und kénnen mithilfe der Menii-Navigationstasten
ACTO 600D 24 V Antrieb fir 600 kg It. nachstehender Tabelle geandert werden:
ESM2.W Schiebetore, Steuergerat mit WLAN-
Vorrlistung Tasten |Funktion Il
ACTO 600D 24 V Antrieb fur 1000 kg _ _ Dauer
ESM2.1000.W |Schiebetore, Steuergerat mit WLAN- Display einschalten
Vorriistung OK Unterment aufrufen Sofort
Wertanderung bestatigen
Meni nach oben scrollen
i H A Parameterwert erhdhen Sofort
Funktionen der Klemmenleiste -
Men nach unten scrollen
Block |Klemme |Beschreibun Nenn- M Parameterwert verringern Sofort
9 Daten Menii beenden
T Transformator-Sekundar- Wertéanderung abbrechen und zu-
SEC ; 24 \Jac
T2 wicklung ESC riick zum Menii Sofort
= Display ausschalten
21 Offnung Motor 24 \/dc -
MOT > SchiisRen Motor 150W A+V I?eset Leiterplatte 3s
_ _ _ A+ OK |Offnungsbefehl 1s
0 Minusleiter Zubehorver- -
sorgung ¥+ OK |SchlieRbefehl 1s
PS 1 Plusleiter Zubehorver- 24 Vdc ESC + Displaytest (schaltet sequentiell
sorgung 500 mA oK und einzeln jedes Displaysegment |3 s
2 Plusleiter Zubeh6r mit und die Punkte ein)
Nachweis Esc + | Startet beim Einschalten der Lei-
10 Minusleiter Blinkleuchte |24 vdc OK iﬁ;rl);:ig?u?wzn Modus Firmwareak- |3 s
i i 3B5W
" Plusleiter Blinkleuchte PP Schaltbefehl Schrittbetrieb Sofort
0 Minusleiter Zubehor
AUX P -
A1 Konfigurierbarer Hilfsaus-
gang 1 500 mA Menii
A2 gggggzurlerbarer Hilfsaus- Die Programmierung des Steuergeréts ist in Men{ und
— Untermenis organisiert, die das Abrufen und die Ande-
99 ggﬁggspmenﬂa' Ein- rung der Parameter und Logiken des Steuergerats er-
° mdoglichen. Das Steuergerat beinhaltet folgende Menus
LSW a1 Endschalter 1 OFFNER dergersten Ebene: o o
32 Endschalter 2
99 Bezugspotenzial Ein- Menii | Beschreibung
gange MOT Einstellung der Motorparameter
c1 Konfigurierbarer Schalt- - - -
befehl 1 LRNT Menu Ausfiihrung der Torlaufeinstellung
ACT |C2 Eggtiﬁuzrierbarer Schalt-  |NEIN TRV Menii Einstellung der Torlaufparameter
c3 Konfigurierbarer Schalt- ouT Menu Konfiguration der Hilfsausgénge
befehl 3 o ] - L feainmE
s Konfigurierbarer Schalt- IN Menu Konfiguration der Hilfseingange
befehl 4 LGC Ment Einstellung der Betriebslogiken
. . RAD Menu Verwaltung der Funkfernsteuerungen
99 Bezugspotenzial Ein- —— -
gange STAT Menu Diagnose und Berichte
s1 an?igurierbare Sicher- EXP Menii Verwaltung der Erweiterungskarten
Ee't faur - LOAD Menl Wiederherstellung der Werkseinstel-
SAF  |S2 hé)i?zlgurlerbare Sicher- OFENER lungen
- - - PASS Menu Einstellung des Schutzgrads
s3 Konfigurierbare Sicher-
heit 3
s4 Konfigurierbare Sicher-
heit 4
Samtliche Untermeniis sind in folgender Tabelle be-
schrieben:
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Samtliche Untermends sind in folgender Tabelle beschrieben:

Motorparameter

Unter-
menii

Beschreibung

Werte
(Standard)

o1

Verwendeter Aktortyp
Warnung! Bei
Einstellung OFF fiihrt
das Steuergerit keinen
Steuerbefehl aus!

(1)

Nicht eingestellt

Acto 600D (ESM2)

Acto 1000D (ESM2.1000)

02

Typ der Lagekontrolle
Automatisch mit der Wahl des Ak-
tortyps eingestellt. Die durch den
Aktortyp vorgegebene Einstellung
sollte nicht geéndert werden

Virtueller Encoder: Das Steu-
ergerat berechnet die Lage des
Tors aus den Betriebsparame-

tern des Elektromotors

Encoder fiir Acto 600D (ESM2)

MOT

03

Typ Offnungs-Endschalter
Automatisch mit der Wahl des Ak-
tortyps eingestellt. Die durch den
Aktortyp vorgegebene Einstellung
sollte nicht geandert werden

(1)

Ohne Offnungs-Endschalter:
Der Elektromotor stoppt am
Ende der Arbeitszeit

OFF

Stopp-Offnungs-Endschalter:
Der Endschalter veranlasst den
Motorstopp

Beriihrungsloser Offnungs-
Endschalter: Der Endschalter
veranlasst das Fortsetzen der
Bewegung mit der eingestellten
Annaherungsgeschwindigkeit
bis zur Erfassung des mechani-
schen Anschlags

04

Typ SchlieB-Endschalter
Automatisch mit der Wahl des Ak-
tortyps eingestellt. Die durch den
Aktortyp vorgegebene Einstellung
sollte nicht geandert werden

(1)

Ohne SchlieB-Endschalter:
Der Elektromotor stoppt am
Ende der Arbeitszeit

OFF

Stopp-SchlieB-Endschalter:
Der Endschalter veranlasst den
Motorstopp

Beriihrungsloser SchlieB-
Endschalter: Der Endschalter
veranlasst das Fortsetzen der
Bewegung mit der eingestellten
Annaherungsgeschwindigkeit bis
zur Erfassung des mechanischen
Anschlags

Hinweis:

02, 03 und O4 sind mit der Wahl des Aktortyps automa-
tisch eingestellt. Die durch den Aktortyp vorgegebene
Einstellung sollte nicht geandert werden.

“ VIMAR

Einstellung des Motorlaufs

Schnelle Laufeinstellung.

Bei der vollautomatischen Einstellung wird
Folgendes eingerichtet:

- Offnungs-Abbremsung bei 20% des ge-

samten Laufwegs

- SchlieR-Abbremsung bei 20% des gesamten

Laufwegs
- FuRgénger-Offnung bei 30% des gesamten
Laufwegs
Taste Display- |Beschreibung der
meldung |Phase
- PP Warten auf Beginn
der Einstellung
LRNE |PP CL1 Beim Drlicken der
Taste: SchlieRen und
Suche des Schlie3-
Endschalters
- OP 1 Messen des
Offnungs-Laufwegs
- CL1 Messen des SchlieR-
Laufwegs
- OPC1 Lesen der Stromkur-
ve beim Offnen
- CLC1 Lesen der Stromkur-
ve beim SchlieRen
- END Vorgang abgeschlos-
sen
Erweiterte Laufeinstellung.
Mit dieser Einstellung kann der Installations-
E techniker Folgendes wahlen:
x - Abbremslage beim Offnen
- Abbremslage beim SchlieRen
- MaR der FuBganger-Offnung
Taste Display- |Beschreibung der
meldung |Phase
- PP Warten auf Beginn der
Einstellung
PP CL1 Beim Driicken der
Taste: Schliefen und
Suche des Schliel-
Endschalters
PP OP 1 Beginn der Offnung.
Beim Driicken der
Taste: Einstellung der
R Startposition fiir die
Abbremsung beim
Offnen
- OP 1 Fortsetzung der Off-
nung mit Abbremsge-
schwindigkeit bis zum
Offnungs-Endschalter
PP CL1 Beginn der Schlie-
Rung. Beim Driicken
der Taste: Einstellung
der Startposition fiir
die Abbremsung beim
SchlieRen
- CL1 Fortsetzung der Schlie-

Rung mit Abbremsge-
schwindigkeit bis zum
SchlieR-Endschalter

@
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PP OPED Beginn der . Wabhl der Auslésemethode bei 0]
FuRganger-Offnung. Hinderniserkennung
Beim Druicken der Uberstrom oder Fliigel
Taste: Einstellung gestoppt: Das Hindernis wird
des MalRes fir die bei Uberschreitung der Strom- 1
FuRgénger-Offnung schwelle bzw. der Encoder-
= - CPED SchlieRen des Flu- Abbremsschwelle erfasst
E LRNA gels aus der Position Fliigel gestoppt: Das Hindernis
= FuRgénger-Offnung 17  |Wwird nur bei iberméRiger Ab- 2
- OPC1 Lesen des Stroms bremsung des Torfligels erfasst
beim Offnen Uberstrom: Das Hindernis wird
- CLC1 Lesen des Stroms bei Uberschreiten der Strom- 3
beim SchlieRen schwelle erfasst
- END Vorgang abgeschlos- Uberstrom und Fliigel ge-
sen stoppt: Das Hindernis wird bei
gleichzeitiger Uberschreitung 4
Selbsteinstellung: der Strom- und Encoder-Ab-
Bei Anderung der Torlaufparameter braucht der Installa- bremsschwelle erfasst
tionstechniker keine neuen Einstellungen vorzunehmen. Hinderniserkennungszeit bei
Das Steuergerat muss jedoch in diesem Fall die Strom- Offnen des Motors
kurve neu einlernen und dazu die Hinderniserkennung nur Zeit, nach der die Stromschwel-
wahrend der Bewegung zur Selbsteinstellung deaktivieren. le bzw. die Encoder-Abbrems- (20)
T8 schwelle die Hinderniserken-
Die Selbsteinstellung wird angezeigt: nung beim Offnen auslésen (in
- am Display des Steuergerats mit dem Eintrag 100 ms Intervallen einstellbar)
- anhand der Blinkleuchte durch Blinkimpulse mit dop- 100 ms (Mindestzeit) 10
pelter Frequenz als normal 600 ms (Hdchstzeit) 60
. ) ) . E Hinderniserkennungszeit bei
Ausgeldst wird eine Selbsteinstellung durch folgende = SchlieBen des Motors
E[elgnlsse: Zeit, nach der die Strom-
- Anderung der Parameter: T24, T26, T28, T30, T32, schwelle bzw. die Encoder-Ab-
T34,740 bremsschwelle die Hinder- )
-Laden der Einstellungen aus einer Speicherkarte T9 niserkennung beim SchlieRen
MEM.W ausldsen (in 100 ms Intervallen
- Wiederherstellung/Import der Einstellungen (ber die einstellbar)
App By-gate Pro 100 ms (Mindestzeit) 10
600 ms (Hochstzeit 60
Torlaufparameter Anl aufziait )
Unter- Beschreibung Werte Zeit, in der der Torfliigel durch
menii (Standard) die maximale Schubkraft des (2.0)
Motorkraft (%). T12 |Motors bewegt wird (in 0,5 s
Stellt den Wert der Motorkraft (50) Intervallen einstellbar)
T1 zum Schieben des Torfliigels ein 0,5 s (Mindestzeit) 05
Min. Schubkraft 1 ~ -
5,0 s (HOchstzeit) 5.0
> Max. Schubkraft 100 MaR fiir FuRganger-Offnung
= Laufrichtung. (% des gesamten Laufwegs (30)
Stellt die Laufrichtung des (1) T13  |beim Offnen)
Motors ein Min. MaR 10
Aktor links (das von der Seite
T4 mit installiertem Aktor gesehene 1 Ma>_(. Mafd a a 100
Tor Bffnet nach links) Freigabeweg auf Hlpdern!s
Aktor rechts (das von der Seite (kL;nmnk::g;Ta& itteln el )
%Itr Q;;zlthi;tsml;ﬁ;)gesehene 2 T14 “K;ine Freigabe, nur Stopp OFF
in. Umkehr 1
Max. Umkehr 10
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Abstand fiir Reduzierung der Beschleunigungszeit bei
Motor-Annaherungskraft bei Offnen des Motors
Anschlag Zeit, in der der Motor b|s zum Er- (0.5)
Bezeichnet den Abstand vom reichen der normalen Offnungs- :
mechanischen Anschlag, ab geschwindigkeit beschleunigt (in
dem die Motorkraft um die Half- 0,1 s Intervallen einstellbar)
te reduziert wird (hiermit kann (OFF) T36  Max. Beschleunigung (0 s
das Anfahren des Torflligels an zum Erreichen der normalen 0
T15 |den mechanischen Anschlag Geschwindigkeit)
eingestellt werden). Min. Beschleunigung (2,0 s
Ist nur beim Betrieb des Steu- zum Erreichen der normalen 2.0
ergeréats mit Encoder und mit Geschwindigkeit)
beriihrungslosem Endschalter Beschleunigungszeit bei
oder ohne Endschalter wirksam. SchlieRen des Motors
Kraftreduzierung nicht aktiv OFF > Zeit, in der der Motor bis zum
Min. Abstand fur Kraftreduzierung 10 3 T38 |k reichen der normalen Schiies-|  (@-3)
Max. Abstand fiir Kraftreduzierung 100 geschwindigkeit beschleunigt (in
Freigabehilfe 0,1 s Intervallen einstellbar)
Freigabezeit nach der Bewegung Max. Beschleunigung (0 s
zur Reduzierung des Motordrucks| (OFF) zum Erreichen der normalen 0
auf den mechanischen Anschlag Geschwindigkeit)
7 (in 100 ms Intervallen einstellbar) T38 Min. Beschleunigung (2,0 s
Keine Fre'gabe - OFF zum Erreichen der normalen 2.0
100 ms (min. Freigabe) 10 Geschwindigkeit)
500 ms (max. Freigabe) 50 Motor-Abbremsrampe
Normale Geschwindigkeit bei 20 Abbremsrampe zwischen nor- (30)
T24 Offnen des Motors maler und Abbremsgeschwin-
min. Geschwindigkeit 1 T40 digkeit des Motors
& max. Geschwindigkeit 100 Steile Rampe (max. Abbremsung) 0
= Normale Geschwindigkeit bei 20 Sanfte Rampe (min. Abbremsung) 100
eI == eenidesIMotorS Konfiguration der Hilfsausgénge
min. Geschwindigkeit 1 Unter-|Beschreibung Werte
max. Geschwindigkeit 100 menii (Standard)
Abbremsgeschwindigkeit bei 30 Ausgangstyp Klemme A1 (1)
offnen des Motors Ausgang nicht aktiv OFF
T28  |min. Geschwindigkeit 1 Anzeigelampe Tor offen (SCA)
max. Geschwindigkeit 100 En?ettr;: g.CI'EAinstellung des Para- 1
gbbr_emsgeschwmdlgkelt bei (30) Funk-Hilfsausgang (RAU)
chlieBen des Motors Betrieb It. Einstell des Para- 2
T30 Tmin. Geschwindigkeit 1 etrieb 1. einstellung des Fara
meters RAU
max. Geschwir_lq[gkeit 100 Komfortlicht (LCO)
Bremsweg bei Offnen des Wahrend der Fliigelbewegung
Motors 5 und fiir eine durch Parameter 3
% des Laufwegs oder der (20) o) LCO eingestellte Zeit nach dem
T32 gesamten Arbeitszeit mit Ab- A1 Stopp des Fliigels aktiv
bremsgeschwindigkeit Zonenlicht (LZO)
Keine Abbremsung 0 Wahrend der Fliigelbewegung 4
Gesamter Laufweg mit Ab- 100 aktiv
bremsgeschwindigkeit Geoffnetes Tor (OAB)
Bremsweg bei SchlieBen des Aktiv, falls das Tor langer als die 5
Motors It. Alarmlogik Tor offen festge-
% des Laufwegs oder der (20) legte Zeit gedffnet bleibt (L16)
gesamten Arbeitszeit mit Ab- Wartung (MAN)
T34 bremsgeschwindigkeit Aktiver Ausgang bei Erreichen
Keine Abbremsung 0 der Anzahl von Bewegungen fiir 6
Gesamter Laufweg mit Ab- 100 die Wartungsmeldung (MNPS)
bremsgeschwindigkeit im Abschnitt Dlagnose
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Ausgangstyp Klemme A2 (2) Zeitsteuerung Ausgang RAU (1)
Ausgang nicht aktiv OFF RAUT |1 s (Mindestzeit) 1
Anzgigelampe Tor offen (SCA) 600 s (Hochstzeit) 600
Betrieb lt. Elnstellung des Para- 1 Zeitsteuerung Komfortlicht (120)
?Et?(rsl-l'SI?A {RAD) Lco |1 s (Mindestzeit) 1
unk-Hilfsausgang ~ -
Betrieb It. Einstellung des Para- 2 ig?‘;tl(r::aztlzsi% CATAlSGang "i?;)
meters RAU — -
Komferticn (1CO) s ey | !
Wahrend der Fligelbewegung Tor geschloés’,)en' nicht aktiv
und fiir eine durch Parameter 3 Torin Bewegung'.blinkend
Lco eingestgllte Zeit pach dem Tor gedffnet: per.manent aktiv 2
A2 Stopp d_es Fliigels aktiv '5 Unbestimmte Position: blinkend
Zonenlicht (LZO) o mit 1 s Pause alle 5
Wahrend der Fliigelbewegung 4 Tor geschlossen: nicht aktiv
aktiv A N
Gebfinetes Tor (OAB) SCA 'l;?r Ee|m Offnen: langsames
Aktiv, falls das Tor langer als die 5 To':‘ Zgﬁnet_ ermanent aktiv 3
It AIarm!ogik“Tor offen_ festge- Tor geim Schﬁe[&en' blinkend
ﬁgte Zeit f’“ﬁzf{l")et bleibt (L16) Unbestimmte Position: blinkend
artung R !
Aktiver Ausgang bei Erreichen _rl%': 12;;3“3? a!?rr?anent aKtiv
der Anzahl von Bewegungen fiir 6 Tor% Bevsg .upn - nicht aktiv 4
die Wartungsmeldung (MNPS) Tor gestopp?_ nigm Akl
im Abschnitt Diagnose h .
Synchron-Ausgang, Verriege- Zﬁ:i\'/n Bewegung permanent 5
lungstyp Buchse (INB) o n e
Konfiguriert automatisch ohne Konfi uratlon. der Eingdnge
A P . Unter-|Beschreibung Werte
uswahlmaéglichkeit durch den -
Benutzer den Eingang S4 al 7 mend (Standard)
'5 Se uh e s. gang >4 als Schalteingang C1/C2/C3/C4
° DV”CS{O”' '"g?tng.bt g Schrittbetrieb (PP)
Das steuergerat gibt die Der Schaltbefehl Schrittbetrieb:
Offnung des Tors nur frei, wenn - steuert eine Offnung bei stehe
das andere Tor geschlossen ist. dem und geschlossenem Tor
Synchron-Ausgang, Verrie- - steuert beim Offnen einen
A2 g;';zg::m 5::??: I(INP) mit Stopp oder ein SchiieRen It.
o an Einstellung der Schrittbetrieb-
Konfiguriert automatisch ohne Logik (L10)
Auswahlméglichkeit durch den et bel stehendem Tor ]
Benutzer den Eingang S4 als Syn- ein SchlieBen nach einer (C1)
chron-Eingang und den Eingang 8 Offnung
S3 aIsAnweseqheit_seingang. 2 - steuert beim SchlieBen einen
DO?fz S;e%erg?_rart gr:btr?rlei wenn C(X) Stopp oder eine Offnung It.
ung des fors nurirel, we Einstellung der Schrittbetrieb-
das andere Tor geschlossen Logik (L10)
und der Anwesenheitseingang R steguert bei stehendem Tor
ausgelost ist. . - ]
Konfiguration des Funk-Hilfs- eine Offung nach  einem
ausgangs ) F BSghlleBenbff (PED)
— uBganger-Offnun
Impuls: Der Ausgang aktiviert Steu?ert gine Oﬁnungauf das
sich fiir 1 s nach Ausgabe des .
Schaltbefehls RAU iiber die ! FuRganger-Mafy
Funkfernsteuerun Verhalt sich wie ein Schrittbe- 2
Zeitgesteuert: Degr Ausgang trieb, wenn der Schaltbefehl (C2)
el aktiviert sich fir die in Parameter einem T?Dr eq_ellt ng‘ gas sich
RAUT eingestellte Zeit nach 2 E‘ Z‘”?r °S|'V'|°E‘g ‘f’ir de{“
Ausgabe des Schaltbefehls RAU utganger-Viab befinde
Uber die Funkfernsteuerung
Bistabil: Der Ausgang funk-
tioniert im Modus ON/OFF 3

Schrittbetrieb
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Offnen (OPEN)

Der Schaltbefehl Offnen:

- steuert eine Offnung bei stehen-
dem und geschlossenem Tor

Lichtschranke beim Offnen (PHO)

Die Lichtschranke beim Offnen:

- erméglicht die Offnung bei
stehendem Tor

- wird beim Offnen ignoriert - schlieRt volistandig beim Offnen 3
- setzt bei offenem Tor die 3 - ermoglicht das Schlieten bei
Pausenzeit zuriick (C3) offenem Tor und I&scht nicht
- steuert eine Offnung bei die Pausenzeit )
stehende Tor Kontaktleiste mit potenzialreiom
- steux_art eine Offnung beim Ruhekontakt (BAR)
Schliefien - verhindert die Offnung bei
SchlieBen (CLS)
Der Schaltbefehl SchiieRen: stehenden Tor
. . N - gibt beim Offnen frei 4
- wird bei stehendem Tor ignoriert - verhindert das SchlieRen bei
- steuerteine SchlieBung beim 4 offenem Tor und 1&scht die
C(X) Offnen ) ) (C4) Pausenzeit beim Freischalten
- steuert eine SchlieBung bei - gibt beim SchlieRen frei
stehendem Tor Kontaktleiste mit Ausgleichs-
- wird beim SchlieRen ignoriert widerstand 8,2 kQ (8K2) 5
Timer (TIM) Gleiches Verhalten der Kontakt-
Der Schaltbefehl Timer: leiste mit Ruhekontakt
- steuert eine Offnung bei Stop (STP)
geschlossenem Tor und halt 5 zsx) |0 stoppt das Tor
es bis zum SchlielRen des - Unterbricht das automatische 6
Kontakts gedffnet SchlieRen It. Einstellung der
- steuert eine SchlieRung bei Stopplogik tiber Stop (L12)
Freischalten des Kontakts Lichtschranke beim SchlieBen
Timer FuRganger-Offnung mit Nachweis (PHCT) 7
(TIMP) Wie Lichtschranke beim Schlie-
Fiihrt die gleiche Funktion 6 Ren, aber mit Nachweis
des Schaltbefehls Timer am Lichtschranke mit Nachweis
FuRgénger-Maf aus (PHT) . s
Sicherheitseingang S1/52/ Wie Lichtschranke, aber mit
S3/54 Nachweis —
i . OFF Lichtschranke beim Offnen
Nicht aktiv (S354) mit Nachweis (PHOT) 9
L - - Wie Lichtschranke beim Offnen,
ichtschranken beim Schlie- ] .
Ren (PHC) aber mit N_achwe!s
N ) . Kontaktleiste mit Ruhekontakt
Die L|ct1tsphran!(e _l?e|m SchllelfSen: mit Nachweis (BART) 10
- erméglicht die Offnung bei Wie Kontaktleiste mit Ruhekon-
stehendem Tor ) 1 takt kQ, aber mit Nachweis
- spricht beim Offnen nicht an (s1) Kontaktleiste mit Ausgleichs-
- verhindert das Schlief3en bei widerstand 8,2 kQ mit Nach-
offenem Tor und I6scht die weis (8K2T) 1
Pausenzeit beim Freischalten Wie Kontaktleiste 8,2 kQ, aber
S(X) - steuert eine sofortige Offnung L mit Nachweis
beim SchlieRen Einstellung der Steuergerat-Logiken
Lichtschranke (PH) Unter-|Beschreibung Werte
Die Lichtschranke: menii (Standard)
- verhindert die Offnung bei Automatisches SchlieRen (ON)
stehendem Tor Automatisches SchlieRen nicht OFF
- stoppt die Bewegung beim L1 aktiviert
Offnen und setzt die Offnung 2 Q Automatisches Schlieen ON
beim Freischalten fort ($2) 9 aktiviert
- verhindert das SchlieRen bei Pausenzeit (30)
offenem Tor und 18scht die L2  |1s(Mindestzeit) 1
Pausenzeit beim Freischalten 180 s (Hochstzeit) 180
- stoppt die Bewegung beim FuBgénger-Pausenzeit (20)
SchlieRen und veranlasst eine L3 1 s (Mindestzeit) 1
Offnung beim Freischalten 180 s (Hachstzeit) 180
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Status bei Einschaltung (OP) Selbsthaltung (OFF)
Tor in geschlossener Position: Funktion Selbsthaltung nicht OFF
Der erste Schrittbetrieb-Schalt- CL aktiviert
befehl 6ffnet das Tor. Schaltbefehl Schrittbetrieb
L4 Tor in gedffneter Position: deaktiviert, Funkfernsteuerun-
Der erste Schrittbetrieb-Schalt- gen funktionieren nicht. Das 1
befehl schlielt das Tor. SchlieRt oP Lo Steuergerat akzeptiert nur
das Tor nach Ablauf der Pau- die Schaltbefehle Offnen und
senzeit, falls das automatische SchlieRen
SchlieRen aktiviert ist Not-Selbsthaltung. Funktioniert
Mehrfamilienhaus (OFF) unter normalen Standard-
Mehrfamilienhaus-Funktion OFF Betriebsbedingungen bei 2
nicht aktiviert ausgeldsten Sicherheiten wie
Flhrt Schlieflen und Stopp beim 1 die Selbsthaltung.
L5 Offnen nicht aus Schrittbetrieb (4)
Flhrt Schlieften, Stopp beim 2 Funktionsweise des Schalt-
Offnen und Pause nicht aus befehls Schrittbetrieb mit 2 2
Fihrt SchlieRen, Stopp beim Schritten:
Offnen, Pause und SchlieRen 3 Offnen, SchlieRen, Offnen...
nicht aus Funktionsweise des Schalt-
Schnelles SchlieBen (OFF) befehls Schrittbetrieb mit 3
Schnelle SchlieRfunktion nicht OFF L10 |Schritten: 3
aktiviert Offnen, Stopp, Schlielen,
Schnelles SchlieBen im Modus Offnen...
Tor: Funktionsweise des Schalt-
Das Steuergerat beginnt mit der befehls Schrittbetrieb mit 4
Zahlung der Raumungszeit (L7) 1 Schritten: 4
ab Freischalten der Lichtschran- Offnen, Stopp, SchlieRen,
ke beim Schlielten und schlielt Stopp, Offnen...
(8] nach Ablauf der Rdumungszeit. 8 Stopp durch Schrittbetrieb (ON)
9 Schnelles SchlieBen im Modus | Automatisches SchlieRen bei
Schranke: einem Stopp durch Schrittbe- OFF
L6 Das Steuergerat beginnt mit der L11 |trieb deaktiviert
Zahlung der Raumungszeit (L7) Automatisches SchlieRen bei
ab Freischalten der Lichtschran- einem Stopp durch Schrittbe- ON
ke beim SchlieBen und schlieRt trieb nicht deaktiviert
nach Ablauf der Rdumungszeit. Stopp durch Stop (ON)
Steuert einen Stopp, wenn die 2 Automatisches SchlieBen
Lichtschranke beim SchlieBen bei einem Stopp durch Stop OFF
erneut beschaltet wird. Setzt L12 |deaktiviert
das Schlieen beim anschlie- Automatisches SchlieRen bei
Renden Freischalten fort. Nach einem Stopp durch Stop nicht ON
einer vollstandigen Schlieung deaktiviert
nimmt die Lichtschranke beim Batteriebetrieb (1)
SchlieRen ihren normalen Normaler Betrieb 1
Betrieb wieder auf. Normaler Betrieb bei deaktivier- 2
Raumungszeit (in 1 s Interval- L14 ter Blinkleuchte
len einstellbar) Bleibt nach einem Offnungsbe- 3
Zeit, nach der das Tor schlief3t, (2) fehl offen
L7 wenn das schnelle SchlieRen Offnet und bleibt bei Ausfall der 4
(L6) aktiviert ist Hauptversorgung offen
Min. RGumungszeit 1 Energieeinsparung (OFF)
= - Normaler Betrieb OFF
{\,/I:rxt;lﬁ‘akinr:ungszelt 10 Energiespar-Funktion aktiviert.
Blinkzeit der Blinkleuchte vor (OFF) L15 .SrChs.ltetzbﬁl %gschlossenem
Einsetzen der Torbewegung Or aie ZUbe orv1ersorgung an 1
L8  [Vorblinken deaktiviert OFF den Ausgangen 1 und 2 ab. Die
3 s Vorblinken 3 Ausgapge werden bei Ausfiih-
4 s Vorblinken 4 rung eines Schaltbefehls erneut
5 s Vorblinken 5 versorgt.
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LGC

L16

Meldung geoffnetes Tor
Anzahl von Minuten, nach denen
bei teilweise oder vollstéandig
gedffnetem Tor unabhangig von

der eingestellten Pausenzeit eine B
Alarmmeldung ausgesendet wird

(auf Display und den als OAB
konfigurierten Ausgang)

Meldung deaktiviert OFF
Min. Intervall 3
Max. Intervall 60

RAD

Verwaltung der Funkfernsteuerungen

RAD

CTRL

Speicherplatz der Funkfern-
steuerung priifen

Warten auf Code

0000

Taste der Funkfernsteuerung 1
als SchlieRen gespeichert

5001

Taste der Funkfernsteuerung 99
als Komfortlicht gespeichert

7099

Taste der Funkfernsteuerung 30
nicht im Speicher

-030

Funkfernsteuerung nicht im
Speicher

RE

Entfernte Programmierung
der Funkfernsteuerungen
(Werkseinstellung = 1)

Entfernte Programmierung der
Funkfernsteuerungen nicht
aktiviert

OFF

Entfernte Programmierung der-
Funkfernsteuerungen aktiviert:
ermdglicht die Programmierung
der Funkfernsteuerungen von
einer bereits gespeicherten
Funkfernsteuerung mit folgen-
dem Verfahren:

- gleichzeitig die Tasten 1 und 2
der gespeicherten Funkfern-
steuerung driicken

die auf die neue Funkfern-
steuerung zu kopierende
Taste der gespeicherten
Funkfernsteuerung driicken
die Taste der neuen Funkfern-
steuerung driicken, worauf
die soeben gedriickte Taste
der gespeicherten Funkfern-
steuerung kopiert werden soll.
Hinweis: Die Taste der soeben
gespeicherten neuen Funk-
fernsteuerung Gibernimmt die
gleiche Funktion der Taste der
bereits gespeicherten Funkfern-
steuerung

ERSA

Gesamten Speicherinhalt des
Empfangers 16schen

OK 5 s lang driicken

Displaymeldung zum Ldschen
des Empféangerspeichers

0000

ERS1

Einzelne Funkfernsteuerung
Uber deren Speicherplatz
I6schen

Mit den Tasten A ¥ die Num-
mer der zu lI6schenden Funk-
fernsteuerung auswahlen

Mit OK bestatigen

ERSR

Einzelne Funkfernsteuerung
Uber deren Code I6schen

Warten auf Code

0000

Funkfernsteuerung léschen

Unter-|Beschreibung Display-
menii Meldung
Eine Taste als Schrittbetrieb
speichern
Warten auf Code 0000
PP Speichern der Funkfernsteue- 1001
rung 1 als Schrittbetrieb
Speichern der Funkfernsteue- 1055
rung 55 als Schrittbetrieb
Eine Taste als Offnen speichern
Warten auf Code 0000
OPEN Speichern der Funkfernsteue- 2001
rung 1 als Offnen
Speichern der Funkfernsteue- 2055
rung 55 als Offnen
Eine Taste als FuBgénger-
Offnung speichern
Warten auf Code 0000
PED |Speichern der Funkfernsteue- 3001
rung 1 als FuBganger-Offnung
Speichern der Funkfernsteue- 3055
rung 55 als FuRganger-Offnung
Eine Taste als Aktivierung
des Funk-Hilfsausgangs
speichern
RAU Warten auf Code 0000
Speichern der Funkfernsteue-
; 4001
rung 1 als Funk-Hilfsausgang
Speichern der Funkfernsteue- 4055
rung 55 als Funk-Hilfsausgang
Eine Taste als SchlieBen
speichern
Warten auf Code 0000
CLS |Speichern der Funkfernsteue-
) 5001
rung 1 als SchlieRen
Speichern der Funkfernsteue- 5055
rung 55 als Schlief3en
Eine Taste als Stopp speichern
Warten auf Code 0000
STP Speichern der Funkfernsteue- 6001
rung 1 als Stop
Speichern der Funkfernsteue- 6055
rung 55 als Stop
Eine Taste als Aktivierung
des Komfortlichts speichern
Warten auf Code 0000
LCO |Speichern der Funkfernsteue- 7001
rung 1 als Komfortlicht
Speichern der Funkfernsteue- 7055

rung 55 als Komfortlicht
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Diagnose und Berichte Zahler der Anzahl von Steuer-
Unter-|Beschreibung Display- gerét-Einschaltungen
menii Meldung Anzahl der Steuergerat-Ein- 2547
Alarmverlauf lesen pONC |Schaltungen lesen
ALM |Letzter Alarm Im vorgenannten Beispiel wurde das Steuerge-
A rat 2547 Mal gestartet (mdéglicher Hinweis auf
ester Alarm 10 e N .
Fehlermeldung (Werksemnstel- ein mlnderwertlges Stroml\'/ersorgungsnetz mit
lung = 1) hauflgen Spannungsausféllen)
ALMA Nu?am Disoia 1 Zahler der Anzahl von Steuer-
Am Disol p )é Wart - PONE gerat-Einschaltungen I6schen
m Display un artungsaus 2 OK 5 s lang driicken, um den
gang Zahler auf 0 zu stellen 0oco
ﬁ;rt‘zzt:;l:lv\\ll::tuanegwlzgsz:gen nach Zahler der Anzahl von Autoresets
Erste 3 Ziffern der Anzahl von Be- 23 ::tzsizlsgir Steuergerat-Autore 123
wegungen nach letzter Wartung Ein Autoreset ist eine aus Sicherheits-
MNP | Letzte 3 Ziffern der Anzahl griinden ausgefiihrte Riicksetzung des
von Bewegungen nach letzter 256 Mikroschalters durch das Steuergerét.
Wartung RSTC |Das Autoreset des Steuergerats erfolgt
Im vorgenanntem Fall hat das Tor typischerweise bei Erreichen der min.
23.256 Bewegungen nach der letzten Spannungsschwelle des Mikroschalters.
Wartung ausgefiihrt Eine ibermaRige Anzahl von Autoresets ist
Anzahl von Bewegungen ein maoglicher Hinweis auf ein minderwer-
nach letzter Wartung tiges Stromversorgungsnetz mit starken
Anzahl von Bewegungen, die Spannungsschwankungen.
eine Wartungsmeldung ausl6- 'E Zéhler der Anzahl von Autore-
sen (in Tausend Bewegungen) o RSTE Sets [6schen
MNPS | (Werkseinstellung = OFF) OK 5 s lang driicken, um den 0000
Wartungsmeldung nicht aktiviert OFF Zahler auf 0 zu stellen
1.000 Bewegungen (min. 1 Telefonnurpmer des I_nstalla-
E Intervall) tl_onfte"chnlkers anzeigen und
= elr
(%) I?’notg;sgﬁ)Bewegunge” (max. 300 Zeigt durch kurzes Driicken auf
Wartungsmeldung (Werksein- grlf(iﬁ giesvngi;i;tg)Nummer
stellung = 1) i Erste 4 Ziffern der Nummer des
Meldung nur am Display 1 Installationstechnikers 3334
Meldung am Display und War- 2 Né&chste 4 Ziffern der Nummer 2548
tungsausgang (MAN) i TL des Installationstechnikers
MNPA Meldung an Display und Blink- Letzte 2 Ziffern der Nummer des
leuchte (schnelle Blinkimpulse 3 Installationstechnikers 32
am Ende der Bewegung) Im vorgenannten Beispiel lautet die Tele-
Meldung an Display, Blink- fonnummer des Installationstechnikers: 333
leuchte (schnelle Blinkimpulse 4 4254832
am Ende der Bewegung) und Ruft durch 5 s langes Driicken auf OK den
Wartungsausgang (MAN) Modus Nummer andern auf. Den Wert mit
Bewegungszéhler nach letzter den Tasten A ¥ andern, die Ziffer mit OK
MNPE Wartung I6schen bestatigen
OK 5 s lang driicken, um den 0000 Steuergerat-Info anzeigen
Zahler auf 0 zu stellen INF Name des Steuergerats SL24.W
Gesamtbewegungszahler Firmwareversion des Steuer- 113
Erste 4 Ziffern der Anzahl von Be- 12 gerats )
wegungen nach letzter Wartung
MNTC | Letzte 4 Ziffern der Anzahl von 5874
Bewegungen nach letzter Wartung
Im vorgenanntem Fall hat das Tor
insgesamt 125.874 Bewegungen ausgefihrt
Lebensdauer-Zahler (Aktivi-
titstage des Steuergerits)
LIFE Aktivitatstage des Steuergerats 584
lesen
Im vorgenannten Fall ist das Steuergerat
584 Tage aktiv gewesen
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Verbin

dungsmodule

Unter-
menii

Beschreibung Werte
(Stan-
dard)

CNX1

Verbindungsmodul auf Ste- )
cker CNX1

Kein Modul verbunden OFF

WLAN-Modul EMC.W verbun-
den

EXP

CNX2

Verbindungsmodul auf Ste-
cker CNX2 (el )

Kein Modul verbunden OFF

Modul gegenlaufige Torfligel
EMX.W. Steuergerat mit Funkti- 1
on als MASTER

Modul gegenlaufige Torfligel
EMX.W. Steuergerat mit Funkti- 2
on als SLAVE

Werkse

Speicherkarte laden

instellungen wiederherstellen und aus

Unter-
meni

Beschreibung Display-
Meldung

DEF

LOAD

Werkseinstellungen laden

OK 5 s lang driicken, um die

) 0000
Werkseinstellungen zu laden.

Hinweis:

Beim Laden der Werkseinstellungen ist
eine erneute Einstellung des Torlaufs
erforderlich; am Display blinkt LRNT bis zur
Ausflihrung der (schnellen oder erweiter-
ten) Einstellung.

MEM

Programmierung aus Spei-
cherkarte laden

OK 5 s lang driicken, um die
Werte aus der Speicherkarte 0000
zu laden.

Laden aus Speicherkarte

erfolgreich. DONE

Fehler beim Laden aus
Speicherkarte (z.B. Karte nicht EMEM
eingesteckt).

Schutzgrad des Steuergerits einstellen
(Werkseinstellung = OFF)

OFF

Kein Schutz

1

Schutz der Meniis MOT, LRNT, TRV, OUT,
IN, LGC, STAT, EXP, LOAD

2 |Schutz des Menis RAD
Verbindungsschutz IP (die Verbindung mit
(2] 3 |dem Steuergerat (iber Smartphone ist nicht
17,3 .
< maoglich)
o Schutz der Meniis MOT, LRNT, TRV,
4 |OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD und der

Verbindung IP

Schutz des Menls RAD und der Verbin-
dung IP

Kompletter Schutz des Steuergerats

Schutz aller Menis des Steuergerats,
IP-Verbindung verfligbar

“ VIMAR
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Liste der Displayanzeigen F21 Kurzschlussalarm Mosfet
. : F23 Alarm Rotor blockiert
Anzeige |Beschreibun
H = . F26 Alarm 5. Hindernis beim Schiiefsen
C1 Kontakt geschlossen an Steuereingang C1 Fo7 Oberstromalarm
C2 Kontakt geschlossen an Steuereingang C2 F29 Alarm Funkspeicher voll
C3 Kontakt geschlossen an Steuereingang C3 F30 Alarm Funkspeicher defekt
C4 Kontakt geschlossen an Steuereingang C4 F31 Kurzschl larm Blinkleuchte
S1 Kontakt gedffnet an Sicherheitseingang S1 F32 Kurzschlussalarm Anzeigelampe Tor offen
S2 Kontakt gedffnet an Sicherheitseingang S2 Egi Q:Zrm 'Iiw;%;f)elcherkarte
S3 Kontakt gedffnet an Sicherheitseingang S3 F36 Ala:m Leit-erglja?tlfjar:gzperatur
S4 Kontakt gedffnet an Sicherheitseingang S4
FO1 Position Offnungs-Endschalter erreicht Firmwareaktualisierung:
FC1 Position SchlieR-Endschalter erreicht Der USB-Anschluss des Steuergerats sorgt fiir die Firm-
0BO Hindernis beim Offnen erfasst vVvargal;tualisierudngf c:zel\jlcs\t;uergeréts oder des WLAN-
OBC Hindernis beim SchlieRen erfasst v\znl]r:mu;'gsmo uis ’
AF1 XIOt?r: m Il(nt?trvallk Ricliumerung der Eine nicht vorschriftsmaRig ausgefiihrte Firmwareaktual-
nna erungs raft bei nscl ag - isierung kann das Steuergerat oder das WLAN-Verbind-
MSO1 __ |Mechanischer Anschlag beim Offnen erreicht| ngsmodul beschadigen.Unterbrechen Sie wéhrend der
MSC1 Mechanischer Anschlag beim SchlieBen|  Aktualisierung auf keinen Fall die Stromversorgung.
erreicht Befolgen Sie zur Firmwareaktualisierung die mit der
Batteriebetrieb ) ) Firmware gelieferten Anweisungen
BATT Auf diese Meldung folgt die Anzeige der
Betriebsspannung der Batterien, z.B. 24.5V
Batterie fast entladen (Anzeige nur bei
BT-
stehendem Tor)
Batterie ganz entladen (Anzeige nur bei
BT--
stehendem Tor)
Funkbefehl von gespeicherter
RX
Funkfernsteuerung empfangen
Funkbefehl von nicht gespeicherter Taste der
NX
Funkfernsteuerung empfangen
RD Entschlisselung Rolling-/Festcode nicht
aktiviert
OAB Gedffnetes Tor
AT Gerat fUhrt Selbsteinstellung aus
Alarmliste
Alarm Beschreibung
XXXX Reset Leiterplatte
Alarm Intervall von Bewegungen nach letzter
MNP )
Wartung erreicht
FO Fehler Motor nicht ausgewahlt
F1 Fehler Motorkabel vertauscht
F3 Fehler Endschalter vertauscht
F4 Alarm beide Endschalter gedffnet
F5 Funktionsfehler Offnungs-Endschalter
F6 Funktionsfehler SchlieR-Endschalter
F9 Kommunikationsfehler mit Erweiterungskarte
F10 Fehleralarm Motor nicht angeschlossen
F12 Fehleralarm Encoder
Unterspannung Mikroschalter (Versorgung
F14 . .
und Ausgange prifen)
F15 Sicherheitstest 1 fehlgeschlagen
F16 Sicherheitstest 2 fehlgeschlagen
F17 Sicherheitstest 3 fehlgeschlagen
F18 Sicherheitstest 4 fehlgeschlagen
F19 Alarm Timeout/Lange der Bewegung
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Verhalten des Steuergerats beim Laden

der Einstellungen:

Nachstehende Tabelle veranschaulicht das Verhalten des
Steuergerats beim massiven Laden der Einstellungen zu
folgenden Daten:

- Permanente, nicht riickstellbare Zahler

Durch den Installationstechniker riickstellbare Zahler

- Motorparameter (Steuergeratemenl Abschnitt MOT)
Daten zum Torlauf (z.B. Fliigellange, Stromkurve...)
Einstellungen des Installationstechnikers (Steuergeréte-
meni Abschnitte TRV, OUT, IN, LGC)

Passwort (Steuergeratemeni Abschnitt PASS)
Funkfernsteuerungen

. Verhalten

e Angabe des Steuergerits

Permanente

Zahler

Ruckstellbare
reser
(Neustart des parameter Keine Anderung
Steuergerats) 7T<_)rlaufdaten

Einstellungen

Passwort

Funkfernsteue-

rungen

Permanente

Zahler

Ruckstellbare

Zahl.
Firmwareaktu- | Motorparameter Keine Anderun
alisierung Torlaufdaten 9

Einstellungen

Passwort

Funkfernsteue-

rungen

Permanente

Zahler N

Ruckstellbare Keine Anderung

Zahl.
LOAD MEM  |Motorparameter I\Dn:t;nwport aus
(Laden aus Py
Speicherkarte) | Torlaufdaten zzzsg;':::;::gg

Einstellungen

Passwort Datenimport aus

Funkfernsteue- |MEM.W

rungen

Permanente

Zahler N

Ruckstellbare Keine Anderung
Wiederherstel- Zahl. D n
lung/Import Motorparameter atenimport aus
der Steuer- App -

. Selbsteinstellung
geratedaten | Torlaufdaten erste Bewegung
tiber App By- |~ Datenimport aus
gate Pro Einstellungen App

Passwort
Funkfernsteue- |Keine Anderung
rungen

“ VIMAR

Permanente
Zahler

Rickstellbare
Zahl.

Keine Anderung

LOAD DEF Motorparameter
(Laden der Torlaufdaten Neue Einstellung
Werkseinstel- LRNE oder LRNA
lungen) Einstellungen Auf WERKSEIN-
STELLUNGEN riick-
Passwort
setzen
Funkfernsteue- Keine Anderung
rungen
Permanente
Zahler
Rickstellbare
ERSA Zahl. Keine Anderun
(Léschen des |Motorparameter 9
Empfanger- | Torlaufdaten
speichers) Einstellungen
Passwort
Funkfernsteue- |Vollstindiges Lo6-
rungen schen
Permanente
Zahler
Wiederherstel- |Riickstellbare
lung/Import Zahl. R
der Empfan- | Motorparameter Keine Anderung
gerdaten Uber |Torlaufdaten
App By-gate |Einstellungen
Pro Passwort
Funkfernsteue- |Datenimport aus
rungen App
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MAakéTa EAEyyou pE 08OV Kal EvowpaTwpévo acuppato d¢ktn 433 MHz yia auTtopaTiopolg aupduevng TTopTag 24 V.
Mpodiapoppwpévn yia emmkoivwvia WiFi péow Smartphone kai Tablet pe Tn xprion Tng 1dIKrg povadag emkovwviag EMC.W

™ T2
SEC

W3

=

0H A | ©
@

: =
: o
:
:
2 <:> ) p———" ) Ry
[ o i Y
DA oL
RADIO
Esﬂ I
@@ e

VEM

2
<

CNP1 n
% al@
I LE i
MOT PS EE Lsw ACT SAF
2 2 0o 1 1 2 FTT:; 9 31 R 99 C1 C2 C3 C4 99 S1 S2 S3 S4
E i%iﬂ zéﬁﬂi 3 3 3
8 39 2 ¥y |z
N 3 3
500 A max. 500 A max
—
35 W max
F1 |15A(ATO)
F2 |F3,15A(5x20 mm)
AUX ACT SAF
OFF 1 |PP MpoemmAoyr C1 OFF l'lpozm)\ovr']
1 SCA MpoetiAoyn 2 |PED MpogmmiAoyn C2 ?ﬁ;i emiAoyh
2  |RAU ox 3 |OPEN |MpogmAoyn C3 1 [PHC gy
A1 |3 |Lco 4 |cLs  |Mpoemoyn C4 > |pH ';2905“"‘°V”
4 |LZO 5 |TIM 3 |PHO
5 |OAB 6 |TIMP 4 |BAR
6 MAN SX [5 [gk2
OFF 6 |STP
1 |SCA 7 |PHCT
2 RAU MpoetiAoyn 8 |PHT
3 |LCO 9 |PHOT
A2 |4 |LZO 10 |BART
5 |OAB 11 |sKaT
6 |MAN
7 |INB
8 |INP
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EAgyxOpevol ekKIVNTEG
Kw3. Nepiypagn
Zupopevog ekkivntig ACTO 600D 24 V
ESM2.W 600 kg TTPOBIAPOPPWHEVNG KEVTPIKAG
Jovadag Wi-Fi
Zupopevog ekkivntrig ACTO 600D 24 V
ESM2.1000.W {1000 kg TTpodIapop@wuEVNG KEVTPIKAG
uyovadac Wi-Fi

AeiToupyieg kKAépag

“ VIMAR

Xprion 006vng

O1 puBpioeig TG KeVTPIKAG Hovadag epgavifovtal aTnv 086vn Kal PTro-
poUV va TpoTToTIoINBOUV HE TN XPHON TwV TTARKTPWY TTAORYNONG Hevou,
OTTWG QaiveTal OTOV TTAPAKATW TTivaKa:

a q Aidgpkeia
MARkTpa | AsiToupyia TGS
Evepyotroinon 086vng
OK Eicodog oTo utropevol ZTypiaia
EmBeBaiwon aAAayrg TIpnAg
A M’ETGKIVr]OT]l aTo usvolu TIPOG Ta TIAVW Snywiaia
AUgnaon TIUAG TTapapéTpou
v MS"IGKIVT]OT]’UTO usvo’u TIPOG Ta KATW Snywiaia
Meiwon TIuAg TTapapéTpou
‘E€0d0g aTr6 TO pEVOU
ESC AKupwcrr]’ aMayng TIHAG Kal ETTIGTPOYN Sypidia
oTO pevoU
ATrevepyotroinan 08évng
A+Y Emavagopd TAakéTag 3 deut.
A+ OK |'EAeyxog avoiypatog 1 deuT.
Y+ OK |'EAeyxog kAeioigatog 1 deut.
‘EAeyxog 086vng (avapouv LexwpioTd
ESC + i . X
oK Kal dladoXIKE Ta THAPATA TNG 086vVNG 3 Beur.
KQI Ol KOUKKIDEQ)
Kartd Tnv evepyotroinon Tng TTAAKETAG,
ESC + " . .
OK EeKIVA N AeiToupyia evnuépwaong Tou 3 Oeur.
UAIKOAOYIOpIKOU
PP Bnuartikdg éAeyxog ZTypiaia
Mevou

O TTpoypappPaTIoNAG TNG KEVTPIKAG HOVADSAG OPYAVWVETAI OE PEVOU
Kal UTTOPEVOU TTOU ETTITPETTOUV TNV TIPOORACN Kal TNV TPOTIOTTOI-
non TwWV TAPAPETPWY Kal TV AOYIKWVY CUCTNPATWY TNG KEVTPIKAG
Hovadag. H kevtpikr) povada dlaBéTel Ta TTAPAKATW PEVOU TTPWTOU

ETraof Ovopoa-
A€ITOUPYIKN - ‘:" Mepiypaen OTIKA
Has BeBopéva
SEC I; AeuTEPEUWY PETAOXNHATIOTASG (24 Vac
21 Avolypa KIvnThpa
VOT Y nme 24 Vdc
22 KAgioipo KivnTApa 150w
o ApvnTiKS TpoPodoaiag &ap-
TNHATWY
bs 1 OeTIKO TpoYodosiag e€apTn- |24 Vde
HaTWwV 500 mA
> OETIKO COPTNUATWY TTOU EAEY-
XBnkav
10 ApvnTiKO PAag 24 Vdc
1 OeTIKO PAAg 35 W
AUX 0 ApvnTiKO f:éqpmpmwv i
A1 Alapopewaolpun BondnTikA
£€050¢ 1 500 mA
Alapop@waipn BondnTikn
A2 .
£€odog 2
99 Kolvég gicodol
31 TeppaTIKOG dIAKOTITNG Bia-
LSW Spoprig 1 NC
TeppaTikOG dIaKOTITNG dia-
32 .
Spopng 2
99 Koivég gigodol
C1 AIQPOPPWOIN EVTOAN 1
ACT C2 AlaHOPPWOIPN EVTOAR 2 NO
C3 Alapop@woipn evioAr 3
C4 AIQPOPPWOIN EVTOA 4
99 Kolvég eicodol
S1 Alapop@woiun ac@daAeia 1
SAF S2 AIQpOPPWOIUN acPaAeia 2 NC
S3 Alapop@waiun ac@dAeia 3
S4 Alapgop@waoiun ac@daAeia 4

€TITTESOU:

Mevou MNeprypapn

MOT PUBpIoN TTapapéTpwy KIVnTipa

LRNT Msvog’) ekTéAeong Siadikaoiag Babuovounong dia-
Spopng

TRV Mevou puBuiong TTapapérpwy diadpoung

ouT MevoU diapdpewang BondnTIKWY £§68wv

IN Mevou Siapdpewang 1063wV

LGC MevoU pUBuIong AoyIkwv ouoTnudTwy Aeitoupyiag

RAD Mevou diaxeipiong TNAEXeIpIoTNPIWV

STAT MevoU diayvwoTIKoU EAEyXOU Kal avapopag

EXP MevoU Siayeipiong TTAGKETWY ETTEKTAONG

LOAD Mevou eTTava@opdg EpyooTACIOKWY TIHWV

PASS MevouU puBuiong emmTédou TTPOoTaCiag
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‘OAa Ta UTTOPEVOU TTEPIYPAPOVTAI GTOV TIAPOKATW TTIVOKA:

MOT

MapdpeTpoI KIVRTHPA

YTro-
HEVOU

Nepiypagn

Tiuég
(wpoemi-
Aeypéveg)

o1

T0TrOG EKKIVNTI) TTOU XPNOILOTIOIETAl
Mpoooxn! Edv n kevrpikn
povada éxel pubpIoTEi OTNV
emihoyn OFF, 8ev ekteAei
Kapia evioAn!

M

Aev éxel puBuioTei

Acto 600D (ESM2)

Acto 1000D (ESM2.1000)

02

Tumrog eAéyyxou Béong

PuBpiCeTar autépata pe v emiAoyn
TOU TUTTOU EKKIVNTH. ZUVIOTATAI VA
Unv TpOTTOTIOIEITE TN PUBUION TTOU
TIOPEXETAI OTTO TOV TUTIO EKKIVATH

EIKOVIKOG KWBIKOTIOINTAG: N KEVTPIK
povada utroAoyidel Tn B€an TG KayKeAS-
TIOPTAG CEKIVWVTAG OTTO TIG TIOPANETPOUG
AeIToupyiag Tou NAeKTpIKOU KIVATAEA

Kwaikotrointig yia Acto 600D (ESM2)

03

ToTog TeppaTikoU diakoTTn Sia-
Spoung oTo dvolypa

PuBuiCeTar autépata pe Tnv emAoyn
TOU TUTTOU €KKIVATA. ZUVIOTATAI Va
unv TpOTTOTIOIEITE TN PUBUION TTOU
TTAPEXETAI OTTG TOV TUTTO EKKIVATH.

M

ATTougia TEPHATIKWY SI0KOTITWV
S1a8popng oo dvolypa: o nAekTpI-
KOG KIvnTipag oTapatd aTo TéA0G Tou
XPOVoU AeIroupyiag

OFF

TeppaTikdg S10kOTTNG Sladpopng

OTO GVOIYHA Yia SIOKOTTN: O TEPUO-
TIKOG BlakdTITNG dladpopng kabopidel
N dIAKOTTA TOU KIVATAPQ

TepuaTikog S1okOTITNG SiaSpoprg
OTO AVOIYHA VIO TIPOCEYYION: O TEP-
uarikdg diakdTrTng diadpopng kabopidel
NV eKTEAETN TOU EAlYHOU OTNV TaXUTN-
TO TIPOCEYYIONG TTOU PUBIOTET £wg TNV
QViXVEUGN TOU UNXavikou gToTT

04

Tomrog TeEppaTIKOU S10KOTITH S0~
Spopng oTo KAtioIpo

PuBpigeTar autopata pe v mioyr
TOU TUTTOU EKKIVNTH. ZUVIOTATAI VOl
unv TpoTIOTIOIEITE TN PUBUION TTOU
Tapéxetal amd Tov T0TT0 EKKIVATH

M

ATTougia TEPHATIKWY SI0KOTITWV
S100popnGg aTO KAEITINO: O NAEKTPI-
KOG KIVNTApag oTapaTd oT1o TéAog Tou
Xpovou AeiToupyiag

OFF

Tepparikdg diakOTTNG S10dpoung
070 KA€ioIPO YIa SIGKOTTA: O TEPUA-
TIKGG SI0KATITNG Sladpourig kaBopilel
N SIOKOTTA TOU KIvnTAPa

Teppatikog SiakoTrTnG Siadpopng
oTo KAgioIUO yia TTPpoCEyyion: O TEp-
uaTikdg dIaKOTTTNG dladpoprg KaBopidel
NV eKTEAEDT TOU EAlyHOU OTNV TaXUTn-
0 TTPOOEYYIONG TTOU PUBIOTE! WG TNV
Qvixveuon TouU Unxavikou oToTT
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Inueiwon:

Ta 02, O3, O4 pubBpifovtal autdépaTa PE TNV ETTIAOYR
Tou TUTTOU €EKKIVATH. ZUVIOTATAI VO NV TPOTTOTIOIEITE TN
PUBUION TTOU TTaPEXETAI OTTO TOV TUTTO EKKIVNTH.

Aiadikagio Babuovounaong Siadpopng KivnTipa
Taxeia BaBpovopnon Siadpopng.
H BaBpovounon TpaypaToToIEiTal TNV TTARPWS
auTépaTn Aermoupyia Kai puBpilel Ta £GAG:
- EmBpaduvon oo avoryua 610 20% NG GUVOAI-
kg diadpopng
- EmBpdduvan oto kAgioigo ato 20% TnG GUVOAI-
krig Siadpoprig
- Avolypa diéAeuang medwv aTo 30% Tng OUVOAI-
KAg d1adpoung
MAAkTpo  |MAvupa |Mepiypagn @dong
086vng
- PP Avapovn yia évapén dia-
diIkaaiag Babuovounaong
LRNE PP CL1 'OTqV naTnGs[ T0
TIAAKTPO: KAEIOIHO Kl
avagAtnon TepuaTikol
diakoTTTN dladpoprig
KAgIoiaTOg
- OP 1 Métpnaon d106popng
avoiyaTog
- CL1 MéTpnaon Sladpopng
KAeIoiJaTog
- OPC1 Métpnon KapTruAng
PEUPATOC OTO GVOIyUa
- CLC1 MéTpnaon kauTruAng
peuuaTog aTo KAgioIJo
- END H Siadikaaia 0AokAn-
[ (TéAog) PWONKE
E Mponypévn Baduovounon diadpopng.
= H BaBpovopunon mapéxel oTov XEIPIOTH TN Suvard-
NTa va €MAEGEN Ta €GAG:
- ©¢on emBpdaduvong oTo avolypa
- @¢éon empBpdduvong aTo KAEIoIHO
- Tiyr) avoiyparog SiéAeuang Tedwy
MAAkTpo  |MAvupa |Mepiypagn edong
086vng
- PP Avapovn yia évapén dia-
diIkaagiag Babuovounong
PP CL1 Orav matnBei 10
TIAAKTPO: KAEIOIWO Kal
avadrtnon TepUATIKOU
B10KOTITN dIadPOPAG
KA€I0iuaTog
ERNA PP OP 1 ‘Evapgn avoiyuarog.
Orav matnBei 10
TAAKTPO: pUBIoN TNG
6éong évapgng emppa-
duvong 010 Avolyua
- OP 1 ExTéAean Tou avoiy-
parog aTnv TaxiTnTa
emPBpaduvong éwg Tov
TEPUATIKS BIOKOTITN
d1006popng avoiyuaTtog
PP CL1 ‘Evapgn kAeioipatog.
‘Otav matnOei 10
TAAKTPO: pUBpIoN TNG
6éang évapgng emppa-
duvaong 0To KAgioIuo
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- CL1 ExTéAean Tou kAcioi- EmiAoyn uebodou evepyotroinong ")
parog aTnv TaxuTNTA y1a avixveuon eptrodiou
emPBpaduvong éwg Tov Ymepévraon A akivnTo @UAAO: TO
TEPUATIKS BIOKOTITN €UTTODI0 aVIXVEUETAI OTAV ONUEIWBE
d1adpopng kAeioipaTog utrépBaan Tng TIPAG KaTw@Aiou 1
PP OPED ‘Evapgn avoiyuarog PEUATOG A TNG TIUAG KATWAIOU
d1EAeuang Tedwv, 6Tav €MPBPAdUVONG KWOIKOTTOINTA
TatnOei To TARKTPO: Akivnto @UAAO: TO EuTTOdIO AvIKVEU-
pUBUION TNG TIUAG eTal pévo étav 1o QUAAO emiBpaduveei 2
= . : T7 .
Z || RNA avoiyparog d1éAeuong uttepPBOAIKG
5 mediov Ywepévraon: 10 EUTTE0I0 avixveUeTal
- CPED | KAeioo guMou a6 oTav onpeiwdei UTTEpBacn TNG TIWAG 3
n Béon Tou avoiypatog KATW@AIOU pEUATOG
BiéNeuong edwv Ymepévraon i akivnto @UANO: T
- OPC1  |Mérpnon pedpatog oTo EUTIOBI0 QVIXVEUETOI OTAV ONHEIWOE]
avolyua TauTéXpPOVa UTTEPBaaN TG TIPAG 4
- CLC1 Mérpnon pedparog oTo KaTw@AIOU PEUATOG Kal ETTRPAGUVEN
kAgioipo KwBIKoTTOINTH
- END H diadikaoia oAokAn- Xpévog avixveuong eptrodiou oTo
(Téhog) | pubnke GVOIYPa TOU KIVATAPA
Xpoviké didoTnpa UETd TO 0TT0i0 N
Aut6parn Babpovopnon: TIpA KatweAiou peduatog A N TR
H aMayn Twv apapérpwy Siadpounig T kaykeAdTropTag Sev KaTweAiou KWOIKOTIOINTH EVEPYOTTOIE (20)
ouvemdyetal TNV avaykn ekTéAeong véwv BaBuovopnoewy armé T8 TNV QVixVeUon EQTTOBI0U GTO GVOIyHa
TOV TEXVIKO eykaTdoTaong. AvtiBeta, eGv aAAdGeTe TIG TTapapE- (UTTOPET Vo pUBICTET OE SIACTHHATA
TPOUG dIOdPOPAG, N KEVTPIKA povada TTPETTEl Vo aTToBnKeUoEl Twv 100 ms)
gava mv KOUTTUAN Qaupa’mg, qjsvapvomulbvmg’ ETTOPEVWG 100 ms (eAdyIoTOC XpOVOC) 10
™y avixveuon epTTodiou YOVO KaTd Tov eAlypd autdparng Bab- 600 ms (JEYI0ToC xpOVOQ) 0
Hovopnone. Xpo6vog avixveuong eutrodiou oTo
E Krzialugo To)l(.l KIvnTHpO
H auTopam Buepovopnqn emonpaiverar KC(TC()\)\r])\(I we €§NG: = e S 1 T e
- TNV 086vn TNG KEVTPIKAG povadag e Tv évdeign AT . g H . .
- atmé 10 GAag pe avahapTrr o€ dITAGoIa ouxvoTnTa aTmod TV Tipn katw o PEUHATOS N A TN (20)
i KOTWOAIOU KWOIKOTTOINTF EVEPYOTTOIE
KAVOVIKA T9 . . p
TNV QViXVEUOT EUTTOBI0U OTO KAEIOINO
Ta oupBavta ou TpokaAoUv Thv autdparn Baduovounon ei- $pwr\;o1p&|)vrzsp;u9ulcwl o€ diooTpaTa
vai Ta €§AG: ~ -
- alayR TapapéTpwv: T24, T26, T28, T30, T32, T34, T40 100 ms (eAdxi0TOG XPOVOQ) 10
- POpTWON PUBNiTEWVY aTd TV KApTa PvAung MEM.W 600 ms (uéyloTog XPOvog) 60
- eTravagopd/kabopiopog pubuicewy aré 1o App By-gate Pro Xp6vog wénong
Xpoviké dIGoTNHA KATA TO OTT0i0 0
MNapdaperpor 1adpopng KaykeAGTTOPTAG KIVNTAPAG aoKel WONON UE PEYIOTN 2.0)
- - z SUvapn yia va PETAKIVAOE! TO QUAAO !
e . T Tipég T12 (uTropei va puBpioTei o€ dlaoTAuATA
Hevou (Tpoemi-
. Twv 0,5 deut.)
Aeypéveg) 055 v - 0
Advapn KvTRpa (%). ,5 OeuT. (eAdxI0TOG XPOVOC) .
PuBpicer Tnv Tipr Suvapng Trou Trapé- (50) 5,0 deut. (péyioTog Xpdévog) 5.0
XETaI AT TOV KIVNTAPA YIa TNV WONnon Tipn avoiyparog diEAeuang Tedwv
T TOU QUAAOU (% NG ouvoAIKiig dIadPOUIG avoiy- (30)
EAdxi0Tn dUvapn 1 T13 yaTog)
> Méyiotn d0vapn 100 EAdyiom Tiur 10
= KareuBuvon Kivnong. MéyioTn T 100
PuBuiCel Tnv katevBuvon Kivnong Tou (1) AméoTaon amevepyotroinong
KivnTipa Aoyw eptrodiou (Tipf avTIoTPORrG (5)
EKKIVNTAG OTO apIOTEP (N KOyKE- ASyw avixveuong eutmodiou)
AdTopTa, 6TTWG PaiveTal ammoé TV 1 T14 |Xwpig atmevepyotoinan, pévo OFF
T4 TIAEUPA EYKATAGTACNG TOU EKKIVNTH, BI0KOTTT
QVOiyEl TTPOG TA APITTEPE) EAGxi0Tn avTioTpoQr 1
Exiivnmig oTa Seid (n kaykeAdTop- MéyioTn avTIoTpogR 10
10, OTTIWG Paivetal amd TNV TTAEUpd 2
€YKATAOTAONG TOU EKKIVNTH, QVOIVEI
Tpog Ta de€id)

67



ELVOX Gates

SL24.W

“ VIMAR

TRV

AmoéoTaon peiwong duvapng mpo-
og€yylong KIvNTHpa oTo OTOTT
YmodeikvUel TRV amréaTacn oo 1o

Xpovog emiBpaduvong oTo dvoly-
Ha KIivTRpa
Xpoviké dIGOTHA KATA TO OTToi0

68

unxaviké aToTr aTNV oTroia &eKIVA n 0 KIVnTAPag emMBPAdUVEl £wg TNV (0.5)
peiwan g dUvapng Tou KIvnTAPa €TMTEUEN TNG KaVOVIKAG TaxUTNTOG
KaTé 10 APIoU (ETITPETTEI TN PUBUION T36 avoiyuatog (uTropei va pubpioTei o€
NG TPAOKPOUGNG Tou UAAOU OTO (OFF) SlaoTrpara Twv 0,1 deurt.)
unxaviké oToT). Méyiotn emtayuvon (0 deut. yia
T15 ‘Exel ammoTéAeopa HOVO OTAV N KEVIPI- ETTITEUEN TNG KAVOVIKAG TaxUTNTAG) 0
Kr Hovada AEIToupyei pe KwdIKoTToIN- ErG -
p , : " X10Tn emTdyuvon (2,0 deut. yia
TH Kal TEPHATIKG BIakoTITN Biadpopri £TTEEN TC KaVOVIKAC TayTTac) 2.0
UFRIGLRTRATYS 7] FEols g el Xp6vog emiBpaduvang oTo KAEial-
OlaKATITN 6|06po!1n§. _ : Ho KivnTApa
Mn evepyorroinuévn peiwon dGvaung | OFF > XPOVIKO BIGOTNA KATG TO OTT0i0
EAdxiom amréotaon peiwong 10 & 138 0 KIVNTAPAC ETRPABUVEN £WG TV (0.5)
Suvapng ETMITEUEN TNG KAVOVIKAG TaXUTNTAG
Méyiotn améaTaon peiwang duvaung 100 KAgIoipaTog (UTTopei va pubpioTei o€
Aiguk6Auvon amacpdaiiong SlaoTruara Twyv 0,1 Seut.)
Xpovikd dIGoTNHa ATTEVEPYOTTOINONG Méyiotn emrdyuvon (0 deuT. yia 0
070 TEAOG TOU EAIYHOU VIO JEiwon TNG (OFF) T38 ETTITEUEN TNG KAVOVIKAG TaxUTNTAC)
GG 1l LOUTIRTEE! CTD (el EAayioTn emmitayuvon (2,0 Seur. yia 20
7 oTOT (WTTOpE! vt pUBIOTET avd ETMITEUEN TNG KAVOVIKNAG TAXUTNTAC) :
blaotpara 100 ms) KAion emiBpaduvong KivnTpa
Kapia atrevepyotroinon OFF P < .
- - KAion emBpaduvong petagu g (30)
100 ms (eAdy10Tn aTTEVEPYOTTOINON) 10 KAVOVIKTiC TaUTNTaC Kal TG £mBpd-
500 ms (Uéyi0Tn aTTEVEPYOTTOINGN) 50 T40 duvang Kivntipa
Kavovikn TaxutnTa o1o dvolypa 90 Amétopn khion (uéyioTn emBpaduvaon) 0
T24 KIYnTan . OpoAn kAion (eAdxiotn empBpaduvon) 100
eAdxiom Taximnra 1 Alapéppwan BonbnTIKWY £E65WV
yéylaTn TaxutnTa 100 Ytope- |Mepiypagn Tipég
Kavovikn TaxdtnTa o1o kAgioipo 90 voU (mpoe-
T2 KIvnTApa TIAEYpé-
6 eAGXI0TN TaXUTNTA 1 VEG)
péyioT TaxUTTa 100 Totmog a§9§ou ema@nig kAépag A1 (1)
Tox 5 . Mn evepyr] £€050¢ OFF
XUTNTA EMIRPGSUVONG OTO Gvoly- 30 A . _
pa KIVATAPQ Auxvia avoIKTAG KaykeAGTTOPTAG
T28 eAGYI0TN TaXUTNTOL 1 ?;gii%‘gﬁé‘:ggffgvoi\“s ™ pUBion 1
péyiom Taxumra_ _ 100 Bonbéntikn ££050¢ TNAexeIpIOTNPI-
TaxutnTa emBpdaduvong aTo KAEi- (30) ou (RAU)
T30 O OIKIVATH AL Aertoupyia oUHQWVa We TN pUBUIoN 2
€AAX10TN TOXUTNTA 1 NG MapapéTpou RAU
uéyioTn TaxuTnTa 100 BonBnriké @wg (LCO)
AméoTtaon empBpaduvong oTo Evepyotoinuévo kard Tnv kivnon tou
dvolypa KivnTipa - QUAAOU Kall Yia XPOVIKO SIGOTNUA PETA 3
MoooaT6 % Tng diadpourg fi Tou (20) 8 N IAKOTTA Kivnang Tou gUAAou TTou
GuvoAikoU Xpdvou AiToupyiag TTou éxel pubuioTei amd v apdueTpo LCO
T32 TIpayparToTolEital aTny TaxiTnTa A1 Pwg Jwvng (!.ZO) ) )
empBpdduvang Eyspyon0|qp£vo KaT@ TNV Kivnan Tou 4
Kapia emppdduvon 0 (pu)\)\pu ] ]
EmBpdduvan 6Ang Tng diadpoprg 100 AC;ZTQPHGTI KayKeAGTIOpTUG aVOIKTTiG
AméoTaon emppaduvong oTo (OAB) A .
KAEioIHO KIVNTAPA Evepvonmgwm gavn ’KGVKE)\OTTOQ-
Moooots % mc deBpopt iTov | gy Biormya pevakiTipo moand oy | 0
ouvohikoU Xpdvou AeiToupyiag Trou . ng HEYAaAUTED AOVIKS 00
T34 TIpayuaToTTolEiTal aTnv TaX0TNTA EXEI KOSOPIOTE! ATTO TO OV'K;:,UUUT”“G
£TBGBUVOTC zﬁv(;x)vspuou QvOIKTAG KayKEAGTTOPTOG
Kayia ’smﬁpaéfwon : 0 Suvtipnon (MAN)
EmBpaduvon 6Ang Tng diadpoprg 100 H ¢£0B0G evepyoTTolEiTal 6TaV ETTITEU-
¥6¢i 0 apIBpdGS eAypwv emoRpavong 6

ouvtipnong (MNPS) aTto Turjua
SlayvwaTikoU eAéyxou
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A2

TOmog £§650u emang KAEpag A2

(2)

Mn evepyn €€0d0¢g

OFF

Auxvia avoikTAG KayKkeAGTTOPTAG
Aermoupyia oUp@wva Ye T pUBuion
NG TapapéTpou SCA

Bon@nrikn £é§0d0g TnAexeIpIoTNPi-
ou (RAU)

Aermoupyia oUp@wva Ye T pUBuion
NG mapapérpou RAU

Bon6nriké gwg (LCO)
Evepyotmoinuévo kard Ty Kivnon Tou
@UANOU Kai yIa XPOVIKG SIGaTNUa UETG
N dlakoT Kivnong Tou gUAAOU TTou
£xel pubuioTe amd TNV TapdueTpo LCO

Pwg {wvng (LZO)
EvepyoTtroinuévo Katd Tnv Kivnon tou
@UAoOU

Ai0TpnoN KAYKEAGTTOPTAG AVOIKTAG
(OAB)

Evepyotroieitai dv n kaykeAdTTop-

Ta TIAPAEIVEI AVOIKTY| YA XPOVIKO
d1doTnua PeyaAlTePO OTTO QUTO TIOU
£x€l KaBopIOTET a6 TO AOYIKO CUOTNHA
ouvayepUoU avoIKTAG KAYKEAGTTOPTAG
(L16)

Zuvtipnon (MAN)

H £¢odog evepyoTroieital 6Tav TMITEU-
X6¢i 0 apIBPdg eENyUWV ETIOAPAVONG
ouvtripnong (MNPS) oTo Tufpa
S10yvwaTIkoU eAéyxou

ouT

A2

‘E§obog ouyxpoviopol, evdoaopd-
Mion T0TroU KoudivéTou (INB)
AlOHOPPWVETAI QUTOUATA XWPIG va
€mMAEGEl 0 XpAROTNG TNV €i00d0 S4 wg
£i0000 GUyXpOVIoHOU.

H kevTpikr povada Trapéxel TNV EyKpi-
On KaTa 70 AVOIYHO TNG KAYKEAGTTOP-
TAG YOVO €GV N GAAN KaykeAdTTOPTA
Bpioketal oTn 6é0n KAgIgiyaTog.

"E€od0g ouyxpoviopou, evioaopd-
Nign TUTToU KoudivéTou (INB) pe
OfpA TTOPOUTiag.

AIGUOPPIVETAI QUTOATA XWPIG VO
€MAEGEI 0 XPNOTNG TNV €i00d0 S4 wg
£i0000 OUYXPOVIOHOU Kail TNV €i0080
S3 wg €icodo Tapouaiag.

H kevTpIKn povada Trapéxel TNV éykpion
KOTE TO GVOIypa TNG KayKeAdTTOpTAG
uoévo gav n GAn kaykeAdTTopTa Bpioke-
Ta1 oTn Béon KAEIoipaTOg Kail N €iood0g
TIAPOUTIOG Eival EVEPYOTTOINUEVN.

ouT

RAUT

XpovVIKOG TTpOYPANHATIONOG
£§650u RAU

U]

1 deuT. (eAdXI0TOG XPOVOQ)

1

600 SeuT. (PéyIoTog XPOVOC)

600

LCO

Xpovikég TrpoypapuaTiopog fon-
BnTiKOU PWTOG

(120)

1 deut. (eAdXI0TOG XPOVOQ)

300 deurt. (UéyIoTog XPOVOC)

300

SCA

Tpoémog Asitoupyiag e§65ou SCA

(1)

KA€IoTA KaykeAGTTOPTA: [N EVEPYO-
Toinon

AVOIKTH KQyKEAOTTOPTA: EVEPYOTTOIN-
an, yia 01a8epo diaoTnua

KAeIoTA KaykeAGTTOPTA: [N EVEPYO-
Toinon

KaykeAdtTopTa o€ Kivnon: dlaAeiTou-
oa Aeimoupyia

AVoIKT| KayKeAGTTOPTA: EVEPYOTTOIN-
on, yla oTa0epd didoTnua

Mn kaBopiopévn B€on: diaAeiTouca
Aermoupyia, agon 1 deut. k8Be 5

KAeIoTA KaykeAGTTOPTA: N EVEPYO-
Toinon

KaykeAdmropta aTo avorypa: diaAei-
TIouca apyn Aeiroupyia

AVOIKTA KayKEAOTTOPTA: EVEPYOTTOIN-
on, yia 0Ta0epd didoTnua
Kaykehdmopta aTo kAgioiuo: diaAei-
TTouca Agitoupyia

Mn kaBopiopévn Béon: diaAeiTouca
Aermoupyia, adon 1 Seut. k8Be 5

SCA

AkivnTn KayKeAGTTOpTO: EVEPYOTTOIN-
on, yla o1abepd didotnua
KaykeAdmopta o€ kivnon: pn evep-
yotroinan

AkivnTn KayKeAdTTOPTA: WN EVEPYO-
Toinan

KaykeAdmopTa o€ kivnan: evepyotroi-
non, yia otafepo didoTnua

RAU

Aiapéppwaon BondnTikig e§650u
TnAEXEIpIOTNPiOU

(1)

MaApikA: n £€60806 evepyotroigital
yia 1 6guT. PeTd v evioAr) RAU Tou
TNAEXEIPIOTNPIOU

Mg xpoviké TTpoypappaTIONd: n
££000G EVEPYOTTOIEITAI YIA TO XPOVIKO
d160TNa TTOU €XEl PUBIOTET aTTé TV
Tapauetpo RAUT petd Tnv evioAn
RAU Tou TnAexelpioTnpiou

AioTabng: n £¢odog PpiokeTal aTn
BnuartikA Aeitoupyia ON/OFF

Alapépo!

worn 1000wV

Ymrope-
vou

Nepiypaen

Tiuég
(wpoe-
TIAEYpé-
VEG)

Eioo8og eAéyxou C1/C2/C3/C4

C(X)

Bnparikn Aeitoupyia (PP)

O Bnuarikég EAeyxog:

- HE TNV KAYKEAGTTOPTA OKivnTn OTNV
KA€IoTH BEDn, eAéyxel TO dvolyua

- OTO GVOIYpa, EAEYXEI TN BIOKOTTT
G Kivnong i 1o kA€iopo oup-
QWva Pe TN pUBUIoN Tou Aoyikou
ouaTAPATOG BNHATIKAG AEIToUpyiag
(L10)

- ME TNV KayKeAOTTOPTO OKivNTN PETE
TO GvOlypa, EAEYXEI TO KAEIOIUO

- 010 KAgiolpo, eAéyxel Tn diakoth
NG Kivnong A 10 dvolyda oup@wva
pe TN pUBuIon Tou AoyikoUu cuoTA-
parog Bnuartikng Aeiroupyiag (L10)

- ME TNV KayKeASTTOPTA aKivnTn META

T0 KAEiOIUO, EAEYXEI TO AvOlyUa
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AiéAevon edwv (PED) DwrokTTapo (PH)
EAéyxer 1o dvorypa otnv Tiur SiéAeu- To ewToKUTTaPO:
ong Tedwv 9 - He TNV kaykeAdTTOPTa OKivnTn, OEV
ExteAeital dTwg n BnuatikA Acitoup- (C2) EMTPETTEI TO Avolyua
yia edv n evioAr} 506l oTnV KaykeAd- - Katd 10 Avolyua, SIaKOTITEl TNV
TopTa o€ BTN dIAPOPETIKK ATTO TV Kivnon Kai 61av amodeCoHEUTE,
TiunA diEAeuong TeQWyv €KTEAEI TNV Kivnaon avoiyuaTtog 2
Avoiyua (OPEN) - UE TNV KayKEAGTTOPTA AVOIKTH, deV (S2)
H evtoAr avoiyuarog: ETMTPETTEI TO KAEIOINO VW OTAV
- M€ TNV KayKeAGTTOPTA AKivnTn 0TV QTTOdETPEUTE], UNOEVICEI TO XPOVIKO
KAeloTh Béan, eAéyxel To volypa d1GoTnua Tavong
- 07O Gvolypa, TTapaBAéTTETal 3 - 070 KA€ioIO, BIOKOTITEI TNV Kivnon
- ME TNV KAYKEAGTTOPTA AVOIKTH, ETTO- (C3) Kal OTaV aTTODECHEUTE, EKTEAEI TV
vappuBpilel To Xpoviko didoTnua Kivnon €K véou avoiyuaTog
Tavong PwrokUTTapo oTo dvolyua (PHO)
- M€ TNV KaykeAGTIOPTA aKivnTn, To @wTOKUTTAPO OTO GVOIyuQ:
eAEyxEl TO Gvolypa - He TNV kaykeAdTTOPTA aKivnTn,
- 010 KAgigIyo, EAEyXEl TO Gvolyua EMTPETTEI TO Avolyua
KAeioipo (CLS) - 070 Gvolypa, KAeivel TTARpWG 3
C(X) |H evtoAn kAsigipaTog: - UE TNV KayKEAOTTOPTA AVOIKTH, ETTI-
- HE TNV KAYKEAGTTOPTA aKivATn OTNV TPETEN TO KA€ioIpo Kal Sev Pndevidel
KAeIoTr B€an, TTapaBAémeTal 4 TO XPOVIKG SIG0TNUa TTaUoNg
- 07O Gvolyua, EAEYXEI TO KAEITINO (C4) - 010 KA€ioIUO, Bev evepyoTTolEiTal
- ME TNV KOYKEAGTTOPTO aKivnTn, EuaioBnTo dkpo pe kabapn
eAéyxel To kAgioIpo srrucpn NC (BAR)
o070 KAgioIJo, TTapaBAémeTal HE TNV KayKEAGTTOPTA OKivnTr, BEV
= Xpovoﬁlcu(omng (TIM) EMTPETTEI TO AVOIYUA
H evToAr xpovodiakoTTn: - OTO AVOIYNa, ATTEVEPYOTTOIEITAl 4
- otav gival KAEIOTOG, EAEYXEI TO - UE TNV KayKeAGTTOPTO AVOIKTH, BEV
Avolypa Kai 81aTnpEi TNV KAyKEAS- 5 EMTPETTEI TO KAEITINO EVW) dTAV
TIOPTA AVOIKTA PEXPI N ETTOPR VO S(X) oTTode0pEUTE, NJEVICEl TO XPOVIKO
TIOPApEIVEl KAEIOTA 816oTnua Tavong
- OTaV ATTODECHEUTEN N ETTOQN, - 0TO KAEIOIJO, OTTEVEPYOTTOIETAI
eAEyxel TO kAgigIuO Egiooppotrnuévo guaiobnto dkpo
XpovodiakotTng SiéAeuong Tedv 8,2 KQ (8K2) 5
(TIMP) 1610 GUpTTEPIPOPA WE TO EUaioBNTO
ExteAei TV idia AeiToupyia pe TV 6 Gakpo NC
€VTOA XPOovodIOKOTITN aAAG e Bdon Aiakorriy (STP)
Vv Tiur| SiéAeuong Tedwv - JIOKOTITEN TV Kivnon TNG KAYKEAS-
Eicobog agpaAciag S1/S2/S3/S4 TopTAG 6
. OFF AlokdTITEl TO QUTOPATO KAEIOINO
Mn evepyn , H H |
(S3 S4) oUp@wva pe Tn pUBIoN Tou Aoyikou
dwrokuTTapo aTo kAgigipo (PHC) ouaTApaTtog diakotmg amd atotr (L12)
To @WTOKUTTOPO OTO KAEITILO: PwToKUTTOPO OTO KAEIGILO TTOU
- E TNV KaykeAdTTOPTO aKivnTN, €xe1 eheyyOei (PHCT) 7
S(X) ETMTPETTEI TO GVOIyUa ‘OTwg 10 PWTOKUTTAPO OTO KAEIOIUO
- 070 Gvolyua, v evepyoTTolEiTal 1 aAAG e éAeyxo
- ME TNV KAYKEAGTIOPTA QVOIKTH), OEV (s1) PwrokUTTapO TroU £XEl EAeYXOEi
ETMTPETTEI TO KAEIOINO EVW) OTAV (PHT) 8
QTTodETYEUTE], UNEVICEI TO XPOVIKO ‘O1wg 10 QWTOKUTTAPO aAAG LE EAeyXO
diGoTnua TTauong QWTOKUTTAPO OTO GVOIYHX TTOU
- 070 KA€ioIpo, eAéyxel TO GUECO €K £xe1 eheyyBei (PHOT) 9
Vvéou avolypa ‘OTwg 10 PWTOKUTTAPO GTO AVOIYHO
aAAG e éAeyxo
EuaioBnto dkpo NC Trou éxel
eheyxOei (BART) 10
‘O1wg 10 €uaioBbnTo dkpo NC KQ
aAAG e EAeyxo
E¢icoppomrnpévo guaigbnTo dkpo
8,2 KQ mrou éxe1 eAeyyOei (8K2T) o

70

‘Omwg T0 €uaiobnTo akpo 8,2 KQ
AaAAG e EAeyxo
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PUBpIoN AOYIKWV CUOTNHATWY KEVTPIKIG HOVAdag

YTro-
HEVOU

Nepiypagn

Tipég
(wpoeti-
Aeypéveg)

L1

Autdparo kAgioigo

(ON)

Mn evepyotroinpévo autduaTo KAsioIuo

OFF

EvepyoTtroinuévo autouaTo KAEIoIUo

ON

L2

Xpoévog Tavong

(30)

1 8euT. (eAdx10TOG XPOVOG)

1

180 Seurt. (U€yIOTOG XPOVOG)

180

L3

Xpoévog mauong diEAeuong medwv

(20)

1 deut. (eAdyi0TOg XPOVOC)

1

180 deur. (UéyIoTOC XPOVOC)

180

L4

KardoTaon evepyomoinong

(OP)

KaykeAdmropta aTnv kAeioT Béon:
H mpwtn €vToAr BnUaTIKAG Acioupyi-
ag avoiyel TNV KaykeAGTTOpTa.

CL

KaykeAdTropTa 0TnV avoIkTr Béon:

H pw1n evioAr] Bnuarikig Aemoupyi-
ag KAeivel TNV KaykeAdTTopTa. Edv €XEl
€VEPYOTTOINOET TO AUTOPATO KAEITINO,
61av TEPACTEl TO XPOVIKO dIGaTNHA
Talong, KAEiVel TNV KaykeAGTTopTa

OoP

L5

LGC

AgiToupyia ToAukaToikiag

(OFF)

Mn evepyotroinuévn Asitoupyia
TIOAUKATOIKIOG

OFF

Agv evepyoTIOIET TO KAEIOINO Kal TN
SI0KOTTH 07O dvolyUa

Aev gvepyoTtrolei 1o KA€iaIuo, Tn Slako-
I 0TO dvolypa Kail Ty TTadon

Aev evepyoTrolei 10 KAgioIO, TN
SI0KOTIH GTO Avolyda, TV TTauon Kal
10 KAEiOIHO

L6

IpAyopo kAtigiuo

(OFF)

Mn evepyotroinuévn Aeiroupyia ypri-
YOPOU KAEITiPaTog

OFF

'priyopo KkAgioipo aTn Aeiroupyia
KOYKEAGTTOPTAG:

H kevTpIkr povada EeKIva va eTpa
Tov Xpdvo armopdkpuvong (L7) &ei-
VWVTAG aTTé TNV aTTodECHEUDT TOU
(PWTOKUTTAPOU OTO KAEIOIUO Kal TN
AAgn Tou xpovikou dlacTAPATOG aTTo-
Pakpuvang KAEivel TNV KaykeAGTIOPTA.

'priyopo KkAegioipo atn Aerroupyia
OUOTNUATWY PTTAPAG:

H KevTpIkr| povada §ekiva va PeTpd
TOV XpOVo atmopdkpuvong (L7) exi-
VWVTOG aTT6 TNV aTTOS£0HEUDT) TOU
QWTOKUTTAPOU OTO KAEIOINO Kal OTN
AA&n Tou xpovikou SlaoTAWATOG aTTo-
pdkpuvong kAgivel TNV kaykeASTTOPTA.
Edv 10 QwTOKUTTOPO OTO KAEIOINO
gvepyotroinOei §avd, eAéyxel T
dI0KOTTT TNG Kivnong. Me Tnv emduevn
amrod€apeuan, eKTEAEN TNV Kivnon
KAeioiparog. To pwTokUTTOPO OTO
KAEIOIPO ETTIOTPEPEI OTNV KAVOVIKA
Aeitoupyia Peté ammd TARPES KAsioIuO.

L7

Xpo6vog atropdkpuveng (UTTopEi va
pubpioTei o€ dlaoTrpaTa 1 deuTt.)
Xpovik6 S1G0TnHa PETE TO OTTOIO N
KayKeASTTOPTO KAEivVEl §ava €8V Exel
evepyotroinBei 1o ypriyopo KAeigiyo (L6)

@

EAGx10TOG Xpdvog ammopdkpuvang

MEyI0TO¢ XPOVOC OTTOUAKPUVGNG

10

L8

MpoavaAauTri

Xpoviké didoTnpa avaAapTIAG Tou
@Aag TIpIV aTrd TV évapgn TnG Kivn-
ang Tng KaykeAdTTOPTAG

(OFF)

ATtrevepyotroinuévn TTpoavaAauTA

OFF

3 OeUT. TIPOAVAATUTIAS

4 deuT. TIPOAVAAAUTIAG

5 DeUT. TIPOAVAATUTIAG

L9

Autéparn Siakotrn AsiToupyiag

(OFF)

Mn evepyotroinpévn autépatn diako-
A AeIoupyiag

OFF

AmevepyoTtroinpévn evioAr Bnuarikig
Aeiroupyiag, Ta TnAexeIpIoTAPIa Sev
AeiroupyoUv. H kevTpikA Yovdada artro-
OEXETAI HOVO TIG EVIOAEG aVOiyuaTOg
Kal KAEIOiJOTOG

Autéparn diakoTrr Asitoupyiag
£KTAKTNG AVAYKNG. ZTIG KAVOVIKEG
ouVBNKeS TUTTIKAG AeIToupyiag, pe

TIG A0QAAEIEG EVEPYOTTOINUEVEG,
AeIToupyei 6TTWG N auTépaTn dIOKOTTA
AeiToupyiag.

LGC

L10

Bnuariki Agitoupyia

(4)

ExTéAean evioAng BnpaTikAg AeiToup-
yiag 2 Bnudtwv:
avolyua, KA€ioyo, dvoryya...

ExTéAean evioArg BnuaTikAg AsiToup-
yiag 3 Bnudtwv:
dvolyua, d1okoTTA KAEITIKO, Gvolyla...

ExTéAean evioAng Bnuatikig Aeimoup-
yiag 4 Bnudrtwv:

Avolypa, dIaKoTh, KAEioIHO, BI0KOTTH,
dvolyua...

L11

Aiaxotr) a6 Bnparikni AsiToupyia

(ON)

ATTEVEQYOTTOINPEVO QUTOUATO KAEIOIUO
otav ekTEAEDTEN DlaKOTTA aTTd €VTOAR
BnuatikAg Asitoupyiag

OFF

Mn atrevepyoTroinpévo auTépaTo
KAEiTIuO 6TAV EKTEAEDTE] DIAKOTTH OTTO
€vTOAA BNUaTIKAG AgiToupyiag

ON

L12

AlokoTtri aré oToT

(ON)

ATTEVEPYOTTOINKEVO QUTOATO KAEIOINO
O1av ekTEAEDTEN DlaKOTTA aTTd €VTOAR
aToT

OFF

Mn amevepyotroinpévo autépaTo
KAgioIpo OTaV EKTEAEDTET DIOKOTT OTTO
€VTOAr OTOTT

ON

L14

AciToupyia pe pratapio

Kavoviki Aeitoupyia

(1)
1

Kavovikn Asitoupyia pe atrevepyoTol-
nuévo @Aag

MeTd ammo evioAr ek véou avoiyuarog,
N KOYKEAOTTOPTA TTAPAWEVEI AVOIKTH

‘Orav diakoTrei n kUpia TPOYOdOTIa, N
KOYKEAGTTOPTA QVOiYEl KOl TTAPAUEVEI
QVOIKTH

7
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LGC

L15

Eoikovounaon evépyeiag

(OFF)

Kavoviki Aeitoupyia

OFF

Evepyotroinuévn Aeitoupyia ¢oikove-
unong evépyeiag. Me Ty KaykeAdTIOp-
Ta KAEIOTH, OTTEVEQYOTTOIEITAI N TPOPO-
doaia e§aptnudTwy oTIg €§6dOUG 1 Kal
2. O1 £§odo1 TpopodoTOUVTal €K VEOU
JE TNV eKTEAEDN PIOG EVTOAAG.

L16

Emonpavon diatipnong tng
KOYKEAOGTTOPTAG AVOIKTAG
ApIBPOG AETTTWV pETd Tov oTToio,
HE TNV KAYKEAOTTOPTA EV PEPEI T
TIARPWG AVOIKTH, AveEapTNTa OTTO
TO PUBUIOPEVO XPOVIKO dIGOTNUA
TTa0oNG, OTTOOTEAAETAI ETTIOAMAVON
ouvayeppou (oTnv 086vn Kal oTnv
£¢000 dlauoppwpévn wg OAB)

(30)

AtrevepyoTroinuévn €aAuavon

OFF

EAdxio1o didotnua

MéyioTo didoTnua

60

RAD

Alaxei

101N TNAEXEIPICTNPIWV

YTro-
HEVOU

Mepiypagn

MAvupa
00ovng

PP

ATtropvnuéveuon TTARKTPOU wWg
TARKTPO BNUATIKAG AgITOUpyiag

Avapovr KwdikoU

0000

ATTopvnuoOveuon ThAExEIPIOTNPIOU
ap. 1 wg TNAEXEIPIGTAPIO BNHaTI-
KNG AeiToupyiag

1001

ATropvnuéveuon TnAexeipioTnpiou
ap. 55 wg TnAexeIpIoTAPIO BnuaTI-
KAG A&Imoupyiag

1055

OPEN

ATropvnuoéveuon TARKTPOU wg
TARKTPO AVOiyUaTOg

Avapovr Kwdikou

0000

ATTopvnuéveuon TnAEXEIPIOTN-
piou ap. 1 wg TNAeXEIPIOTAPIO
avoiyyaTtog

2001

ATtropvnuoéveuan TnAexeIpIoTn-
piou ap. 55 wg TNAEXEIPIOTAPIO
avoiyuaTog

2055

PED

ATropvnuoéveuon TTARKTPOU wg
TANKTPO SiEAguong Tedwv

Avapovi kwdikoU

0000

ATtropvnuoéveuon TnAexeipioTnpiou
ap. 1 wg TNAEXEIPIOTAPIO BIEAEU-
ong medwv

3001

RAD

CLS

Atropvnuéveuon TTARKTPOU wg
TARKTPO KAEIoipaTOG

Avapovr kwdikou

0000

Atropvnudveuan TnAexeipioTn-
piou ap. 1 wg TNAEXEIPIOTAPIO
KAEITiMaTOg

5001

ATmopvnuoéveuan TNAEXEIPIOTN-
piou ap. 55 wg TnNAexeIpIOTAPIO
KAEI0iJaTOg

5055

STP

ATtropvnuoéveuon TTARKTPOU wg
TARKTPO SIAKOTTHG

Avapovi KwdikoU

0000

ATopvnuoéveuaon TnAexeIpIoTnpiou
ap. 1 wg TNAexeIpIoTrAPIo SIOKOTTAG

6001

ATtropvnudéveuon TnAexeipioTnpiou
ap. 55 wg TNAEXEIPIOTAPIO BIAKOTTAS

6055

LCco

Atropvnuéveuon TTARKTPOU wg
TARKTPO

gvepyotroinong BonbnTikou
PWTOG

Avapovi KwdikoU

0000

Atopvnuéveuan TnAexeIpIOTNPiou
ap. 1 wg TnAexeipIoTAPIO BondnTI-
KOU QWwTOG

7001

Atopvnuoéveuan TnAexeIpIoTNpiou
ap. 55 wg TnAexeipioTrpIo Bondn-
TIKOU QWTOG

7055

CTRL

‘EAeyxog Béong oTn pvAun Tou
TNAEXEIPIOTNPIOU

Avapovi KwdikoU

0000

MAAKTPO TNAgXEIpIOTNPIOU ap. 1
QATTOBNKEUPEVO WG TNAEXEIPIOTAPIO
KAgIgigaTog

5001

MARKTPO TNAeXEIpIOTRPIOU ap. 99
ATTOBNKEUPEVO WG TNAEXEIPIOTAPIO
BonbnTikoU ewTdG

7099

To TTARKTPO TNAEXEIPIGTNPIOU ap.
30 dev uttdipxel 0TN PvAUN

-030

To TNAEXEIPIOTAPIO BEV UTTAPKEI
0T pvnAun

RE

ATTOHOKPUOTUEVOG TTPOYPOH-
HOTIOHOG TNAEXEIPIOTNPIWV
(mpoemiAoyn = 1)

Mn evepyoTroinuévog aTTopa-
KPUOPEVOG TTPOYPAUUATIONOG
TNAEXEIPIOTNPIWY

OFF

ATtropvnuoéveuon TnAeXeipIoTnpiou
ap. 55 wg TNAeXeIpIoTAPIO BIEAEU-
ong medwy

3055

ATropvnuéveuon TTARKTPOU wg
TAAKTPO

gvepyotroinong BondnTiknAg £56-
dou TnAexeipioTnpiou

AvapovA Kwdikou

0000

Atropvnuoéveuon TnAEXeIpIOTNPiou
ap. 1 wg TnAexeIpIoTApIo BondNnTI-
KNG £€600U TNAEXEIPIOTNPIOU

4001

ATTOopvVNUOVEUON TNAEXEIPIOTNPIOU
ap. 55 wg TnAexeipioTrpio Bondn-
TIKAG €600V TNAEXEIPITTNPIOU

4055

72
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EvepyoTtroinuévog ammopakpuoué-
VOG TTPOYPAUHATIONOG

TNAEXEIPIOTNPIWV: ETTITPETTEI

TOV TTPOYPAUMATIONO TwV TNAEXEI-
ploTnpiwv

EeKIvvTag aTTd éva TNAEXEIPIOTAPIO

TIOU UTTAPXEI BN OTN PVvAuN

ME TNV TTapakdTw diadikaaoia:

- TTATAOTE TAUTOXPOVA Ta TIAAKTPA
1 kI 2 Tou TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU
UTTApXE! (13N 0T WvApN

- TTATAOTE TO TTARKTPO TOU TnAe-
XEIPIOTNPIOU TTOU UTTAPXE! ON

MNPC

Avdyvwon apifpou eAlypwyv
amé TNV TEAEUTAIO OCUVTAPNON

Mpwrta 3 wneia Tou apiBuoy

eAlyHWV aTtrd Tnv TeEAeUTaia 23
ouvtApnon
TeAeutaia 3 wneia Tou apiBuoU eAy- 256

MWV a1Té TNV TEAEUTAIO OUVTHPNON

2NV TTApaTTavw TTEPITITWON, N KAyKEASTTOP-

Ta EXEL

ekTeAéOEl 23.256 eAlypoUg atrd Tnv TeAeuTaia

guvTApNon

Ap16p6Gg EAlypwyV atré Tnv
TeAeuTaia cuvTApnon

ouvTAPNONG

RE TN PVAUN YIa avTiypagr| OTo VEO 1 ApIBUOG EAIYUWV TTOU EVEPYOTTOI-
TNAEXEIPIOTAPIO oUv TNV €TMIOAPAvON CuUVTAPNONG
- TaToTE TO TIAKTPO TOU VEOU (o€ XINGSEG eAlyHOUG) (TTPOETTI-
TNAEXEIPIOTNPIOU OTO OTToi0 Bt MNPS |Aoyn = OFF)
QVTIYPAWETE TO TIARKTPO TTOU Mn evepyotroinpévn emaorpavon OFF
HOAIG TTATACOTE TOU TNAEXEIPI- ouvTAPNONg
oTnpiou TToU UTTAPXEl NON OTN 1.000 eAiypoi (eAaxioTo didoTnua) 1
a HvIHN. i i 300.000 eAypoi (uéyioTo did-
é 2nueiwon: To TTAAKTPO Tou vEou oTnua) 300
TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU PONIG aTTOBN- ETIOAUAVON GUVTAPNONG
kevoate Ba €xel TN AeIToupyia TTou (rpoetmiAoyA = 1)
qvnmmxiom»(’s aTo ﬂ)\ﬁKTpO T0U Emionuaven pévo atnv 086vn
THAEXS'P'OT npiou Trou UTTIAPxEl 3N Emiorigavan otnv 086vn Kai aThv P
07N Hvnun _ _ - £¢odo ouvtripnong (MAN)
Zuvohiki Slaypagn TNG Pvipng Z mnpa |EMotipavon omy 086vn kai oo
ToU §EKTI1 (%) @Aag (ypriyopn avaAauTri oto 3
ERSA |[MatroTe 10 OK yia 5 deur. T6AOC TOU €AIyLOU)
E}T'UWGVUW 5]GVPG‘P’1§ pvrApng 0000 Emoriuavon atnv 086vn, oto
SéKTN oty 090Vﬂ _ @Aag (ypriyopn avaAauTrr oTo 4
Aiaypagn evog TnAexelpioTnpiou TENOG TOU €AIyHOU) Kal 0TNV £€080
EeKIVWVTAG aTtré Tn B€on Tou GTNn ouvtipnong (MAN)
uvnun : . Mndeviopog peTpnTh EAlYHWV
ERS1 Xpnclpono!nms Ta ﬂAr]KTQa AV a1ré TNV TEAEUTAIG CUVTHPNON
yiava 5"[A€§£T€ Tov C(plepO’TI’])\E— X MNPE | Avapovr yia Tratnua tou OK yia 5
XEIPIOTNPioU TIpog Slaypagn BEUT. (DOTE O UETPNTIG VA ETTAVAP-| 0000
MarroTe 10 OK yia emBeBaiwon pubuioTEi 010 0
Aiaypagn evog TAexeipioTpiou MeTpnTiig CUVOAIKWV EAlYHGIV
ERSR |90 TOV'KwBIKO T’r])\SXEIpIOTr]pIOU Mpwta 4 yngia Tou apiBpoy
Avapovri Kwikou _ 0000 eAlYPWOV aTT6 TNV TeAeUTaia 12
A|cxvp'cx<p'n TNAEXEIPIOTNPIOU _ ouvTipNoN
AlayvwaTikog £As:vxog Kal avapopd _ e TeAeuTaia 4 wngia T0U apI@poL
Ymo- | Nepiypaen Mrvupa eNlYHWV aTé TNV TeEAeuTaia 5874
HEVOU _ _ 086vng ouvTApNoN
Avdyvwon 1oTopikou ouva- TNV TTaPATTavw TTEPITITWON, N KAYKEASTTOP-
ALM ERHWV _ Ta €xel
E TeAeutaiog ouvayepuog 0 ekTEAéOEI 125.874 eAlyoUg ouvoliKd
7] MoAaidTEPOG oUVayEPPES 10 MeTpnTig Sidpkeiag {wng (nué-
Emonpavon o@aApdtwy (TTpoeTTi- PEG SPACTNPIOGTNTAG KEVTPIKNG
AoyA = 1) povasdag)
ALMA |Mévo otnv 08dvn 1 LIFE |Avayvwon apiBpou nuepwyv dpa- 584
2Tnv 086vn kai oTnv ££050 2 oTNPIGTNTAG KEVTPIKAG HOVAdag

TNV TTApATTAVW TTEPITITWOT, N KEVTPIKNA
povada gival evepyotroinuévn yia 584 nuépeg
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MeTpnTig apiBuou evepyoTroin- Movddeg auvbeong
OEWV KEVTPIKAG povadag Ymo- |Meprypaen Tipég
Avayvwaon apiBuou evepyoTtroin- 2547 HevoU (TpoeTi-
OEWV KEVTPIKAG povadag Aeypéveg)
PONC | ZtnVv TTapatrdvw TTEPITITWOT, £XOUV EKTE- Movada ouvdeong oTov OUVSETH- 1)
AeoTei 2547 eTTAVEKKIVAOEIG TNG KEVTPIKNG CNX1 [Ba CNX1
povadag (mavr) EvOEIEn SIKTUOU NAEKTPIKAG Kayia guvdedepévn Jovdda OFF
TPOPOdOTiag XAauNANG TToIGTNTOG, HE OUXVEG o 2uvoedepévn povada Wi-Fi EMC.W 1
SIaKOTTEC TAONG) ] Movdda ocuvdeang oTov GUVOETH- (OFF)
Mndeviouo6g peTpNTA 0PIBPOU pa CNX2
EVEPYOTTOINCEWV KEVTPIKAG Kayia ouvdedepévn povdda OFF
PONE povadag Zuvoedepévn povada avTIKPIoTWY
Avapovn yia ratnua Tou OK yia 5 CNX2 | @UMwv EMX.W. Kevpikn povada 1

OEUT. WOTE O YETPNTAG VA ETTAVOP-| 0000 Tou Aeiroupyei wg MASTER
pubuioTei 10 O ZuvoedeUEVN POVAda QVTIKPIOTWY
MeTpnTiAG apIBpoU auTOpaTWYV @UMwv EMX.W. Kevipikn povéda 2
ETTAVAPOPWV Trou Asitoupyei we SLAVE
Avayvwon apiBuol autéuatwyv 1123 Emavagpopd epyooTaoiakwy TIHWY Kal pOpTWOoN amod
ETTAVOPOPWYV KEVTPIKAG ovadag KApTA UVARNG
H autépatn eTavagopa eivai n eravagopd Ymo- |Mepiypagn Mnivupa
TOU MIKPOSIOKOTITN ATTO TNV KEVTPIKK povAada HEvoU 0086vng
RsTC | V'@ AOyoug ao@aleiag. ZuviABwg, n KEVTPIKA DOpTWON EPYOTTATIAKWY TIHWV
povada peTafaivel 0TNV KATAOTACN QUTOMA- Avapovn yia métnua Tou OK yia 5
TNG ETTAVAPOPAG OTaV ETTITEUXOE N EAAXIOTN OEUT. WOTE VO PopTwOOUV O TTPOETTI- 0000
TIMA KaTtw@Aiou TdoNng pIkpodiakoTrTn. O Aeyuéveg TIHEC.
uTTEPBOAIKOG aPIBUOG AUTOUATWY ETTAVO- DEE Inueiwon:
PopwV PTTopEi va atroTeAei évoeign dikTUou lMo TN eOPTWAON TWV EPYOTTACIOKWY TIHWV
NAEKTPIKAG TPOPOdOTiag XaunAng ToidTnTag, [=] amaiTeiTal ek véou ekTéAean Tng Pabuovopnong
JE ouxVEéG BIOKOTTEG TAONG. g diadpopng. Zmnv 086vn eugavidetar n Evoeign
Mnd&eviopog peTpnTh 0PIl — LRNT trou avaBooBrivel uéxpl va eKTEAEDTE N
AUTOHOTWY ETTAVOQPOPWYV Babuovéunan (ypriyopn A Tponyuévn).
RSTE |Avapovn yia rétnua tou OK yia 5 ®6pTWON TPOYPAPUATIOHOU aTTO
OEUT. WAOTE O YETPNTAG VA ETTAVOP-| 0000 KAPTA UVARNG
pubuioTei 10 O Avapovn yia Tarnua Tou OK yia 5
Ep@dvion kai puBuion TnAe@w- OEUT. WOTE VO PopTWOOUV OI TIPEG 0000
VOU TEXVIKOU EYKATAOTAONG MEM |am6 TV kdpTa pviung.
Mg oTiypigio TTATNPa Tou TTAR- Emtuxng @dptwon atmo kapta DONE
kTpou OK, epgaviCel Tov atrobn- PVAUNG. (TéAog)
KEUPEVO apIBud (XPNOIPOTIOIOTE ZpaAua @épTWONG ot KAPTA Pvr- EMEM
1o TAAKTPa A ¥ yia pETaKiVNON ung (.. dev UTIGpxEl KAPTA).
ye KUAION) P0Bpion emiTédou TPooTaciag KEVTPIKIAG Hovadag
MpwTa 4 yneia Tou apIBUOU TEXVI- 3334 (mpoemiAoyn = OFF)
KoU eykaTtdoTaong OFF |Kayia mpogTaaia
Emrépeva 4 yneia Tou apibuou 2548 1 MpooTaoia Twv pevou MOT, LRNT, TRV, OUT, IN,
TL TEXVIKOU EYKATAOTAONG LGC, STAT, EXP, LOAD
TeAeuTaia 2 wneia Tou apiBpuol 32 2 |Npooragia Tou pevoy RAD
TEXVIKOU EYKOTAOGTAONG %) MpooTaaia g alvdeang IP (dev eival Suvatr
270 TTOPOTIaVW TTapadelyua, o apiBuog % 3 |nouvdeon oy Kevipikr povada péow
TNAEPUIVOU TOU TEXVIKOU EYKATAOTAONG Eival: (= smartphone)
3334254832 4 MpooTaoia Twv pevou MOT, LRNT, TRV, OUT, IN,
Me mratnua Tou TTARKTpou OK yia 5 deur., LGC, STAT, EXP, LOAD «kai Thg auvdeang IP
EVEPYOTIOIEITAI N AEITOUPYia TPOTTOTTOINONG 5 |Mpootagoia Twv pevod RAD kai Tng aUvdeang IP
TOU apiBuou. XpnaolPoTroInaTe Ta TIARKTPA 6  |[MAQpNG TTPOCTaCia TNG KEVTPIKAG POVAdag
AV yia va aAAageTe TV TP Kai To OK yia 7 MpooTagia 6Awv TwWV PEVOU TNG KEVTPIKAG
va eMPRERAIWOETE TO YnYio povadag, diatiBetar ouvdeon IP
Epg@dvion TAnpo@opiwyv  Ke-
VTPIKAG povadag
INF  |[Ovopa KeVTPIKAG Hovadag SL24.W
‘Exdoan UANIKOAOYIGHIKOU KEVTPI- 113

KAG pJovadag
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AioTa emionudvoewyv oTnv 006vn F14 YTIOTaoN HIKPOBIAKGTTT (EAEYETE TNV TPOQODO-
- - gia kai TIg £6d0ug)
Emofuavon nsplvp’acpn - - - F15 Avemituxng éAeyxog aopaAeiag 1
C1 KAeiom emra@n oty €icodo eAéyyou C1 F16 AVETTITUTC EAeYXOC aoQAAEIaC 2
C2 Kheioth emagn oTnv gicodo eAéyyou C2 F17 Averrtuyrig éAeyxog ao@daheiag 3
C3 KAeioTA emragn oty €icodo eAéyxou C3 F18 AvetTiTuyng éAeyxog aapdaheiag 4
C4 KAeioTh £mman oTnv £icodo ehéyxou C4 F19 Z:vuvgpuéc AENG Xpovikol opiou/prikoug
. - p - €AlypoU
2; QVOIK”,] erraq)r’] gy 510060 uc(pa)\c!ag S1 F21 Yuvayeppdg BpaxukukAwpaTog mosfet
VOIKTH) £TTaQA 0TV €ic0d0 ao@aAciag S2 F23 SUVQYEPHOC ELTTAOKAC POTOPG
S3 AvoikTr ema@n oTnv gicodo aoaAeiag S3 F26 TUVaYEPHOC 50U EUTIOBIOU OTO KAEIIHO
S4 AVOIKTH £TTOQN OTNV €i0000 aoPaAeiag S4 F27 Zuvayepudg uTTEPEVTaONg
FO1 Emiteugn 6éong Tepparikol diakdTrn dladpo- F29 Zuvayeppdg YEPATNG PVAUNG TNAEXEIPIOTNPIOU
UAS avoiypaTog F30 Zuvayeppog KATEOTPAMMEVNG PVANNG TNAEXEN-
FC1 Emiteugn 6éong TeppatikoU diakéTrTn diadpo- pioTnpiou
Ung kAgioipaTog F31 Zuvayepudg BPOaXUKUKAWHOTOG QAag
0OBO Avixveuon gpmodiou 010 Gvolyua F32 Zuvayeppog BPayUKUKAWPOTOG Auxviag avol-
OBC Avixveuon euTrodiou aTo KAgioiuo KTAG KaykeAdTopTag _
AF1 KivnTipag oTo SIaoTnua peiwang d0vaung F33 Zuvayepudg atouciag kaptag pvAung
TPOOEyYIoNC aToT F34 Zuvcvspm’ng qumcpmoF E)\EVXOEJ FW
MSO1 Eriteuén unyavikol GToTr aTo Gvolyua F36 Zuvayeppdg Beppokpaoiag TrAakéTag

MSC1 ETiteugn pnxavikol oToTr 0TO KA€ioINO
Aeitoupyia Pe ptratapia

BATT Orav epgavigetal autd 10 privupa, akoAouBei
n €vOeIgn Taong AEITOUpYiag Twv PTTATAPIWY,
m.X. 24,5V
H pmatapia eival oxedév amo@opTiopévn

BT- (emoruavan YOvo e TNV KayKeAGTTOPTA OKI-
vnrotoinuévn)
H pmarapia eivar TApwS atro@opTiopévn

BT-- (emoruavan Povo e TNV KayKeEAGTTOPTA OKI-
vnToTroInuévn)

RX AAWn evioAng ThAexeIpIoTnpiou amd ammodn-
KEUUEVO TNAEXEIPIOTAPIO

NX AAqn evioAig TNAexeIpIoTNpiou aTTé TTARKTPO
Un ammoBnkeupévou TNAEXEIPIOTNPIOU

RD Mn evepyr ammokwdikotroinan KuNidpevou/
0106gp0oU KWAIKOU

OAB Aiatpnon kaykeAdTTOpTag AvoIKTAG

AT Kaykehdmopta aTn @don autépatng Babuo-
véunong

AioTa cuvayeppuwyv

Zuvayeppog |Mepiypaen

XXXX Emravagopd AakéTag

MNP ZuvayepPog TTITEUENG SIaCTANATOG EAlYHWV
amd TNV TeAeUTaia ouvTApnaon

FO ZQAAUO PN eTIAEYUEVOU KIVATHPA

F1 Z@AaAUa avTeaTpappévwy KaAwdiwv KIVNTAPA

3 ZPAAUQ QVTEGTPOAPUEVWY TEPUATIKWY dIAKO-
TITWV d108pOUAS

F4 2UVayEPUOG AVOIKTWV TEPHATIKWV BIKOTITWV
Siadpopng

F5 Z@AaApa duoAeiToupyiag TepUaTIKOU SIOKOTITN
Sladpopng avoiydatog

F6 Zpahpa duaAeiToupyiag TEPUATIKOU SIOKOTITN
S1adpopng KAEITipaTog

F9 ZPAAUQ ETTIKOIVWVIAG PE TTAQKETO ETTEKTAONG

F10 ZUVOYEPHOG TPAAUOTOG [N OUVOESEPEVOU KIVITHPA!

F12 2uvayepPOg 0QAAUATOS KWAIKOTIOINTH

Evnuépwon uAikoAoyiopIKoU:

H kevTpikr) povada diabétel pia BUpa USB trou emITpETTel TRV €vin-
HEPWON TOU UNIKOAOYIOHIKOU TNG KEVTPIKAG HOVADdAG | TNG HOvAdag
emkoivwviag Wi-Fi EMC.W

Mpoooxn:

Edv n diadikaagia evnuépwaong UNKOAOYIOHIKOU Dev EKTEAEOTEI Cw-
OTd, YTTopEi va TTPOKANBET {NpIG aTNV KEVTPIKK povada r) oTn Jova-
da emikoivwviag Wi-Fi. BeBaiwBeite 611 n Tpogodoaia Tou dIKTUoU
Oev JIAKOTITETAI KATA TNV EVNPEPWOT.

MNa va ekTeEAETETE EvNPEPWON TOU UNIKOAOYIOUIKOU, avaTpEéETE OTIG
0dnyieg TToU TTAPEXOVTAI HE TO UAIKOAOYIGHIKS.
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ZUMTTEPIPOPA KEVTPIKAG HOVASAG KATA TN
@OPTWON TWV PUBNiTEWYV:

2oV TIOPOKATW TTIVAKG TIEQIYPAPETAI N GUMTIEPIPOPA TNG
KEVTPIKAG HOVASAG KaTG TNV opadiKr GOPTWON Twv pubpicewy
QAvVaQOPIKA LE TO TTAPAKATW OeSOpEVA:

2100ep0i PETPNTEG XWPIG SuvaTOTNTA PNdEVIoPOU

“ VIMAR

Etravagopd/
pUBpIoN Bedo-
MEVWV KEVTPI-
KAG povadag

2106€p0i YETPNTES

MeTpntég pe
duvardétnTa pnde-
viopou

Kapia peTaoin

Mapduerpor Kivn-
TApa

PUBpion dedopé-
vwyv a1ré App

Aedopéva dia-

Autéparn Baéuo-
vopnon mpwTou

- Metpntég TOU pTOpoUV va PNdEVIOTOUV aTTO TOV TEXVIKO a6 10 App Spoprg eAlypol
eykardaToong By-gate Pro . PuBpion Sedopé-
- TapdpETPOI KIVTAPA (MEVOU KEVTPIKAG Hovadag, Turiua MOT) e Pubpioeig vwvuunl App H
- Aedopéva Sladpoprg KaykeAdTropTag (Tr.X. WAKOG @UANou, KwdIKd¢ Tpo-
KOPTTUAN pedpaTog...) aBaong Kapia petaoAn
- PuBpioeig TexvikoU eykatdoTaong (uevoU KevTpikAg povadag, TnAexelpioTrpia
TuApata TRV, OUT, IN, LGC) Z100ep0i PETPNTEG
- Kwdikég mpdéofaong (Uevol KevipikAg upovadag, THAHO MeTpnTég e
PASS) duvardétnTa unde- . .
- TnhexeipioThpia VIOHOU Kapia petaBoAq
LOAD DEF Mapduerpor kivn-
p . ZuuTTEPIPOPG (popTwON €p-|THPa
Evepyeia A cooneya KEVTPIKNAG povadag yooTaoiakwy |Aedopéva dia- Néa Ba®povopnon
>1a6€poi YETPNTEG TIHWV) Spopung LRNE i LRNA
MeTpnTég pe Pubuioeig Emavagopd oTig
duvaroétnTa pnde- Kwdikdg po- NMPOENIAEFMENEZX
viopou oBaong TIMEZ
RESET Mapdpuetpol Kivn- TnAexepiotipia  |Kapia petaBoAn
(eTTavekkivnon [Thpa . . 2100€p0i PETPNTEG
KEVTPIKAG Ho- As6o;’1éva dia- Kaiia peraBoAq Metpntég pe duva-
vadag) Spopng T0TTA UNdEVIOpOU
PuBpioeig Mapaperpor Kivn-
KwdIk6g 1mpo- ERSA pa . i
ofaong (81aypagn pvi- |Aedopéva diadpo- Kapia petapoq
TnAexeipiotripla ung 8€kTn) uig
10Bepoi peTpnTéG PuBpioeig
MeTpnTég pe Kwdikég mpdofa-
duvardétnTa pnde- ang
wcpgﬂ TnAexelpioTipia MNARpng Siaypaen
Evnuépwaon ?rﬁoi)%a”upo' - ﬁg?,;ﬂ?g”;g %EI,%_
E())\Il:l'(o)\OVIO‘uI— Aséogéva Sia- Kapia peTaBoAn 16TTa NBEVIoLoU
?,ﬂg“’)c Emavagopd/ I'I’apapupm Kvn-
Higgiq yBuion dedo- LY Kapia petaBoAn
KwdIk6g 1Tpo- puBHION | Aedopéva diadpo- Hiau n
MéEvwv &EKTN .
oBaang - at6 70 App By- HAg
TnAexeipiotipia ate Pro PuBuioeig
100epoi HETPNTEG g Kwdikég péoBa-
MeTpnTég pe . . ong
duvaroétnTa unde- Kaia peraBoq TrAexEI0IOTO P0UOuiIoN Sedopévwv
VIouoU NAEXEIPIOTNP amrd App
Mapdpetpol Kivn- |PUBUION dedopé-
I(‘q%;?w'\gﬁM pea vwv amré MEM.W
a6 KApTa AeSopéva dia- Autépam Babuo-
VAUNG) Spoprig voHnoT mpwrou
H gAlypou
PuBpioeig
KwdIk6g 1Tpo- PUBuION dedopé-
oBaong vwyv amré MEM.W
TnAexeipioTrpIa
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