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Scheda di comando con display e ricevitore radio 433 MHz incorporato

Control unit with display and built-in 433 MHz radio receiver

Carte de commande avec écran et récepteur radio 433 MHz intégré

Tarjeta de mando con pantalla y receptor de radio 433 MHz incorporado
Elektronische Leiterplatte mit Display und integriertem Funkempfanger 433 MHz
MAakéTa eAéyxou e 006vn Kal evowpaTtwuévo acUpuato 6éktn 433 MHz
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Descrizione
Scheda di comando con display e ricevitore radio 433 MHz incorporato per automazioni 24 V battenti. Predisposta
per comunicazione WiFi via Smartphone e Tablet mediante I'utilizzo dell'apposito modulo di comunicazione EMC.W
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Attuatori comandabili

“ VIMAR

Utilizzo del display

Le impostazioni della centrale sono visibili a display e pos-

Cod. Descrizione o b ) A S
- sono essere modificate con I'utilizzo dei tasti di navigazione
EAM2  |EKKO 300D attuatore I!neare 24V 3 m 300 kg menu come da tabella seguente:
EAM3 EKKO 400D attuatore lineare 24 V 4 m 250 kg
EIM1 HIDDY 200D attuatore interrato 24 VV 2 m 200 kg Tasti F . Durata
HIDDY 350D attuatore interrato 24 V 3,5 m eBl LEEE pressione
EIM2.24 - -
200 kg Accensione display
OK Ingresso in sottomenu Istantanea
L . Conferma cambio valore
Funzioni della morsettiera N Scorrimento del menu in su Istantanea
Dati Aumento del valore parametro
Blocco |Morsetto|Descrizione - Scorrimento del menu in git
nominali M Diminuzione del valore parametro Istantanea
sec | Secondario trasformatore |24 Vac Uscita dal menu o
T2 Annullamento del cambio di valore
ESC it | Istantanea
21 Apertura motore 1 24 Vdc g” orno almenu
MOT 22 Chiusura motore 1 80w pegnimento del display
25 Apertura motore 2 24 Vdc A+VY Reset della scheda 3s
26 Chiusura motore 2 80w A+ OK |Comando di apertura 1s
0 Negativo alimentazione ¥+ OK |Comando di chiusura 1s
accessori _ Esc + |Test del display (accende individ-
PS 1 Positivo alimentazione 24 Vdc OK ualmente in sequenza ogni seg-|3 s
accessori 500 mA mento del display e i punti)
2 Positivo accessori veri- ESC + All'accensione della scheda avvia
ficati oK la modalita di aggiornamento|3 s
10 Negativo lampeggiante |24 Vdc Firmware
1 Positivo lampeggiante 35 W PP Comando passo-passo Istantanea
18 Negativo elettroserratura |12 Vdc
19 Positivo elettroserratura |15 VA
AUX 0 Negativo accessori LMenu . dell trale & izzata i
Uscita ausiliaria config- a programmazione della centrale & organizzata in menu
A1 ) e sottomenu che permettono di accedere e modificare i
urabile 1 500 mA arametri e le logiche della centrale. La centrale & dotata
Uscita ausiliaria config- par J6 logiche detla ¢ .
A2 . dei seguenti menu di primo livello:
urabile 2
+E Positivo alimentazione Menu |Descrizione
encodgr - - 12 Vdc MOT |Impostazione dei parametri motore
Negativo alimentazione - - -
-E Menu di esecuzione procedura di taratura della
encoder LRNT corsa
Segnale A encoder mo- — - -
E1 tore 1 TRV  |Menu di impostazione parametri della corsa
Lsw E2 Segnale B encoder mo- OUT  |Menu di configurazione delle uscite ausiliarie
tore 1 IN Menu di configurazione degli ingressi
E5 Segnale A encoder mo- Lge | Menu diimpostazione delle logiche di funziona-
tore 2 mento
E6 tSegnZaIe B encoder mo- RAD Menu di gestione dei radiocomandi
ore
% c - - STAT |Menu di diagnostica e reportistica
omune ingressi - - - :
c1 Comando configurabile 1 EXP Menu di gestione schede di espansione
ACT Cc2 Comando configurabile 2 [NO LOAD |Menu di ripristino valori di fabbrica
C3 Comando configurabile 3 PASS |Menu di impostazione livello di protezione
C4 Comando configurabile 4
99 Comune ingressi
S1 Sicurezza configurabile 1
SAF S2 Sicurezza configurabile 2 |INC
S3 Sicurezza configurabile 3
S4 Sicurezza configurabile 4
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Tutti i sottomenu sono descritti nella tabella che segue:
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Parametri motore

Sotto
menu

Descrizione

Valori
(de-
fault)

O1

Tipo attuatore utilizzato
Attenzione! Se impostato
su OFF la centrale non
esegue nessun comando!

(OFF)

Non impostato

OFF

Ekko 300/400D (EAM2/EAM3)

Hiddy 200D (EIM1)

Hiddy 350D (EIM2.24)

1
2
3

02

Tipo di controllo della posizione
Impostato automaticamente con la
scelta del tipo attuatore. Si consi-
glia di non modificare I'impostazio-
ne data dal tipo attuatore.

Encoder virtuale: la centrale
calcola la posizione del cancello a
partire dai parametri di funziona-
mento del motore elettrico

Encoder EAM2, EAM3, EIM1

MOT

03

Tipo di finecorsa in apertura
Impostato automaticamente con la
scelta del tipo attuatore. Si consi-
glia di non modificare I'impostazio-
ne data dal tipo attuatore.

(OFF)

Finecorsa in apertura non pre-
senti: il motore elettrico si arresta
a fine tempo lavoro

OFF

Finecorsa in apertura di stop: il
finecorsa determina l'arresto del
motore

Finecorsa in apertura di pros-
simita: il finecorsa determina il
proseguimento della manovra alla
velocita di accostamento impostata
sino al rilevamento della battuta
meccanica

04

Tipo di finecorsa in chiusura
Impostato automaticamente con la
scelta del tipo attuatore.

Si consiglia di non modificare I'im-
postazione data dal tipo attuatore.

(OFF)

Finecorsa in chiusura non pre-
senti: il motore elettrico si arresta a
fine tempo lavoro

OFF

Finecorsa in chiusura di stop: il
finecorsa determina I'arresto del
motore

Finecorsa in chiusura di pros-
simita: il finecorsa determina il
proseguimento della manovra alla
velocita di accostamento impostata
sino al rilevamento della battuta
meccanica

Nota:

02, O3, 04 sono impostati automaticamente con la
scelta del tipo attuatore. Si consiglia di non modificare

'impostazione data dal tipo attuatore.

2

LRNT

Procedura di taratura della corsa motori

LRNE

Taratura rapida della corsa.

La taratura viene eseguita in modalita intera-

mente automatica e imposta:

- Rallentamento in apertura al 20% della
corsa totale

- Rallentamento in chiusura al 20% della
corsa totale

- Sfasamento in apertura a 3 s e in chiusura
abs

- Quota pedonale al 30% anta 1

Tasto |Msg Descrizione fase
display

- PP Attesa inizio procedura di
taratura

PP CL2 |Alla pressione del tasto:
chiusura motore 2 e ricerca
battuta di chiusura

- CL1 Chiusura motore 1 e ricerca
battuta di chiusura

- OP 1 |Misura della corsa di apertura
e ricerca battuta motore 1

- OP 2 |Misura della corsa di apertura
e ricerca battuta motore 2

- CL2 |Misura della corsa di chiusu-
ra motore 2

- CL1 Misura della corsa di chiusu-
ra motore 1

- OPC1 |Lettura della curva di corrente
in apertura motore 1

- OPC2 |Lettura della curva di corrente
in apertura motore 2

- CLC2 |Lettura della curva di corrente
in chiusura motore 2

- CLC1 |Lettura della curva di corrente
in chiusura motore 1

- END |Procedura terminata

LRNA

Taratura avanzata della corsa.

La taratura permette all'installatore di scegliere:

- Posizione di rallentamento in apertura e
in chiusura

- Sfasamenti in apertura e chiusura

- Quota di apertura pedonale anta 1

Tasto |Msg Descrizione fase
display

- PP Attesa inizio procedura di

taratura

PP CL2 |Alla pressione del tasto: inizio
chiusura e ricerca battuta di

chiusura motore 2

- CL1 Inizio chiusura e ricerca bat-

tuta di chiusura motore 1

PP OP 1 |Inizio apertura motore 1. Alla
pressione del tasto: imposta-
zione della posizione di inizio

rallentamento in apertura

PP OP 1 |Alla pressione del tasto
impostazione della posizione
di fine corsa o prosecuzione

sino alla battuta
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PP |OP 2 Inizio apertura motore 2. Alla Parametri della corsa del cancello
pressione del tasto: imposta- Sotto|Descrizione Valori
zione della posizione di inizio menu (default)
rallentamento in apertura Forza motore 1 (%).
PP |OP2 |Alla pressione del tasto Imposta il valore della forza data al |  (50)
impostazione della posizione T motore per spingere |'anta
di fine corsa o prosecuzione Forza minima 1
sino alla battuta Forza massima 100
PP CL2 |Inizio chiusura motore 2. Alla Forza motore 2 (%).
pressione del tasto: imposta- Imposta il valore della forza data al | (50)
zione della posizione di inizio T2 motore per spingere 'anta
rallentamento in chiusura Forza minima 1
- CL2 |Prosecuzione della chiusura -
motore 2 a velocita di rallen- Fo'rza massima - 100
tamento sino alla battuta Ehimalantalalmiioversk ALl
s - T3 Motore 1 M1
PP CL1 Inizio chiusura motore 1. Alla Motore 2 M2
pressione del tasto: in;posta- Sensoldilmarcial
= zione della posizione di inizio ; ; q
E LRNA rallentamento in chiusura :‘:10‘12?;8 il senso di marcia del M
- ) CL1 Prosecuzione de."? chlusura Standard (un motore lineare chiude
g?r:g:i;S?n\;e:ﬁgtsa(i;glen- il cancello a pistoni estesi) !
OPED [Inizio apertura pedonale. Alla T4 'C';fcrzﬁo(;”pggsir ?nlgtetﬁre chiudeil|
pressione del tasto: imposta- Nota:
;Z)Z)gsniﬂa quota di apertura Inverte entrambi i motori. Nel caso in cui
- — un solo motore abbia senso di marcia non
- CPED ;h;;zt:{jr:r;)t:dc:)&::eposmone corretto, invertire i fili di alimentazione del
PP |DLOP [Inizio apertura. Alla pressione ,ﬁ>_€ mﬁﬁg’?‘: e errato. @
del tasto impostazione del Te Cancello monoanta 1
tempo di sfasamento in aper- Cancello a 2 ante 2
tura, parte motore 2 Scelta del metodo di intervento
PP DLCL |Inizio chiusura. Alla pressione per rilevamento ostacolo (1)
del tasto impostazione del Sovracorrente o anta ferma:
tempo di sfasamento in chiu- l'ostacolo viene rilevato al supe- 1
sura, parte motore 1 ramento della soglia di corrente o
- END _|Procedura terminata della soglia rallentamento encoder
Anta ferma: I'ostacolo viene
Autotaratura: rilevato solo quando I'anta rallenta 2
Il cambio di parametri della corsa del cancello non de- T7 eccessivamente
termina la necessita di eseguire nuove tarature da parte Sovracorrente: l'ostacolo viene
dell'installatore, tuttavia, cambiando i parametri della rilevato al superamento della soglia 3
corsa la centrale ha bisogno di apprendere nuovamente di corrente
la curva di corrente, disabilitando quindi il rilevamento Sovracorrente e anta ferma: 'o-
ostacolo solo durante la manovra di autotaratura stessa. stacolo viene rilevato al contempo- 4
raneo superamento della soglia di
L'autotaratura € opportunamente segnalata: corrente e rallentamento encoder
- sul display della centrale con la scritta AT Tempo di rilevamento ostacolo
- dal lampeggiante con un lampeggio a frequenza dop- motore 1
pia del normale Tempo dopo il quale la soglia di
corrente o la soglia encoder fanno (20)
Gli eventi che generano una autotaratura sono: T10 |intervenire il rilevamento ostacolo
- cambio dei parametri: T24, T25, T26, T27, T28, T29, per il motore 1 (regolabile a inter-
T30, T31, T32, T33, T34, T35, T40, T41 valli di 100 ms)
- caricamento impostazioni da scheda di memoria 100 ms (tempo minimo) 10
MEM.W 600 ms (tempo massimo) 60

- ripristino/importazione impostazioni da App By-gate Pro
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Tempo di rilevamento ostacolo Tempo di sfasamento in 3)
motore 2 apertura
Tempo dopo il quale la soglia di T18  [Nessuno sfasamento 0
corrente o la soglia encoder fanno (20) 60 60
T11 |intervenire il rilevamento ostacolo Te:\ oTaTETasamantonn
per il motore 2 (regolabile a inter- chiu';ura (6)
sl e s T19  [Nessuno sfasamento 0
100 ms (tempo minimo) 10
600 ms (tempo massimo) 60 SOIS = e Py 60
Tempo di spunto e oclta1norma e in apertura (90)
Tempo durante il quale il motore T24 c:atl);gig minima 1
spinge con forza massima per (2.0) — -
T12 |far muovere I'anta (regolabile a velocita massima 100
intervalli di 0,5 s) Velocita normale in apertura (90)
0,5 s (tempo minimo) 0.5 motore 2
, T25  [elocita minima 1
5,0 s (tempo massimo) 5.0 — -
velocita massima 100
Velocita normale in chiusura (90)
Quota di apertura pedonale 1o [mMotore 1
(% della corsa totale di apertura (30) velocita minima 1
T13 [prima anta) velocitd massima 100
Quota minima 10 Velocita normale in chiusura (20)
Quota massima 100 T27 mTto.:? 2 — 1
Spazio di disimpegno su ostaco- velocita minima
lo (quota di inversione in seguito al|  (5) velocita massima 100
rilevamento di un ostacolo) Velocita di rallentamento in (30)
T14 |Non disimpegna, arresta sola- OFF apertura motore 1
mente T28  |yelocita minima 1
Minima inversione 1 z velocita massima 100
E Massima inversione 10 = Velocita di rallentamento in (30)
= Distanza di riduzione forza di ac- (OFF) T29 apertura motore 2
costamento in battuta motore 1 velocita minima 1
T Riduzione forza non attiva OFF velocitd massima 100
S |Minima distanza di riduzione forza 10 Velocita di rallentamento in (30)
Massima distanza di riduzione 100 T30 chiusura motore 1
forza velocita minima 1
Distanza di riduzione forza di ac- (OFF) velocitd massima 100
costamento in battuta motore 2 Velocita di rallentamento in 30
T16 |Riduzione forza non attiva OFF chiusura motore 2 (30)
Minima distanza di riduzione forza 10 T31  |velocita minima 1
Massima distanza di riduzione forza| 100 velocita massima 100
Nota: Spazio di rallentamento in aper-
T15 e T16 indicano la distanza dalla battuta mec- tura motore 1 (20)
canica a partire dalla quale la forza motore é ridotta T32  [Nessun rallentamento 0
di Irlnelt)at(tp?rn:nette dlniregolﬂre I]:fmgattoldell annt: | Tutta a corsa & rallentata 100
sulla battuta meccanica). Ha effetto solo quando la Spazio di rallentamento in aper-
centrale funziona con encoder e con finecorsa di T e &) (20)
pross'm":t:cci)lﬁinjslggigorsa' T33  [Nessun rallentamento 0
Tempo di disimpegno a fine Tutta _Ia corsa ¢ rallentata i i 100
manovra per ridurre la pressione Spazio di rallentamento in chiu- (20)
del motore sulla battuta meccanica T34 sura motore 1
(regolabile a intervalli di 100 ms) (OFF) Nessun rallentamento 0
T17 Attenzione: Tutta la corsa é rallentata 100
Lastciare in gFF questotpara- Spazio di rallentamento in chiu- (20)
metro quando & presente una sura motore 2
elettroserratura. T35 INessun rallentamento 0
Nessun disimpegno OFF -
100 ms (disimpegno minimo) 10 Tutta la corsa é rallentata 100
500 ms (disimpegno massimo) 50
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Nota: Configurazione delle uscite ausiliarie

T32, T33, T34, T35 rappresentano la % della corsa Sotto |Descrizione Valori

o del tempo di lavoro totale che viene effettuata a menu (default)

velocita di rallentamento Elettroserratura 1)
Tempo di accelerazione in aper- (0.5) Uscita non attiva OFF
tura motore 1 ) Elettroserratura a scatto 1
Massima accelerazione (0 s per Elettroserratura a caduta 2

T36 raggiungere la velocita normale) 0 5 Elettroserratura a magnete (vento- 3
Minima accelerazione (2,0 s per 20 sa) attiva in chiusura
raggiungere la velocita normale) ) Elettrolsen_'atura a magnetg (vento- 4
Tempo di accelerazione in aper- sa) attiva m_ape_rtura e chiusura

(0.5) Tempo eccitazione elettroserra-
tura motore 2 tura a scatto (1.2)
T37 Massima acclelerellzic')tr!e (Os pler) 0 19T |[(regolabile a intervalli di 0.1 s) .
Egglungere Ia ve.ou a ;(;rma e 0.5 s (tempo minimo) 05
inim. razion r -
raggiui:gﬁaelg \a/‘elgci?é(n’or;SIZ) 20 510 S (ten]po massimo) 5.0
Tempo di accelerazione in chiu- T'p‘.’ nsclia morsetto A1 (1)
(0.5) Uscita non attiva OFF
:Azr:sﬁzt:;iglerazione (0 s per Spia cancello aperto (SCA)
T38 raggiungere la velocita normgle) 0 F.unzionamento come da imposta- 1
zione parametro SCA
Minima accelerazione (2,0 s per 20 Uscita Radio Ausiliaria (RAU)
raggiungere la velocita normale) ) Funzionamento come da imposta- 2
= Tempo di accelerazione in chiu- (0.5) zione parametro RAU
|I'.\_: sura motore 2 _ Luce di cortesia (LCO)

T30 Massima accelerazione (0 s per 0 Attiva durante il movimento dell’an-
raggiungere la velocita normale) ta e per un tempo successivo 3
Minima accelerazione (2,0 s per 20 allarresto dell’anta impostato dal
raggiungere la velocita normale) : 5 A1 parametro LCO

Nota: o Luce di Zona (LZO)

T36, T37, T38, T39 sono il tempo durante il quale il Attiva durante il movimento 4

motore accelera fino al raggiungimento della velocita dell'anta

normale di apertura (regolabili a intervalli di 0,1 s) Cancello rimasto aperto (OAB)

Rampa di decelerazione motore 30 Attiva se il cancello rimane aperto

1 (30) per un tempo superiore a quanto 5

Rampa ripida (massima decele- definito dalla logica allarme cancel-
T40 razione) 0 lo aperto (L16)

— Manutenzione (MAN)

Rampa dolce (minima decelera- 100 Uscita attiva quando viene rag-

f'\’lg?ne)a T cEe e G giunto il numero di manovre di se- 6

P) P (30) gnalazione manutenzione (MNPS)

Rampa ripida (massima decele- n_ella sezione diagnostica

. 0 Tipo uscita morsetto A2 (2)
™4 razione) - -
Uscita non attiva OFF

Rampa dolce (minima decelera- 100 Spia cancello aperto (SCA)

zione) Funzionamento come da imposta- 1

Nota: zione parametro SCA

T40 e T41 sono le rampe di decelerazione tra la Uscita Radio Ausiliaria (RAU)

velocita normale e di rallentamento dei motori. Funzionamento come da imposta- 2

A2 zione parametro RAU

Luce di cortesia (LCO)

Attiva durante il movimento dell'an-
ta e per un tempo successivo 3
allarresto dell’anta impostato dal
parametro LCO

Luce di Zona (LZO)
Attiva durante il movimento 4
dell’anta
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A2

Cancello rimasto aperto (OAB)
Attiva se il cancello rimane aperto
per un tempo superiore a quanto
definito dalla logica allarme cancel-
lo aperto (L16)

Manutenzione (MAN)

Uscita attiva quando viene rag-
giunto il numero di manovre di se-
gnalazione manutenzione (MNPS)
nella sezione diagnostica

Uscita di sincronismo, interbloc-
co tipo bussola (INB)

Configura automaticamente senza
scelta da parte di utente I'ingresso
S4 come ingresso di sincronismo.
La centrale da il consenso all'a-
pertura del cancello solo se l'altro
cancello € in posizione di chiusura.

Cancello chiuso: non attiva
Cancello in apertura intermittente
lenta

Uscita di sincronismo, in-
terblocco tipo bussola (INP) con
segnale di presenza.

Configura automaticamente senza
scelta da parte di utente I'ingresso
S4 come ingresso di sincronismo
e l'ingresso S3 come ingresso di
presenza.La centrale da il consen-
so all’apertura del cancello solo
se laltro cancello & in posizione di
chiusura e I'ingresso di presenza &
impegnato.

RAU

Configurazione Uscita Radio
Ausiliaria

(1)

Impulsiva: I'uscita si attiva per 1
s a seguito del comando RAU da
radiocomando

Temporizzata: I'uscita si attiva per
il tempo impostato al parametro
RAUT a seguito del comando RAU
da radiocomando

Bistabile: I'uscita funziona in mo-
dalita Passo-Passo ON/OFF

RAUT

Temporizzazione uscita RAU

1's (tempo minimo)

(1)
1

600 s (tempo massimo)

600

LCO

Temporizzazione luce di cortesia

(120)

1 s (tempo minimo)

300 s (tempo massimo)

300

SCA

Modalita di funzionamento
uscita SCA

(1)

Cancello chiuso: non attiva
Cancello aperto: attiva fissa

Cancello chiuso: non attiva
Cancello in movimento: intermit-
tente

Cancello aperto: attiva fissa
Posizione indeterminata: intermit-
tente pausa di 1 s ogni 5

Cancello aperto attiva fissa 3
i Cancello in chiusura intermittente
2ISCA |Posizione indeterminata intermit-
o ) .
tente pausa di 1s ogni 5
Cancello fermo attiva fissa
. - . 4
Cancello in movimento: non attiva
Cancello fermo non attiva 5
Cancello in movimento attiva fissa
Configurazione degli ingressi
Sotto |Descrizione Valori
menu (default)
Ingresso di comando C1/C2/
C3/C4
Passo-passo (PP)
Il comando passo-passo:
- a cancello fermo chiuso coman-
da un’apertura
- in apertura comanda un arresto
0 una chiusura come da imposta-
zione logica passo-passo (L10) 1
- a cancello fermo dopo una aper- | (C1)
tura comanda una chiusura
- in chiusura comanda un arresto
0 una apertura come da imposta-
zione logica passo-passo (L10)-a
cancello fermo dopo una chiusu-
ra comanda una apertura
Pedonale (PED)
Comanda una apertura alla quota
pedonale 2
= Si comporta come un passo-passo (€2)
= se il comando viene dato a cancel-
C(X) |loin una posizione oltre la quota
pedonale
Apri (OPEN)
Il comando apri:
- a cancello fermo chiuso coman-
da una apertura
- in apertura & ignorato 3
- a cancello aperto resetta il tem-
. (C3)
po di pausa
- a cancello fermo comanda una
apertura
- in chiusura comanda una
apertura
Chiudi (CLS)
Il comando chiudi:
- a cancello fermo chiuso &
ignorato
- in apertura comanda una 4
(C4)

chiusura

a cancello fermo comanda una
chiusura

in chiusura & ignorato
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C(X)

Timer (TIM)

Il comando timer:

quando chiuso comanda una

apertura e mantiene il cancello

aperto fintanto che il contatto

resta chiuso

- al rilascio del contatto comanda
una chiusura

Timer pedonale (TIMP)
Esegue la stessa funzione del
comando timer, ma su quota
pedonale

S(X)

Ingresso di sicurezza S1/S2/S3/
sS4

Non attiva

OFF
(S3 S4)

Fotocellula in chiusura (PHC)

La fotocellula in chiusura:

- a cancello fermo permette
I'apertura

- in apertura non interviene

- a cancello aperto non permette
la chiusura e al rilascio azzera il
tempo di pausa

- in chiusura comanda una riaper-
tura immediata

(S1)

Fotocellula (PH)

La fotocellula:

- a cancello fermo non permette
I'apertura

durante I'apertura arresta il
movimento e al rilascio prosegue
I'apertura

a cancello aperto non permette
la chiusura e al rilascio azzera il
tempo di pausa

in chiusura arresta il movimen-
to e al rilascio comanda una
riapertura

($2)

Bordo sensibile bilanciato 8,2
KQ (8K2)

Fotocellula in apertura (PHO)
La fotocellula in apertura:

- a cancello fermo permette
I'apertura

in apertura richiude completa-
mente

a cancello aperto permette la
chiusura e non azzera il tempo
di pausa

in chiusura non interviene

Bordo sensibile a contatto pulito

NC (BAR)

- a cancello fermo non permette
I'apertura

- in apertura disimpegna

- a cancello aperto non permette
la chiusura e al rilascio azzera il
tempo di pausa

- in chiusura disimpegna

Stesso comportamento del bordo 5
sensibile NC
Stop (STP)
- arresta il cancello
Interrompe la chiusura automati- 6
ca come da impostazione logica
arresto da stop (L12)
Fotocellula in chiusura verificata
(PHCT) 7
Come fotocellula in chiusura, ma
con verifica
Z|S(X) |Fotocellula verificata (PHT) 8
Come fotocellula, ma con verifica
Fotocellula in apertura verificata
(PHOT) 9
Come fotocellula in apertura, ma
con verifica
Bordo sensibile NC verificato
(BART) 10
Come bordo sensibile NC KQ, ma
con verifica
Bordo sensibile bilanciato 8,2
KQ verificato (8K2T) 1
Come bordo sensibile 8,2 KQ, ma
con verifica
Impostazione delle logiche della centrale
Sotto |Descrizione Valori
menu (default)
Chiusura automatica (ON)
L1 Chiusura automatica non attiva OFF
Chiusura automatica attiva ON
Tempo di pausa (30)
L2 1 s (tempo minimo) 1
180 s (tempo massimo) 180
Tempo di pausa pedonale (20)
L3 1 s (tempo minimo) 1
180 s (tempo massimo) 180
Stato all’accensione (OP)
O Cancello in posizione chiusa:
9 Il primo comando passo-passo CL
apre il cancello.
L4 Cancello in posizione aperta:
Il primo comando passo-passo
chiude il cancello. Se la chiusura OP
automatica é attiva, trascorso il
tempo di pausa, chiude il cancello
Condominiale (OFF)
Funzione condominiale non attiva OFF
Non esegue chiusura e arresto in 1
L5 apertura ] .
Non esegue chiusura e arresto in 5
apertura e pausa
Non esegue chiusura e arresto in 3

apertura, pausa e chiusura




ELVOX Automazioni

SW24.W

“ VIMAR

L6

Chiusura rapida

(OFF)

Funzione chiusura rapida non
attiva

OFF

Chiusura rapida in modalita
cancello:

La centrale comincia a contare il
tempo di sgombero (L7) a partire
dal rilascio della fotocellula in chiu-
sura, all’esaurimento del tempo di
sgombero richiude.

Chiusura rapida in modalita
barriera:

La centrale comincia a contare il
tempo di sgombero (L7) dal rila-
scio della fotocellula in chiusura,
esaurito il tempo di sgombero
richiude. Se la fotocellula in chiu-
sura € nuovamente impegnata,
comanda un arresto. Al successivo
rilascio prosegue la chiusura. La
fotocellula in chiusura torna a
funzionare normalmente dopo una
chiusura completa.

L7

LGC

Tempo di sgombero (regolabile
aintervallidi 1 s)

Tempo dopo il quale il cancello
richiude se la chiusura rapida (L6)
€ attiva

(2)

Tempo di sgombero minimo

Tempo di sgombero massimo

10

L8

Prelampeggio

Tempo di lampeggio del lampeg-
giante prima di iniziare il movimen-
to del cancello

(OFF)

Prelampeggio disattivato

OFF

3 s di prelampeggio

4 s di prelampeggio

5 s di prelampeggio

L9

Uomo presente

(OFF)

Funzione uomo presente non
attiva

OFF

Comando passo passo disattivato,
radiocomandi non funzionanti. La
centrale accetta i soli comandi apri
e chiudi

Uomo presente di emergenza. In
condizioni normali funzionamento
standard, a sicurezze impegnate
funziona come uomo presente.

L10

Passo-passo

(4)

LGC

L11

Arresto da passo passo

(ON)

Chiusura automatica disattivata
quando € eseguito un arresto da
passo passo

OFF

Chiusura automatica non disattiva-
ta quando & eseguito un arresto da
passo passo

ON

L12

Arresto da stop

(ON)

Chiusura automatica disattivata
quando € eseguito un arresto da
stop

OFF

Chiusura automatica non disatti-
vata quando & eseguito un arresto
da stop

ON

L13

Colpo d’ariete

Effettua un breve movimento
nella direzione opposta a quella
di marcia, per facilitare il rilascio
dell’elettroserratura.

(OFF)

Colpo d’ariete non attivo

Attivo a cancello chiuso

Attivo a cancello chiuso e aperto

Attivo a cancello aperto

L14

Funzionamento in batteria

Funzionamento normale

Funzionamento normale con
lampeggiante disabilitato

Dopo un comando di riapertura
rimane aperto

All'interruzione dell’alimentazione
principale, apre e rimane aperto

L15

Risparmio energetico

(OFF)

Funzionamento normale

OFF

Funzione risparmio energetico
attiva. A cancello chiuso spegne
I'alimentazione accessori su uscite
1 e 2. Le uscite sono alimentate
nuovamente all’'esecuzione di un
comando.

L16

Segnalazione cancello rimasto
aperto

Numero di minuti dopo i quali, a
cancello parzialmente o totalmente
aperto, a prescindere dal tempo di
pausa impostato, viene inviata una
segnalazione di allarme (su display
e uscita configurata come OAB)

(30)

Segnalazione disabilitata

OFF

Intervallo minimo

Intervallo massimo

60

Funzionamento del comando
passo-passo a 2 passi:
apri, chiudi, apri...

Funzionamento del comando
passo-passo a 3 passi:
apri, stop, chiudi, apri...

Funzionamento del comando
passo-passo a 4 passi:
apri, stop, chiudi, stop, apri...
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RAD

Gestione dei radiocomandi

Controllo posizione in memoria

Sotto |Descrizione Msg del radiocomando
menu display Attesa codice 0000
Memorizzazione di un tasto Tasto del radiocomando n. 1 5001
come passo-passo CTRL memorizzato come chiudi
Attesa codice 0000 Tasto del radiocomando n. 99 me- 7099
PP Memorizzazione del radiocomando 1001 morizzato come Luce di Cortesia
n. 1 come passo-passo Tasto del radiocomando n. 30 non 030
Memorizzazione del radiocomando 1055 in memoria
n. 55 come passo-passo Radiocomando non in memoria -
Memorizzazione di un tasto Programmazione remota dei
come apri radiocomandi (default = 1)
Attesa codice 0000 Programmazione remota dei radio- OFF
OPEN |Memorizzazione del radiocomando 2001 comandi non attiva
n. 1 come apri Programmazione remota dei radio-
Memorizzazione del radiocomando 2055 comandi attiva:
n. 55 come apri permette di programmare dei
Memorizzazione di un tasto radiocomandi a partire da un radio
come pedonale comando gia in memoria seguen-
Attesa codice 0000 do la seguente procedura:
PED |Memorizzazione del radiocomando 3001 - premere contemporaneamente i
n. 1 come pedonale tasti 1 e 2 del radiocomando gia
Memorizzazione del radiocomando 3055 RE in memoria
n. 55 come pedonale - premere il tasto del radiocoman- 1
Memorizzazione di un tasto do gia in memoria da copiare sul
come attivazione Uscita Radio o nuovo radiocomando
Ausiliaria_ é - premere il tasto del nuovo radio-
RAU Attesa codice _ 0000 comando su cui copiare il tasto
Memonzzazmrje del rgdlocqma_ndo 4001 appena premuto del radiocoman-
n. 1 come Uscita Radio Ausiliaria do gia in memoria
Mesrgonzzazgngtdil’ rzfilc;(\:on_}gnfjo 4055 Nota: il tasto del nuovo radioco-
memgszl‘;zizﬂ: ai ?.lr:otasutil lana mando appena memorizzato ere-
- dita la funzione assegnata al tasto
come chiudi del radi do qia i :
Attesa codice 0000 el radiocomando gia in memoria
- - - Cancellazione totale della me-
CLS |Memorizzazione del radiocomando X N
n. 1 come chiudi 5001 gwrla delcl)irlce\gente
- : - remere per5s
Memorlzza2|ope tljel radiocomando 5055 ERSA Segnalazione a display della
n. 55 come chiudi . .
< c r cancellazione della memoria della 0000
Memorizzazione di un tasto :
come arresto ricevente
- Cancellazione del singolo ra-
Attesa codice 0000 diocomando a partire dalla sua
STP |Memorizzazione del radiocomando L. . partir
6001 posizione in memoria
n. 1 come arresto ERS1 |Usare i tasti A ¥ per selezionare
Memorizzazione del radiocomando 6055 i del radi P dod X
n. 55 come arresto i numﬁro el radiocomando da
Memorizzazione di un tasto gance areOK f
come attivazione Luce di remere R per contermare
p Cancellazione del singolo
Conies|a radiocomando dal codice del
Lco Attesa codice 0000 ERSR | radi d
Memorizzazione del radiocomando 7001 Zt |ocorr:j§n 9
n. 1 come Luce di Cortesia c esa”co Jice i q 0000
Memorizzazione del radiocomando 7055 anceflazione radiocomando

n. 55 come Luce di Cortesia
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STAT

Diagnostica e reportistica

Sotto
menu

Descrizione Msg

display

ALM

Lettura storico allarmi

Ultimo allarme 0

Allarme piu vecchio 10

ALMA

Segnalazione errori (default = 1)

Solo su display 1

Su display e uscita manutenzione 2

MNPC

Lettura numero di manovre
dall’ultima manutenzione

Prime 3 cifre del numero di mano-

L ) 23
vre dall’'ultima manutenzione

Ultime 3 cifre del numero di mano-

vre dall’'ultima manutenzione 256

Nel caso sopra descritto il cancello ha
eseguito 23.256 manovre dall’'ultima manu-
tenzione

MNPS

Numero di manovre dall’ultima
manutenzione

Numero di manovre che generano
una segnalazione di manutenzione
(in migliaia di manovre) (default

= OFF)

Segnal_azmne di manutenzione OFF
non attiva

1.000 manovre (intervallo minimo) 1

300.000 manovre (intervallo

) 300
massimo)

MNPA

Segnalazione manutenzione
(default = 1)

Segnalazione solo su display 1

Segnalazione su display e uscita
manutenzione (MAN)

Segnalazione su display e lam-
peggiante (lampeggio rapido a fine 3
manovra)

Segnalazione su display, lampeg-
giante (lampeggio rapido a fine
manovra) e uscita manutenzione
(MAN)

MNPE

Azzeramento contatore manovre
dall’ultima manutenzione

Attesa pressione OK per 5 s per

) ) 0000
riportare il contatore a 0

MNTC

Contatore manovre totali

Prime 4 cifre del numero di mano-

) } 12
vre dall'ultima manutenzione

PONC

Contatore numero di accensioni
centrale

Lettura numero di accensioni della 2547
centrale

Nell’esempio sopra riportato la centrale &
stata riavviata 2547 volte (potrebbe indicare
una rete di alimentazione elettrica di scarsa
qualita, soggetta a frequenti interruzioni di
tensione)

PONE

Azzeramento contatore numero
di accensioni centrale

Attesa pressione OK per 5 s per

. ) 0000
riportare il contatore a 0

Contatore numero di autoreset

Lettura numero di autoreset della 1123

centrale
Un autoreset € un reset del micro da parte
della centrale per questioni di sicurezza.

Ultime 4 cifre del numero di mano-
) . 5874
vre dall'ultima manutenzione

Nel caso sopra descritto il cancello ha ese-
guito 125.874 manovre totali

LIFE

Contatore vita (giorni di attivita
della centrale)

Lettura numero dei giorni di attivita
584
della centrale

RSTC | Tipicamente la centrale va in autoreset
quando é stata raggiunta la soglia minima
di tensione micro. Un numero eccessivo
di autorest potrebbe indicare una rete di
alimentazione elettrica di scarsa qualita,
'3: soggetta a forti fluttuazioni di tensione.
'q_, Azzeramento contatore numero
di autoreset
Sl Attesa pressione OK per 5 s per
) ) 0000
riportare il contatore a 0
Visualizzazione e impostazione
telefono installatore
Con una breve pressione di OK,
visualizza il numero memorizzato
(usare i tasti A ¥ per scrollare)
Prime 4 cifre del numero instal- 3334
latore
Succe53|ve 4 cifre del numero 2548
TL installatore
Ultime 2 cifre del numero instal- 32
latore
Nell’esempio sopra riportato il numero di
telefono dell'installatore &: 333 4254832
Con una pressione di OK di 5 s, entra in
modalita di modifica del numero. Usare i
tasti A ¥ per cambiare valore, usare OK per
confermare la cifra
Visualizzazione info centrale
INF  |Nome centrale SL24.W
Versione firmware della centrale 1.13
Moduli di connessione
Sotto |Descrizione Valori
o |menu (default)
x Modulo di connessione su con-
w (1)
CNX1 nettore CNX1
Nessun modulo connesso OFF
Connesso modulo Wi-Fi EMC.W 1

Nel caso sopra descritto la centrale & stata
attiva per 584 giorni

10
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Ripristino valori di fabbrica e caricamento
da scheda di memoria

Sotto |Descrizione Msg
menu display
Caricamento dei valori di
fabbrica
Attesa pressione OK per 5 s per 0000
caricare i valori di default.
DEF Nota:
Il caricamento dei valori di fabbrica richiede
a la riesecuzione della taratura della corsa, a
< display compare LRNT lampeggiante fino a
9 che la taratura (rapida o avanzata) non viene
eseguita.
Caricamento della programma-
zione da scheda di memoria
Attesa pressione OK per 5 s per
caricare i valori da scheda di 0000
memoria.
Al Caricamento da scheda di memo-
- . DONE
ria eseguito con successo.
Errore caricamento da scheda
di memoria (es. scheda non EMEM

presente).

Impostazione livello di protezione della centrale
(default = OFF)

OFF | Nessuna protezione
1 Protezione dei menu MOT, LRNT, TRV, OUT,
IN, LGC, STAT, EXP, LOAD
2 Protezione del menu RAD
Protezione della connessione IP (non &
0|3 possibile connettersi alla centrale mediante
g smartphone)
o Protezione dei menu MOT, LRNT, TRY,
4 OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD e della
connessione IP
5 Protezione dei menu RAD e della connes-
sione IP
6 Protezione completa della centrale
7 Protezione di tutti i menu della centrale,
connessione IP disponibile
Nota:

La centrale richiede di inserire la password ogni volta
che si cerca di accedere a un menu protetto. In caso di
inserimento password errata, non permette di accedere

al menu.

“ VIMAR
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Lista delle segnalazioni a display Lista degli allarmi
Segnalazione |Descrizione Allarme |Descrizione
C1 Contatto chiuso su ingresso comando C1 XXXX __|Reset scheda i i
C2 Contatto chiuso su ingresso comando C2 MNP :—i\rlrl]aarr:;nr:%%;r;tr?;ntervallo manovre dall'ul-
C3 Contatto chiuso su ingresso comando C3 Fo Errore motore non selezionato
C4 Contatto chiuso su ingresso comando C4 FA1 Errore cavi motore 1 invertiti
S1 Contatto aperto su ingresso sicurezza S1 F2 Errore cavi motore 2 invertiti
S2 Contatto aperto su ingresso sicurezza S2 F3 Errore finecorsa invertiti :
S3 Contatto aperto su ingresso sicurezza S3 F4 Allarme finecorsa entrambi aperti
- - Errore malfunzionamento finecorsa apertura
S4 Contatto aperto su ingresso sicurezza S4 F5 motore 1
FO1 Raggiunta posizione di finecorsa di aper- Errore malfunzionamento finecorsa chiusura
tura motore 1 F6 motore 1
FC1 Raggiunta posizione di finecorsa di chiu- Errore malfunzionamento finecorsa apertura
sura motore 1 F7 motore 2
FO2 Raggiunta posizione di finecorsa di aper- Errore malfunzionamento finecorsa chiusura
tura motore 2 F8 motore 2
FC2 Raggiunta posizione di finecorsa di chiu- F9 Errore comunicazione con scheda espansione
SL_"a motore 2 F10 Allarme errore motore 1 non collegato
gg; 2!:6\@:0 os:aco:o mo:ore ; F11 Allarme errore motore 2 non collegato
llevato ostacolo motore F12 Allarme errore encoder motore 1
AF1 Motore in intervallo riduzione forza di ac- F13 Allarme errore encoder motore 2
costamento battuta Sottotensione micro (controllare alimentazione
AF2 Motore 2 in intervallo riduzione forza di F14 e uscite)
accostamento battuta . F15 Test sicurezza 1 fallito
MSO1 Ra?glur;to arresto meccanico in apertura F16 Test sicurezza 2 fallito
motore i i
MSC1 Raggiunto arresto meccanico in chiusura E; Ezt z:gz:ﬁ;g 2 I:::::g
motore 1 __ F19 Allarme timeout/lunghezza manovra motore 1
MSO2 Raggiunto arresto meccanico in apertura F20 Allarme timeout/lunghezza manovra motore 2
ggtoriﬁrﬁo arresto meccanico in chiusura F21 Allarme corto mosfet motore 1
MSC2 mo?c?re 2 F22 Allarme corto mosfet motore 2
" - —— F23 Allarme rotore bloccato motore 1
Funzionamento a batteria. Quando & vi- F2a Allarme rotore bloccato motore 2
BATT sualizzato questo messaggio segue una F25 Allarme sovrapposizone ante in chiusura
visualizzazione della tensione di funzio- F26 Allarme 5° 0stacolo in chiusura
namento delle batterie, ad es. 24.5V
BT- Batteria quasi scarica (segnalazione solo Eg; ﬁ::arme sovraccorente motore 1
a cancello fermo) arme sovracgorent'e mptore 2
BT Batteria totalmente scarica (segnalazione F29 Allarme memoria radio piena
solo a cancello fermo) F30 Allarme memoria radlo'dlfettosa
RX Ricevuto comando radio da radioco- F31 Allarme corto lampeggiante
mando memorizzato o da App F32 Allarme corto spia cancello aperto
NX Ricevuto comando radio da tasto di radio- F33 Allarme scheda memoria assente
comando non memorizzato F34 Allarme checksum FW
RD Decodifica Rolling/fixed code non attiva F36 Allarme temperatura scheda
OAB Cancello rimasto aperto Aggiornamento Firmware:
AT Cancello in fase di autotaratura La centrale & dotata di una porta USB che permette di

12

aggiornare il Firmware della centrale stessa o del modulo
di comunicazione Wi-Fi EMC.W

Attenzione:

Se non eseguita correttamente, la procedura di aggiorna-
mento firmware pud danneggiare la centrale o il modulo
di comunicazione Wi-Fi, assicurarsi di non interrompere
I'alimentazione di rete durante I'aggiornamento.

Per eseguire I'aggiornamento Firmware consultare le is-
truzioni fornite con il Firmware stesso
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Comportamento della centrale al carica-

mento di impostazioni:

Si descrive nella tabella sottostante il comportamento
della centrale al caricamento massivo delle impostazioni
relativamente ai seguenti dati:

1 - Contatori fissi non resettabili

2 - Contatori resettabili dall'installatore

3 - Parametri motore (Menu centrale sezione MOT)

4 - Dati di corsa del cancello (es. lunghezza anta, curva
di corrente...)

5 - Impostazioni dell'installatore (menu centrale sezioni
TRV, OUT, IN, LGC)

6 - Password (menu centrale sezione PASS)

7 - Radiocomandi

Azione Dato Comportamento
della centrale
Contatori fissi
Contatori resett.
RESET Param. motore
(riavvio Dati corsa Nessuna variazione
centrale) Impostazioni
Password

Radiocomandi
Contatori fissi
Contatori resett.
Param. motore

Aggiornamento

) Dati corsa Nessuna variazione
Firmware | —
mpostazioni
Password
Radiocomandi
Contatori fissi _—
- Nessuna variazione
Contatori resett.
Importazione dati
LOAD MEM Param. motore da MEM.W
(caricamento Autotaratura prima
da scheda di|Dati corsa P
memoria) - manovra
Impostazioni . .
Importazione dati
Password

Radiocomandi da MEM.W

Contatori fissi
Contatori resett.

Nessuna variazione

Ripristino/Im-|Param. motore Importazione  dati

; ) da App
portazione dati—— Autotaratura prima
centrale da|Dati corsa manovra
';PP By-gate Impostazioni Importazione dati
ro p da App
Password

- — Nessuna variazione
Radiocomandi

Contatori fissi
Contatori resett.
Param. motore

Nessuna variazione

LOAD DEF
(caricamento

Nuova taratura

valori di fab- D3t corsa LRNE o LRNA
brica) Impostazioni Riporta a DEFAULT
Password

Radiocomandi  |Nessuna variazione

“ VIMAR

ERSA
(cancellazione
memoria rice-
vente)

Contatori fissi

Contatori resett.

Param. motore

Dati corsa

Impostazioni

Password

Nessuna variazione

Radiocomandi

Cancellazione com-
pleta

Ripristino/Im-
portazione dati

ricevente da
App By-gate
Pro

Contatori fissi

Contatori resett.

Param. motore

Dati corsa

Impostazioni

Password

Nessuna variazione

Radiocomandi

Importazione dati
da App

13
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Description

Control unit with display and built-in 433 MHz radio receiver for 24 V swing automation systems. Ready for WiFi
communication via Smartphone and Tablet using the EMC.W communication module
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F1 15 A (ATO)
F2 F 3.15 A (5 x 20 mm) 15 VA max
AUX ACT SAF
OFF 1 |PP Default C1 OFF Default S3/S4
1 SCA Default 2 PED Default C2 1 PHC |Default S1
2 RAU 3 |OPEN |Default C3 2 PH |Default S2
Al |3 LCO X s Default C4 3 PHO
4 LZO 5 |TIM 4 BAR
5 OAB 6 |TIMP ox |° 8K2
6 MAN 6 STP
OFF 7 PHCT
1 SCA 8 PHT
2 RAU  |Default 9 PHOT
3 LCcO 10  |BART
A2 |4 LZO 1 |8KaT
5 OAB
6 MAN
7 INB
8 INP
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Controllable actuators Using the display
Ref. Description The cgntrol planel settings are slhom{n on the display and can
EAM2 _|EKKO 300D linear operator 24 V 3 m 300 kg :ahe ?dllfexi#s?%the menu navigation buttons as shown in
EAM3 _|EKKO 400D linear operator 24 \V 4 m 250 kg € following table:
EIMA1 HIDDY 200D underground operator 24 V 2 m P -
200 kg Buttons |Function duration
EIM2.24 g(l)l(:))iY 350D underground operator 24 V 3,5 m Switching on the display .
g OK Sub-menu entry neous
Confirm value change
Terminal block functions A Scroll up Instanta-
Increase parameter value neous
o T Nominal Scroll down Instanta-
(el (el | e data v Reduce parameter value neous
T1 Exit the menu
SEC I Secondary transformer |24 Vac gsc |Cancel value change and retum | Instanta-
- to menu neous
2; glpe'_“”g mct)tor11 g?)v\\;dc Switching off the display
osing motor A+Y |Resetting th
MoT 25 Opening motor 2 24 Vdc ese. ing the card 3s
26 Closing motor 2 80W A+ OK |Opening control 1s
o Accessory power supply ¥+ OK |Closing control 1s
negative ESC + Display test (swit_ches on eachl
Accessory power supply |24 Vdc oK segment of the display and points |3 s
PS 1 positive 500 mA individually in sequence)
2 Accessories positive Esc + |Vhen the board is switched on
checked oK tsl'ggrthlrmware updating mode 3s
10 Flashing light negative 24V DC Instanta-
11 Flashing light positive |35 W PP |Step-step control neous
18 Electrical lock negative 12 Vdc
19 Electrical lock positive 15 VA
AUX |0 Accessories negative Menu o . )
A1 Configurable auxiliary The control panel programming is orgaplsed into menus
output 1 500 mA and subl—menus used to access and edit the parameters
A Configurable auxiliary and_ logics .Of the control p_anel. The cont.rol panel is
output 2 equipped with the following first-level menus:
+E Encgder power supply Menu |Description
positive
c Encoder power supply 12 Vdc MOT |Motor parameters setup
LSW h negative LRNT |Travel calibration procedure run menu
E1 Motor 1 encoder signal A TRV  |Travel parameter settings menu
E2 Motor 1 encoder signal B " " :
OUT  |Auxiliary output configuration men
E5 Motor 2 encoder signal A Ldiary o _C nfiguration 4
E6 Motor 2 encoder signal B IN Input configuration menu
99 Common inputs LGC |Operating logic settings menu
C1 Configurable control 1 RAD |Remote control management menu
ACT |C2 Configurable control 2 NO STAT |Diagnostic and reporting menu
C3 Configurable control 3 EXP |Expansion board management menu
C4 Configurable control 4
9 C — LOAD |Default value restore menu
ommon inputs . :
o1 Configurable safety de- PASS |Protection level settings menu
vice 1
s2 Configurable safety de-
SAF vice 2 NC
Configurable safety de-
S3 .
vice 3
Configurable safety de-
S4 f
vice 4
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All sub-menus are described in the following table:

“ VIMAR

Motor parameters

Sub
menu

Description

Values
(default)

o1

Type of actuator used
Warning! If set to OFF the
board performs no com-
mand !

(OFF)

Not set

OFF

Ekko 300/400D (EAM2/EAM3)

Hiddy 200D (EIM1)

Hiddy 350D (EIM2.24)

1
2
3

02

Type of position control
Automatically set with the choice
of actuator. You are advised not
to change the setting given by the
type of actuator.

Virtual encoder: the control
panel calculates the gate position
using the electric motor operating
parameters

Encoder EAM2, EAM3, EIM1

MOT

03

Type of limit switch on opening
Automatically set with the choice
of actuator. You are advised not
to change the setting given by the
type of actuator.

(OFF)

No limit switch on opening: the
electric motor stops at the end of
the working time

OFF

Stop limit switch on opening:
the limit switch stops the motor

Limit switch in proximity open-
ing: the limit switch allows the
manoeuvre to continue at the
approach speed set until it detects
the mechanical stop

04

Type of limit switch on closing
Automatically set with the choice
of actuator.

You are advised not to change
the setting given by the type of
actuator.

(OFF)

No limit switch on closing: the
electric motor stops at the end of
the working time

OFF

Stop limit switch on closing: the
limit switch stops the motor

Limit switch in proximity clos-
ing: the limit switch allows the
manoeuvre to continue at the
approach speed set until it detects
the mechanical stop

Note:

02, O3, 04 are automatically set with the choice of actua-
tor. You are advised not to change the setting given by the
type of actuator.
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Motor travel calibration procedure

Rapid travel calibration.

The calibration is done fully automatically

and sets:

- The slowdown in opening at 20% of the
total travel

- The slowdown in closing at 20% of the total
travel

- Offset in opening at 3 s and in closing at 6 s

- Pedestrian position at 30% leaf 1

Button [Msg on |Phase description
display

- PP Wait for start of calibration
procedure

PP CL2 When button pressed: motor
2 closing and search for
closing stop

- CL1 Motor 1 closing and search
for closing stop

LRNE |- OP 1  |Motor 1 opening travel

measurement and search
for stop

- OP 2  |Motor 2 opening travel
measurement and search
for stop

- CL2 Motor 2 closing travel meas-
urement

- CL1 Motor 1 closing travel meas-
urement

- OPC1 |Motor 1 opening current
curve reading

- OPC2 |Motor 2 opening current
curve reading

- CLC2 |Motor 2 closing current
curve reading

- CLC1 |Motor 1 closing current
curve reading

- END End of procedure

Advanced travel calibration.

The calibration allows the installer to choose:

- Slowdown position in opening and closing

- Offset for opening and closing

- Pedestrian opening position leaf 1

Button |Msg on |Phase description

display

- PP Wait for start of calibration
procedure

PP CL2 When button pressed:

LRNA motor 2 starts closing and

searches for closing stop

- CL1 Motor 1 starts closing and
searches for closing stop

PP OP 1 Start opening motor 1 When
button pressed: slowdown
start position on opening
setting

PP OP 1 When button pressed end
of travel position setting or
continuation to the stop
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SW24.W
PP OP 2 |Start opening motor 2 When Motor 2 force (%).
button pressed: slowdown Sets the value of the force given to|  (50)
start position on opening T2 the motor to push the leaf
setting Minimum force 1
PP OP 2  |When button pressed end Maximum force 100
of travel position setting or First leaf to move (M1)
continuation to the stop T3 Motor 1 M1
PP CL2 Start closing motor 2 When Motor 2 M2
button pressed: slowdown Direction.
start position on closing Sets the motor direction O
setting Standard (a linear motor closes 1
- CL2  |Continuation of motor 2 the gate with pistons extended)
closing at slowdown speed T4 Inverse (a linear motor closes the 2
up to stop gate with pistons retracted)
PP CL1 Start closing motor 1 When Note:
E button pressed: slowdown Inverts both motors. If only one motor has an
 LRNA start position on closing incorrect direction, invert the power supply
= setting wires on the motor with the incorrect direction.
- CL1 Continuation of motor 1 Number of motors (2)
closing at slowdown speed T6 Single-leaf gate 1
up to stop 2 leaf gate 2
OPED |Start pedestrian opening. Choice of intervention method )
When button pressed: pedes- for obstacle detection
trian opening position setting Overcurrent or leaf stopped:
- CPED |Leaf closing from pedestrian the obstacle is detected when the 1
opening position current threshold or the encoder
PP DLOP |Start opening. When the offset slowdown threshold is exceeded
time setting in opening button Leaf stopped: the obstacle is
is pressed, motor 2 starts detected only when the leaf slows 2
PP DLCL |Start closing. When the offset > |T7 down excessively
time setting in closing button E Overcurrent: the obstacle is de-
is pressed, motor 1 starts tected when the current threshold 3
- END End of procedure is exceeded
Overcurrent and leaf stopped:
Self-calibration: the obstacle is detected when the
If the gate travel parameter is changed, there is no need current threshold and the encoder 4
for the installer to run new calibrations, however, when slowdown threshold are exceeded
changing the travel parameters, the control panel needs at the same time
to learn the current curve again, thus disabling the obsta- Obstacle detection time motor 1
cle detection only during the self-calibration manoeuvre. Time after which the current thresh-
old or the encoder threshold trigger |  (20)
Self-calibration is appropriately signalled: T10 |the obstacle detection for motor 1
- on the control panel display by the code AT (adjustable at intervals of 100 ms)
- by the light flashing at twice the normal frequency 100 ms (minimum time) 10
600 ms (maximum time) 60
The events generating self-calibration are: Obstacle detection time motor 2
- change in parameters: T24, T25, T26, T27, T28, T29, Time after which the current
T30, T31, T32, T33, T34, T35, T40, T41 threshold or the encoder threshold (20)
- loading of settings from a MEM.W memory card trigger the obstacle detection for
- reset/import of settings from the Wi-Gate app ™ motor 2 (adjustable at intervals of
100 ms)
Gate travel parameters 100 ms (minimum time) 10
S u b|Description Values 600 ms (maximum time) 60
menu (default) Polling time
> Motor 1 force (%). Time during which the motor
g Sets the value of the force given to|  (50) pushes with maximum force to (2.0)
T the motor to push the leaf T12 |move the leaf (adjustable at inter-
Minimum force 1 vals of 0.5s)
Maximum force 100 0.5 s (minimum time) 0.5
5.0 s (maximum time) 5.0
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Pedestrian opening position Normal speed when closing (90)
(% of total opening travel of first (30) motor 2

T13 |leaf) T27 | minimum speed 1
Minimum space 10 maximum speed 100
Maximum space 100 Slowdown speed when opening 30
Disengagement space on obsta- motor 1 (30)
cle (inversion distance following (5) T28  minimum speed 1
the detection of an obstacle) :

T14 - maximum speed 100
Ngt_dlsengaged‘, stops only OFF Slowdown speed when opening
Minimum inversion 1 B—— (30)
Maximum inversion ] 10 T29  [inimum speed 1
S_top approach force reduction (OFF) maximum speed 100
distancelimotor Slowdown speed when closin

T15 |Force reduction off OFF tor 1 P 9 (30)
Minimum force reduction distance 10 T30 moton

minimum speed 1
Maximum force reduction distance 100 - q 100
Stop approach force reduction (OFF) glaxugum spee dwh losi
T T st & owdown speed when closing (30)

T16 |Force reduction off OFF T31 m'otlor 2
Minimum force reduction distance 10 minimum speed 1
Maximum force reduction distance | 100 maximum speed 100

Note: _Slowdown distance when open- (20)

T15 and T16 indicate the distance from the me- T32 19 motor 1

chanical stop starting from which the motor force is No slowdown 0

reduced by half (used to adjust the impact of the leaf Slowdown for the whole distance 100

on the mechanical stop). Slowdown distance when open- 20

This happens only when the control panel works ing motor 2 (20)

with encoder and proximity limit switch or without T33  [No slowdown 0

> limit SW'ItECh‘ i > Slowdown for the whole distance 100
E gsy e . ,n_: Slowdown distance when clos-
Disengagement time after ing motor 1 (20)
manoeuvre to reduce thg motor T34 No slowdown 0
pressure on the mechanical stop (OFF) -
(adjustable at intervals of 100 ms) Slowdown for_ the whole distance 100

T17 |Caution: Slowdown distance when clos- (20)
Leave this parameter in OFF T35 :\r:g rlnotgr 2 0
when there is an electrical lock. 0 slowdown
No disengagement OFF Slowdown for the whole distance 100
100 ms (minimum disengaging) 10 Note:

0,
500 ms (maximum disengaging) 50 T32, T_33, T34, T35 represent the % of travel or total
RIS SR TR I @) ek tln)fcﬁi?:r:;i;fﬁ?!&lﬁiﬁegpening
No offset 0

T18 motor 1 ()
60 s 60 Maximum acceleration (0 s to 0
Offset time in closing (6) T36  |reach normal speed)

T19  Nooffset 0 Minimum acceleration (2.0 s to 20
60s 60 reach normal speed) )
Normal speed when opening (90) Acceleration time when opening

(0.5)

T24 motor 1 motor 2
minimum speed 1 Maximum acceleration (0 s to 0
maximum speed 100 T37  |reach normal speed)

Normal speed when opening (90) Minimum acceleration (2.0 s to 20

T25 motor 2 reach normal speed) )
minimum speed 1 Acceleration time when closing (0.5)
maximum speed 100 motor 1 . :
Normal speed when closing 90 T38 Maximum acceleration (0 s to 0

- motor 1 (90) reach normal speed)

6 [minimum speed 1 Minimum acceleration (2.0 s to 20
maximum speed 100 reach normal speed) |

18




“ VIMAR

ELVOX Gates
SW24.W
Acceleration time when closing
(0.5)
motor 2
Maximum acceleration (0 s to 0
T39  |reach normal speed)
Minimum acceleration (2.0 s to
2.0
reach normal speed)
Note:

T36, T37, T38, T39 are the times during which the
motor accelerates to reach the normal opening

speed (adjustable at intervals of 0.1 s)

vres (MNPS) is reached in the
diagnostics section

E Deceleration ramp motor 1 (30)
[ Steep ramp (maximum decelera- 0
T40 tion)
Low ramp (minimum deceleration) 100
Deceleration ramp motor 2 (30)
Steep ramp (maximum decelera- 0
T41 tion)
Low ramp (minimum deceleration) 100
Note:
T40 and T41 are the deceleration ramp between
normal motor speed and slowdown speed.
Auxiliary output configuration
Sub |Description Values
menu (default)
Electric lock (1)
Output off OFF
Electrical solenoid lock 1
19 Electrical drop lock 2
Electrical magnetic lock (suction) 3
on in closing
Electrical magnetic lock (suction) 4
on in opening and closing
Electrical solenoid lock excita-
tion time (1.2)
19T |(adjustable at intervals of 0.1 s)
0.5 s (minimum time) 0.5
5.0 s (maximum time) 5.0
Terminal A1 output type (1)
Output off OFF
- Gate open warning light (SCA)
8 Operation as per SCA parameter 1
setting
Auxiliary Radio output (RAU)
Operation as per RAU parameter 2
setting
Courtesy light (LCO)
On during leaf movement and for 3
the amount of time after the leaf
A1 stopping set in parameter LCO
Zone light (LZO) 4
On during leaf movement
Gate left open (OAB)
On if the gate remains open for a 5
time longer than that defined by
the open gate alarm logic (L16)
Maintenance (MAN)
Output off when the number of
maintenance signalling manoeu- 6

ouT

A2

Terminal A2 output type

(2)

Output off

OFF

Gate open warning light (SCA)
Operation as per SCA parameter
setting

1

Auxiliary Radio output (RAU)
Operation as per RAU parameter
setting

Courtesy light (LCO)

On during leaf movement and for
the amount of time after the leaf
stopping set in parameter LCO

Zone light (LZO)
On during leaf movement

Gate left open (OAB)

On if the gate remains open for a
time longer than that defined by
the open gate alarm logic (L16)

Maintenance (MAN)

Output off when the number of
maintenance signalling manoeu-
vres (MNPS) is reached in the
diagnostics section

Synchronization output, com-
pass type interlock (INB)
Automatically configures input S4
as synchronization input without
any choice by the user.

The control panel consents to the
gate opening only if the other gate
is in the closed position.

Synchronization output, com-
pass type interlock (INP) with
presence signal.

Automatically configures input S4
as synchronization input and S3 as
presence input without any choice
by the user. The control panel
consents to the gate opening only
if the other gate is in the closed
position and the presence input is
occupied.

RAU

Auxiliary Radio Output Configu-
ration

(1)

Impulsive: the output is active for
1 s following the RAU command
from the remote control

Timed: the output is active for the
time set in the RAUT parameter
following the RAU command from
the remote control

Bistable: the output works in Step-
Step ON/OFF mode

RAUT

RAU output timing

1 s (minimum time)

(1)
1

600 s (maximum time)

600

LCO

Courtesy light timer

(120)

1's (minimum time)

300 s (maximum time)

300
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SCA output operating mode (1) Close (CLS)
Gate closed: off 1 The close command:
Gate open: on fixed - with the gate stopped and
Gate closed: off closed, is ignored 4
Gate moving: intermittent - in opening, closes the gate (C4)
Gate open: on fixed 2 - with the gate stopped, closes the
Indeterminate position: intermittent gate
pause of 1 s every 5 - in closing is ignored
ls SCA Gate closed: off Timer (TIM)
(e} Gate opening slow intermittent C(X) |The timer command:
Gate open on fixed 3 - when closed, opens the gate
Gate closing intermittent and keeps it open as long as the 5
Indeterminate position: intermittent contact remains closed
pause of 1s every 5 - when the contact is released it
Gate stopped on fixed 4 closes the gate
Gate moving off Pedestrian Timer (TIMP)
Gate closed off 5 Has the same function as the timer 6
Gate moving on fixed command but on the pedestrian
Input configuration position
Sub |Description Values S1/S2/S3/S4 safety input
menu (default) off OFF
C1/C2/C3/C4 command input (S3 S4)
Step-step (PP) Photocell closing (PHC)
The step-step control: The closing photocell:
- with the gate stopped and - with the gate stopped, allows the
closed, opens the gate gate to open
- in opening, stops or closes the = - in opening does not intervene 1
gate according to the step-step = - with the gate open, does not al- (S1)
logic setting (L10) 1 low it to close and when released
- with the gate stopped after open- | (C1) will reset the pause time
ing, closes the gate - in closing, reopens the gate im-
- in closing, stops or opens the mediately
gate according to the step-step Photocell (PH)
logic setting (L10)-with the gate The photocell:
stopped after closing, opens the - with the gate stopped, does not
=z gate allow the gate to open
c(X) Pedestrian (PED) S(X) |- during opening stops the
Opens the gate to the pedestrian movement and when released 9
position 2 proceeds with opening (S2)
It acts like a step-step if the com- - with the gate open, does not al-
L . . (C2) .
mand is given with the gate in a low it to close and when released
position beyond the pedestrian will reset the pause time
position - in closing stops the movement
Open (OPEN) and when released reopens the
The open command: gate
- with the gate stopped and Opening photocell (PHO)
closed, opens the gate The opening photocell:
- in opening is ignored 3 - with the gate stopped, allows the
- with the gate open, resets the (C3) gate to open
pause time - in opening, recloses it completely 3
- with the gate stopped, opens the - with the gate open, allows it to
gate close and does not reset the
- in closing, opens the gate pause time
- in closing does not intervene
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Sensitive edge with NC clean Apartment block (OFF)
contact (BAR) Apartment block function off OFF
- with the gate stopped, does not Does not close and stop in opening 1
allow the gate to open L5 Does not close and stop in open- 2
- in opening disengages 4 ing and pause
- with the gate open, does not al- Does not close and stop in open- 3
low it to close and when released ing, pause and closing
will reset the pause time Rapid closing (OFF)
- in closing disengages Rap!d clos!ng functlon off OFF
8.2 KQ balanced sensitive edge Rapid closing in gate mode:
(8K2) The control par_1e| starts to count
Same behaviour as the NC sensi- 5 the clearance time (L7) from when 1
tive edge the closing photocell is released,
Stop (STP) when the c_Iearance time expires it
- stops the gate closes again. .
Interrupts the automatic closing 6 Rapid closing in barrier mode:
as per the logic stop setting from L6 The control par_mel starts to count
B stop (L12) the clearance _tlme (L7) from
Z|S(X) Photocell closing checked when the closing photocell is
(PHC) rfaleased_, am_j when the clearance
As per closing photocell but with 7 time expires it closes again. If 2
check the closing photocell is occupied
Photocell checked (PHT) again, it gives a stop command.
As per photocell but with check 8 When released again it continues
Photocell opening checked with closing. The closing photocell
(PHC) 9 returns to normal operating after
As per opening photocell but with complete closure.
check Clearance time (adjustable at
NC sensitive edge checked intervals of 1 s) @
(BART) 10 8 L7 Time after which the gate closes
As per KQ NC sensitive edge but = again if the rapid closing (L6) is on
with check Minimum clearance time 1
8.2 KQ balanced sensitive edge Maximum clearance time 10
checked (8K2T) 1 Pre-flash
As per 8.2 KQ sensitive edge but Flashing time of the flashing light | (OFF)
with check before the gate starts to move
Control panel logic settings L8 Pre-flash disabled OFF
Sub |Description Values 3 s pre-flash 3
menu (default) 4 s pre-flash 4
Automatic closing (ON) 5 s pre-flash 5
L1 Automatic closing off OFF Manned (OFF)
Automatic closing on ON Manned function off OFF
Pause time (30) Step-step command disabled,
L2 1 s (minimum time) 1 remote controls not working. The 1
180 s (maximum time) 180 Lo control panel accepts only open
o Pedestrian pause time (20) E?: close commangsl I
O[3 1's (minimum time) 1 ergency manned. in normal
= standard operating conditions, with 2
180 s (maximum time) 180 the safety devices occupied it
State on power up (OP) works as manned.
Gatelln closed position: Step by step 4)
The first step-step command CL Step-step command operates in
opens the gate. 2 steps: 2
L4 Gate in open position: open, close, open...
The first step-step command Step-step command operates in
closes the gate. If automatic clos- OoP L10 3 steps: 3
ing is on, after the pause time the open, stop, close, open...
gate closes Step-step command operates in
4 steps: 4
open, stop, close, stop, open...
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Stop from step-step (ON) Input configuration
Automatic closing disabled when a Sub |Description Msg
stop command from step-step OFF menu display
L11  |is given Saving a button as step-step
Automatic closing not disabled Waiting for code 0000
when a stop command from step- ON PP Remote control 1 saved as step- 1001
step is given step
Stop from stop (ON) Remote control 55 saved as 1055
Automatic closing disabled when a OFF step-step
L12 stop command from stop is given Saving a button as open
Automatic closing not disabled OPEN Waiting for code 0000
when a stop command from stop ON Remote control 1 saved as open 2001
is given Remote control 55 saved as open 2055
Hammering Saving a button as pedestrian
Moves briefly in the opposite direc- (OFF) Waiting for code 0000
tion to that of its travel to facilitate PED Remote_ control 1 saved as 3001
L13 |the release of the electrical lock pedestrian
Hammering off OFF Remote control 55 saved as 3055
On with gate closed 1 pedestrian
On with gate closed and open 2 Saving a button as Auxiliary
On with gate open 3 Radio Output activation
Operation in battery (1) Waiting for code 0000
Standard operation 1 RAU |Remote control 1 saved as Auxilia- 4001
8 Normal operation with flashing light 2 ry Radio Output
= L14 disabled a Remote control 55 saved as Auxil- 4055
After a re-open command it stays 3 é iary Radio Output
open Saving a button as close
When the main power supply is cut 4 cLS Waiting for code 0000
off it opens and remains open Remote control 1 saved as close 5001
Economy (OFF) Remote control 55 saved as close | 5055
Standard operation OFF Saving a button as stop
Economy operation on. With the sTp | Waiting for code 0000
L15 |gate closed, it switches off the ac- Remote control 1 saved as stop 6001
cessory power supply on outputs 1 1 Rerr]ote control 55 saved as stop 6055
and 2. The outputs are powered Saving a button as Courtesy
again following a new command. light on
Gate remained open indica- Waiting for code 0000
tor Number of minutes after LCO Remqte control 1 saved as Cour- 7001
which, with the gate partially or tlssy l'?ht ont 55 qasc
totally open, whatever the set (30) ¢ emlc? Tﬂcon o savedas Lour- 7055
pause time, an alarm signal is gsy ight on
. ontrol of remote control mem-
L16 |sent (on the display and output ot
configured oIpoSition
Waiting for code 0000
as) .OAB) - Remote control button 1 saved
Indicator disabled OFF 5001
Minimum interval 3 CTRL (2 close
Remote control button 99 saved as 7099
Maximum interval 60 Courtesy light on
Remote control button 30 not in 030
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RAD

RE

Remote programming of remote
controls (default = 1)

Remote programming of remote
controls off

OFF

Remote programming of remote
controls on:

used to programme remote con-
trols from a remote control already
in the memory, using the following
procedure:

press buttons 1 and 2 on the
remote control already in the
memory at the same time

press the button on the remote
control already in the memory to
copy on the new remote control

press the button on the new
remote control on which to copy
the button just pressed on the
remote control already in the
memory

Note: the button on the new
remote control just saved inherits
the function assigned to the button
on the remote control already in
the memory

ERSA

Total receiver memory deletion

Press OK for 5 s

Signals the deletion of the receiver
memory on the display

0000

ERS1

"Deletion of single remote
control from its position in the
memory"

Use buttons A ¥ to select the
number of the remote control to
delete

Press OK to confirm

ERSR

Deletion of single remote
control from the remote control
code

Waiting for code

0000

Deleting remote control

STAT

Diagnostics and reporting

Sub
menu

Description

Msg
display

ALM

Alarm log reading

Most recent alarm

0

Oldest alarm

10

ALMA

Error signalling (default = 1)

Only on display

1

On display and maintenance
output

2

MNPC

Reading of number of manoeu-
vres since last maintenance”

First 3 digits of the number of ma-
noeuvres since last maintenance

23

Last 3 digits of the number of ma-
noeuvres since last maintenance

256

In the case described above, the gate has
carried out 23,256 manoeuvres since the last

maintenance

MNPS

Number of manoeuvres since
last maintenance

Number of manoeuvres generating
a maintenance signal (in thou-
sands of manoeuvres) (default

= OFF)

Maintenance signalling off

OFF

1,000 manoeuvres (minimum
interval)

300,000 manoeuvres (maximum
interval)

300

MNPA

Maintenance signalling (default
= 1)

Signalling only on display

Signalling on display and mainte-
nance output (MAN)

Signalling on display and flashing
light (rapid flashing at end of
manoeuvre)

Signalling on display, flashing
light (rapid flashing at end of
manoeuvre) and maintenance
output (MAN)

MNPE

Reset manoeuvres since last
maintenance counter

Waiting press OK for 5 s to reset
the counter to 0

0000

MNTC

Total manoeuvres counter

First 4 digits of the number of ma-
noeuvres since last maintenance

12

Last 4 digits of the number of ma-
noeuvres since last maintenance

5874

In the case described above, the gate has

carried out 125,874 manoeuvres in

total

LIFE

Life counter (days of activity of
the control panel)

Reading of the number of days of
activity of the control panel

584

In the case described above, the control

panel was active for 584 days
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PONC

Number of control panel pow-
er-ups counter

Reading of the number of control 2547
panel power-ups

In the example shown above, the control
panel was powered up 2547 times (it could
indicate a poor quality mains electricity, with
frequent power cuts)

PONE

Reset number of control panel
power-ups counter

Waiting press OK for 5 s to reset

the counter to 0 0000

RSTC

STAT

Number of self-reset counter

Reading of the number of control
1123
panel self-resets

A self-reset is a reset of the microswitch by
the control panel for safety reasons.
Typically the control panel goes to self-reset
when the minimum microswitch voltage
threshold has been reached. An excessive
number of self-resets could indicate a poor
quality power supply, subject to strong volt-
age fluctuation.

RSTE

Reset number of self-reset
counter

Wiaiting press OK for 5 s to reset

the counter to 0 0000

TL

Installer telephone settings and
display

Press OK briefly to view the saved
number (use buttons A ¥ to scroll)

First 4 digits of the installer number| 3334

Next 4 digits of the installer 2548
number

Last 2 digits of the installer number 32

In the example shown above the installer
telephone number is: 333 4254832

Press OK for 5 s to enter the number edit
mode. Use buttons A ¥ to change the value,
use OK to confirm the digit

Restore default values and loading from
memory card

Sub |Description Msg
menu display
Loading the default values
Waiting press OK for 5 s to load
the default values. o000
peg |Note:
a Loading the default values then requires the
é travel to be calibrated again, LRNT flashes
| on the display until (rapid or advanced)
calibration is done.
Loading the programming from
memory card
Waiting press OK for 5 s to load
N 0000
MEM the vglues from memory card.
Loading from memory card com- DONE
pleted OK.
Loading from memory card error EMEM
(e.g. no card).
Control panel protection level settings

(default = OFF)

INF

Control panel info display

Control panel name SL24.W

Control panel firmware version 1.13

Connection module

Sub
menu

Values
(default)

Description

EXP

CNX1

Connection module on CNX1 )
connector

No module connected OFF

Wi-Fi module EMC.W connected 1

24

OFF |No protection
1 Protection of menus MOT, LRNT, TRV, OUT,
IN, LGC, STAT, EXP, LOAD
2 Protection of menu RAD
@ Protection from IP connection (it is not pos-
0|3 sible to connect to the control panel from a
E smartphone)
Protection of menus MOT, LRNT, TRV, OUT,
4 IN, LGC, STAT, EXP, LOAD and IP connec-
tion
5 Protection of menu RAD and IP connection
6 Complete control panel protection
Protection of all board menus, IP connection
available
Note:

The password must be entered in the control panel each
time you wish to access a protected menu. If the pass-
word entered is incorrect access to the menu is denied.



ELVOX Gates “ VIMAR
SW24.W
List of signalling on the display List of alarms
Signal |Description Alarm__|Description
C1 Contact closed on command C1 input XXXX _|Reset card ; i
c2 Contact closed on command C2 input MNP Manoeuvre interval since last maintenance
- reached alarm
C3 Contact closed on command C3 input FO Error motor not selected
C4 Contact closed on command C4 input F1 Motor 1 cables inverted error
S1 Contact open on safety device S1 input F2 Motor 2 cables inverted error
S2 Contact open on safety device S2 input F3 Reversed limit switch error
S3 Contact open on safety device S3 input F4 Both open limit switch alarm _
- - F5 Opening limit switch malfunction error motor 1
S4 Contact open on safety device S4 input S -
— - = F6 Closing limit switch malfunction error motor 1
FO1 Oper'wlngllmlmt SVIV'tCh po.5|.t|on reached motor 1 F7 Opening limit switch malfunction error motor 2
FC1 Closing limit switch position reached motor 1 F8 Closing limit switch malfunction error motor 2
FO2 Opening limit switch position reached motor 2 F9 Communication error with expansion card
FC2 Closing limit switch position reached motor 2 F10 Error alarm motor 1 not connected
0OB1 Obstacle detected motor 1 F11 Error alarm motor 2 not connected
OB2 Obstacle detected motor 2 F12 Motor 1 encoder error alarm
AF1 Motor in stop approach force reduction interval F13 Mptor 2 _encoder error alarm
- —— Microswitch undervoltage (check power supply
Motor 2 in stop approach force reduction in- F14
AF2 terval and outputs)
F15 Safety test 1 failed
MSO1 |Mechanical stop reached in opening motor 1 Y

F16 Safety test 2 failed

MSC1 |Mechanical stop reached in closing motor 1 F17 Safety test 3 failed
MSO2 |Mechanical stop reached in opening motor 2 F18 Safety test 4 failed
MSC2 |Mechanical stop reached in closing motor 2 F19 Motor 1 manoeuvre length/timeout alarm
Operation with battery. When this message is F20 Motor 2 manoeuvre length/timeout alarm
BATT |displayed it is followed by an indication of the F21 Motor 1 mosfet short alarm
battery operating voltage, e.g. 24.5V F22 Motor 2 mosfet short alarm
BT. Battery almost flat (indication shown only| |F23 Blocked rotor alarm motor 1
when the gate is stopped) F24 Blocked rotor alarm motor 2
BT-- Battery totally flat (indication shown only when F25 Overlapping leaf in closing alarm
the gate is stopped) F26 5th obstacle in closing alarm
RX Radio command received from saved remote F27 Overcurrent alarm motor 1
control or from App F28 Overcurrent alarm motor 2
Radio command received from unsaved re- F29 Radio memory full alarm
NX -
mote control button F30 Faulty radio memory alarm
RD Rolling/fixed code decoding off F31 Short flashing alarm
OAB Gate left open F32 Gate open light short alarm
; At F33 No memory card alarm
AT Gate in self-calibration Faa FW checksum alarm
F36 Board temperature alarm

Updating Firmware:

The control panel is equipped with a USB port that is
used to update the control panel Firmware or the Wi-Fi
EMC.W communication module Firmware

Caution:

If the firmware updating procedure is not carried out prop-
erly it may damage the control panel or the Wi-Fi com-
munication module, make sure not to interrupt the mains
power supply during the update.

To perform the Firmware Update, consult the instructions
provided with the Firmware
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Control panel behaviour when loading
settings:

The table below describes the behaviour of the control
panel when loading all settings relating to the following
data:

Fixed counters not resettable

- Counters resettable by the installer

Motor parameters (Control panel menu, section MOT)
Gate travel data (e.g. leaf length, current curve...)

- Installer settings (control panel menu sections TRV, OUT,
IN, LGC)

Password (control panel menu section PASS)

- Remote controls

“ VIMAR

ERSA
(deletion
of receiver
memory)

Fixed counters

Reset counters

Motor param-
eters

Travel data

Settings

Password

No variation

Remote controls

Complete deletion

Reset/Import
receiving data
from By-gate
Pro app

Fixed counters

Reset counters

Motor param-
eters

Travel data

Settings

Password

No variation

Remote controls

Import data from
App

. Behaviour

Action Data of the control panel
Fixed counters
Reset counters

RESET Motor param-

(reboot Travel data No variation

control panel) Settings
Password

Remote controls

Fixed counters
Reset counters
Motor param-

Firmware Up- |eters N iati
dating Travel data © variation
Settings
Password
Remote controls
Fixed counters -
No variation
Reset counters
Motor param- Import data from
LOAD MEM eters MEM.W
(loading from Self-calibration on
memory card) Travel data first manoeuvre
Settings
Password Import data from
EM.W
Remote controls
Fixed counters N -
o variation

Reset counters

Motor param- Import data from

Reset/Import  |eters App

control panel Self-calibration on

data from By- Travel data first manoeuvre
gate Pro app ; Import data from
Settings App
Password

No variation
Remote controls

Fixed counters
Reset counters
Motor param-

No variation

LOAD DEF eters

(loading de- New calibration

fault values) | Tovel data LRNE or LRNA
Settings Restores to
Password DEFAULT

Remote controls |No variation
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Description
Carte électronique de commande avec écran et récepteur radio 433 MHz intégré pour automatismes 24 V battants.
Preéinstallé pour communication WiFi par smartphone et tablette avec module de communication spécial EMC.W

|:|.- LR BT
Hﬂ
’ =
e
bLé PROGRAML MENU'
4_‘: o] &
I_U_’“'_ [
QOQ
O g g
= O olr=k0" !

e

50000

2
2

00000000

T
3

 —
CJFsc2

MOT 5 ACT SAF
21|22(25(26 |0 [1]1]2 EHEEEE- c1c2|c3|cs
——————— Lo g g
21 2 0112 A1 A2 +EE ETE2ESES 99 C1 G2 C3 C4 99 S1 52 S3 54
EE EEER 3;;;§g§§%o Z
z| &l & F S| &f & 3| 7| <| of <| | O 8]
g g 2 SR EE L
Y 3 ENEEEE
500 mA max somama L L 1T | | |
F1 15 A (ATO)
F2 F 3,15 A (5 x 20 mm) 15 VA max
AUX ACT SAF
OFF 1 |PP  |Par défaut C1 OFF gif défaut S3/
1 SCA Par défaut 2 |PED |Par d?faut Cc2 1 PHC |Par défaut S1
2 RAU cx 3 |OPEN|Par d(?faut C3 2 PH Par défaut S2
A1 (3 LCO 4 CLS |Par défaut C4 3 PHO
4 LzO 5 |TIM 2 BAR
5 OAB 6 |[TIMP ox 5 8K2
6 MAN 6 STP
OFF 7 PHCT
! SCA - 8 PHT
2 RAU Par défaut 9 PHOT
3 LCO 10 BART
A2 4 LZ0 " 8K2T
5 OAB
6 MAN
7 INB
8 INP
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Opérateurs contrélables

Réf. Description

EAM2  |EKKO 300D opérateur linéaire 24 V 3 m 300 kg

EAM3  |EKKO 400D opérateur linéaire 24 V 4 m 250 kg

“ VIMAR

Utilisation de I'écran

Les paramétres de la centrale sont affichés sur I'écran et
peuvent étre modifiés avec les touches de navigation du
menu comme dans le tableau suivant.

EIM1 Opérateur HIDDY 200D enterré 24 V 2 m 200 kg T : Durée
ouches |Fonction ;
Opérateur HIDDY 350D enterré 24V 3,5 m pression
EIM2.24 200 kg Allumage de I'écran Instanta-
OK Entrée dans le sous-menu née
Valider le changement de valeur
Fonctions du bornier Navigation dans le menu vers
DorrE A le haut Instanta-
o] onnées Augmentation de la valeur du née
Bloc Borne |Description nominales paramétre
T1 . Navigation dans le menu vers
SEC ™ Secondaire transformateur |24 Vca v le bas Instanta-
Diminution de la valeur du pa-  |née
21 Ouverture moteur 1 24 Vce ram_étre
MoT |22 Fermeture moteur 1 80W Sortie du menu
25 Ouverture moteur 2 24 Ve ESC Annulation du changement de  |Instanta-
valeur et retour au menu née
26 Fermeture moteur 2 80W Extinction de I'écran
0 Négatﬁf alimentation ac- A+Y Réinitialisation de la carte 3s
cessolres - 24 \/ce A+ OK |Commande d'ouverture 1s
PS Positif alimentation ac-
1 cessoires 500 mA ¥+ OK |Commande de fermeture 1s
2 Positif accessoires vérifiés ESC + Test de I'écran (allume un par un
— OK dans l'ordre chaque segmentde |3 s
10 Négatif clignotant 24 Ve, I'écran et les points)
11 Positif clignotant 35W ESC + Quand la carte s'allume, il dé-
18 Négatif électroserrure 12 Vcc, oK marre le mode de mise a jour du |3 s
19 Positif électroserrure 15 VA microprogramme
AUX 0 Négatif accessoires PP Commande pas a pas ln,Stanta_
A1 Sortie auxiliaire configu- nee
rable 1 500 mA
A2 Sortie auxiliaire configu- Menu
rable 2 La programmation de la centrale est organisée par menus
+E Positif alimentation en- et sous-menus qui permettent d'accéder aux parametres
codeur 12V et aux logiques de la centrale et de les modifier. La cen-
E Négatif alimentation en- ce trale contient les menus de premier niveau suivants.
codeur —
1 Signal A encodeur mo- Menu |Description
LSW teur 1 MOT |Configuration des paramétres du moteur
E2 tSlgn?I B encodeur mo- LRNT |Menu d'exécution du calibrage de la course
eur - - 5
Signal A encodeur mo- TRV Menu de configuration des parameétres de la
E5 teur 2 course
6 Signal B encodeur mo- OUT  |Menu de configuration des sorties auxiliaires
teur 2 IN Menu de configuration des entrées
99 Commun entrées LGC i\ﬂenu de ﬁonflguratlon des logiques de fonc-
C1 Commande configurable 1 lonnemen - -
ACT Cc2 Commande configurable 2|NON RAD Menu de gestion des radiocommandes
C3 Commande configurable 3 STAT |Menu de diagnostic et rapports
C4 Commande configurable 4 EXP  |Menu de gestion des cartes d'extension
99 Commun entrées LOAD |Menu de rétablissement des valeurs d'usine
S1 Sécurité configurable 1 " : ! :
PASS |Menu de configuration du niveau de protection
SAF S2 Sécurité configurable 2 NF 9 P
S3 Sécurité configurable 3
S4 Sécurité configurable 4
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Les sous-menus sont décrits dans le tableau suivant.

“ VIMAR

Parametres moteur

Sous
menu

Description

Valeurs
(réglage
d'usine)

o1

Type d'actionneur utilisé
Attention! Si reglé sur
OFF la centrale n'execute
aucune commande !

(OFF)

Non configuré

OFF

Ekko 300/400D (EAM2/EAM3)

Hiddy 200D (EIM1)

Hiddy 350D (EIM2.24)

1
2
3

02

Type de controle de la position
Configuré automatiquement a la
sélection du type d'actionneur. Il
est conseillé de ne pas modifier la
configuration installée par le type
d'actionneur.

Encodeur virtuel : la centrale cal-
cule la position du portail a partir
des paramétres de fonctionnement
du moteur électrique

Encodeur EAM2, EAM3, EIM1

MOT

Type de fin de course en ouverture
Configuré automatiquement a la
sélection du type d'actionneur. Il

est conseillé de ne pas modifier la
configuration installée par le type
d'actionneur.

(OFF)

03

Fin de course en ouverture ab-
sents : le moteur électrique s'ar-
réte a la fin du temps de service

OFF

Fin de course en ouverture de
stop : le fin de course arréte le
moteur

Fin de course en ouverture

de proximité : le fin de course
poursuit la manceuvre a la vitesse
d'accostage prédéfinie jusqu'a la
détection de la butée mécanique

Type de fin de course en fermeture
Configuré automatiquement a la
sélection du type d'actionneur.

Il est conseillé de ne pas modifier

la configuration installée par le type
d'actionneur.

(OFF)

04

Fin de course en fermeture ab-
sents : le moteur électrique s'arréte
a la fin du temps de service

OFF

Fin de course en fermeture de
stop : le fin de course arréte le
moteur

Fin de course en fermeture

de proximité : le fin de course
poursuit la manceuvre a la vitesse
d'accostage prédéfinie jusqu'a la
détection de la butée mécanique

Remarque

02, 03, 04 sont sélectionnés automatiquement quand
on choisit le type d'actionneur. Il est conseillé de ne pas
modifier la configuration installée par le type d'actionneur.
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LRNT

Procédure de calibrage de la course moteurs

Calibrage rapide de la course

Le calibrage est exécuté en mode entiére-

ment automatique, il définit :

- le ralentissement en ouverture a 20 % de la
course totale

- le ralentissement en fermeture a 20 % de la
course totale

- le déphasage en ouverture a 3 s et en
fermeture a6 s

- la cote piétons a 30 % vantail 1

Touche | Message [Description phase

écran

- PP Attente début procédure de
calibrage

PP CL2 A la pression sur la touche:
fermeture moteur 2 et
recherche butée de fermeture

- CL1 Fermeture moteur 1 et re-
cherche butée de fermeture

LRNE OP 1 Longueur de la course d'ou-
verture et recherche butée
moteur 1

- OP 2 |Longueur de la course d'ou-
verture et recherche butée
moteur 2

- CL2 Longueur de la course de
fermeture moteur 2

- CL1 Longueur de la course de
fermeture moteur 1

- OPC1 |Lecture de la courbe de cou-
rant en ouverture moteur 1

- OPC2 |Lecture de la courbe de cou-
rant en ouverture moteur 2

- CLC2 |Lecture de la courbe de cou-
rant en fermeture moteur 2

- CLC1 |Lecture de la courbe de cou-
rant en fermeture moteur 1

- END Procédure terminée

Calibrage avancé de la course

Le calibrage permet a l'installateur de sélec-

tionner les parameétres suivants.

- Position de ralentissement en ouverture et

en fermeture

- Déphasages en ouverture et en fermeture

- Cote de I'ouverture piétons vantail 1

Touche | Message [Description phase

écran

- PP Attente début procédure de
calibrage

PP CL2 A la pression sur la touche:
début de fermeture et

LRNA recherche de la butée de
fermeture moteur 2

- CL1 Début de fermeture et
recherche de la butée de
fermeture moteur 1

PP OP 1 Début d'ouverture moteur 1
A la pression sur la touche:
définition de la position de
début de ralentissement en
ouverture.

PP OP 1 A la pression sur la touche
définition de la position
d'arrét ou poursuite jusqu'a
la butée.
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PP |OP2 |Début d'ouverture moteur 2 Paramétres de la course du portail
A la pression sur la touche : Sous|Description Valeurs
définition de la position de menu (réglage
début de ralentissement en d'usine)
ouverture. Force moteur 1 (%)

PP OP 2 |Ala pression sur la touche Définit la valeur de la force géné- 50
définition de la position rée par le moteur pour pousser le | (°0)
d'arrét ou poursuite jusqu'a ™ vantail
la butée. Force minimale 1

PP CL2 Début de fermeture moteur 2 Force maximal 100
A la pression sur la touche : FO ce ma aez %
définition de la position de orce moteur 2 (%). »
début de ralentissement en Qeflnlt Ila valeur de la force genel— (50)
fermeture. T2 rée pz:)lr e moteur pour pousser le

- CL2 Poursuite de la fermeture vantal —
moteur 2 en ralentissement Force minimale 1
jusqu'a la butée. Force maximale 100

PP CL1 Début de fermeture moteur 1 Premier vantail déplacé (M1)
A la pression sur la touche : T3 Moteur 1 M1

[ définition de la position de Moteur 2 M2
E LRNA début de ralentissement en Sens de marche.
= fermeture. Définit le sens de marche du (1)

- CL1 Poursuite de la fermeture moteur
moteur 1 en ralentissement Standard (un moteur linéaire
jusqu'a la butée. ferme le portail a a la montée des 1

OPED |Commande ouverture pistons)
piétons A la pression sur la T4 Inversé (un moteur linéaire ferme le 2
touche : définition de la cote portail a la descente des pistons)
de I'ouverture piétons Remarque

- CPED |Fermeture vantail depuis la Les deux moteurs sont inversés. Si le sens
position d'ouverture piétons > de marche est incorrect pour un seul moteur,

PP DLOP |Début de I'ouverture A la E inverser les fils d'alimentation du moteur
pression sur la touche, concerné.
définition du temps de Nombre de moteurs (2)
déphasage en ouverture, T6 Portail a un vantail 1
partie moteur 2. Portail a deux vantaux 2

PP DLCL |Début fermeture A la pres- Choix de la méthode d'interven- )
sion sur la touche, définition tion pour la détection d'obstacles
du temps de déphasage en Surtension ou vantail arrété :
fermeture, partie moteur 1. I'obstacle est détecté au dépas- 1

- END Procédure terminée sement du seuil de courant ou de

ralentissement de I'encodeur
Autocalibrage Vantail arrété : I'obstacle est dé-
Aprés la modification des paramétres de la course du tecté uniquement quand le vantail 2
portail, I'installateur ne doit pas exécuter de nouveaux T7 ralentit e_xce53|'\/ement
calibrage. La centrale doit réapprendre la courbe du Surtension : l'obstacle est
courant, ce qui désactive la détection d'obstacle pen- détecté au dépassement du seuil 3
dant la manceuvre d'autocalibrage uniquement. de coura-nt " -
Surtension et vantail arréteé :
L'autocalibrage est signalé : I'obstacle est détecté simultané-
i ’ . ment au dépassement du seuil de 4
- surl ecran de la centrale par le sigle AT courant et au ralentissement de
- par un clignotement deux fois plus rapide I'encodeur
Temps de détection de I'obsta-
Les évenements qui entrainent un autocalibrage sont cle moteur 1
les suivants. Temps pendant lequel le seuil
- Modification des parametres : T24, T25, T26, T27, de courant ou le seuil encodeur (20)
T28,T29, T30, T31, T32, T33, T34, T35, T40, T41 T10 |activent la détection de l'obstacle
- Téléchargement des parametres de la carte mémoire pour le moteur 1 (réglable par
MEM.W paliers de 100 ms)
- Rétablissement/importation depuis App By-gate Pro 100 ms (temps minimum) 10
600 ms (temps maximum) 60
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Temps de détection de I'obsta-
cle moteur 2

Temps pendant lequel le seuil
de courant ou le seuil encodeur (20)
T11 |activent la détection de I'obstacle
pour le moteur 2 (réglable par
paliers de 100 ms)

100 ms (temps minimum) 10

600 ms (temps maximum) 60

Courant de pointe

Temps pendant lequel le moteur
pousse avec sa force maximale (2.0)
T42 |pour déplacer le vantail (réglable
par paliers 0,5 s)

0,5 s (temps minimum) 0.5

5,0 s (temps maximum) 5.0

Cote de I'ouverture piétons
(% de la course totale d'ouverture (30)
T13 |du premier vantail)

Cote minimale 10
Cote maximale 100
Espace de désactivation sur
obstacle (cote d'inversion suite a (5)
la détection d'un obstacle)
< T14 |Pas de désactivation, arrét uni- OFF
4 quement
= Minimum inversion 1
Maximum inversion 10
Distance de réduction de la
force d'accostage en butée (OFF)
moteur 1
Réduction de la force désactivée OFF
T15  [Distance minimale de réduction
10
de la force
Distance maximale de réduction
100
de la force
Distance de réduction de la
force d'accostage en butée (OFF)
moteur 2
Réduction de la force désactivée OFF
T16  [Distance minimale de réduction
10
de la force
Distance maximale de réduction
100
de la force
Remarque

T15 et T16 indiquent la distance de la butée
mécanique a partir de laquelle la force du moteur
est réduite de moitié (permet de régler I'impact du
vantail sur la butée mécanique). Ne sert que quand
la centrale fonctionne comme encodeur et avec un
fin de course de proximité ou sans fin de course.
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TRV

Facilite le déblocage

Temps de désactivation en fin

de manceuvre pour réduire la
pression du moteur sur la butée
mécanique (réglable par paliers de

100 ms) 2]
T17 |Attention :
laisser ce paramétre sur OFF
quand le portail est équipé d'une
électroserrure.
Pas de désactivation OFF
100 ms (désactivation minimale) 10
500 ms (désactivation maximale) 50
Temps de déphasage en
(3)
ouverture
T18  [Pas de déphasage 0
60 s 60
Temps de déphasage en
(6)
fermeture
T19  [Pas de déphasage 0
60 s 60
Vitesse normale en ouverture (90)
moteur 1
T24  |itesse minimale 1
Vitesse maximale 100
Vitesse normale en ouverture (90)
moteur 2
T25 | Vitesse minimale 1
Vitesse maximale 100
Vitesse normale en fermeture (90)
moteur 1
T26  |vitesse minimale 1
Vitesse maximale 100
Vitesse normale en fermeture (90)
moteur 2
T27 | Vitesse minimale 1
Vitesse maximale 100
Vitesse de ralentissement en (30)
ouverture moteur 1
T28  |vitesse minimale 1
Vitesse maximale 100
Vitesse de ralentissement en (30)
ouverture moteur 2
T29  |yitesse minimale 1
Vitesse maximale 100
Vitesse de ralentissement en (30)
fermeture moteur 1
T30 |vitesse minimale 1
Vitesse maximale 100
Vitesse de ralentissement en (30)
fermeture moteur 2
T31  |vitesse minimale 1
Vitesse maximale 100
Espace de ralentissement en
(20)
ouverture moteur 1
T32  [Aucun ralentissement 0
Toute la course est ralentie 100
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Espace de ralentissement en (20)
ouverture moteur 2
T33  [Aucun ralentissement 0
Toute la course est ralentie 100
Espace de ralentissement en (20)
fermeture moteur 1
T34 [Aucun ralentissement 0
Toute la course est ralentie 100
Espace de ralentissement en (20)
fermeture moteur 2
T35 [Aucun ralentissement 0
Toute la course est ralentie 100
Remarque

TRV

T32, T33, T34, T35 représentent le % de la course
ou du temps de fonctionnement total effectué au

ralenti
Temps d'accélération en ouver- (0.5)
ture moteur 1 )
Accélération maximale (0 s pour 0
T36 | atteindre la vitesse normale)
Accélération minimale (2 s pour 20
atteindre la vitesse normale) |
Temps d'accélération en ouver- (0.5)
ture moteur 2 )
Accélération maximale (0 s pour 0
T37 | atteindre la vitesse normale)
Accélération minimale (2 s pour 20
atteindre la vitesse normale) '
Temps d'accélération en ferme- (0.5)
ture moteur 1 )
Accélération maximale (0 s pour 0
T38 | atteindre la vitesse normale)
Accélération minimale (2 s pour 20
atteindre la vitesse normale) |
Temps d'accélération en ferme- (0.5)
ture moteur 2 )
Accélération maximale (0 s pour 0
T39 | atteindre la vitesse normale)
Accélération minimale (2 s pour 20
atteindre la vitesse normale) |
Remarque

T36, T37, T38, T39 représentent le temps pendant
lequel le moteur accélére jusqu'a la vitesse normale
d'ouverture (réglable par paliers 0,1 s)

Rampe de décélération moteur 1| (30)
Rampe raide (décélération maxi- 0
T40 |Male)
Rampe douce (décélération 100
minimale)
Rampe de décélération moteur 2| (30)
Rampe raide (décélération maxi- 0
T41 male)
Rampe douce (décélération 100
minimale)
Remarque

T40 et T41 sont les rampes de décélération de la
vitesse normale a la vitesse de ralentissement des
moteurs.

out

Confi

uration des sorties auxiliaires

Sous
menu

Description Valeurs
(réglage
d'usine)

19

Electroserrure (1)

Sortie désactivée OFF

Gache a impulsion 1

Gache a péne dormant automa- 2
tique

Gache a aimant (ventouse) active

3
en fermeture

Gache a aimant (ventouse) active

4
en ouverture et en fermeture

19T

Temps d'excitation de la gache a
impulsion (1.2)
(réglable par paliers de 0,1 s)

0,5 s (temps minimum) 0.5

5,0 s (temps maximum) 5.0

A1

Type sortie borne A1 (‘i)

Sortie désactivée OFF

Témoin portail ouvert (SCA)
Fonctionnement défini par le 1
parametre SCA

Sortie radio auxiliaire (RAU)
Fonctionnement défini par le 2
parametre RAU

Eclairage de courtoisie (LCO)
Actif pendant le mouvement du
vantail et pour le temps suivant son
arrét défini par le paramétre LCO

Eclairage de zone (LZO)
Actif pendant le mouvement du 4
vantail

Portail resté ouvert (OAB)

Actif si le portail reste ouvert pen-
dant un temps supérieur au temps 5
défini par la logique alarme portail
ouvert (L16)

Maintenance (MAN)

Sortie active quand le nombre de
manceuvres de signalisation main- 6
tenance (MNPS) est atteint dans la
section diagnostic

A2

Type sortie borne A2 (2)

Sortie désactivée OFF

Témoin portail ouvert (SCA)
Fonctionnement défini par le 1
parametre SCA

Sortie radio auxiliaire (RAU)
Fonctionnement défini par le 2
parametre RAU

Eclairage de courtoisie (LCO)
Actif pendant le mouvement du

vantail et pour le temps suivant son 8
arrét défini par le parameétre LCO
Eclairage de zone (LZO)
Actif pendant le mouvement du 4
vantail
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A2

ouT

Portail resté ouvert (OAB)

Actif si le portail reste ouvert pen-
dant un temps supérieur au temps
défini par la logique alarme portail
ouvert (L16)

Maintenance (MAN)

Sortie active quand le nombre de
manceuvres de signalisation main-
tenance (MNPS) est atteint dans la
section diagnostic

Sortie de synchronisation, inter-
verrouillage type sas (INB)
Configure automatiquement, sans
choix de I'utilisateur, I'entrée S4
comme entrée de synchronisation.
La centrale ne donne I'accord

a l'ouverture du portail que si
I'autre portail est en position de
fermeture.

Sortie de synchronisation, inter-
verrouillage type sas (INP ) avec
signal de présence.

Configure automatiquement, sans
choix de l'utilisateur, I'entrée S4
comme entrée de synchronisa-
tion et I'entrée S3 comme entrée
de présence. La centrale donne
l'accord a I'ouverture du portail
uniguement si I'autre portail est po-
sition de fermeture et que I'entrée
de présence est activée.

RAU

Configuration sortie radio
auxiliaire

(1)

Impulsion : la sortie s'active pen-
dant 1 s apres la commande RAU
par la radiocommande

Temporisation : la sortie s'active
pendant le temps prédéfini par

le paramétre RAUT aprés la
commande RAU par la radiocom-
mande

Bistable : la sortie fonctionne en
mode pas a pas ON/OFF

RAUT

Temporisation sortie RAU

1 s (temps minimum)

(1)
1

600 s (temps maximum)

600

LCO

Temporisation éclairage de
courtoisie

(120)

1 s (temps minimum)

300 s (temps maximum)

300

34
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SCA

Mode de fonctionnement sortie
SCA

(1)

Portail fermé : désactivée
Portail ouvert : activée fixe

Portail fermé : désactivée

Portail en mouvement : intermittente
Portail ouvert : activée fixe
Position indéterminée : intermit-
tente pause de 1 s toutesles 5 s

Portail fermé : désactivée

Portail en ouverture intermittente
lente

Portail ouvert activée fixe

Portail en fermeture intermittente
Position indéterminée intermittente
pause de 1s toutes les 5s

Portail arrété, activée fixe
Portail en mouvement : désactivée

Portail arrété, désactivée
Portail en mouvement activée fixe

Confi

uration des entrées

Sous
menu

Description

Valeurs
(réglage
d'usine)

c(X)

Entrée de commande C1/C2/
C3/C4

Pas a pas (PP)

La commande pas a pas :

- portail arrété, commande I'ouver-
ture

- en ouverture, commande un arrét
ou une fermeture définie par la
logique pas a pas (L10)

- portail arrété aprés une ouver-
ture, commande la fermeture

- en fermeture, commande un
arrét ou une ouverture définie par
la logique pas a pas (L10) - por-
tail arrété aprés une fermeture,
elle commande une ouverture

(€1

Piéton (PED)

Commande une ouverture a la
cote piétons

Elle se comporte comme une
fonction pas a pas si la commande
est donnée au portail dans une
position au-dela de la cote piétons

(C2)

Ouverture (OPEN)

La commande ouvre :

- portail arrété fermé, commande
I'ouverture

- en ouverture, elle est ignorée

- portail ouvert, elle réinitialise le
temps de pause

- portail arrété, commande I'ouver-
ture

- en fermeture, commande l'ouver-
ture

(C3)
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C(X)

Fermeture (CLS)

La commande ferme :

- portail arrété fermé, elle est ignorée

- en ouverture, commande la
fermeture

- portail arrété, commande la
fermeture

- en fermeture, elle est ignorée.

(C4)

Timer (TIM)

Commande timer :

- quand le portail est fermé, com-
mande l'ouverture et maintient le
portail ouvert tant que le contact
reste fermé

- ala désactivation du contact,
commande la fermeture

Timer piétons (TIMP)

Exécute la méme fonction que la
commande timer, mais sur la cote
piétons

S(X)

Entrée de sécurité S1/S2/S3/S4

Désactivée

OFF
(S3 S4)

Cellule photoélectriques en
fermeture (PHC)

La cellule photoélectrique en
fermeture :

- portail arrété, permet I'ouverture
en ouverture, n'intervient pas
portail ouvert, ne permet pas la
fermeture, a la désactivation,
réinitialise le temps de pause
en fermeture, commande la
réouverture immédiate

($1)

Cellule photoélectrique (PH)
La cellule photoélectrique :
portail arrété, ne permet pas
I'ouverture

- pendant I'ouverture, arréte le
mouvement, a la désactivation,
poursuit I'ouverture

portail ouvert, ne permet pas la
fermeture, a la désactivation,
réinitialise le temps de pause
en fermeture, arréte le mou-
vement, a la désactivation,
commande la réouverture

($2)

Cellule photoélectrique en
ouverture (PHO)

La cellule photoélectrique en
ouverture :

portail arrété, permet I'ouverture
en ouverture, le ferme compléte-
ment

portail ouvert, permet la fer-
meture et ne réinitialise pas le
temps de pause

en fermeture, n'intervient pas

S(X)

Bord sensible a contact sec NF
(BAR)

portail arrété, ne permet pas
'ouverture

en ouverture, se désactive
portail ouvert, ne permet pas la
fermeture, a la désactivation,
réinitialise le temps de pause

- en fermeture, se désactive.

Bord sensible équilibré a 8,2
KQ (8K2)

Méme comportement que le bord
sensible NF

Stop (STP)

- arréte le portail.

Interrompt la fermeture automa-
tique définie par la logique d'arrét
par stop (L12)

Cellule photoélectrique en
fermeture vérifiée (PHCT)
Comme la cellule photoélectrique en
fermeture, mais avec un controle.

Cellule photoélectrique vérifiée
(PHT)

Comme la cellule photoélectrique,
mais avec un contrdle.

Cellule photoélectrique en ou-
verture contrélée (PHOT)
Comme la photoélectrique en
ouverture, mais avec un contréle.

Bord sensible NF controlé
(BART)

Comme le bord sensible NF KQ,
mais avec un contrble.

Bord sensible équilibré a 8,2 KQ
controlé (8K2T)

Comme le bord sensible 8,2 KQ,
mais avec un contrdle.

1

LGC

Confi

uration des logiques de la centrale

Sous
menu

Description

Valeurs
(réglage
d'usine)

L1

Fermeture automatique

(ON)

Fermeture automatique désactivée

OFF

Fermeture automatique active

ON

L2

Temps de pause

(30)

1 s (temps minimum)

1

180 s (temps maximum)

180

L3

Temps de pause piétons

(20)

1 s (temps minimum)

1

180 s (temps maximum)

180

L4

Statut a I'allumage

(OP)

Portail en position fermée
La premiére commande pas a pas
ouvre le portail.

CL

Portail en position ouverte

La premiére commande pas a pas
ferme le portail. Si la fermeture
automatique est active, a la fin

du temps de pause, elle ferme le
portail

OoP
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Copropriété (OFF) Pas a pas (4)
Fonction copropriété désactivée OFF Fonctionnement de la commande
N'exécute pas la fermeture ni 1 pas apasa2pas: 2
I'arrét en ouverture. ouverture-fermeture-ouverture

L5 N'exécute pas la fermeture ni P L10 Fonctionnement de la commande
I'arrét en ouverture et en pause. pas a pas a 3 pas : ouver- 3
N'exécute pas la fermeture ni ture-stop-fermeture-ouverture
I'arrét en ouverture, en pause et en 3 Fonctionnement de la commande
fermeture. _ pas a pas a 4 pas :ouver- 4
Fermeture rapide (OFF) ture-stop-fermeture-stop-ouverture
Fonctiqn de fermeture automatique OFF Arrét par pas a pas (ON)
deésactivee _ Fermeture automatique désactivée
Fermeture rapide en mode portail quand on exécute un arrét par le OFF
La centrale commence & compter L11 |mode pas a pas
le temps de dégagement (L7) a Fermeture automatique non
partir de Ia, desgctlvanon de la cel- 1 désactivée quand on exécute un ON
I‘ule photoélectrique en fermeture, arrét par le mode pas 3 pas
a la fin du temps de ldegagement Arrét par stop (ON)
elle referme le portail. Fermeture automatique désactivée
Fermeture rapide en mode barriére uand on exécute un arrét par sto OFF

L6 La centrale commence a compter L12 germeture automatique nor? P
le temps de dégagement (L7) a X S que r
partir de la désactivation de la cel- désactivée quand on exécute un ON
lule photoélectrique en fermeture, arrét par stop
ala fin du temps de dégagement, Coup de bélier
elle referme le portail. Si la cellule 2 Exécute un court mouvement dans
photoélectrique en fermeture est la direction opposée a celle de la (OFF)
réactivée, elle commande un arrét. marche pour faciliter la désactiva-

1) A I'activation suivante, elle poursuit L13 tion de I'électroserrure.

9 la fermeture. La cellule photoé- Coup de bélier désactive OFF
lectrique en fermeture revient au Actif quand le portail est fermé 1
fonctionnement normal aprés une 8 Actif quand le portail est fermé et 2
fermeture compléte. - ouvert
Temps de dégagement (réglable Actif quand le portail est ouvert 3
par paliers d'1 s) Fonctionnement sur batterie 1)
Temps a la fin duquel le portail se (2) Fonctionnement normal 1

L7  |referme sila fermeture rapide (L6) Fonctionnement normale avec )
est active. _ clignotant désactivé
Temps de dégagement minimum 1 L14 |Aprés une commande de réouver- 3
Temps de dégagement maximum 10 ture, reste ouvert.
Pré-clignotement Aprés la coupure de I'alimentation
Temps d'activation du clignotant (OFF) principale, le portail s'ouvre et 4
avant le début du mouvement du reste ouvert.
portail Economie d'énergie (OFF)
L8 Pré-clignotement désactivé OFF Fonctionnement normal OFF
3 s de pré-clignotement 3 Fonction économie d'énergie ac-
4 s de pré-clignotement 4 L15 tive. Portail fermé, éteint I'alimenta-
5 s de pré-clignotement 5 tion accessoires sur sorties 1 et 2. 1
Homme mort (OFF) Les sorties sont alimentées
Fonction homme-mort désactivée OFF a nouveau a I'exécution d'une
Commande pas a pas désactivée, commande.
radiocommandes indisponibles. La 1 Signal portail resté ouvert
L9 centrale n'accepte que les com- Nombre de minutes a la fin duquel,
mandes d'ouverture et fermeture avec le portail partiellement ou
Homme mort en urgence En compléetement ouvert et en fonc- (30)
conditions normales, fonctionne- P tion du temps de pause prédéfini,
ment standard, et sécurités actives L16 |un signal d'alarme est envoyée
fonctionne en mode homme mort. (sur I'écran et la sortie configurée
comme OAB)
Signal désactivé OFF
Intervalle minimum 3
Intervalle maximum 60
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RAD

Gestion des radiocommandes

Sous
menu

Description

Mes-
sage
Ecran

PP

Enregistrement d'une touche
comme pas a pas

Attente code

0000

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 1 comme pas a pas

1001

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 55 comme pas a pas

1055

OPEN

Enregistrement d'une touche
comme ouverture

Attente code

0000

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 1 comme ouverture

2001

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 55 comme ouverture

2055

PED

Enregistrement d'une touche
comme piétons

Attente code

0000

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 1 comme piétons

3001

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 55 comme piétons

3055

RAU

Enregistrement d'une touche
comme activation sortie radio
auxiliaire

Attente code

0000

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 1 comme sortie radio
auxiliaire

4001

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 55 comme sortie radio
auxiliaire

4055

CLS

Enregistrement d'une touche
comme fermeture

Attente code

0000

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 1 comme fermeture

5001

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 55 comme fermeture

5055

STP

Enregistrement d'une touche
comme arrét

Attente code

0000

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 1 comme arrét

6001

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 55 comme arrét

6055

LCO

Enregistrement d'une touche
comme activation de I'éclairage
de courtoisie

Attente code

0000

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 1 comme éclairage de
courtoisie

7001

Enregistrement de la radiocom-
mande n° 55 comme éclairage de
courtoisie

7055

RAD

CTRL

Contréle position en mémoire
de la radiocommande

Attente code

0000

Touche de la radiocommande n° 1
enregistrée comme fermeture

5001

Touche de la radiocommande n°
99 enregistrée comme éclairage
de courtoisie

7099

Touche de la radiocommande n°30
non enregistrée

-030

Radiocommande non enregistrée

RE

Programmation a distance des
radiocommandes (par défaut = 1)

Programmation a distance des
radiocommandes désactivée

OFF

Programmation a distance des
radiocommandes active :
permet de programmer des
radiocommandes a partir d'une
radiocommande

enregistrée avec la

procédure suivante :

- appuyer en méme temps sur les
touches 1 et 2 de la radiocom-
mande enregistrée

appuyer sur la touche de la
radiocommande enregistrée a
copier sur la nouvelle radiocom-
mande

appuyer sur la touche de la
nouvelle radiocommande ou
copier la touche de I'ancienne
radiocommande qui vient d'étre
actionnée.

Remarque : la touche de la nou-
velle radiocommande enregistrée
prend la fonction de la touche de
I'ancienne radiocommande

ERSA

Effacement total de la mémoire
du récepteur

Appuyer sur OK pendant 5
secondes.

Signalisation sur I'écran de
I'effacement de la mémoire du
récepteur.

0000

ERS1

Effacement de la radiocom-
mande a partir de sa position
dans la mémoire.

Utiliser les touches A ¥ pour
sélectionner le numéro de la
radiocommande a effacer.

Appuyer sur OK pour valider.

ERSR

Effacement de la radiocom-
mande a partir de son code.

Attente code

0000

Effacement de la radiocommande

37



“ VIMAR

ELVOX Gates
SW24.W
Diagnostic et rapports Compteur nombre d'allumages
Sous |Description Message centrale
menu Ecran Lecture nombre d'allumages de la
T 2547
Lecture de I'historique des alarmes centrale
ALM |Derniére alarme PONC |Dans I'exemple ci-dessus, la centrale a été
Alarme Ia plus ancienne 10 trec_k—‘;m?rrée‘2547 foisSIe réseau d'al_imen-
Signal erreurs (par défaut = 1) atloln’electr’lqtfe peut et,re de mauvaise
ALMA [Uniquement sur I'écran 1 qualité et générer de fréquentes coupures
Sur I'écran et sortie maintenance 2 de courant) _
Lecture du nombre de Réinitialisation compteur
manceuvres depuis la derniére pONE -nombre d'allumages centrale
maintenance Attente pression OK de 5 s pour 0000
3 premiers chiffres du nombre de réinitialiser le compteur
manceuvres depuis la derniére 23 Compteur du nombre d'auto-ré-
MNPG |Maintenance initialisation e
3 derniers chiffres du nombre de Lecture du nombre d'auto-réinitiali- 1123
manosuvres depuis la derniére 256 sations de la centrale
maintenance Une auto-réinitialisation est une réinitialisa-
Dans le cas ci-dessus, le portail a exécuté tion du microprocesseur par la centrale pour
23 256 manceuvres depuis la derniére RSTC des raisons de sécurité.
maintenance Habituellement, la centrale se met en
Nombre de manceuvres depuis auto-réinitialisation quand elle atteint le seuil
la derniére maintenance minimum de tension du microprocesseur. Un
Nombre de manceuvres genérant nombre excessif d'auto-réinitialisations peut
un signal de maintenance (en mil- indiquer un réseau d'alimentation électrique
liers de manceuvres) (par défaut 2 de mauvaise qualité soumis a de fortes
MNPS = OFF) _ . 0 fluctuations de tension.
Signalisation de maintenance OFF Réinitialisation compteur
désactivée - RSTE nombre d'auto-réinitialisations
1 OOO manceuvres (intervalle 1 Attente pression OK de 5 s pour
'E minimum) réinitialiser le compteur 0000
'u_a 300 000 manceuvres (intervalle 300 Affichage et saisie du téléphone
maximum) installateur
Signal maintenance (par défaut = 1) Une courte pression sur OK affiche
Signal uniquement sur I'écran 1 le numéro enregistré (utiliser les
Signal sur I'écran et sortie mainte- 2 touches A ¥ pour naviguer)
nance (MAN) : 4 premiers chiffres du numéro 3334
MNPA S|gna| sur I'ecranlet cl|gnptant installateur
(clignotement rapide en fin de 3 4 chiffres suivants du numéro 2548
manoeuvre) TL |installateur
Signal sur I'écran, clignotant (cligno- 2 derniers chiffres du numéro 32
tement rapide en fin de manceuvre) 4 installateur
e sortie maintenance (MAN) L'exemple ci-dessus donne le numéro de
Réinitialisation compteur téléphone de linstallateur : 333 4254832
manceuvres depuis la derniére Une pression sur OK de 5 s permet d'entrer
MNRE malntenance_ dans le mode de modification du numéro.
g}sﬁ:is;ﬁzlggmop‘fei? 5's pour 0000 Utiliser les touches A ¥ pour modifier la
Compteur manceuvres totales val'eur, utili§er OK pour valider.
4 premiers chiffres du nombre de SHE A e eI
manceuvres depuis la derniere 12 INF Nom centrale SL24.W
. Version microprogramme de la
maintenance 1.13
MNTC |4 derniers chiffres du nombre de centrale -
manceuvres depuis la derniere 5874 Modules de_ c?nneXIon
maintenance Sous |Description Va’lleurs
Dans le cas ci-dessus, la portail a exécuté o |eny (r'egl.age
125 874 manceuvres au total 3 - d'usine)
Compteur d'origine (jours d'acti- = Module de connexion sur le 1)
vité de la centrale) CNxq [connecteur CNX1
Lecture nombre de jours d'activité Aucun module connecté OFF
LIFE | ic 1a centrale 584 Connexion module Wi-Fi EMC.W 1
Dans le cas ci-dessus, la centrale a été
active 584 jours.
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Rétablissement des valeurs d'usine et
téléchargement de la carte mémoire
Sous |Description Message
menu Ecran
Téléchargement des valeurs
d'usine
Attente pression OK de 5 s pour
o . 0000
télécharger les valeurs par défaut.
DEF |Remarque

a Apres le téléchargement des valeurs d'usine,

< il est nécessaire de recalibrer la course,

9 LRNT s'affiche et clignote jusqu'a I'exécution
du calibrage (rapide ou avancé).
Téléchargement de la program-
mation depuis la carte mémoire
Attente pression OK de 5 s pour
télécharger les valeurs depuis la 0000

MEM |carte mémoire.
Te'lechargenjent'depuls la che DONE
mémoire exécuté avec succes.
Erreur téléchargement depuis la EMEM
carte mémoire (ex. carte absente).
Configuration niveau de protection de la centrale
(par défaut = OFF)
OFF |Aucune protection
1 Protection des menus MOT, LRNT, TRV,
OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD
2 Protection du menu RAD
Protection de la connexion IP (il n'est pas
n3 possible de se connecter a la centrale par

2 smartphone)

o Protection des menus MOT, LRNT, TRV,

4 OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD et de la
connexion IP

5 Protection des menus RAD et de la
connexion IP

6 Protection compléete de la centrale

7 Protection de tous les menus de la centrale,
connexion IP disponible

Remarque

La centrale demande un mot de passe a chaque fois que

I'utilisateur

cherche a accéder a un menu protégé. Si le

mot de passe saisi est erroné, il ne permet pas d'accéder

au menu.

“ VIMAR
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“ VIMAR

Liste des alarmes

Signalisation |Description Alarme |Description
C1 Contact fermé sur entrée commande C1 XXXX _|Reset carte i
C2 Contact fermé sur entrée commande C2 MNP ﬁiléarrem:;;?ntg::!sengggﬁuwes depuis la der-
C3 Contact fermé sur entrée commande C3 FO Erreur moteur non sélectionné
C4 Contact fermé sur entrée commande C4 F1 Erreur cables moteur 1 inversés
S1 Contact ouvert sur entrée sécurité S1 F2 Erreur cables moteur 2 inversés
S2 Contact ouvert sur entrée sécurité S2 F3 Erreur fin de course inversés
S3 Contact ouvert sur entrée sécurité S3 F4 élarmedQefux ﬁtr_1 de courstefpu;erts
S4 Contact ouvert sur entrée sécurité S4 F5 turrflni:otlesu?qc ionnement fin de course ouver:
FO1 Toitltlgnt fin de course d'ouverture moteur F6 Erreur disfonctionnement fin de course ferme-
atteinte
- - ture moteur 1
FC1 Fos'qonttf'f‘ tde course de fermeture mo- 7 Erreur disfonctionnement fin de course ouver-
eur 1 atteinte
= - 5 ture moteur 2
FO2 ;0?;"9’1 fin de course d'ouverture moteur F8 Erreur disfonctionnement fin de course ferme-
atteinte
ture moteur 2
FC2 Positzion fin de course de fermeture mo- F9 Erreur communication avec carte d'extension
tef" .attemte F10 Alarme erreur moteur 1 non connecté
OB1 Detect!on obstacle moteur 1 F11 Alarme erreur moteur 2 non connecté
0oB2 Détection obstacle moteur 2 F12 Alarme erreur encodeur moteur 1
AF1 Moteur dans l'intervalle de réduction force F13 Alarme erreur encodeur moteur 2
d'accostage de la butée _ F14 Sous tension microprocesseur (contréler ali-
AF2 Moteur 2 dans Imtervalle’de réduction mentation et sorties)
force d'accostage de la butée F15 Echec du test de sécurité 1
MSO1 Arrét mécanique en ouverture moteur 1 F16 Echec du test de sécurité 2
atteint F17  |Echec du test de sécurité 3
MSC1 Arrgt mécanique en fermeture moteur 1 F18 Echec du test de sécurité 4
atteint F19 Alarme timeout/longueur manceuvre moteur 1
MSO2 Arrét mécanique en ouverture moteur 2 F20 Alarme timeout/longueur manceuvre moteur 2
ittejpt —— B : tour 2 F21 Alarme courte mosfet moteur 1
MSC2 rret mecanique en fermeture moteur F22 Alarme courte mosfet moteur 2
atteint ”
- - . F23 Alarme rotor bloqué moteur 1
Fonctionnement sur batterie Aprés ce Foa Alarme rotor bloaué moteur 2
BATT message, I'écran visualise la tension de F25 Al q‘t‘ il en T n
fonctionnement des batteries, par ex. arme SL‘JperPOS' lon vantar en termeture
245V F26 Alarme 5e obstgcle en fermeture
BT- Batterie presque deéchargée (signal uni-| |2/ |Alarme surtension moteur 1
quement avec portail arrété) F28 Alarme surten§|on mloteur_2
Batterie complétement déchargée (signal F29 Alarme mémoire radio pleine
BT-- uniquement avec portail arrété) F30 _ |Alarme mémoire radio défectueuse
RX Réception d'une commande radio par la F31 Alarme courte clignotante
radiocommande enregistrée ou par I'App F32 Alarme courte témoin portail ouvert
Réception d'une commande radio par la F33 Alarme carte mémoire absente
NX touche de radiocommande non enregis- F34 Alarme checksum FW
trée F36 Alarme température carte
RD Décodage rolling/fixed code désactivé Mi s - d .
OAB Portail resté ouvert Ise a jour’ u r,mc,r°pr°gramme
- - - La centrale est équipée d'un port USB qui permet de met-
AT Portail en phase d'autocalibrage tre & jour son microprogramme ou le module de commu-
nication Wi-Fi EMC.W.
Attention :
Si la mise a jour du microprogramme n'est pas exécutée
correctement, 'opération peut endommager la centrale
ou le module de communication Wi-Fi, veiller a ne pas in-
terrompre |'alimentation du réseau pendant la procédure.
Pour exécuter la mise a jour, consulter les instructions
données par le microprogramme.
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Comportement

de

la

centrale au

téléechargement des parameétres
Le tableau ci-dessous décrit le comportement de la cen-
trale au téléchargement des parametres pour les don-

nées suivantes :

1 - compteurs fixes non réinitialisables

2 - compteurs réinitialisables par l'installateur

3 - parametres moteur (menu centrale section MOT)

4 - parameétres de la course du portail (par ex. longueur
vantail, courbe de courant)

5 - paramétres installateur (menu centrale sections TRV,
OUT, IN, LGC)

6 - mot de passe (menu centrale section PASS)

7 - radiocommandes

de la centrale)

Action Donnée CPOLEEi
de la centrale
Compteurs fixes
Compteurs réinit.
RESET Param. moteur
(redémarrage Paramétres Aucune modification

course

Paramétrages

Mot de passe

Commandes radio

Compteurs fixes

Compteurs réinit.

Param. moteur

(téléchargement
depuis la carte
mémoire)

Mise a jour -
du micropro- Eoirrs: metres Aucune modification
gramme -
Paramétrages
Mot de passe
Commandes radio
Compteurs f|?(.e§ Aucune modification
Compteurs réinit.
LOAD MEM Param. moteur Importation données

depuis MEM.W

Parametres
course

Autocalibrage premi-
ére manceuvre

Paramétrages

Mot de passe

Commandes radio

Importation données
depuis MEM.W

Rétablissement/
importation don-
nées centrale
depuis App By-

Compteurs fixes

Compteurs réinit.

Aucune modification

Param. moteur

Importation données
depuis App

Parametres
course

Autocalibrage premi-
ére manceuvre

Importation données

(téléchargement
des parametres
d'usine)

gate Pro Paramétrages depuis App
Mot de passe — Aucune modification
Commandes radio
Compteurs fixes
Compteurs réinit. | Aucune modification
LOAD DEF Param. moteur

Parameétres
course

Nouveau calibrage
LRNE ou LRNA

Paramétrages

Mot de passe

Retour a la configura-
tion par DEFAUT

Commandes radio

Aucune modification

“ VIMAR

ERSA
(suppression
mémoire récep-
teur)

Compteurs fixes

Compteurs réinit.

Param. moteur

Parameétres
course

Paramétrages

Mot de passe

Aucune modification

Commandes radio

Suppression com-
pléte

Rétablissement/
importation don-
nées récepteur
depuis App By-
gate Pro

Compteurs fixes

Compteurs réinit.

Param. moteur

Parametres
course

Paramétrages

Mot de passe

Aucune modification

Commandes radio

Importation données
depuis App
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Descripcion
Tarjeta de mando con pantalla y receptor de radio 433 MHz incorporado para automatizaciones 24 V de hojas batientes. Preparada para
comunicacién WiFi con smartphone y tablet utilizando el correspondiente médulo de comunicacién EMC.W

“ VIMAR

 —
CJFsc2

F2

00000000

PWR

MEM

2
2

RADIO

MOT PS AUX LSwW ACT SAF
O I
21|122(25(26( [0 (1|12 A 99{C1/|C2|C3|C4.
——————— S s s s
21 2 01 1 2 9 0 A1 A2 +E-EETE2E5E6 99 C1 C2 C3 C4 99 S1 S2 S3 S4
EE EEE EEEEEEEEEE 2
z| &l & 3 S = I 3 3] ¥ < o] <[] © 3]
a8 : L3 dlaggsle
Y ? RNEEEE
500 mA max somamae | L1 | | |
F1 15 A (ATO)
F2 F 3,15 A (5 x 20 mm) 15 VA max
AUX ACT SAF
OFF 1 |PP  |Predeterminado C1 OFF Prgdgg?/gzi-
1 SCA  |Predeterminado 2 |PED |Predeterminado C2 g?ecc)ietermi-
2 RAU cx 3 |OPEN|Predeterminado C3 ! PHC nado S1
A1[3  |Lco 4 |CLS |Predeterminado C4 2 |PH ng‘;tzerm"
4 LZO 5 |TIM 3 PHO
5 OAB 6 |TIMP 2 BAR
6 MAN SX |5 8K2
OFF 6 |STP
1 SCA 7 |PHCT
2 RAU  |Predeterminado 8 PHT
3 |Lco 9 |PHOT
A2 |4 LZO 10 BART
5 |OAB 11 |8KaT
6 MAN
7 INB
8 INP
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Actuadores controlables Utilizacion de la pantalla
Lo s ce o contr s vt o e e e
EAM2 EKKO 300D actuador cancelas batientes 24 V muestra en la tabla siguiente:
3 m 300 kg
EKKO 400D actuador cancelas batientes 24 V 72
EAM3 Teclas |Funcién Dura_c,lon
4 m 250 kg presién
EIM1 Actuador HIDDY 200D soterrado 24 V 2 m 200 kg Encendido pantalla ]
Actuador HIDDY 350D soterrado 24 V35 m|  |ok Entrada en subment Instanta-
EIM2.24 - L ) nea
200 kg Confirmacién cambio valor
Desplazamiento del menu hacia .
N Instanta-
Funciones de la regleta de conexiones 4 arriba nea
J Aumento del valor pardametro
Desplazamiento del menu hacia .
Bloque (Borne |Descripcién Patos v abachJ) Instanta-
nominales e . nea
T1 Secundario transfor- Dlsmlnumon de! valor parametro
SEC 24 Vca Salida del menu
T2 mador L. . .
ESC Cancelacion del cambio de valor |Instanta-
21 Apertura motor 1 24 Vce y vuelta al menu nea
MOT 22 Cierre motor 1 80 W Apagado de la pantalla
25 Apertura motor 2 24 Vce v Reset de la tarjeta 3s
26 Clerrelmotolr 2 — 80 W A+ OK [Mando de apertura 1s
0 Negatht? alimentacion ¥+ OK |Mando de cierre 1s
accesorios Testdel il iend
Positivo alimentacion 24 Vce Esc + |lestdelapantalla (enciende en
PS 1 . secuencia cada segmentodela |3 s
accesorios 500 mA OK
Positi - pantalla y los puntos)
ositivo accesorios com- .
2 ESC + Al conectar la tarjeta se pone en
probados oK marcha el modo de actualizacién |3 s
10 Negativo luz rotativa 24 Vce del firmware
1" Zosm;{o quI rottatlva 35 W PP Mando paso-paso Lr;s;anta-
18 egativo electrocerra- |,/ 45
dura VA
AUX 19 Posm\(o electroce_rradura Ment
0 Negativo accesorios - ) ,
- e - La programacién de la central se organiza en menus y
Salida auxiliar configu- . . f .
A1 ble 1 500 mA submenus que permiten acceder y editar los parametros
rape e - y las légicas de la central. La central cuenta con los si-
Salida auxiliar configu- ) 3 ) o
A2 guientes menus de primer nivel:
rable 2
+E Z{(::(l)t:jv:rallmenta010n Menu_|Descripcion
. Negativo alimentacion 12 Vce MOT ;:/Ionfl’g:ram.on dg’losdp?rametrdqs c'iel mc;]tor ;
encoder LRNT ent de ejecucion del procedimiento de cali-
LSW = bracién de la carrera
E1 Sefial A encoder motor 1 5 ; — -
E2 Senal B encoder motor 1 TRV Menu de configuracién de los parametros de
E5 Sefial A encoder motor 2 la carrera
E6 Sefial B encoder motor 2 OUT |Menude confi.guracilén de las sali,:ias auxiliares
_ IN Menu de configuracién de las salidas
99 Comn entrgdas LGC Menu de configuracién de las logicas de fun-
C1 Mando configurable 1 cionamiento
ACT c2 Mando conf!gurable 2 NO RAD |Menu de gestién de los mandos a distancia
c3 Mando configurable 3 Menu de diagndstico y presentacion de infor-
Cc4 Mando configurable 4 STAT mes
99 Comun entradas EXP  |Menu de gestion de las tarjetas de expansion
S1 Seguridad configurable 1 LOAD |Menu de restauracién de valores de fabrica
SAF  [S2 Seguridad configurable 2|NC PASS |Menu de configuracion del nivel de proteccion
S3 Seguridad configurable 3
S4 Seguridad configurable 4
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Todos los submenus se describen en la tabla siguiente:

MOT

Parametros del motor

Sub-
menu

Descripcién

Valores
(predeter-
minado)

01

Tipo de actuador utilizado
C jAtencion! ;Si se
configura en OFF, la
central no realiza ningtin
mando!

(OFF)

Sin configurar

Ekko 300/400D (EAM2/EAM3)

Hiddy 200D (EIM1)

Hiddy 350D (EIM2.24)

WIN|=|T

02

Tipo de control de la posicion
Configurado automaticamente al
seleccionar el tipo de actuador.
Se recomienda no modificar la
configuracién relacionada con el
tipo de actuador.

@)

Encoder virtual: la central
calcula la posicion de la cancela
a partir de los parametros de fun-
cionamiento del motor eléctrico

Encoder EAM2, EAM3, EIM1

03

Tipo de fin de carrera en apertura
Configurado automaticamente al
seleccionar el tipo de actuador.
Se recomienda no modificar la
configuracién relacionada con el
tipo de actuador.

(OFF)

Fines de carrera en apertura no
presentes: el motor eléctrico se
para al finalizar el tiempo de trabajo

OFF

Fin de carrera de parada en
apertura: el fin de carrera deter-
mina la parada del motor

Fin de carrera en apertura de
proximidad: el fin de carrera
determina la continuacién de

la maniobra a la velocidad de
acercamiento programada hasta
detectar el tope mecanico

04

Tipo de fin de carrera en cierre
Configurado automaticamente al
seleccionar el tipo de actuador.
Se recomienda no modificar la
configuracion relacionada con el
tipo de actuador.

(OFF)

Fines de carrera en cierre no
presentes: el motor eléctrico
se para al finalizar el tiempo de
trabajo

OFF

Fin de carrera de parada en
cierre: el fin de carrera determina
la parada del motor

Fin de carrera en cierre de
proximidad: el fin de carrera
determina la continuacién de

la maniobra a la velocidad de
acercamiento programada hasta
detectar el tope mecanico

a4

Nota:

“ VIMAR

02, 03, 04 se configuran automaticamente al seleccio-
nar el tipo de actuador. Se recomienda no modificar la
configuracion relacionada con el tipo de actuador.

Procedimiento de calibracion de la carrera
de los motores

Calibracion rapida de la carrera.

La calibracioén se realiza de manera total-

mente automatica y configura:

- Desaceleracion en apertura al 20% de la
carrera total

- Desaceleracion en cierre al 20% de la
carrera total

- Desfase en aperturaa 3 syencierrea6s

- Cuota peatonal al 30% hoja 1

Tecla |Msg Descripcion fase
pantalla

- PP Espera inicio procedimiento
de calibracion

PP |CL2 |Al pulsar la tecla: cierre del
motor 2 y busqueda del tope
de cierre

- CL1 |Cierre del motor 1y busqueda
del tope de cierre

LRNE |- OP 1 |Medicion de la carrera de
apertura y busqueda del tope
del motor 1
- OP 2 |Medicion de la carrera de
apertura y busqueda del tope
del motor 2
- CL2 |Medicion de la carrera de
- cierre del motor 2
4 - CL1 |Medicion de la carrera de
S cierre del motor 1
- OPC1 |Lectura de la curva de corrien-
te en apertura del motor 1
- OPC2 |Lectura de la curva de corrien-
te en apertura dl motor 2
- CLC2 |Lectura de la curva de corrien-
te en cierre motor 2
- CLC1 |Lectura de la curva de corrien-
te en cierre motor 1
- END |Procedimiento finalizado
Calibracion avanzada de la carrera.
La calibracién permite al instalador elegir:
- Posicién de desaceleracion en apertura y
cierre
- Desfases en apertura y cierre
- Cuota de apertura peatonal hoja 1
Tecla |Msg Descripcion fase
pantalla
- PP Espera inicio procedimiento
LRNA de calibracion

PP |CL2 |Al pulsar la tecla: inicio del
cierre y busqueda del tope de
cierre del motor 2

- CL 1 |Inicio del cierre y busqueda
del tope de cierre del motor 1

PP |OP 1 |Inicio de apertura del motor 1.
Al pulsar la tecla: configura-

cion de la posicién de inicio de
la desaceleracion en apertura.
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PP |OP 1 |Alpulsar la tecla, se configura Parametros de la carrera de la cancela
la posicion de fin de carrera o S u b -|Descripcion Valores
la continuacion hasta el tope. menu (predeter-
PP |OP 2 |Inicio de apertura del motor 2. minado)
Al pulsar la tecla: configura- Fuerza motor 1 (%).
cion de la posicion de inicio de Configura el valor de la fuerza del |  (50)
la desaceleracion en apertura. T1 motor para empuijar la hoja
PP |OP 2 |Al pulsar la tecla, se configura Fuerza minima 1
la posicién de fin de carrera o —
la continuacion hasta el tope. Fuerza maxima 5 100
PP |CL2 |inicio del cierre del motor 2. Al el e 2
pulsar la tecla: configuracion Configura el valor de la fL!erza del (50)
de la posicién de inicio de la T2 motor para empujar la hoja
desaceleracion en el cierre. Fuerza minima 1
- CL2 |Continuacién del cierre del Fuerza maxima 100
motor 2 a velocidad de des- Primera hoja en moverse (M1)
aceleracién hasta el tope. T3 Motor 1 M1
PP |CL1 |Inicio de cierre del motor 1. Al Motor 2 M2
= pulsar la tecla: configuracion Sentido de marcha.
E LRNA de la posicion de inicio de la Configura el sentido de marcha 1)
- desaceleracion en el cierre. del motor
- CL1 | Continuacion del cierre motor Estandar (un motor lineal cierra la 1
1 a velocidad de desacelera- cancela con los pistones extendidos)
cion hasta el tope. 4 Invertido (un motor lineal cierra la 2
OPED |Inicio apertura peatonal. Al 1 cancela con los pistones retraidos)
pulsar la tecla: configura- Nota:
cién de la cuota de apertura Se invierten ambos motores. Si solo un
peatonal i motor tiene el sentido de marcha incorrecto,
- CPED gg:ri(rjé?]edls 28:13‘::(;2;?0%' invierta los hilos de alimentacion del motor
S R
PP |DLOP |Inicio de la ape!‘tura. AI pulsar E ;c:]nmseeglzc; Irr:.:;c;r;?g;o' @
Ig tecla de configuracion del Té Cancela de 1 hoja 1
tiempo de desfase en apertu- Cancela de 2 antas 2
ra, arranca el motor 2. = A
< - Seleccién del método de
PP |[DLCL |Inicio del cierre. Al Rulsar la actuacién para deteccion de ™)
tecla de configuracion del 2
) ] obstaculos
tiempo de desfase en cierre, S - - -
obrecorriente u hoja parada:
arranca el motor 1. | obstacul detecta al
- END | Procedimiento finalizado € obstaculo se detecta al superar 1
el umbral de corriente o el umbral
Autocalibracién: de desaceleracién del encoder
El cambio de los parametros de la carrera de la can- Hoja parada: el obstaculo se
cela no conlleva la realizacion de nuevas calibraciones T7 detecta solo cuando la hoja 2
por parte del instalador; sin embargo, al cambiar los desacelera en exceso
parametros de la carrera, la central necesita aprender Sobrecorriente: el obstaculo se
de nuevo la curva de corriente, desactivando asi la de- detecta al superar el umbral de 3
teccion de obstaculos solo durante la maniobra de au- corriente
tocalibracion. Sobrecorriente y hoja parada: el
obstaculo se detecta al superar a 4
La autocalibracion se sefaliza debidamente: la vez el umbral de corriente y el
- en la pantalla de la central con el texto AT umbral desaceleracion del encoder
- con la luz rotativa que parpadea con una frecuencia Tiempo de deteccion de obsta-
doble respecto a lo normal culos del motor 1
Tiempo tras el cual el umbral de
Eventos_ que generan una autocalibracion: corriente o el umbral del encoder (20)
- cambio de parametros: T24, T25, T26, T27, T28, T29, T10 |provoca la actuacion de la detec-
T30, T31, T32, T33, T34, T35, T40, T41 cién de obstaculos para el motor 1
- carga_de ajustgs desde Ia tarjeta de memoria MEM_.YV (regulable a intervalos de 100 ms)
- reset/importacion de ajustes desde la aplicacion 100 ms (tiempo minimo) 10
By-gate Pro
600 ms (tiempo maximo) 60
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Tiempo de deteccion de obsta- Facilitaciéon de desbloqueo
culos del motor 2 Tiempo de retroceso al final de la
Tiempo tras el cual el umbral maniobra para reducir la presion
de corriente o el umbral del (20) del motor sobre el tope mecanico
encoder provoca la actuacion de (regulable a intervalos de 100 ms)| (OFF)
™ la deteccion de obstaculos para Atencion:
el motor 2 (regulable a intervalos T7  |Este parametro debe dejarse
de 100 ms) en OFF cuando hay una elec-
100 ms (tiempo minimo) 10 trocerradura.
; i Ningun retroceso OFF
600 ms (tiempo maximo) 60 -
Tiempo de arranque 100 ms (valor minimo) 10
Tiempo en que el motor empuja 500 ms (valor maximo) 50
con fuerza maxima para mover (2.0) Tiempo de desfase en apertura (3)
T12 |la hoja (regulable a intervalos de T18 |Ningun desfase 0
05s) _ 60s 60
0,5 s (tiempo minimo) 0.5 Tiempo de desfase en cierre (6)
5,0 s (tiempo maximo) 5.0 T19 |Ningun desfase 0
Cuota de apertura peatonal 60 s 60
(% de _Ia carrera total de apertura (30) Velocidad normal en apertura
T13 |ela primera hoja) T (90)
Cuota minima 10 T24  [\6locidad minima 1
Cuota maxima 100 velocidad méaxima 100
Espacio de retroceso por obs- Velocidad normal en apertura 90
taculo (cuota de inversion tras la (5) del motor 2 (90)
= deteccion de un obstaculo) T25  Velocidad minima 1
|T14  [No retrocede, solo se para OFF - —
= Minima i = velocidad maxima 100
inima inversion 1 > .
Velocidad normal en cierre del (90)
Maxima inversion 10 > motor 1
Distancia de reduccion de la E T26  |yelocidad minima 1
fuerza del motor 1 acercandose| (OFF) velocidad maxima 100
al tope : :
Reduccion de fuerza no activada OFF ;e;?::dzad normal en cierre del (90)
TS5 L\jﬂeir}mfzgistancia de reduccion 10 T27  |\elocidad minima 1
Niaxima di 3 do reduccid velocidad maxima 100
a;qma istancia de reduccion 100 Velocidad de desaceleracion en (30)
de fuerza _ apertura del motor 1
Distancia de reduccion de la T28 ; ini
: velocidad minima 1
fuerza de acercamiento al tope | (OFF) - —
motor 2 velocidad maxima 100
Reduccion de fuerza no activada OFF Velocidad de desaceleracién en (30)
T16  [Minima distancia de reduccion 10 T29 apertura del motor 2
de fuerza velocidad minima 1
Maxima distancia de reduccién velociqa]d r_néxima - 100
e fera e
Nota: . y (30)
T15y T16 indican la distancia al tope mecanico a T30 o2 (ties1aceleracwn en clerre
partir de la cual la fuerza motor se reduce a la mitad m‘l, 0.2 Jmini 1
(permite regular el impacto de la hoja en el tope me- velocidad minima
canico). Tiene efecto solo cuando la central funciona velocidad maxima 100
con encoder y con fin de carrera de proximidad o sin Velocidad de desaceleracion en (30)
fin de carrera. cierre del motor 2
T31  |velocidad minima 1
velocidad maxima 100
Espacio de desaceleracion en (20)
apertura del motor 1
T32  [Sin desaceleracion 0
Toda la carrera se desacelera 100
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Espacio de desaceleracién en (20) Configuracién de las salidas auxiliares
apertura del motor 2 Sub- [Descripcion Valores
T33  [Sin desaceleracién 0 menu P (predeter-
Toda la carrera se desacelera 100 minado)
Espacio de desaceleracion en Electrocerradura (1)
0 6l er 4 (20) Salida no activada OFF
T34 [Sin desaceleracion 0 Electrocerradura de resbalén 1
Electrocerradura a caida 2
Toda la carrera se desacelera 100 19  [Electrocerradura magnética 3
E_spacno de desaceleracion en (20) (ventosa) activada en cierre
T35 g!erre del m°t°.r,2 Electrocerradura magnética
in desaceleracion 0 (ventosa) activada en apertura 4
Toda la carrera se desacelera 100 y cierre
Nota: Tiempo excitacion electrocerra-
T32, T33, T34, T35 representan el % de la carrera o del dura de resbalén (1.2)
tiempo de trabajo total a la velocidad de desaceleracion 19T |(regulable a intervalos de 0.1 s)
Tiempo de aceleracion en (0.5) 0,5 s (tiempo minimo) 0.5
ap’er_'tura del mogqr 1 5,0 s (tiempo maximo) 5.0
T36 Maxima aceleracl|on (0 s para 0 Tipo salida borne A1 1)
alcanzar la velocidad normal) Salida no activada OFF
Minima aceleracion (2,0 s para 20 Piloto cancela abierta (SCA)
alcanzar la velocidad normal) ) Funcionamiento segun configura- 1
Tiempo de aceleracién en (0.5) cién parametro SCA
apertura del motor 2 ) Salida radio auxiliar (RAU)
Maxima aceleracién (0 s para 0 Funcionamiento segun configura- 2
T37  |alcanzar la velocidad normal) cién parametro RAU
Minima aceleracion (2,0 s para 20 Luz d? cortesia (LCO) -
alcanzar la velocidad normal) : Se activa durante el movimien-
Tiempo de aceleracion en - to de la hoja y por un tiempo, 3
S o 61 rr 4 (0.5) 5 después de la parada de la hoja,
P_‘ Maxima aceleracion (0 s para o A1 configurado con el parametro LCO
T38  |alcanzar la velocidad normal) 0 Luz de zona (LZO)
Se activa durante el movimiento 4
Minima aceleracion (2,0 s para 20 de la hoja
aI_canzar la velocidad_rjormal) ) Cancela dejada abierta (OAB)
Tiempo de aceleracion en (0.5) Se activa si la cancela permanece
cierre del motor 2 abierta durante un tiempo superior 5
T39 Maxima aceleracion (0 s para 0 al definido por la légica de alarma
alcanzar la velocidad normal) de cancela abierta (L16)
Minima aceleracion (2,0 s para 20 Mantenimiento (MAN)
alcanzar la velocidad normal) ) Salida activa cuando se alcanza
Nota: el niumero de maniobras de indi- 6
T36, T37, T38, T39 son el tiempo en el que el motor cacién de mantenimiento (MNPS)
acelera hasta alcanzar la velocidad normal de aper- en la seccion de diagndstico
tura (regulables a intervalos de 0,1 s) Tipo salida borne A2 (2)
Rampa de desaceleracion del Salida no activada OFF
motor 1 (30) Piloto cancela abierta (SCA)
Rampa muy inclinada (maxima Funcionamiento segun configura- 1
T40 desaceleracion) 0 cion parametro SCA
— — Salida radio auxiliar (RAU)
Rampa poco inclinada (minima 100 Funcionamiento segun configura- 2
desaceleracion) _ A2 |cion parametro RAU
Rampa de desaceleracion del (30) Luz de cortesia (LCO)
motor 2 —— — Se activa durante el movimien-
— (Ij?ampalmuylllncllnada (maxima 0 to de la hoja y por un tiempo, 3
esaceleracion) después de la parada de la hoja,
Rampa poco inclinada (minima 100 configurado con el parametro LCO
desaceleracion) Luz de zona (LZO)
Nota: Se activa durante el movimiento 4
T40 y T41 son las rampas de desaceleracion entre la de la hoja

velocidad normal y la desaceleracion de los motores.
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Cancela dejada abierta (OAB)
Se activa si la cancela perma-
nece abierta durante un tiempo
superior al definido por la légica
de alarma de cancela abierta
(L16)

Mantenimiento (MAN)

Salida activa cuando se alcanza
el nimero de maniobras de indi-
caciéon de mantenimiento (MNPS)
en la seccién de diagndstico

Salida de sincronismo, encla-
vamiento tipo casquillo (INB)
Configura automaticamente (sin
que el usuario pueda elegir) la
entrada S4 como entrada de
sincronismo.

La central permite la apertura de
la cancela solo si la otra cancela
esta en posicién de cierre.

Salida de sincronismo, encla-
vamiento tipo casquillo (INP)
con sefial de presencia.
Configura automaticamente (sin
que el usuario pueda elegir) la
entrada S4 como entrada de
sincronismo y la entrada S3 como
entrada de presencia. La central
permite la apertura de la cancela
solo si la otra cancela esta en
posicion de cierre y la entrada de
presencia esta ocupada.

RAU

Configuracién salida radio
auxiliar

(1)

Tensién de impulso: la salida
se activa durante 1 s al recibir
la orden RAU desde el mando a
distancia

Temporizada: la salida se activa
por el tiempo configurado en

el parametro RAUT al recibir la
orden RAU desde el mando a
distancia

Biestable: la salida funciona en
el modo paso-paso ON/OFF

RAUT

Temporizacion salida RAU

1's (tiempo minimo)

(1)
1

600 s (tiempo minimo)

600

LCO

Temporizacién luz de cortesia

(120)

1 s (tiempo minimo)

300 s (tiempo minimo)

300
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SCA

Modo de funcionamiento de la
salida SCA

(1)

Cancela cerrada: no activada
Cancela abierta: activada fija

Cancela cerrada: no activada
Cancela en movimiento: intermitente
Cancela abierta: activada fija
Posicion indeterminada: intermi-
tente con pausa de 1 s cada 5

Cancela cerrada: no activada
Cancela en apertura intermitente
lenta

Cancela abierta activada fija
Cancela en cierre intermitente
Posicion indeterminada intermi-
tente con pausa de 1 s cada 5

Cancela parada activada fija
Cancela en movimiento: no activada

Cancela parada no activada
Cancela en movimiento activada
fija

Confi

uracion de las entradas

Sub-
menu

Descripcion

Valores
(predeter-
minado)

c(X)

Entrada de mando C1/C2/C3/C4

Paso-paso (PP)

El mando paso-paso:

- con la cancela parada cerrada
acciona una apertura

- en apertura acciona una parada
0 un cierre segun configuracion
de la légica paso-paso (L10)

- con la cancela parada tras una
apertura acciona un cierre

- en cierre acciona una parada o
una apertura segun configu-
racion de la légica paso-paso
(L10)- con la cancela parada
tras un cierre acciona una
apertura

(C1)

Peatonal (PED)

Acciona una apertura a la cuota
peatonal

Actia como un paso-paso si la
orden se envia a la cancela en
una posicion mas alla de la cuota
peatonal

(C2)

Abrir (OPEN)

El mando Abrir:

- con la cancela parada cerrada

acciona una apertura

en apertura se ignora

con la cancela abierta pone a

cero el tiempo de pausa

con la cancela parada acciona

una apertura

- con la cancela cerrada acciona
una apertura

(C3)
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Cerrar (CLS)
El mando Cerrar:
con la cancela parada cerrada

Borde sensible con contacto
libre de tension NC (BAR)
con la cancela parada no per-

se ignora 4 mite la apertura
- en apertura acciona un cierre (C4) - en apertura desbloquea 4
- con la cancela parada acciona - con la cancela abierta permite
un cierre el cierre y al liberarse pone a
- en cierre se ignora cero el tiempo de pausa
Temporizador (TIM) - en cierre desbloquea
c(x) El mando Temporizador: Borde sensible equilibrado 8,2
- estando cerrado, acciona una KQ (8K2)
: ] . 5
apertura y mantiene la cancela 5 Mismo comportamiento del borde
abierta hasta que el contacto sensible NC
permanece cerrado Stop (STP)
- al liberar el contacto, acciona - detiene la cancela
un cierre Interrumpe el cierre automatico 6
Temporizador peatonal (TIMP) segun configuracion de la légica
Desempeiia la misma funcién del 6 de parada por stop (L12)
mando Temporizador, pero en la Z|S(X) |Fotocélula en cierre comproba-
cuota peatonal da (PHCT) 7
Entrada de seguridad S$1/S2/ Como fotocélula en cierre, pero
S3/S4 con comprobacion
No activada OFF Fotocélula comprobada (PHT)
(S3 84) Como fotocélula, pero con com- 8
Fotocélula en cierre (PHC) probacion
La fotocélula en cierre: Fotocélula en apertura compro-
- con la cancela parada permite bada (PHOT)
. 9
la apertura Como fotocélula en apertura,
- en apertura no actua 1 pero con comprobacion
- con la cancela abierta permite (S1) Borde sensible NC comproba-
el cierre y al liberarse pone a do (BART) 10
cero el tiempo de pausa Como borde sensible NC KQ,
- en cierre acciona una reapertu- pero con comprobacién
ra inmediata Borde sensible equilibrado 8,2
Fotocélula (PH) KQ comprobado (8K2T) 1
La fotocélula: Como borde sensible 8,2 KQ,
- con la cancela parada no per- pero con comprobacion
mite la apertura Configuraciéon de las légicas de la central
S(X) |- durante la apertura detiene Sub- |Descripcion Valores
el movimiento y al liberarse 2 menu (predeter-
continla la apertura (S2) _ _ minado)
- con la cancela abierta permite Cierre automatico (ON)
el cierre y al liberarse pone a L1 Cierre automatico no activado OFF
cero el tiempo de pausa C_ierre automatico activado ON
- en cierre detiene el movimien- Tiempo de pausa (30)
to y al liberarse acciona una L2 1's (tiempo minimo) 1
reapertura 180 s (tiempo minimo) 180
Fotocélula en apertura (PHO) © Tiempo de pausa peatonal (20)
La fotocélula en apertura: 9 L3 1 s (tiempo minimo) 1
) Ic;o;plz;:j;cela parada permite 180 s (tiempo minimo) 180
Estado al conectar (OP)
- en apertura vuelve a cerrar 3 Cancela en posicion cerrada:
totalmente . . El primer mando paso-paso abre CL
- conlla cancela abierta permite la cancela.
el cierre y no pone a cero el Cancela en posicion abierta:
tiempo de pausa L4 El primer mando paso-paso cierra
- en cierre no actta la cancela. Si el cierre automa- op

tico esta activado, transcurrido
el tiempo de pausa, cierra la
cancela
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Comunidad (OFF) Paso-paso (4)
Funcién Comunidad de vecinos OFF Funcionamiento del mando
desactivada paso-paso de 2 pasos: 2
No realiza cierre y parada en 1 abrir, cerrar, abrir...
L5 apertura Funcionamiento del mando
No realiza cierre y parada en 2 L10 paso-paso de 3 pasos: 3
apertura y pausa abrir, parar, cerrar, abrir...
No realiza cierre y parada en 3 Funcionamiento del mando
a;_)ertural pausay cierre paso-paso de 4 pasos: 4
Cierre rapido _ (OFF) abrir, parar, cerrar, parar, abrir...
Fur_1<:|on de cierre automatico no OFF Parada desde paso-paso (ON)
activada Cierre automatico desactivado
Cierre rapido en el modo cancela: cuando se ejecuta una parada OFF
L_a central comienza a contar gl L11 |desde paso-paso
::leerl;po d?,dejp?ef(ltj)ﬁ ;|>artlr dle 1 Cierre automatico no desactivado
;\eLr:ramonl © 1a folocelula en e cuando se ejecuta una parada ON
Y vuelve a cerrar una vez desde paso-paso
transcurrido dicho tiempo. Parada por stop ON)
Cierre rapido en el modo barrera: Cierre automatico desactivado
L6 La central comienza a contar el )
tiempo de despeje (L7) desde cuando se ejecuta una parada OFF
la liberacion de la fotocélula en L12 por stop e -
el cierre y vuelve a cerrar una Cierre automatlco no desactivado
vez transcurrido dicho tiempo. 2 cuando se ejecuta una parada ON
Si la fotocélula en cierre se tapa porstop
de nuevo, acciona una parada. Golpe de ariete o
Cuando se libera de nuevo, con- Realiza un breve movimiento
o tinta el cierre. La fotocélula en en direccion contrariaalade | (OFF)
O cierre vuelve a funcionar normal- marcha, para facilitar la liberacion
= mente tras un cierre completo. L13 |de la electrocerradura.
Tiempo de despeje (regulable a Golpe de ariete no activado OFF
intervalos de 1 s) O Activado con la cancela cerrada 1
Tiempo tras el cual la cancela (2) 9 Activado con la cancela cerrada 2
L7 |vuelve a cerrarse si esta activado y abierta
el cierre rapido (L6) Activado con la cancela abierta 3
Tiempo de despeje minimo 1 Funcionamiento con bateria 1)
Tiempo de despeje méximo 10 Funcionamient normal Gon iz |
Parpadeo previo ; . 2
oL O L1 manece ablera s una
rotativa antes de comenzar el 3
L8 movimiento de la cancela orden de reapertura - —
Parpadeo previo desactivado OFF Con un corte de la alimentacion 4
3 s de parpadeo previo 3 principal, abre y se queda abierta
4 s de parpadeo previo 4 Ahorro de energia (OFF)
5 s de parpadeo previo 5 Func!gnamlento normal _ OFF
Hombre presente (OFF) Furjmon ahorro de energia
Funcion Hombre presente no OFF L15 activada. Con Ialcancelal 'cerrada
activada desconecta la alimentacion de 1
Mando paso-paso desactivado, accesorios en las salidas 1y 2.
los mandos a distancia no funcio- 1 Las salidas se alimentan
Lo nan. La central acepta solo los de nuevo al ejecutar una orden.
mandos Abrir y Cerrar Seiializacion de cancela dejada
Hombre presente de emergen- abierta
cia. En condiciones normales el NUmero de minutos tras los
funcionamiento es estandar y con 2 cuales, con la cancela parcial o
las seguridades activadas funcio- totalmente abierta, independien- (30)
na como hombre presente. temente del tiempo de pausa
L16 programado, se envia una sefial
de alarma (en pantalla y salida
configurada como OAB)
Senfalizacion desactivada OFF
Intervalo minimo 3
Intervalo maximo 60
50
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Gestion de mandos a distancia Control posicién en memoria

Sub- |Descripcion Msg del mando a distancia

menu pantalla Espera cédigo 0000
Memorizacion de una tecla Tecla del mando a distancia n. 1 5001
CoOmo paso-paso CTRL memorizado como Qerrar_

Espera codigo 0000 Tecla del mando a distancia n. 99 7099

PP Memorizacion del mando a dis- 1001 memorizada como Igz de (_:ortesia
tancia n. 1 como paso-paso Tecla del mando a distancia n. 30 -030
Memorizacion del mando a dis- 1055 sin memorilzar — .
tancia n. 55 como paso-paso Mando a distancia sin memorizar -
Memorizacién de una tecla Programacion remota de los
como Abrir mandos a distancia (predeter-

Espera cédigo 0000 minado = 1)

OPEN |Memorizacion del mando a 2001 Programacion remota de los OFF
distancia n. 1 como Abrir mandos a distancia no activada
Memorizacion del mando a 2055 Programacion remota de los
distancia n. 55 como Abrir mandos a distancia activada:
Memorizacion de una tecla permite programar los mandos a
como peatonal distancia a partir de un mando a
Espera codigo 0000 distancia ya memorizado con el

PED |Memorizacién del mando a dis- 3001 siguiente );I)rocedimiento:
tancia n. 1 como peatonal - pulse simultaneamente las te-
Memorizacion del mando a dis- 3055 clas 1y 2 del mando a distancia
tancia n. 55 como peatonal ya memorizado
Memorizacién de una tecla RE | pulse la tecla del mando a
como activacion salida radio distancia ya memorizado que

o auxiliar __ a desea copiar en el nuevo man- 1
é Espera_ cod_lgo 0000 < do a distancia

RAU l\/llemonlzamon del manc_io a e - pulse la tecla del nuevo mando
dlst“a‘nma n. 1 como salida radio 4001 a distancia en el que se va a
auxmar_ — copiar la tecla recién pulsada
l\/llemonlzamon del mandg a . del mando a distancia ya me-
dlstgpma n. 55 como salida radio 4055 morizado
:Ilu;(rlrl:ﬁ:izacién b (IR (oeh Nota: la tecla recién memorizada
" w— del nuevo mando a distancia

T hereda la funcién asignada a la
Espera codigo 0000 tecla del mando a distancia ya

CLS |Memorizacion del mando a 5001 memorizado Y
distancia n. 1 como Cerrar Borrado total de la memoria del
Memorizacién del mando a dis- 5055 o
tﬁz&igigiigzn:jziirarigcla ERSA Pul~se'OK'QUrante 5 segundos.

Sefalizacion en pantalla del bo-
como parada rrado de la memoria del receptor 0000
Espera codigo 0000 Borrado de un mando a disrt)an-

STP |Memorizacién del mando a dis- 6001 R rtir d P
tancia n. 1 como parada ::Z:lg:a LLr @5 S (e EEm G
{\:ﬁ:i]g rrl]z.ascgogo:jne; r;]:rr:(ij(; adis 6055 ERS1 Utili(;e las teclgs AV para se-
Memorizacién de una tecla Iepmongr el numero del mando a X
como activacion luz de cortesia distancia a borrar _

Espera codigo 0000 Pulse OK para confirmar ]

LCO |Memorizacién del mando a dis- 27001 Borrado de un mando a distan-
tancia n. 1 como luz de cortesia cia desde el codigo del mando
Memorizacién del mando a dis- 7055 ERSR |a distancia
tancia n. 55 como luz de cortesia Espera cddigo . . 0000

Borrado del mando a distancia
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Diagnéstico y presentacion de informes

Contador numero conexiones

Sub- |Descripcion Msg central
menu pantalla Lectura del nimero de conexio- 2547
Lectura historial de alarmas nes de la central
ALM |Ultima alarma PONC En el ejemplo arriba indicado la central se
Alarma mas antigua 10 ha vuelto a conectar 2547 veces (podria
Senalizacion errores (predeter- indicar una red de alimentacion eléctrica de
minado = 1) escasa calidad, sujeta a frecuentes cortes
ALMA (<lo en pantalla 1 de tension)
En pantalla y salida mantenimiento 2 Puesta a cero contador numero
Lectura del nimero de maniobras PONE conexiones central
desde el ultimo mantenimiento Espera durante 5 s que se pulse 0000
Primeros 3 digitos del nimero OK para poner el contador a 0
de maniobras desde el ultimo 23 Contador nimero autoreset
mantenimiento Lectura del nimero de autoreset 1123
MNPC |Ultimos 3 digitos del numero de la central
de maniobras desde el ultimo 256 Un autoreset es un reset del micro realizado
mantenimiento por la central por cuestiones de seguridad.
En el caso arriba indicado la cancela ha RSTC |Normalmente la central realiza el autoreset
ejecutado 23.256 maniobras desde el Ultimo cuando se alcanza el umbral minimo de
mantenimiento tensién micro. Un nimero excesivo de auto-
Nimero de maniobras desde el reset podria indicar una red de alimentacion
ulglmo mantenl_mlento eléctrica de escasa calidad, sujeta a fuertes
Numero de maniobras que gene- I <
R . = oscilaciones de tension.
ran una sefializacion de manteni- 5 PuestalalcerolcontadoinGmero
miento (en miles de maniobras) 0
MNPS | (predeterminado = OFF) RSTE |2utoreset
Sefializacion de mantenimiento OFF Espera durante 5 s que se pulse 0000
no activada O_K para poner el confador a_Q
1.000 maniobras (intervalo minimo) 1 VIS’Uahza_CIOn y configuracién
- - teléfono instalador

7 300.000 maniobras (intervalo 300 Pulsando brevemente OK, mues-

',,', mai"”lo) — P tra el nUmero memorizado (utilice
Senallzacnqn man_tenlmlento las teclas A ¥ para subir o bajar)
(predeterminado = 1) Primeros 4 digitos del numero del
Senallzacpn solo en pantalla 1 instalador 3334
izzigﬁﬁﬁizgtce)n(l&iﬁ?”a y salida 2 4 dl'gitos siguientes del niUmero 2548

i TL del instalador

MNPA | Senalizacion en pantalla y luz ro- Ultimos 2 digitos del numero del
tativa (parpadeo rapido al finalizar 3 ) 9 32
la maniobra) |nsta|ador — -
Sefalizacion en pantalla, luz En’el ejemplp arriba indicado el numero de
rotativa (parpadeo rapido al teléfono del instalador es: 333 4254832
finalizar la maniobra) y salida de 4 Pulsando OK durante 5 s, entra en el modo
mantenimiento (MAN) de edicion del nimero. Utilice las teclas A ¥
Puesta a cero del contador de para editar el valor, utilice OK para confirmar
numero de maniobras desde el el digito

MNPE | ultimo mantenimiento Visualizacion informacion
Espera durante 5 s que se pulse 0000 INF central
OK para poner el contador a 0 Nombre central SL24.W
Contador maniobras totales Version firmware de la central 1.13
Primeros 4 digitos del nimero Moédulos de conexién
de maniobras desde el ultimo 12 Sub- |Descripcion Valores
mantenimiento menu (predeter-

MNTC Ultimos 4 digitos del nimero & minado)
de maniobras desde el ultimo 5874 w Médulo de conexién en conec-
mantenimiento tor CNX1 (1)
En el caso arriba indicado la cancela ha CNX1 Ningun médulo conectado OFF
ejecutado 125.874 maniobras totales Conectado modulo Wi-Fi EMC.W 1
Contador vida (dias de activi-
dad de la central)
Lectura del nimero de dias de

A= actividad de la central 584
En el caso arriba indicado la central ha
permanecido activada 584 dias
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Restablecimiento de valores de fabrica y
carga desde tarjeta de memoria
Sub- |Descripcion Msg
menu pantalla
Carga de los valores de fabrica
Espera durante 5 s que se pulse
OK para cargar los valores prede-| 0000
terminados.
DEF Nota:
La carga de los valores de fabrica requiere
a volver a realizar la calibracion de la carrera
< y en pantalla aparece LRNT parpadeando
9 hasta la ejecucion de la calibracion (rapida o
avanzada).
Carga de la programacion des-
de la tarjeta de memoria
Espera durante 5 s que se pulse
OK para cargar los valores desde | 0000
MEM la tarjeta de memoria.
Carga desde la tarjeta de memo-
- : o DONE
ria realizada con éxito.
Error al cargar desde la tarjeta
de memoria (por ejemplo, faltala | EMEM
tarjeta).
Configuracion del nivel de proteccion de la
central (predeterminado = OFF)
OFF _ |Ninguna proteccion
1 Proteccion de los menus MOT, LRNT, TRY,
OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD
2 Proteccién del mend RAD
Proteccion de la conexiéon IP (no es posible
»n|3
7] conectarse a la central por smartphone)
E Proteccion de los menus MOT, LRNT, TRY,
4 OUT, IN, LGC, STAT, EXP, LOAD y de la
conexién IP
5 Proteccion de los menus RAD y de la
conexién IP
6 Proteccion completa de la central
7 Proteccion de todos los menus de la central,
conexién IP disponible
Nota:

La central requiere la introduccion de la contrasefa cada
vez que se intenta acceder a un menu protegido. Si se
introduce una contrasefa incorrecta, no se permite ac-
ceder al menu.

“ VIMAR
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Lista de alarmas
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Senalizacion |Descripcion Alarma |Descripcién
C1 Contacto cerrado en entrada mando C1 XXXX__|Reset tarjeta i .
Cc2 Contacto cerrado en entrada mando C2 MNP Alarma por haber alcanzado intervalo de mani-
obras desde el ultimo mantenimiento
C3 Contacto cerrado en entrada mando C3 FO Error motor no seleccionado
C4 Contacto cerrado en entrada mando C4 F1 Error cables motor 1 invertidos
S1 Contacto abierto en entrada seguridad S1 F2 Error cables motor 2 invertidos
S2 Contacto abierto en entrada seguridad S2 F3 Error fines de carrera invertidos
S3 Contacto abierto en entrada seguridad 83| |74 élarm? ambos fmest de carrerzi a?|erct|os
- - rror funcionamiento incorrecto fin de carrera
S4 Contacto ablertg .e'n entrgda seguridad S4 F5 apertura motor 1
FO1 Alcanzada posicién de fin de carrera de F6 Error funcionamiento incorrecto fin de carrera
apertura del motor 1 cierre motor 1
FC1 Alcanzada posicion de fin de carrera de Error funcionamiento incorrecto fin de carrera
cierre del motor 1 : F7 apertura motor 2
FO2 Alcanzada posicion de fin de carrera de F8 Error funcionamiento incorrecto fin de carrera
apertura del motor 2 cierre motor 2
FC2 Alcanzada posicion de fin de carrera de|  |F9 Error_comunicacién con tarjeta de expansion
cierre del motor 2 F10 Alarma error motor 1 no conectado
OB1 Detectado obstaculo motor 1 F11 Alarma error motor 2 no conectado
0OB2 Detectado obstaculo motor 2 F12 Alarma error encoder motor 1
AF1 Motor en intervalo reduccion fuerza de F13 Alarma error encoder motor 2
acercamiento tope F14 Subtensién micro (comprobar alimentacion y
AF2 Motor 2 en intervalo reduccién fuerza de salidas)
acercamiento tope F15 Test seguridad 1 fallido
S0 Alcanzado tope mecanico en apertura| |F16  |Test seguridad 2 fallido
MSO1 motor 1 F17 Test seguridad 3 fallido
MSC1 Alcanzado tope mecanico en cierre motor F18 Test seguridad 4 fallido
1 F19 Alarma timeout/longitud maniobra motor 1
Alcanzado tope mecanico en apertura F20 Alarma timeout/longitud maniobra motor 2
MS02 motor 2 F21 Alarma corto mosfet motor 1
MSC2 Alcanzado tope mecanico en cierre motor F22 Alarma corto mosfet motor 2
2 F23 Alarma rotor bloqueado motor 1
Funcionamiento con bateria. Cuando se F24 Alarma rotor bloqueado motor 2
BATT muestra este mensaje, también se visu- F25 Alarma solape hojas en cierre
aliza la tensién de funcionamiento de las F26 Alarma 5° obstéaculo en cierre
baterias, por ejemplo, 24,5 V F27 Alarma sobrecorriente motor 1
BT Bateria casi agotada (sefalizacion solo F28 Alarma sobrecorriente motor 2
) con la cancela parada) F29 Alarma memoria radio llena
BT Bateria totalmente agotada (sefializacion F30 Alarma memoria radio defectuosa
B solo con la cancela parada) F31 Alarma corto luz rotativa
RX Recibida orden desde mando a distancia F32 Alarma corto piloto cancela abierta
memorizado o desde aplicacién F33 Alarma falta tarjeta de memoria
NX Recibida orden desde tecla de mando a F34 Alarma checksum FW
distancia no memorizado F36 Alarma temperatura tarjeta
Decaodificaciéon Rolling/fixed code no ac- . . o .
RD tivada 9 Actualizacion firmware:
OAB Cancela dejada abierta La central esta provista de puerto USB que permite actu-
AT c | P d tocalibracia alizar el firmware de la misma o del médulo de comuni-
ancela en fase de autocalibracion cacion Wi-Fi EMC.W

Atencion:

Si no se ejecuta correctamente, el procedimiento de ac-
tualizacion firmware puede dafar la central o el médulo
de comunicacion Wi-Fi: asegurese de que el suministro
de red no se interrumpa durante la actualizacion.

Para ejecutar la actualizacion Firmware, consulte las in-
strucciones suministradas con el mismo.
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Comportamiento de la central al cargar

los ajustes:

En la tabla siguiente se describe el comportamiento de la
central al cargar masivamente los ajustes relativos a los
datos siguientes:

1 - Contadores fijos no reseteables

2 - Contadores reseteables por el instalador

3 - Parametros del motor (menu central seccion MOT)

4 - Datos de carrera de la cancela (ej. longitud hoja, cur-
va de corriente...)

5 - Configuraciones del instalador (menu central secciones
TRV, OUT, IN, LGC)

6 - Contrasefia (menu central seccion PASS)

7 - Mandos a distancia

Comportamiento

Accion Dato
de la central
Contadores fijos
Contadores
reset.
RESET Param. motor
(reinicio Datos carrera Ninguna variacion
central) Ajustes
Contrasena

Mandos a dis-
tancia

Actualizacion
firmware

Contadores fijos

Contadores
reset.

Param. motor

Datos carrera

Ajustes

Contrasena

Mandos a dis-
tancia

Ninguna variacion

LOAD MEM
(carga desde
tarjeta de me-
moria)

Contadores fijos

Contadores
reset.

Ninguna variacion

Param. motor

Importacion datos
desde MEM.W

Datos carrera

Autocalibracién pri-
mera maniobra

Ajustes

Contrasena

Mandos a dis-
tancia

Importacion datos
desde MEM.W

Restableci-
miento/Impor-
tacion de datos
de la central
desde la apli-
caciéon By-gate
Pro

Contadores fijos

Contadores
reset.

Ninguna variacion

Param. motor

Importacién datos
desde aplicacion

Datos carrera

Autocalibracién pri-
mera maniobra

Ajustes

Importacién datos
desde aplicacién

Contrasefia

Mandos a dis-
tancia

Ninguna variacion

“ VIMAR

Contadores fijos

Contadores
reset.

Param. motor

Ninguna variacion

LOAD DEF - —
(carga valores |Datos carrera Nueva calibracién
de fabrica) LRNE o LRNA
Ajustes Volver a PREDE-
Contrasefa TERMINADO
Mandos a dis-|,,. .
) Ninguna variacion
tancia
Contadores fijos
Contadores
reset.
ERSA Param. motor Ninguna variacion

(borrado me-
moria receptor)

Datos carrera

Ajustes

Contrasefa

Mandos a dis-
tancia

Borrado completo

Restableci-
miento/Impor-
tacion de datos
del receptor
desde la apli-
cacion By-gate
Pro

Contadores fijos

Contadores
reset.

Param. motor

Datos carrera

Ajustes

Contrasefa

Ninguna variacion

Mandos a dis-
tancia

Importacion datos
desde aplicacion
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Beschreibung
Elektronische Leiterplatte mit Display und integriertem Funkempfanger 433 MHz fiir Flligeltorantriebe 24 V. VorgerUstet
fur WLAN-Verbindung per Smartphone und Tablet durch Einsatz des entsprechenden Kommunikationsmoduls EMC.W

“ VIMAR

MEM

2
2

00000000

RADIO

MOT PS AUX LSW ACT SAF
O [
21|22(25/26| [0 |1(1|2 Al 99(C1(C2|C3|C4:
——————— Lo g g
21 2 011 2 9 0 A1 A2 +E-EETE2E5E6 99 C1 C2 C3 C4 99 S1 S2 S3 S4
EE EEE EEEEEEEEEE 2
zl 4 & 3 = I 3 3] ¥ < o] <[] © 3]
a8 : L3 dlaggsle
Y ? RNEEEE
500 mA max somama L L 1T | | |
F1 15 A (ATO)
F2 F 3,15 A (5 x 20 mm) 15 VA max
AUX ACT SAF
OFF 1 |PP |Werkseinstellung C1 OFF YVerkSSg/igite'-
1 SCA |Werkseinstellung 2 |PED |Werkseinstellung C2 \;Jvr;?kseinstel-
2 RAU cx 3 |OPEN |Werkseinstellung C3 ! PHC lung S1
A1[3  |Lco 4 |CLS |Werkseinstellung C4 2 |PH ?LV:E;"SS;'”SW"
4 LZO 5 |TIM 3 IPHO
5 OAB 6 |TIMP 4 BAR
6 MAN SX |5 8K2
OFF 6 |STP
1. |SCA 7 |PHCT
2 RAU |Werkseinstellung 8 PHT
3 |Lco 9 |PHOT
A2 |4 LZO 10 BART
5 |OAB 11 |sKaT
6 MAN
7 INB
8 INP
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Steuerbare Torantriebe

“ VIMAR

Verwendung des Displays
Die Einstellungen des Steuergeréts werden am Display ein-

Art. Beschreibun:
ou g - geblendet und kénnen mithilfe der Meni-Navigationstasten
EAM2 | EKKO 300D L!nearantr!eb 24V 3m 300 kg It. nachstehender Tabelle geandert werden:
EAM3 EKKO 400D Linearantrieb 24 V 4 m 250 kg
EIM1 Unterflurantrieb HIDDY 200D 24 V 2 m 200 kg Tast Funkti Druck-
EIM2.24 |Unterflurantrieb HIDDY 350D 24 V 3,5 m 200 kg asten | Funktion Dauer
Display einschalten
) A OK Unterment aufrufen Sofort
Funktionen der Klemmenleiste Wertanderung bestatigen
) Nenn- Men( nach oben scrollen
Block |Klemme |Beschreibung Daten A Parameterwert erhdhen Sofort
T1 Transformator-Sekundar- Mend nach unten scrollen
SEC 13 wicklung 24 Vac M Parameterwert verringern Sofort
- Menu beenden
21 Offnung Motor 1 24 VDC gsc |Wertanderung abbrechen und zu- | g o
MoT 122 SchlieRen Motor 1 80 W riick zum Menii ofort
25 Oﬁngng Motor 2 24VDC Display ausschalten
26 Schlieffen Motor 2 80 W A+V  |Reset Leiterplatte 3s
0 Minusleiter Zubehorver- A+ OK |Offnungsbefehl 1s
sorgung -
PS 1 Plusleiter Zubehorversor- |24 Vdc V+OK |SchlieRbefehl 1s
gung 500 mA ESC + Displaytest (schaltet sequentiell und
2 Plusleiter Zubehor mit oK einzeln jedes Displaysegmentund |3 s
Nachweis die Punkte ein)
10 Minusleiter Blinkleuchte |24 VDC Esc + |Startet beim Einschalten der Leiter-
— - platte den Modus Firmwareaktua- |3 s
11 Plu Blinkleuchte 3/5W OK lisierung
18 Minusleiter Elektroschloss |12 Vdc : -
19 Plusleiter Elektroschloss 15 VA PP Schaltbefehl Schrittbetrieb Sofort
AUX |0 Minusleiter Zubehdr
Konfigurierbarer Hilfsaus- .
Al gang 1 so0ma | Meni . o )
A2 Konfigurierbarer Hilfsaus- Die Progr?mm|erupgl des _Steuergerats ist in Mgng und
gang 2 Untermenus organisiert, die das Abrufen und die Ande-
Plusleiter Encoderversor- rung der Parameter und Logiken des Steuergerats er-
+E qung mdglichen. Das Steuergerat beinhaltet folgende Menis
E Minusleiter Encoderver- 12 Vde der ersten Ebene:
sorgung Menii |Beschreibun
LSW g Encodersignal A Motor 1 - 4
E2 Encodersignal B Motor 1 MOT |Einstellung der Motorparameter
E5 Encodersignal A Motor 2 LRNT |Menii Ausfiihrung der Torlaufeinstellung
E6 Encodersignal B Motor 2 TRV |Menii Einstellung der Torlaufparameter
99 Bezugspotenzial Eingdnge OUT  |Meni Konfiguration der Hilfsausgange
C1 ngr;frl]gl;tqnerbarer Schalt- IN Meni Konfiguration der Hilfseingange
o2 Konfigurierbarer Schalt- LGC |Meni Einstellung der Betriebslogiken
ACT befehl 2. NEIN RAD  |Meni Verwaltung der Funkfernsteuerungen
C3 Egg;]?%nerbarer Schalt- STAT |Menl Diagnose und Berichte
ca Konfigurierbarer Schalt- EXP  |Meni Verwaltung der Erweiterungskarten
befehl 4 LOAD |Menii Wiederherstellung der Werkseinstellungen
99 Bezugspotenzial Eingdnge PASS |Menii Einstellung des Schutzgrads
Konfigurierbare Sicher-
S1 p
heit 1
52 Konfigurierbare Sicher- .
SAF heit 2 OFFNER
33 Konfigurierbare Sicher-
heit 3
s4 Konfigurierbare Sicher-
heit 4
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Samtliche Untermends sind in folgender Tabelle beschrieben:

“ VIMAR

Motorparameter

Unter-|Beschreibung
menii

Werte
(Stan-
dard)

Verwendeter Aktortyp
Warnung! Bei Einstellung
OFF fiihrt das Steuergerét

o1 keinen Steuerbefehl aus!

(OFF)

Nicht eingestellt

Ekko 300/400D (EAM2/EAM3)

Hiddy 200D (EIM1)

Hiddy 350D (EIM2.24)

Typ der Lagekontrolle
Automatisch mit der Wahl des
Aktortyps eingestellt. Die durch den
Aktortyp vorgegebene Einstellung
sollte nicht geéndert werden.

L Virtueller Encoder: Das Steuer-

gerat berechnet die Lage des Tors
aus den Betriebsparametern des
Elektromotors

Encoder EAM2, EAM3, EIM1

Typ Offnungs-Endschalter
Automatisch mit der Wahl des
Aktortyps eingestellt. Die durch den
Aktortyp vorgegebene Einstellung
sollte nicht geéndert werden.

(OFF)

Ohne Offnungs-Endschalter: Der
Elektromotor stoppt am Ende der
Arbeitszeit

MOT

OFF

03 Stopp-Offnungs-Endschalter:
Der Endschalter veranlasst den

Motorstopp

Beriihrungsloser Offnungs-End-
schalter: Der Endschalter veran-
lasst das Fortsetzen der Bewegung
mit der eingestellten Annaherungs-
geschwindigkeit bis zur Erfassung
des mechanischen Anschlags

Typ SchlieR-Endschalter
Automatisch mit der Wahl des
Aktortyps eingestellt. Die durch den
Aktortyp vorgegebene Einstellung
sollte nicht geéndert werden.

(OFF)

Ohne SchlieB-Endschalter: Der
Elektromotor stoppt am Ende der
Arbeitszeit

OFF

04 Stopp-SchlieB-Endschalter:
Der Endschalter veranlasst den

Motorstopp

Beriihrungsloser SchlieR-End-
schalter: Der Endschalter veran-
lasst das Fortsetzen der Bewegung
mit der eingestellten Annaherungs-
geschwindigkeit bis zur Erfassung
des mechanischen Anschlags

Hinweis:

02, O3 und O4 sind mit der Wahl des Aktortyps automa-
tisch eingestellt. Die durch den Aktortyp vorgegebene

Einstellung sollte nicht gedndert werden.
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Einstellung des Motorlaufs

Schnelle Laufeinstellung.

Bei der vollautomatischen Einstellung wird

Folgendes eingerichtet:

- Offnungs-Abbremsung bei 20% des gesam-
ten Laufwegs

- SchlieR-Abbremsung bei 20% des gesam-
ten Laufwegs

- Verzégerung beim Offnen 3 s und beim
SchlieRen 6 s

- FuBganger-Maf bei 30% Flugel 1
Taste |Display- |Beschreibung der Phase
meldung
- PP Warten auf Beginn der
Einstellung
PP |CL2 Beim Driicken der Taste:
Schlielen des Motors 2 und
Suche des Schlie-Anschlags
- CL1 SchlieRen des Motors 1 und
LRNE Suche des Schlie8-Anschlags
- OP 1 Messen des Offnungs-
Laufwegs und Suche des
Motor-Anschlags 1
- OP2 [Messen des Offnungs-
Laufwegs und Suche des
Motor-Anschlags 2
- CL2 Messen des Schlie-Lauf-
wegs von Motor 2
- CL1 Messen des SchlieR-Lauf-
wegs von Motor 1
- OPC1 |Lesen der Stromkurve beim
Offnen von Motor 1
- OPC2 |Lesen der Stromkurve beim
Offnen von Motor 2
- CLC2 |Lesen der Stromkurve beim
SchlieRen von Motor 2
- CLC1 |Lesen der Stromkurve beim
SchlieRen von Motor 1
- END Vorgang abgeschlossen
Erweiterte Laufeinstellung.
Mit dieser Einstellung kann der Installations-
techniker Folgendes wahlen:
- Abbremslage beim Offnen und SchlieRen
- Verzégerungen beim Offnen und SchlieRen
- MaR der FuRganger-Offnung Fliigel 1
Taste |Display- |Beschreibung der Phase
mel-
dung
- PP Warten auf Beginn der
Einstellung
LRNA (5p1CL2  |Beim Driicken der Taste:
Einsetzendes SchlieRen
und Suche des Schliel3-
Anschlags von Motor 2
- CL1 Einsetzendes Schlielen
und Suche des Schliel3-
Anschlags von Motor 1
PP |[OP1 |Einsetzende Offnung Motor
1 Beim Driicken der Taste:
Einstellung der Startposition fiir
die Abbremsung beim Offnen
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PP [OP1 |Beim Driicken der Torlaufparameter
Taste Einstellung der Unter-|Beschreibung Werte
Anschlagposition oder menii (Stan-
Fortsetzung bis zum Anschlag dard)
PP |OP2 Einsetzende Offnung Motor Motorkraft 1 (%).
2 Beim Driicken der Taste: Stellt den Wert der Motorkraft zum (50)
Einstellung der Startposition fiir T1 Schieben des Torfllgels ein
die Abbremsung beim Offnen Min. Schubkraft 1
PP |OP2 Beim Drucken der Max. Schubkraft 100
Taste E|nste||lulng der Motorkraft 2 (%).
ﬁgft(s:reﬂtez‘ﬂggsgif;?nie,&nschIag Stellt den Wert der Motorkraft zum (50)
PP |CL2 |Einsetzendes SchiieRen Mo- e fﬂf:'%’;“ugﬁfa?m“gels en ]
tor 2 Beim Driicken der Taste: -
Einstellung der Startposition Max. Schubkraft 100
fiir die Abbremsung beim Erster bewegter Fliigel (M1)
SchlieRen T3 Motor 1 M1
- CL2 Fortsetzen der SchlieRung von Motor 2 M2
Motor 2 mit Abbremsgeschwin- Laufrichtung.
digkeit bis zum Anschlag S‘tellt die Laufrichtung des Motors (1)
[ PP |CL1 Einsetzendes SchlieRen ein _ _
E LRNA Motor 1 Beim Driicken der Standard (ein Linearmotor schlief3t 1
- Taste: Einstellung der Start- das Tor bei agsggfahrenen Kolbgn)
position fiir die Abbremsung T4 Umgekehrt (ein Linearmotor schlief3t 2
beim Schlieken das Tor bei eingefahrenen Kolben)
- CL1 Fortsetzen der SchlieRBung von Hinweis: )
Motor 1 mit Abbremsgeschwin- Kehrt beide Motoren um. Bei falscher Lauf-
digkeit bis zum Anschlag richtung nur eines der Motoren die Versor-
OPED |Beginn der FuRganger-Off- E gungsdrahte des im falschen Sinn laufenden
nung. Beim Driicken der Tas- = Motors vertauschen
te: Einstellung des MaRes fiir Anzahl Motoren (2)
die FuBganger-Offnung T6 E|nf|uge||ge§ Tor 1
- CPED |[SchlieRen des Fliigels aus der Tor mit 2 Fliigeln _ 2
Position FuRganger-Offnung V\{ahl de!' Auslosemethode bei 1)
PP [DLOP |Beginn der Offnung. Beim Hinderniserkennung
Driicken der Taste: Einstel- Uberstrom oder Fliigel gestoppt:
lung der Verzégerungszeit Das Hindernis wird bei Uberschrei- 1
beim Offnen, Motorteil 2 tung der Stromschwelle bzw. der
PP |DLCL [Beginn der SchlieRung. Beim Encoder-Abbremsschwelle erfasst
Driicken der Taste: Einstel- Fliigel gestoppt: Das Hindernis
lung der Verzdgerungszeit T7 wird nur bei ibermafiger Abbrem- 2
beim SchlieRen, Motorteil 1 sung des Torfliigels erfasst
- END Vorgang abgeschlossen !._lberstrom: Das Hindernis wird bei
Uberschreiten der Stromschwelle 3
Selbsteinstellung: erfasst _
Bei Anderung der Torlaufparameter braucht der Installati- Uberstrom und Fliigel gestoppt:
onstechniker keine neuen Einstellungen vorzunehmen. Das Das Hindernis wird bei gleichzeiti- 4
Steuergerat muss jedoch in diesem Fall die Stromkurve neu ger Uberschreitung der Strom- und
einlernen und dazu die Hindemiserkennung nur wahrend Encoder-Abbremsschwelle erfasst
der Bewegung zur Selbsteinstellung deaktivieren. Hinderniserkennungszeit des
Motors 1
Die Selbsteinstellung wird angezeigt: Zeit, nach der die Stromschwelle
- am Display des Steuergerats mit dem Eintrag AT b;w. fj'e En_coder-AbbremsschweIIe (20)
- anhand der Blinkleuchte durch Blinkimpulse mit doppelter T10 |die Hindemiserkennung des Motors
Frequenz als normal 1‘auslosen (in 100 ms Intervallen
einstellbar)
Ausgelost wird eine Selbsteinstellung durch folgende 100 ms (Mindestzeit) 10
Ereignisse: 600 ms (Hochstzeit) 60

- Anderung der Parameter: T24, T25, T26, T27, T28, T29,
T30, T31, T32, T33, T34, T35, T40, T41

- Laden der Einstellungen aus einer Speicherkarte MEM.W

- Wiederherstellung/Import der Einstellungen tber die App
By-gate Pro
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Hinderniserkennungszeit des Verzogerungszeit beim Offnen (3)
Motors 2 T18 |Keine Verzbégerung 0
Zeit, nach der die Stromschwelle 60 s 60
bzw. die Encoder-Abbremsschwelle|  (20) Verzbgerungszeit beim SchlieBen| (6)
T11 |die H|r1dern|§erkennung des Motors T19 |Keine Verzdgerung 0
2 ausldsen (in 100 ms Intervallen
einstellbar) 60 s — 60
100 ms (Mindestzeit) 10 Normale Geschwindigkeit bei (90)
_ i Offnen des Motors 1
600 ms (Hochstzeit) 60 T24  |min. Geschwindigkeit 1
Anlaufzeit —
Zeit, in der der Torfliigel durch die max. Geschwindigkeit 100
maximale Schubkraft des Motors (2.0) Normale Geschwindigkeit bei (90)
T12 |bewegt wird (in 0,5 s Intervallen T25 Offnen des Motors 2
einstellbar) min. Geschwindigkeit 1
0,5 s (Mindestzeit) 0.5 max. Geschwindigkeit 100
5,0 s (Héchstzeit) 50 Norn_1a|e Geschwindigkeit bei (90)
MaR der FuBgénger-Offnung T26 Schliefien des Motors 1
(% des gesamten Offnungslaufs (30) min. Geschwindigkeit 1
T13 |des ersten Fllgels) max. Geschwindigkeit 100
Min. MaR 10 Normale Geschwindigkeit bei (90)
Max. Maf 100 T27 Sghlief&en dgs Mot(_)rs 2
Freigabeweg auf Hindernis min. Geschwindigkeit 1
(Umkehrmaf nach Hinderniser- (5) max. Geschwindigkeit 100
kennung) Abbremsgeschwindigkeit beim 30
T14  [Keine Freigabe, nur Stopp OFF > Offnen des Motors 1 (D)
Min. Umkehr 1 E T28  [min. Geschwindigkeit 1
Max. Umkehr 10 max. Geschwindigkeit 100
Abstand fiir Reduzierung der Abbremsgeschwindigkeit beim (30)
> Annaherungskraft von Motor 1 (OFF) Offnen des Motors 2
= bei Anschlag T29  [min. Geschwindigkeit 1
T15 Kljaftreduzierqu nicht aktiv' OFF max. Geschwindigkeit 100
Min. Abstand fiir Kraftreduzierung 10 Abbremsgeschwindigkeit beim -
Max. Abstand fir Kraftreduzierung 100 T30 SchlieRBen des Motors 1 (L)
Abstand fiir Reduzierung der min. Geschwindigkeit 1
An_néiherungskraft von Motor 2 (OFF) max. Geschwindigkeit 100
T16 bei Anschlag i _ Abbremsgeschwindigkeit beim (30)
Kraftreduzierung nicht aktiv. OFF SchlieBen des Motors 2
Min. Abstand fiir Kraftreduzierung 10 T31  [min. Geschwindigkeit 1
Hinwei!-laX- Abstand fiir Kraftreduzierung 100 max. Geschwir}dig_l_(eit 100
T15 und T16 bezeichnen den Abstand vom mecha- “an:lrsqueg beim Offnen des (20)
nischen Anschlag, ab dem die Motorkraft um die Keine Abbremsun 0
Halfte reduziert wird (hiermit kann das Anfahren des 52 = -
Torfliigels an den mechanischen Anschlag einge- Gesamter Laufweg mit Abbremsge-|
stellt werden). Ist nur beim Betrieb des Steuergeréts schwindigkeit
mit Encoder und mit beriihrungslosem Endschalter Bremsweg beim Offnen des (20)
oder ohne Endschalter wirksam. Motors 2
Freigabehilfe T33 |Keine Abbremsung 0
Freigabezeit nach der Bewegung Gesamter Laufweg mit Abbremsge-| 0
zur Reduzierung des Motordrucks schwindigkeit
auf den mechanischen Anschlag (in
100 ms Intervallen einstellbar) (OFF)
Warnung:
T17  |Bei installiertem Elektroschloss
ist dieser Parameter auf OFF zu
K 1.
Keine Freigabe OFF
100 ms (min. Freigabe) 10
500 ms (max. Freigabe) 50
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TRV

T34

Bremsweg beim Schliefen des
Motors 1

(20)

Keine Abbremsung

0

Gesamter Laufweg mit Abbremsge-
schwindigkeit

100

T35

Bremsweg beim SchlieRen des
Motors 2

(20)

Keine Abbremsung

0

Gesamter Laufweg mit Abbremsge-
schwindigkeit

100

Hinweis:
T32, T33, T34, T35 stellen das % des Laufwegs
gesamten Arbeitszeit mit Abbremsgeschwindigk

oder der
eit dar

T36

Beschleunigungszeit bei Offnen
des Motors 1

(0.5)

Max. Beschleunigung (0 s zum
Erreichen der normalen Geschwin-
digkeit)

Min. Beschleunigung (2,0 s zum
Erreichen der normalen Geschwin-
digkeit)

2.0

T37

Beschleunigungszeit bei Offnen
des Motors 2

(0.5)

Max. Beschleunigung (0 s zum
Erreichen der normalen Geschwin-
digkeit)

Min. Beschleunigung (2,0 s zum
Erreichen der normalen Geschwin-
digkeit)

2.0

T38

Beschleunigungszeit bei Schlie-
Ren des Motors 1

(0.5)

Max. Beschleunigung (0 s zum
Erreichen der normalen Geschwin-
digkeit)

Min. Beschleunigung (2,0 s zum
Erreichen der normalen Geschwin-
digkeit)

2.0

T39

Beschleunigungszeit bei Schlie-
Ren des Motors 2

(0.5)

Max. Beschleunigung (0 s zum
Erreichen der normalen Geschwin-
digkeit)

Min. Beschleunigung (2,0 s zum
Erreichen der normalen Geschwin-
digkeit)

2.0

Hinweis:
T36, T37, T38, T39 stellen die Zeit dar, in der der
Motor bis zum Erreichen der normalen Offnungs-
geschwindigkeit beschleunigt (in 0,1 s Intervallen

ouT

Konfi

uration der Hilfsausgédnge

Unter-
meni

Beschreibung

Werte
(Stan-
dard)

19

Elektroschloss

(1)

Ausgang nicht aktiv

OFF

Schnapp-Elektroschloss

Elektroschloss mit Falle

Elektroschloss mit Magnet (Saug-
napf), beim SchlieRen aktiv

Elektroschloss mit Magnet (Saug-
napf), beim Offnen und SchlieRen
aktiv

19T

Anzugszeit fiir Schnapp-Elektro-
schloss
(in 0,1 s Intervallen einstellbar)

(1.2)

0,5 s (Mindestzeit)

0.5

5,0 s (HOchstzeit)

5.0

A1

Ausgangstyp Klemme A1

(1)

Ausgang nicht aktiv

OFF

Anzeigelampe Tor offen (SCA)
Betrieb It. Einstellung des Parame-
ters SCA

Funk-Hilfsausgang (RAU)
Betrieb It. Einstellung des Parame-
ters RAU

Komfortlicht (LCO)

Wahrend der Flugelbewegung

und fir eine durch Parameter LCO
eingestellte Zeit nach dem Stopp
des Flugels aktiv

Zonenlicht (LZO)
Wahrend der Fliigelbewegung aktiv

Geoffnetes Tor (OAB)

Aktiv, falls das Tor langer als die
It. Alarmlogik Tor offen festgelegte
Zeit gedffnet bleibt (L16)

Wartung (MAN)

Aktiver Ausgang bei Erreichen
der Anzahl von Bewegungen fir
die Wartungsmeldung (MNPS) im
Abschnitt Diagnose

A2

Ausgangstyp Klemme A2

()

Ausgang nicht aktiv

OFF

Anzeigelampe Tor offen (SCA)
Betrieb It. Einstellung des Parame-
ters SCA

Funk-Hilfsausgang (RAU)
Betrieb It. Einstellung des Parame-
ters RAU

Komfortlicht (LCO)

Wahrend der Fligelbewegung

und fiir eine durch Parameter LCO
eingestellte Zeit nach dem Stopp
des Fligels aktiv

Zonenlicht (LZO)
Wahrend der Fliigelbewegung aktiv

einstellbar)
Abbremsrampe des Motors 1 (30)
T40 |Steile Rampe (max. Abbremsung) 0
Sanfte Rampe (min. Abbremsung) 100
Abbremsrampe des Motors 2 (30)
T41 |Steile Rampe (max. Abbremsung) 0
Sanfte Rampe (min. Abbremsung) 100
Hinweis:

T40 und T41 sind die Abbremsrampen zwischen
normaler und Abbremsgeschwindigkeit der Motoren.
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Geoffnetes Tor (OAB) Funktionsweise SCA-Ausgang (1)
Aktiv, falls das Tor langer als die 5 Tor geschlossen: nicht aktiv 1
It. Alarmlogik Tor offen festgelegte Tor gedffnet: permanent aktiv
Zeit gedffnet bleibt (L16) Tor geschlossen: nicht aktiv
Wartung (MAN) Tor in Bewegung: blinkend
Aktiver Ausgang bei Erreichen Tor gedffnet: permanent aktiv 2
der Anzahl von Bewegungen fiur 6 Unbestimmte Position: blinkend mit
die Wartungsmeldung (MNPS) im 1 s Pause alle 5
Abschnitt Diagnose '5 SCA Tor gesch_!ossen: nicht aktiv
Synchron-Ausgang, Verriege- o Tor beim Offnen: langsames Blinken
lungstyp Buchse (INB) Tor gedffnet: permanent aktiv 3
Konfiguriert automatisch ohne Tor beim Schlief3en: blinkend
Auswahlmdglichkeit durch den Unbestimmte Position: blinkend mit
Benutzer den Eingang S4 als 7 1s Pause alle 5
A2 Synchron-Eingang. Tor gestoppt: permanent aktiv 4
Das Steuergerat gibt die Offnung Tor in Bewegung: nicht aktiv
des Tors nur frei, wenn das andere Tor gestoppt: nicht aktiv 5
Tor geschlossen ist. Tor in Bewegung permanent aktiv
Synchron-Ausgang, Verrie- Konfiguration der Eingdnge
gelungstyp Buchse (INP) mit Unter-|Beschreibung Werte
Anwesenheitssignal. menii (Stan-
Konfiguriert automatisch ohne dard)
Auswahimdglichkeit durch den Schalteingang C1/C2/C3/C4
Benutzer den Eingang S4 als Schrittbetrieb (PP)
'5 Synchron-Eingang und den Ein- 8 Der Schaltbefehl Schrittbetrieb:
° gang S3 als Anwesenheitseingang. - steuert eine Offnung bei stehen-
Das Steuergerst gibt die Offnung dem und geschlossenem Tor
des Tors nur frei, wenn das andere - steuert beim Offnen einen Stopp
Tor geschlossen und der Anwesen- oder ein SchlieRen It. Einstellung
heitseingang ausgeldst ist. der Schrittbetrieb-Logik (L10) 1
Konfiguration des Funk-Hilfs- - steuert bei stehendem Tor ein 1)
ausgangs Q) Schlielen nach einer Offnung
Impuls: Der Ausgang aktiviert sich - steuert beim SchlieBen einen
fiir 1 s nach Ausgabe des Schalt- 1 Stopp oder eine Offnung It. Ein-
befehls RAU Uber die Funkfern- stellung der Schrittbetrieb-Logik
steuerung (L10) - steuert bei stehendem Tor
RAU |Zeitgesteuert: Der Ausgang eine Offnung nach einem Schlie-
aktiviert sich fiir die in Parameter Z Ren -
RAUT eingestellte Zeit nach Ausga-| 2 FuBgénger-Offnung (PED)
be des Schaltbefehls RAU tiber die C(X) |[Steuert eine Offnung auf das
Funkfernsteuerung FuRgénger-Maly
Bistabil: Der Ausgang funktioniert 3 Verhalt sich wie ein Schrittbetrieb, 2
im Modus ON/OFF Schrittbetrieb wenn der Schaltbefehl einem (C2)
Zeitsteuerung Ausgang RAU (1) Tor erteilt wird, das sich in einer
RAUT |1 s (Mindestzeit) 1 Position iber dem FuRgéanger-Maly
600 s (Hbchstzeit) 600 befindet
Zeitsteuerung Komfortlicht (120) Offnen (OPEN)
LcO |1s (Mindestzeit) 1 Der Schaltbefe_hl Offnen:
300 s (HBchsizel) 300 - steuert eine Offnung bei stehen-
dem und geschlossenem Tor
- wird beim Offnen ignoriert 3
- setzt bei offenem Tor die Pausen- (C3)
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c(X)

SchlieRen (CLS)

Der Schaltbefehl Schlielen:

wird bei stehendem Tor ignoriert
steuert eine SchlieRung beim
Offnen

steuert eine SchlieBung bei
stehendem Tor

wird beim SchlieRen ignoriert

(C4)

Timer (TIM)

Der Schaltbefehl Timer:

- steuert eine Offnung bei
geschlossenem Tor und halt es
bis zum SchlieRen des Kontakts
geoffnet

- steuert eine Schlieung bei
Freischalten des Kontakts

Timer FuRgénger-Offnung (TIMP)
Fihrt die gleiche Funktion des
Schaltbefehls Timer am FuRgén-
ger-Maf aus

S(X)

Sicherheitseingang S1/S2/S3/S4

Nicht aktiv

OFF
(S354)

Lichtschranken beim SchlieBen

(PHC)

Die Lichtschranke beim SchlieBen:

- erméglicht die Offnung bei ste-
hendem Tor

- spricht beim Offnen nicht an

- verhindert das SchlieBen bei
offenem Tor und I6scht die Pau-
senzeit beim Freischalten

- steuert eine sofortige Offnung
beim SchlieRen

(S1)

Lichtschranke (PH)

Die Lichtschranke:

- verhindert die Offnung bei ste-
hendem Tor

stoppt die Bewegung beim Off-
nen und setzt die Offnung beim
Freischalten fort

verhindert das SchlieRen bei
offenem Tor und I6scht die Pau-
senzeit beim Freischalten
stoppt die Bewegung beim
Schliefen und veranlasst eine
Offnung beim Freischalten

(82)

Kontaktleiste mit potenzialfreiem
Ruhekontakt (BAR)

verhindert die Offnung bei ste-
hendem Tor

Lichtschranke beim Offnen
(PHO)

Die Lichtschranke beim Offnen:

- erméglicht die Offnung bei ste-
hendem Tor

schlieRt vollstandig beim Offnen
ermdglicht das SchlieRen bei
offenem Tor und I8scht nicht die
Pausenzeit

spricht beim SchlieRen nicht an

- gibt beim Offnen frei 4
- verhindert das SchlieRen bei
offenem Tor und I6scht die Pau-
senzeit beim Freischalten
- gibt beim Schlielen frei
Kontaktleiste mit Ausgleichswi-
derstand 8,2 kQ (8K2) 5
Gleiches Verhalten der Kontaktleis-
te mit Ruhekontakt
Stop (STP)
- stoppt das Tor
Unterbricht das automatische 6
SchlieRen It. Einstellung der Stopp-
logik tiber Stop (L12)
Z S(X) |Lichtschranke beim SchlieBen
mit Nachweis (PHCT) 7
Wie Lichtschranke beim SchlielRen,
aber mit Nachweis
Lichtschranke mit Nachweis (PHT) 8
Wie Lichtschranke, aber mit Nachweis
Lichtschranke beim Offnen mit
Nachweis (PHOT) . 9
Wie Lichtschranke beim Offnen,
aber mit Nachweis
Kontaktleiste mit Ruhekontakt
mit Nachweis (BART) 10
Wie Kontaktleiste mit Ruhekontakt
kQ, aber mit Nachweis
Kontaktleiste mit Ausgleichswi-
derstand 8,2 kQ mit Nachweis
(8K2T) 11
Wie Kontaktleiste 8,2 kQ, aber mit
Nachweis
Einstellung der Steuergerat-Logiken
Unter-|Beschreibung Werte
menii (Stan-
dard)
Automatisches SchlieBen (ON)
L1 Aut_o_matisches SchlieRen nicht OFF
aktiviert
Automatisches SchlieRen aktiviert ON
Pausenzeit (30)
L2 1 s (Mindestzeit) 1
180 s (Hochstzeit) 180
8 FuBgénger-Pausenzeit (20)
a3 1 s (Mindestzeit) 1
180 s (Hochstzeit) 180
Status bei Einschaltung (OP)
Tor in geschlossener Position:
Der erste Schrittbetrieb-Schaltbe- CL
fehl 6ffnet das Tor.
L4 Tor in gedffneter Position:
Der erste Schrittbetrieb-Schaltbe-
fehl schlieRt das Tor. Schlieft das oP

Tor nach Ablauf der Pausenzeit,
falls das automatische SchlieRen
aktiviert ist
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Mehrfamilienhaus (OFF) Schrittbetrieb (4)
Mehrfamilienhaus-Funktion nicht OFF Funktionsweise des Schaltbefehls
aktiviert Schrittbetrieb mit 2 Schritten: 2
Fiihrt SchlieRen und Stopp beim 1 Offnen, SchlieRen, Offnen...
L5 Offnen nicht aus Funktionsweise des Schaltbefehls
Fihrt SchlieRen, Stopp beim Off- 2 L10 | Schrittbetrieb mit 3 Schritten: 3
nen und Pause nicht aus Offnen, Stopp, SchlieRen, Offnen...
Fihrt SchlieRen, Stopp beim Offnen, 3 Funktionsweise des Schaltbefehls
Pause und Schlief}en nicht aus Schrittbetrieb mit 4 Schritten: 4
Schnelles SchlieRen (OFF) Offnen, Stopp, SchlielRen, Stopp,
Schnelle SchlieRfunktion nicht OFF Offnen...
aktiviert Stopp durch Schrittbetrieb (ON)
Schnelles Schlieen im Modus Tor: Automatisches SchlieBen bei
Das Steuergerat beginnt mit der einem Stopp durch Schrittbetrieb OFF
Zahlung der Raumungszeit (L7) 1 L11 |deaktiviert
ab Freischalten der Lichtschranke Automatisches Schlieen bei
beim SchlieRen und schliel3t nach einem Stopp durch Schrittbetrieb ON
Ablauf der Rdumungszeit. nicht deaktiviert
Schnelles Schlieffen im Modus Stopp durch Stop (ON)
Schranke: Automatisches Schlielen bei einem OFF
L6 Das Steuergerat beginnt mit der L12 [Stopp durch Stop deaktiviert
Zahlung der Rdumungszeit (L7) Automatisches SchlieBen bei einem ON
ab Freischalten der Lichtschranke Stopp durch Stop nicht deaktiviert
beim Schlieen und schliet nach DruckstoR
Ablauf der R&umungszeit. Steuert Fihrt eine kurze Bewegung entge-
einen Stopp, wenn die Lichtschran- 2 gen der Laufrichtung aus, um das (OFF)
ke beim SchlieRen erneut beschal- Entriegeln des Elektroschlosses zu
tet wird. Setzt das SchlieRen beim L13 erleichtern.
o anschliefenden Freischalten fort. DruckstoR nicht aktiviert OFF
o Nach einer vollstandigen Schlie- o Bei geschlossenem Tor aktiviert 1
= Rung nimmt die Lichtschranke beim G} Bei geschlossenem und geoffnetem 2
SchlieRen ihren normalen Betrieb = Tor aktiviert
wieder auf. Bei gedffnetem Tor aktiviert 3
Raumungszeit (in 1 s Intervallen Batteriebetrieb (1)
einstellbar) Normaler Betrieb 1
Zeit, nach der das Tor schlief3t, (2) Normaler Betrieb bei deaktivierter 2
L7 wenn das schnelle SchlieRen (L6) L14 Blinkleuchte ]
aktiviert ist Bleibt nach einem Offnungsbefehl 3
Min. RGumungszeit 1 offen
Max. Raumungszeit 10 Offnet und bleibt bei Ausfall der 4
Vorblinken Haupt\_/ers_orgung offen
Blinkzeit der Blinkleuchte vor Ein- | (OFF) Energieeinsparung (OFF)
Normaler Betrieb OFF
setzen der Torbewegung E - Funkii Kiiviert
L8 |Vorblinken deaktiviert OFF nergiespar-runkton axtiviert.
3 s Vorblinken 3 Schaltgt bei geschlossenem Tor die
4 s Vorblinken 4 L15 Zybehorversorgung an den AHS—
5 s Vorblinken 5 a;r:g:z gel.imd 2 ab. Die Ausgange 1
Selbsthaltun OFF - )
Funktion Selbgthaltung nicht (OFF) Ausflihrung eines Schaltbefehls
aktiviert erneut versor_gt.
Schaltbefenl Schrittbetrieb Msldung)gecfinetes o
deaktiviert, Funkfernsteuerungen Angahl oa Minuten, naf.:h Qenen
Lo funktionieren nicht. Das Steuerge- 1 be|__tf(fe|lwe|seToder vgl*s__tan_d@
rat akzeptiert nur die Schaltbefehle geoffnstem Tor unabhdngig von (30)
Offnen und SchlieRen der eingestellten Pausenzeit eine
Not-Selbsthaltung. Funktioniert L16 AIarmmeIdung EUREESEEE wid
unter normalen Standard-Betriebs- 2 (QUf.D'SPIay Uit Glem £l @R
bedingungen bei ausgeldsten konfigurierten Aqsgang)
Sicherheiten wie die Selbsthaltung. Mgldung deakiviert OFF
Min. Intervall 3
Max. Intervall 60

64




“ VIMAR

ELVOX Gates
SW24.W
Verwaltung der Funkfernsteuerungen
Unter-|Beschreibung Dis-
menii play-
Mel-
dung
Eine Taste als Schrittbetrieb
speichern
Warten auf Code 0000

RAD

PP Speichern der Funkfernsteuerung 1

als Schrittbetrieb 1001
Speichern der Funkfernsteuerung 1055
55 als Schrittbetrieb
Eine Taste als Offnen speichern
Warten auf Code 0000
Speichern der Funkfernsteuerung

OPEN | 1"als Offnen 2001
Speichgrn der Funkfernsteuerung 2055
55 als Offnen

Eine Taste als FuBganger-Off-
nung speichern

Warten auf Code 0000

PED |Speichern der Funkfernsteuerung 1
. - 3001
als FuRgénger-Offnung

Speichern der Funkfernsteuerung

55 als FuRgénger-Offnung 3055

Speichern einer Taste als Aktivie-
rung des Funk-Hilfsausgangs

Warten auf Code 0000

RAU |Speichern der Funkfernsteuerung 1

als Funk-Hilfsausgang 4001

Speichern der Funkfernsteuerung 4055

55 als Funk-Hilfsausgang

Eine Taste als SchlieBen spei-

chern

Warten auf Code 0000
CLS |[Speichern der Funkfernsteuerung 1 5001

als Schliefen

Speichern der Funkfernsteuerung 5055

55 als SchlieRen

Eine Taste als Stopp speichern

Warten auf Code 0000
STP Speichern der Funkfernsteuerung 6001

1 als Stop

Speichern der Funkfernsteuerung

55 als Stop 6055

Speichern einer Taste als Aktivie-
rung des Komfortlichts

Warten auf Code 0000

LCO |Speichern der Funkfernsteuerung 1 7001
als Komfortlicht

Speichern der Funkfernsteuerung

55 als Komfortlicht 7055

RAD

CTRL

Speicherplatz der Funkfernsteue-
rung priifen

Warten auf Code

0000

Taste der Funkfernsteuerung 1 als
SchlieRen gespeichert

5001

Taste der Funkfernsteuerung 99 als
Komfortlicht gespeichert

7099

Taste der Funkfernsteuerung 30
nicht im Speicher

-030

Funkfernsteuerung nicht im Speicher

RE

Entfernte Programmierung der
Funkfernsteuerungen (Werksein-
stellung = 1)

Entfernte Programmierung der
Funkfernsteuerungen nicht aktiviert

OFF

Entfernte Programmierung der
Funkfernsteuerungen aktiviert:
Ermdglicht die Programmierung der
Funkfernsteuerungen von einer be-
reits gespeicherten Funkfernsteue-
rung nach folgendem Verfahren:

- gleichzeitig die Tasten 1 und 2 der
gespeicherten Funkfernsteuerung
driicken

- die auf die neue Funkfernsteu-
erung zu kopierende Taste der
gespeicherten Funkfernsteuerung
driicken

- die Taste der neuen Funkfern-
steuerung driicken, worauf die
soeben gedriickte Taste der
gespeicherten Funkfernsteuerung
kopiert werden soll

Hinweis:Die Taste der soeben

gespeicherten neuen Funkfern-

steuerung tbernimmt die gleiche

Funktion der Taste der bereits

gespeicherten Funkfernsteuerung

ERSA

Gesamten Speicherinhalt des
Empféngers 16schen

OK 5 s lang driicken

Displaymeldung zum Léschen des
Empfangerspeichers

0000

ERS1

Einzelne Funkfernsteuerung iiber
deren Speicherplatz I6schen

Mit den Tasten A ¥ die Nummer
der zu I6schenden Funkfernsteue-
rung auswahlen

Mit OK bestatigen

ERSR

Einzelne Funkfernsteuerung iiber
deren Code l6schen

Warten auf Code

0000

Funkfernsteuerung lI6schen
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Diagnose und Berichte

Zahler der Anzahl von Steuer-
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Unter-|Beschreibung Display- gerat-Einschaltungen

menii Meldung Anzahl der Steuergeréat-Einschal- 2547
Alarmverlauf lesen PONC tungen lesen _

ALM |Letzter Alarm 0 Im vorgenannten Beispiel wurde das Steuerge-
Altester Alarm 10 rat 2547 Mal gestartet (mdéglicher Hinweis auf
Fehlermeldung Péiigen Spenmungeauetileny

ALMA m‘::‘;%?:;;tu"g =i) 1 Zahler der Anzahl von Steuer-

Am Display und Wartungsausgang 2 PONE geKrastSEE:JE?(!:;ILZ?E,LOSS:M
Q?:tael:lv\\;::tfneg:\’lzgz:gen nach Zahler auf 0 zu stellen 0000
- Zahler der Anzahl von Autoresets

Erste 3 Ziffern der Anzahl von Be- 23 Anzahl der Steuergerat-Autore-
wegungen nach letzter Wartung sets lesen 1123

MNBCY Lotzte 3 Ziffern der Anzahl von 256 Ein Autoreset ist eine aus Sicherheits-
Bewegungen nach letzter Wartung griinden ausgeflihrte Riicksetzung des
Im vorgenannten Fall hat das Tor 23.256 Mikroschalters durch das Steuergerat.
Beweg_gngen nach der letzten Wartung RSTC |Das Autoreset des Steuergerats erfolgt
ausgefiihrt typischerweise bei Erreichen der min.
Anzahl von Bewegungen nach Spannungsschwelle des Mikroschalters.
R GG . Eine GbermaRige Anzahl von Autoresets ist
A_nza\?\ll vrctm Bewe?dungen, dll? ein moglicher Hinweis auf ein minderwer-
eine Wartungsmeldung auslosen tiges Stromversorgungsnetz mit starken

MNPS (;’r:,TaliJse_nd B?IweguD%e:l): Spannungsschwankungen.
(Watkseinstallling = ). . 'E Zahler der Anzahl von Autore-
\{Vg(r)tgggsmeldung mcht alkttlwert” O1FF 'u_; RSTE S [Berlnan

- ewegungen (min. Intervall) OK 5 s lang driicken, um den 0000
300.000 Bewegungen (max. 300 Zéahler auf 0 zu stellen
Intervall) Telefonnummer des Installa-
Wartungsmeldung tionstechnikers anzeigen und
(Werkseinstellung = 1) einstellen
Meldung nur am Display 1 Zeigt durch kurzes Driicken auf
Meldung am Display und War- 2 OK die gespeicherte Nummer an
tungsausgang (MAN) (mit A ¥ scrollen)

MNPA Meldung an Display und Blink- Erste 4 .Ziffem der Nummer des 3334
leuchte (schnelle Blinkimpulse am 3 Installationstechnikers
Ende der Bewegung) Néchste 4 Ziffern der Nummer 2548
Meldung an Display, Blinkleuchte TL des Installationstechnikers
(schnelle Blinkimpulse am Ende 4 Letzte 2 Ziffern der Nummer des 32
der Bewegung) und Wartungs- Installationstechnikers
ausgang (MAN) Im vorgenannten Beispiel lautet die Tele-
Bewegungszihler nach letzter fonnummer des Installationstechnikers: 333

MNPE Wartung I6schen 4254832 )

OK 5 s lang driicken, um den 0000 Ruft durch 5 s langes Driicken auf OK den
Zahler auf 0 zu stellen Modus Nummer andern auf. Den Wert mit
Gesamtbewegungszahler den Tasten A ¥ andern, die Ziffer mit OK

Erste 4 Ziffern der Anzahl von Be- 12 bestatigen

wegungen nach letzter Wartung Steuergerét-Info anzeigen

MNTC |Letzte 4 Ziffern der Anzahl von 5874 INF Name des Steuergerats SL24.W
Bewegungen nach letzter Wartung Firmwareversion des Steuerge- 113
Im vorgenannten Fall hat das Tor insgesamt réats '
125.874 Bewegungen ausgefiihrt Verbindungsmodule
Lebensdauer-Zahler (Aktivitats- Unter-|Beschreibung Werte
tage des Steuergerits) o menii (Stan-
Aktivitatstage des Steuergerats dard)

LIFE lesen 584 ﬁ Verbindungsmodul auf Stecker )
Im vorgenannten Fall ist das Steuergerat 584 CNX1 CNX1
Tage aktiv gewesen Kein Modul verbunden OFF

WLAN-Modul EMC.W verbunden 1
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Werkseinstellungen wiederherstellen und
aus Speicherkarte laden
Unter-|Beschreibung Display-
menii Meldung
Werkseinstellungen laden
OK 5 s lang driicken, um die 0000
Werkseinstellungen zu laden.
DEF Hinweis:
Beim Laden der Werkseinstellungen ist eine
(=] erneute Einstellung des Torlaufs erforderlich;
3 am Display blinkt LRNT bis zur Ausfiihrung
= der (schnellen oder erweiterten) Einstellung.
Programmierung aus Speicher-
karte laden
OK 5 s lang driicken, um die Werte
aus der Speicherkarte zu laden. 0000
MEM Ir_:ig? aus Speicherkarte erfolg DONE
Fehler beim Laden aus Speicher-
karte (z.B. Karte nicht einge- EMEM
steckt).
Schutzgrad des Steuergerits einstellen
(Werkseinstellung = OFF)
OFF |Kein Schutz
1 Schutz der Meniis MOT, LRNT, TRV, OUT,
IN, LGC, STAT, EXP, LOAD
2 Schutz des Menis RAD
Verbindungsschutz IP (die Verbindung mit
n|3 dem Steuergerat tber Smartphone ist nicht
2 méglich)
o Schutz der Menis MOT, LRNT, TRV, OUT,
4 IN, LGC, STAT, EXP, LOAD und der Verbin-
dung IP
5 Schutz des Menls RAD und der Verbindung
IP
6 Kompletter Schutz des Steuergeréats
7 Schutz aller Menis des Steuergerats,
|P-Verbindung verfligbar
Hinweis:

Das Steuergerat fordert bei jedem Zugriff auf ein ge-
schitztes Menil zur Eingabe des Passworts auf. Bei
Eingabe eines falschen Passworts wird der Zugriff auf

das Menu verweigert.

“ VIMAR
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Liste der Displayanzeigen Alarmliste
Anzeige |Beschreibung Alarm |Beschreibung
C1 Kontakt geschlossen an Steuereingang C1 XXXX_|Reset Leiterplatte
C2 Kontakt geschlossen an Steuereingang C2 MNP C\}::tn:ngfr?;?éwon Bewegungen nach letzter
C3 Kontakt geschlossen an Steuere?ngang C3 =) Fehler Motor nicht ausgewahit
C4 Kontakt geschlossen an Steuereingang C4 F1 Fehler Motorkabel 1 vertauscht
S1 Kontakt gedffnet an Sicherheitseingang S1 F2 Fehler Motorkabel 2 vertauscht
S2 Kontakt gedffnet an Sicherheitseingang S2 F3 Fehler Endschalter vertauscht
S3 Kontakt gedffnet an Sicherheitseingang S3 "z‘s‘ ?'a’:t‘. be|cfiehI|Endg;:fhalter gso(fjfner: o M ;
i . e unktionsfehler Offnungs-Endschalter Motor
E?) 1 Eon_tf"kt %:foﬁ”et aé' 3'°:erlhe't;e'”g?"9 S,4h F6 | Funktionsfehler Schiief-Endschalter Motor 1
osition Offnungs-Endschalter Motor 1 erreicht F7 Funktionsfehler Offnungs-Endschalter Motor 2
FC1 Position Schlie3-Endschalter Motor 1 erreicht F8 Funktionsfehler SchlieR-Endschalter Motor 2
FO2 Position Offnungs-Endschalter Motor 2 erreicht F9 Kommunikationsfehler mit Erweiterungskarte
FC2 Position SchlieB-Endschalter Motor 2 erreicht F10 Fehleralarm Motor 1 nicht angeschlossen
OB1 Hindernis fir Motor 1 erfasst F11 Fehleralarm Motor 2 nicht angeschlossen
: P F12 Fehleralarm Encoder Motor 1
oB2 u‘nder.”'s fr Motor 2 erfasst _ F13__|Fehleralarm Encoder Motor 2
AF1 otor im Intervall Reduzierung der Annahe- Unterspannung Mikroschalter (Versorgung und
rungskraft bei Anschlag F14 Ausgs i
Motor 2 im Intervall Reduzierung der Annahe- usgange pru en)
AF2 rungskraft bei Anschlag F15 |Sicherheitstest 1 fehlgeschlagen
Mechanischer Anschlag beim Offnen Motor F16 _|Sicherheitstest 2 fehigeschlagen
MSO1 |1 reicht F17  [Sicherheitstest 3 fehigeschlagen
Mechanischer Anschlag beim SchlieBen F18 |Sicherheitstest 4 fehigeschlagen
MSC1 Motor 1 erreicht F19  |Alarm Timeout/Lénge der Bewegung Motor 1
Mso2 |Mechanischer Anschlag beim Offnen Motor F20  |Alarm Timeout/Lénge der Bewegung Motor 2
2 erreicht F21 Kurzschlt larm Mosfet Motor 1
MSC2 Mechanischer Anschlag beim SchlieRen F22 | Kurzschlussalarm Mosfet Motor 2
Motor 2 erreicht F23 Alarm Rotor blockiert Motor 1
Batteriebetrieb. Auf diese Meldung folgt die F24 Alarm Rotor blockiert Motor 2
BATT Anzeige der Betriebsspannung der Batterien, F25 Alarm Uberlagerung der Fliigel beim SchlieRen
z.B.24.5V F26 Alarm 5. Hindernis beim Schliefen
BT- Batterie fast entladen (Anzeige nur bei ste- F27 Uberstromalarm Motor 1
hendem Tor) F28 |Uberstromalarm Motor 2
BT-- Batterie ganz entladen (Anzeige nur bei ste- F29 Alarm Funkspeicher voll
hendem Tor) F30 |Alarm Funkspeicher defekt
RX Funkbefehl von gespeicherter Funkfernsteue- F31 Kurzschlussalarm Blinkleuchte
rung oder App empfangen _ F32  |Kurzschlussalarm Anzeigelampe Tor offen
NX Funkbefehl von nicht gespeicherter Taste der F33 Alarm keine Speicherkarte
Funkfen:nsteuerung fampfangen : - F34 Alarm FW-Priifsumme
RD Entschliisselung Rolling-/Festcode nicht aktiviert F36 Alarm Leiterplattentemperatur
OAB Gedffnetes Tor
AT Gerét filhrt Selbsteinstellung aus Firmwareaktualisierung:
Der USB-Anschluss des Steuergerats sorgt fiir die Firm-
wareaktualisierung des Steuergerédts oder des WLAN-
Verbindungsmoduls EMC.W
Warnung:
Eine nicht vorschriftsmafRig ausgefiihrte Firmwareaktual-
isierung kann das Steuergerat oder das WLAN-Verbind-
ungsmodul beschadigen.Unterbrechen Sie wahrend der
Aktualisierung auf keinen Fall die Stromversorgung.
Befolgen Sie zur Firmwareaktualisierung die mit der Firm-
ware gelieferten Anweisungen
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Verhalten des Steuergerats beim Laden

der Einstellungen:
Nachstehende Tabelle veranschaulicht das Verhalten des
Steuergerats beim massiven Laden der Einstellungen zu
folgenden Daten:

1 - Permanente, nicht riickstellbare Zahler

2 - Durch den Installationstechniker riickstellbare Zahler

3 - Motorparameter (Steuergeratement Abschnitt MOT)

4 - Daten zum Torlauf (z.B. Fliigellange, Stromkurve...)

5 - Einstellungen des Installationstechnikers (Steuergerate-
meni Abschnitte TRV, OUT, IN, LGC)

6 - Passwort (Steuergeratemeni Abschnitt PASS)

7 - Funkfernsteuerungen

Aktion

Datenelement

Verhalten
des Steuergerits

RESET
(Neustart des
Steuergerats)

Permanente
Zahler

Ruckstellbare
Zahl.

Motorparameter

Torlaufdaten

Einstellungen

Passwort

Funkfernsteue-
rungen

Keine Anderung

Firmwareak-
tualisierung

Permanente
Zahler

Ruckstellbare
Zahl.

Motorparameter

Torlaufdaten

Einstellungen

Passwort

Funkfernsteue-
rungen

Keine Anderung

LOAD MEM
(Laden aus
Speicherkarte)

Permanente
Zahler

Ruckstellbare
Zahl.

Keine Anderung

Motorparameter

Datenimport
MEM.W

aus

Torlaufdaten

Selbsteinstellung
erste Bewegung

Einstellungen

Passwort

Funkfernsteue-
rungen

Datenimport
MEM.W

aus

Wiederherstel-
lung/Import der

Permanente
Zahler

Ruckstellbare
Zahl.

Keine Anderung

Motorparameter

Datenimport aus
A

pp

Steuergerate- Selbsteinstellung
daten Uber App Torlaufdaten erste Bewegung
By-gate Pro ) Datenimport aus
Einstellungen App
Passwort R
Funkfernsteue-|Keine Anderung
rungen

“ VIMAR

LOAD DEF
(Laden der
Werkseinstel-
lungen)

Permanente
Zahler

Ruckstellbare
Zahl.

Motorparameter

Keine Anderung

Torlaufdaten

Neue Einstellung
LRNE oder LRNA

Einstellungen

Auf WERKSEIN-
STELLUNGEN riick-

Passwort setzen
Funkfernsteue- Keine Anderung
rungen

Permanente
Zahler

Ruckstellbare

ERSA Zahl. L

(Léschen des|Motorparameter Keine Anderung

Empfanger-|Torlaufdaten

speichers) Einstellungen
Passwort
Funkfernsteue-|Vollstandiges Lo6-
rungen schen
Permanente
Zahler

. Rickstellbare

Wiederherstel-| 71 .

Iung/lrpport der Motorparameter Keine Anderung

Empfangerda-

- Torlaufdaten

ten Uber Appr—

By-gate Pro Einstellungen
Passwort
Funkfernsteue-|Datenimport aus
rungen App
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Meprypaen

“ VIMAR

MAakéTa eAéyyou pe 086vn Kal evowpatwpévo aouppato SékTn 433 MHz yia autopaTiopoug avokAivopevng Troptag 24 V.
Mpodiapoppwpévn yia emkoivwvia WiFi péow Smartphone kai Tablet pe Tn xprion Tng €19IKAG povadag emkovwviag EMC.W
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RADIO

50000

MOT 55 ACT SAF
21|22(25/26| [0 |1(1|2 EHEEEE Illlll C1|C2|C3[C4
——————— S s s s
21 2 01 1 2 A1 A2 +E-E E1E2E5E6 99 C1 C2 C3 C4 99 S1 S2 S3 S4
EE EEE 3;;;55%%0 2
zl 8 & 3 S = S | &) YF] <| of <[] O O
g : SRR ERE
a EREEEE
500 mA max somamae | L1 | | |
F1 15 A (ATO)
F2 F 3,15 A (5 x 20 mm) 15 VA max
AUX ACT SAF
OFF 1 |PP  |Mpoemhoyr C1 OFF gg/gim)\ovﬁ
1 SCA MpoemmiAoyn 2 |PED |MNpoemiAoyr) C2 Mpoemiroyn
2 RAU 3 |OPEN MpogmiAoyr C3 ! PHC S1
Al |3 |Lco X 14 Tets |n : MpoemiAoyn
poetihoyn C4 2 PH 52
4 LZO 5 |TIM 3 PHO
5 OAB 6 |TIMP 2 BAR
6 MAN SX |5 8K2
OFF 6 |STP
1 SCA 7 |PHCT
2 RAU MpoemAoyn 8 PHT
3 |Lco 9  |PHOT
A2 |4 LZO 10 BART
5 |OAB 11 |8KaT
6 MAN
7 INB
8 INP
70 @
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ates

EAgyxOpevol ekKIVNTEG

Kw?d. Mepiypaen
EAM2  |[EKKO 300D ypappikég ekkivntrg 24 V 3 m 300 kg
EAM3 EKKO 400D ypappikog ekkivntrg 24 V 4 m 250 kg
EIM1 Yoyelog ekkivntig HIDDY 200D 24 V 2 m 200 kg
EIM2.24 |Ymoyeiog ekkivnmrg HIDDY 350D 24 V 3,5 m 200 kg
AeiToupyieg kKAépag
Aerroup- |Etraen . OvopaoTIKG
lYIKf KAEUAG Mepiypagn dedopéva
SEC T1 AEUTsp:eL'Jwv HETAOXN- 54 \/ae
T2 HaTIOTAS
21 Avolyya kivnTrpa 1 24 Vdc
MOT 22 KAegioiygo kivnrrpa 1 80W
25 Avolyya Kivntripa 2 24 Vdc
26 KAgiopo kivntipa 2 80W
0 ApvnTIKO TPOPOdOUTIiag
e€apTNUaTWY
PS 1 O¢TIKO TPOPOdOTiag 24 Vdc
eCapTNUATWY 500 mA
2 O€TIKO €EAPTNUATWY
TToU eAEyxBnkav
10 ApvnTIKO PAag 24 Vdc
11 O¢TIKO QAag 35 W
18 ApvnTiKO NAEKTPIKAG
KAEIDAPIGG 12 Vdc
19 OeTIKO NAEKTPIKAG KAeI- |15 VA
AUX Sapiag
0 ApvnTikd e€apTnUdTWY
Al Alapopewaoiun Bonbn-
TIKA €€000¢ 1 500 mA
A2 Alapopewaoiun Bonbn-
TIKA €€odog 2
+E OeTIKO TPOYOdOTiag
Zwélr(on’omm _ 12 Vdc
E pVNTIKO Tpog)oéoolav;
KWOSIKOTTOINTH
E1 2Apa A KwdikoTroINTh
KivntApa 1
LSw E2 2Apa B kwdikotrointA
KivnTApa 1
E5 ZApa A KwdIKOTToINTH
KivnTApa 2
E6 2Apa B kwdikotrointA
KivnTApa 2
99 Kolivég gicodol
C1 Alagop@walipn evioAn 1
ACT Cc2 Alagopewaipn evioh 2 INO
C3 Alapop@waoiun evioAn 3
C4 Alapop@waoiun evioAn 4
99 Kolvég gicodol
S1 Alapop@waoiun aoced-
Aeia 1
52 Alapop@waoiun aced-
SAF Aeia 2 NC
33 Alapop@woiun aoed-
Aeia 3
s4 Alapop@waoiun aced-
Aeio 4

“ VIMAR

Xprion 006vng

O1 puBuioeig TG KEVTPIKAG povadag epgavidovtal aTnv 08évn
Kl 4TTOpPOUV va TPOTTOTToINBoUV PE TN XPAON TwV TTARKTPWY
TTAOAYNONG HEVOU, OTTWG QaivETAl OTOV TTAPAKATW TTIVOKA:

Aidgpkeia

MARkTpa |AgiToupyia TR GEeE

Evepyotroinon 086vng
OK Eioodog aTo utropevou ZTIyMiaia
EmBeBaiwaon aAAayAg TIUAg
MeTakivnon oT1o pevou Trpog
A Ta TTAVW ZTIypiaia
AUEnon Tipng TTapapéTpou
MeTakivnon oT1o pevou TIpog
v T KATW ZTIypiaia
Meiwaon TIUAS TTapauéTpou
‘E¢odog atmd 10 pevol

ESC AKUpwaon aAayng TIMAG Kal

ETIOTPOPH OTO PEVOU ZTypiaia
Atrevepyotroinan 086vng
A+VY Emravagopd AakéTag 3 deurt.
A+ OK |‘EAeyxog avoiypatog 1 deurt.
V+ OK |'EAeyxog KA€IGipaTog 1 deur.
‘EAeyxog 086vng (avéapouv
ESC + EexwpIoTd Kal dladoyIKd Ta 3 8eut
OK TUAPOTA TNG 086VNG Kail oI :
KOUKKIOEG)
Katd tnv evepyotroinon Tng
ESC + TAaKETAG, §eKIvd n AeiToupyia 3 5eut
OK EVNUEPWONG TOU UANIKOAOYI- ’
OuIKoU
PP Bnuartikog éAeyxog ZTiypigia
Mevou

O TTpoYPAPHATIONAG TNG KEVTPIKAG OVADAG OpYyaVWVETal
o€ PevoU Kal UTTopeVoU TToU ETITPETTOUV TNV TTPOaRaacn
Kal TNV TPOTTOTIoINGTN TWV TTOPAUETPWY KAl TWV AOYIKWV
OUOTNUATWY TNG KEVTPIKAG Povadag. H kevtpikh povada
OI0B£TEl TO TTAPAKATW PEVOU TTPWTOU ETTITTESOU:

Mevou |Mepiypagn
MOT  |PUBuion TTapapéTpwy KIVNTHPO
Mevou ekTéAeong diadikaciag Baduovounong
LRNT )
S1adpopng
TRV MevoU puBpiong TTapauéTpwy Siadpoung
ouT Mevou diapdépewaong BondnTikwy ££6dwv

IN Mevou diapdppwang 1063wV
LGC MevoU puBpiong AoyiKwy cuoTnUaTwy AgiIToup-
yiag

RAD Mevou diayeipiong TNAEXEIPIOTNPIWV

STAT  |Mevou diayvwaTIKoU eAEYX0U Kal avagopdg
EXP Mevou dlaxeipiong TTAAKETWV ETTEKTAONG
LOAD |MegvoU erava@opdg EpyO0TATIAKWY TIHWV

PASS |MevouU pUBuiong emTITTEdOU TTPOCTATIAG
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‘OAa Ta uTTOPEVOU TTEPIYPAPOVTAI GTOV TIOPAKATW TTIVOKA:

MapdueTpol KIvnTAPO

Ymo- |Mepiypagn
MEVOU

Tiuég
(TTpogmi-
Aeypéveg)

TUTTOG EKKIVNTI TTOU XPNOIUOTTOIEITAI

Mpoooxn! Edv n KevTpiki povada
£xe1 puBpioTei oTnv emiAoyn OFF,

o1 Sev ekTeAei Kapia evioAn!

(OFF)

Aev €xel puBpioTei

OFF

Ekko 300/400D (EAM2/EAM3)

Hiddy 200D (EIM1)

Hiddy 350D (EIM2.24)

1
2
3

TOtrog eAéyxou Béong

PuBpiCetal autépara pe Tnv €mAoyA
TOU TUTTOU EKKIVATH. ZUVIOTATAI VO PNV
TPOTIOTIOIEITE TN PUBMICN TTOU TTAPEXETAI

atré Tov TUTTO EKKIVATH.
02 nm

EIKOVIKOG KWBIKOTIOINTAG: N KEVTPIKN
Hovada utroAoyiel T BEon TNG KAYKEAS-
TIOPTAG EEKIVWVTAG OTTO TIG TIOAPAPETPOUG
AgiToupyiag Tou NAEKTPIKOU KIvRTAPO

Kwdikotrointig EAM2, EAM3, EIM1

TOmog TEppATIKOU SI0KOTITN S1adpo-
MG OTO Avolypa

PuBpigetar autépata pe TNV €AoY
Tou TUTTOU EKKIVATH. ZUVIOTATAI VA Unv
TPOTIOTIOIEITE TN PUBMICN TTOU TTAPEXETAI
atrd Tov TUTTO EKKIVATH.

(OFF)

ATTouCia TEPHATIKWY SIAKOTITWV
3103poUNG OTO AVOIYHA: O NAEKTPIKOG
KIVNTAPOG OTAPATE OTO TEAOG TOU XpOvou
AeiToupyiag

MOT

03

OFF

TeppaTikdg S1ak6TITNG S1adpopung oTo
dvolypa yia S10KOTTH: 0 TEPPATIKOG dia-
KOTITNG dladpopng kabopilel T diakoTr

TOU KIVNTHpa

TeppaTikég S1aKOTTNG Sladpoung oTo
GVOIYHA YIO TTPOTEYYION: O TEPUATIKOG
BIaKOTITNG SIadpoung kabopilel TNV
ekTEAEON TOU €AlydoU oTnv TaxUTnTa
TIPOCEYYIONG TTOU PUBIOTEN éwg TNV
QAViXVEUON TOU UNXavikou oToTT

TOTrog TEPUATIKOU SIOKOTITN S105p0o-
MG OTO KAEioIMO

PuBpiCetal autépata pe TV €AoY
TOU TUTTOU EKKIVATH. ZUVIOTATAI VA PNV
TPOTTOTTOIEITE Tr) PUBION TTOU TTOPEXETAI
arrd Tov TUTTO EKKIVNTH.

(OFF)

ATtroucia TEPHATIKWYV SI0KOTITGWV
S108poung 0To KAEITIPO: 0 NAEKTPIKOG
KIVNTAPOG OTAPaTd 0TO TEAOG TOU XpAvou
AeiToupyiag

OFF

e TeppaTikdg S1aKOTTNG Sladpoung oTo

KAEIOIHO YIa SIOKOTTA: O TEPUATIKOG
BIakoTITNG Sladpopng kabopidel Tn
SIAKOTTA TOU KIVNTAPa

TeppaTikog S1ako6TTNG S1adpopung oTo
KAEio1H0 YIO TTPOCEYYION: O TEPUATIKOG
JI0KATITNG dladpoprg Kabopidel TNV
ekTéAEON Tou eAlygoU oTnv TaxutnTa
TIPOCEYYIONG TTOU PUBUIOTET £wg TNV
Qavixveuon Tou Ynxavikou oToTt

Inueiwon:

Ta 02, 03, 04 puBpiovtal autdpaTta pe TNV €TAOYR Tou TUTTOU
EKKIVNTA. ZUVIOTATQl VO UNV  TPOTIOTIOIEiTE TN pUBHION TTou

TIOPEXETAI OTTO TOV TUTTO EKKIVATH.

72
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LRNT

Aiadikaoia BaBpovépunong S103popng Ki-
vNTRPWV

Taxeia BaBpovopnon diadpoung.

H BaBpovounan TpayuatoTrolgital oTny TARPWS

autépaTtn Asimoupyia kai pubpiel Ta £€AG:

- EmBpdduvon aTo avolyua a1o 20% TNG OUVOAIKAG
dladpoung

- EmBpdduvon oTo kAgioipo a1o 20% TNG GUVOAIKAG
diadpopng

- KaBuoTépnon oTo avolyua yia 3 deuT. Kal 0T0
KAEgioIpO yia 6 SeuT.

- Tipry SiEAeuong edwv oto 30% Tou QUAAoU 1

MAR- |MAvupa |Nepiypagn @daong
KTpO |08dvng
- PP Avapovr yia évapgn diadikaciag
BaBpovopnong
PP CL2 ‘Otav atnBei 1o TTARKTPO: KAgioIHO
KIVATAPQ 2 Kal avadrtnon oToTT
KAgIoipaTog
- CL1 KAeioigo kivnripa 1 kai avagitnon
LRNE OTOTT KAEIoiuaTog
- OP1 Métpnon 81adpouRg avoiyHaTog Kai
avadriTnon aTo Kivntipa 1
- OP2 Métpnaon d1adpoprg avoiypaTog Kai
avaditnon oTo KivnTipa 2
- CL2 Métpnon dladpoprig KAeIoipaTog
KivnTApa 2
- CL1 Métpnon diadpopng KAeIGipaTog
KivnTApa 1
- OPC1 |Métpnaon KautUAng peUpaTog oT0
avolypa KivntApa 1
- OPC2 |Métpnaon KautrUAng peupaTog oT0
dvolypa Kivnthpa 2
- CLC2 |Métpnon kautUAng pelpaTtog oTo
KAgioIpo KivnTipa 2
- CLC1  |Métpnaon KautUAng peUpaTog oT0
KAgiolpo kivntipa 1
- END H diadikaoia 0AokANpwONKe
(TéNog)
Mponypévn BabBuovounon diadpopng.
H BaBuovopunaon Trapéxel oTov XEIPIOTH Tn duvaTtoTn-
Ta va eTTAEGEl Ta €EAG:
- O¢fon emBpaduvong GTo AVOIYHa Kal OTO KAEICINO
- KaBuoTtépnon oto dvolypa Kal a1o KAEIGIHO
- TiyA avoiypatog diéAeuong edwyv @UAAou 1
MAR- |MAvupa |MNepiypagn @daong
KTpo |086vng
- PP Avapovn yia évapgn diadikaaoiag
Babpovopnong
PP CL2 ‘Ortav atnBei 1o TARKTPO: évapén
LRNA KA€IoipaTog Kal avaliTnon oToTt
KAgIoipaTog KivnTrpa 2
- CL1 ‘Evapén kAeioiparog kai avaditnon
aToTT KA€IoipaTog KivnTripa 1
PP OP 1 ‘Evapén avoiypatog kivntipa 1.
‘Orav martnBei 1o TARKTPO: pUBUIoH
NG Béong évapéng empPpaduvong
7o dvolypua.
PP OP 1 ‘Otav TatnBsi 10 TTARKTPO:
pUBHION TNG BEONG TOU TEPUATIKOU
SIakaTITN dladpopns 1 eKTEAETN TNG
d10dpoung £wg TO OTOTT.
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PP |OP2 |Evapén avoiyuatog kivntipa 2. MapdpeTpol di1adpoung KayKeAGTTOPTAG
‘Otav ratnBei 10 TTAAKTPO: PUBUION Yrrope-| Mepiypagn Tipég
NG Béong évapéng emppdaduvang vou (poeTri-
07O GVOIyHa. Aeypéveg)
PP OoP2 ‘Orav TratnBei TO TTAAKTPO: Abvapn KivnTApa 1 (%).
pUBHION TNG BETNG TOU TEPHATIKOU PuBpier TNV TR d0vaung Trou Trapé- 50
S1aKkdTITN dladpopng 1 eKTEAEDN TNG XETQI OTTO TOV KIVNTAPA yia TNV wénan (50)
Bladpopng £wg To aToTT. ™ ToU QUAAOU
PP CL2 ‘Evapén kAgioipaTog KivnTipa 2. EAdyion 80vaun 1
‘Otav atnBei 10 TAAKTPO: PUBUION Méyion Bovapn 100
™mg eiong £vapgng emppaduvang AGvapn KN Tpa2 (%)
010 KAEigIpo. . H : .
- CL2 EkTéAeon Tou KAgioipaTog KivnThpa ;;ihjIéﬂg?‘é\:';:}:%‘;?ué?ﬁg :gg;] (50)
2 oTtnv Tax0TNTa ETRPAdUVONG £Wg T2 ToU QUAAGU
,TO OTOTr. - - EAdxioTn duvaun 1
PP CL1 Evapgn kAeioiparog kivntipa 1.
‘Orav TratnBei T0 TTARKTPO: PUBUION Méyiotn duvapun 100
- NG B¢ong évapgng empPpdduvong Mpwro @UAAO TToU Ba KIVNOEi (M1)
E LRNA aTo 'K)\EiUI[JO. i i T3 KivnTrpag 1 M1
] - CL1 EktéAeon Tou KA€IoipaTog KivnThpa Kivnmipag 2 M2
1 oty Taxumra emppaduvong £wg KareuBuvon kivnong.
TO OTOTT. PuBpicel Tnv kateuBuvaon Kivnong Tou (1)
OPED |‘Evapégn avoiypatog diéAeuang KIvQTAPO
Teqov. Otav arndei 1o TAAKTPO: TuTTKr (0 YPOUUIKOS KIVATAPAC KAEiVEl
pUBKION TNG TIUAG avoiypaTog TNV KayKeAGTIOPTA WE Ta €UBOAA O 1
SiéAeuong TTedwv éxTaon)
- CPED |KAeioipo @UAAou atd Tn B€on Tou T4 AVTIOTEPO®N (0 YPAMHIKOG KIVATAPAS
avoiyuarog SiEAeuong Trediv KAEIVEI TNV KAYKEAGTTOPTA WE Ta EUBOAC 2
PP DLOP |'Evapén avoiyparog. Otav atnBei og oupTITUEn)
70 TTAAKTPO: pUBUICN TOU XPOVOU Enueiwon:
KaBuoTEPNONG GTO AVOIVHA, EKKIVN- AVTIOTPEQEI KOl TOUG BUO KIVNTAPEG. TNV TIEQITITWON
on KivnThpa 2. > TNV OTToia HOVO £vVag KIVNTAPAG £XEI E0QAAPEVN
PP |DLCL |Evapgn kAeigiparog. Otav mamn6ei Z KaTEUBUVON KIVNONG, QVTIOTPEPEI TA GUPUATA TPOPO-
T0 TIAAKTPO: PUBHICH Tou XpOVOU 500iag TOU KIVATAEA UE E0QAAUEVN KATEUBUVOT.
kaBuoTépnong oTo KAEIoINO, EKKivN- ApI1BU6S KIVRTHPWY (2)
on kivnmpa 1. T6 KaykeASTIopTal g £va QUMD 1
- END H diadikacia oAokAnpwenke KayKeAGTIopTa pe 2 QUAAG 2
(Térog) EmiAoyn uEB6E0U EvepyoTTOinong yia "
A . avixveuon gutrodiou O]
Autéuarn Babuovéunon: i ) Ymepévraon i akivnto @UAAO: TO
H aMayr Twv TTapapétpwy diadpopng TN KaykeAdTTopTag Oev EUTIOBI0 QVIXVEUETAI BTQV ONUEILBET
OUVETTAYETaI TNV avAykn €KTEAEONG VEWV BaBuovoproewy amod UTIEPBaON TG TIUFAC KATWEAIOU PEVHC- 1
TOV TEXVIKO €ykaTAOTAONG. AVTiOETa, €Gv OAAGEETE TIG TTAPAE- 10G 1 TNG TIHAG KATWEAIOU ETTRPEBUVONG
Tpoug OIadPOUNAG, N KEVTPIKA Hovada TTPETTEl va aTToBnKeUOE! KwBIKOTIoINTA
&ava TNV KaPTTUAN PeUPATOG, OTTEVEPYOTTOIWVTAG ETTOPEVWG TNV AKIVIITO QUAO: T0 E{TIOBIO QVIXVEGETal
avixveuon eutrodiou pOvo KaTd Tov eAlypO autépatng Babuovo- LOVO GTaV TO QUAO ETMRPABUVBET 2
pnong. T7 ;
uTTEPBOAIKAE
H autéparn Babpovéunon emonpaiveral KatadAAnAa wg €EAG: Z:::\s/p:r‘]l;:::o%s;i:rgggs;onuT\rl]lé\;f:g?I 3
- oTnVv 086vN TNG KEVTPIKAG HOVAdaG e TNV Evdeign AT KaTwNioU pedpaTOC
- a1é T0 PAAg pE avaAapTr o€ ITTAACIa oUXVOTNTA aTTO TNV Ka- - T -
VOVIKA} Ynstvrucn 1i akivnro @UAAO: 10
EUTTODIO AVIKVEUETAI OTAV ONUEIWOE
. . . . . TauTOXPOVa UTTEPBACT TNG TIPAG 4
:’: E(EL:]E:BC(VTG TToU TTPoKaAoUV TNV auTépaTn Babuovopnon eival KATWPAiOU ngpaTog Kal £TIBPGBUVON
- ahhayn Tapapétpwy: T24, T25, T26, T27, T28, T29, T30, T31, KwaikotroinT _
T32, T33, T34, T35, T40, T41 DO U FETeS el
- OPTWON PUBUICEWY aTTO TV KAPTa UvAuNg MEM.W kivnTipa 1 i ) i
- ETTaVaQOPA/KaBOPICHGS PUBUIcEWY a6 To App By-gate Pro XpOVIKG BIAOTNHA WETA TO OTTOf0 N TIHN
KaTw@Aiou peUPATOG | N TIHA KATW@AiOU (20)
T10 KWOIKOTTOINTHA EVEPYOTIOIET TNV QViXVEUTT
epTrodiou yia Tov KivnTrpa 1 (UTTopEi va
pubuioTei og SiacTApaTa Twv 100 ms)
100 ms (eAdxI0TOG XPOVOS) 10
600 ms (U€yI0TOG XPOVOG) 60
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Xpovog avixveuong epmrodiou Xpovog kaBuaTépnong oTo KAEigIpo (6)
KIvnTpa 2 T19 Kapia kaBuoTépnon 0
Xpoviké didoTnua YETE TO OTTOI0 N TIUN
KOTW@Aiou pelpATOG I N TIUA KaTw@Aiou (20) 6K0 Beur. - ~ - 60
T KWwBIKOTIOINTH EVEPYOTIOIET TNV avixveuon (L] Wy ADOqfiE! Ene Ryl (90)
£UTTOBI0U VI TOV KIVATAEA 2 (UTTOPEi VOl T24 KIVTipa 1
puBuIoTEl og dlaoTrApara Twv 100 ms) eAdyioTn TaxoTnTa 1
100 ms (eAdixioTOG XPOVOG) 10 péylotn TaxitnTa 100
600 ms (uéyIoTOg XP6OVOS) 60 KGVO\'IIKI'] TaxUTnNTa GTO AVOIYHO (90)
Xp6vog wenong KivnTpa 2
5 816 4 i T25 eAdxI0Tn TaXUTNTA 1
Xpovik B1IG0TNUA KATE TO OTI0i0 O KIVN- X10TNn TaXuUTn
TPag aokel wenon ue péyiotn dovapn (2.0) péyioTn TaxUTnTa 100
T12 | Vid va petakivioe 1o UM (HTropei va Kavoviki Tax0TnTa oTo kAioipo
puBpIoTEl ot SlaoTApaTa Twv 0,5 SEUT.) KivnTApa 1 (90)
0,5 deuT. (eAdyIOTOG XPOVOG) 0.5 T26 eAGyIoTn TaxoTnTa 1
5,0 ’EEUT. gpévlcnog x'pc'>v0§) _ 5.0 péyioT TaxoTnTa 100
1;“"] oV aIos 5'5)‘5"0':'; ﬂs(’wv Kavoviki TaxUTnTa oTo KAgioiuo 90
(% Tng UU\{O)\IKHQ S1adpoung avoiydaTog (30) KIvnTAPa 2 (90)
1S R POl ORNOT) T27  [erayiom Taxomra 1
EAaxiotn TipR 10 = -
— ~ péyioTn TaxuTnTa 100
Mey.|om THn = = 100 TaxuTnTa emMBPASUVONG OTO GVolyHa
AméoTaon amevepyotmoinong Adyw KivnTipa 1 (30)
:p"rroﬁlou (Tipn av'ncnpocpng Aoyw (5) T28 EAAXIOTN TOXUTNT 1
avixveuong eutrodiou)
T4 Xwpig atrevepyoTroinan, Y6vo dIoKOTTA OFF WEYIOTN TaXUTNTQ 100
EAGXIOTN avTIoTPOQr 1 Tax0TnTa empPpdaduvong oTo Gvolypa (30)
— - KivnTApa 2
MéyioTn avTioTpo@ry 10 T29 EAGXIOT TaXOTNTa 1
AméoTaon peiwong dUvaung Tpooéy- (OFF) = =
ylong kivntipa 1 gTo oToT S HéyioTn TaxdTnTo _ 100
Z|T15  [Mn evepyomompévn peiwon Sovapng OFF & TaxutnTa emppaduvaeng oo kAsioipo (30)
= EAdxioTn améoTtaon peiwong duvaung 10 KivnTipa 1
— — ~ ~ T30 eAGXI0TN TAXUTNTA 1
MéyioTn ammréoTaon peiwong duvaung 100 = _
AméoTaon peiwong SUVAUNG TPOCEy- (OFF) Héyiotn Taxdtnra. _ 100
YIoNng KivnTipa 2 010 oTOT Tuxu‘r'nru emPBpaduvong oTo KAsioipo (30)
T16 Mn evepyotroinuévn peiwon duvaung OFF IV P 2 _
EAGXI0Tn améoTaon peiwong dUvaung 10 T31 €AGIOTN TAXUTNTA 1
— MéyioTn amréoTaon peiwong duvapng 100 HEYIOT TaxUTTG 100
nueiwon: 7 z 2 -
Ta T15 kai T16 utrodeikvUouv TNV atrdéoTACH aTTd TO PNXAVI- ﬁ;r::\:":]cf;g::lﬁpaGuvcn; oTo avory (20)
KO OTOTT GTNV oTToia §eKIVE N pEiwan TNG SUvVauNg Tou Kivn- T32 . -
N . . . . ; Kapia emppdaduvan 0
TAPA KATE TO AUIOU (EMTPETTEN TN PUBUION TNG TTPGTKPOUONG
TOu QUAAOU GTO PUNXavIKG OTOTT). EmBpdaduvon 6Ang Tng diadpopng 100
‘Exel amrotéAeopa povo 6Tav n KEVTPIKN Hovada AeIToupyei Je AmréoTaon empBpaduvong oTo dvoly- 20
KWOIKOTIOINTA KAl TEPUATIKG SIAKOTITN SIadPOPNG TTPOTEYYI- Ha KIvnTApQ 2 (20
ONg 1 XWPIG TEPHATIKG SIaKGTITN SIaSPopIg. T33 | Kapia emBpaduvon 0
Aisuk6Auvon amac@daAiong p - -
Xpoviké SIGoTNHA ATTEVEPYOTTOINGNG OTO im?paéuvon o)\ng';nr; 6|a6popqg)\ — 100
TEAOG TOU EAIYHOU yia EIWON TG TTEaNG ] emppdaduvong oTo KAeiol- (20)
TOU KIVNTAPA GTO UNXAVIKG GTOTT (MTTOPET T34 Holkivnined| 1
va puBpIoTEl avd SiacTApaTta 100 ms) (OFF) Kayia emppaduvon 0
e Rp‘f°°x“: i . EmBpdduvan 6Ang Tng Siadpoung 100
‘,an“e au"“,’ ) 'I'Td’pclpiTpo ey . AméoTacn empBpdaduvong oTo KAiol-
puBpion OFF otav utrdpxel NAEKTPIKA . (20)
KA£15apId T35 HOIKIVNIpal2
Kapia atrevepyotroinon OFF Kapia emBpdduvan 0
100 ms (eAdixi0Tn aTevEPYOTTOiNON) 10 EmBpdduvon 6Ang Tng diadpoprig 100
p - Znpeiwon:
500, ms (péyiom 'cmzvspvorromor]) 50 Ta T32, T33, T34, T35 avatmapioTolv 10 % TnG SIadpoung
Xpoévog kabuoTépnaong aTo Avolypa 3) ) MKod Yol A i !
T8 Kapia kaBuaTépnon 0 f Tou UUV'O IKoU xpO\{ou EITOUPYIOG TTOU TTPAYUATOTIOIETAI
aTnVv Tax0TnTa EMpBPAaduvang
60 deut. 60
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Xp6vog emiBpaduvong oTo dvolypa (0.5) Alapépewaon BondnTiKwy 60wV
KivaTipa 1 Ymo- |Mepiypagn Tipég
Méyiotn emrdxuvon (0 SeuT. yia eTTiTEU- 0 uevoU (wpoemi-
T36 &n NG KavovikAg TaxuTnTag) Aeypéveg)
EAd&xiotn emtéyuvon (2,0 deut. yia 20 ;AE:J:'Kn é'g(‘;;gupm C§1F)F
eTTTEUEN NG KAVOVIKTlG TAXUTNIGG) : Kgupn(‘j)‘ip] r])\EKTglKr'] KAEIDapId 1
:((I;‘)It:l\:zz;;mpuﬁuvang 70 dvolyHd (0.5) HAekTpIKr KA£ISapid pe BapuTnTa 2
Mé , 0 BEUT. VIa eTTiTeL- 19 Evepyotroinuévn nAekTpIKr KAEISAPIA pE 3
T37 eviom smwx’uvcn ( &t 0 payvATn (Beviouda) oTo KAgigIpo
§n T kavovikrig Taxdmrag) Evepyotroinpévn nAekTpIkr| KAEIGapId
EAayioTn emtayuvon (2,0 Seut. yia 20 He payvATtn (Bevrouda) oTo Gvolypa Kai 4
emiTeuén TG kavovikAg TaxiTnTag) ) OTO KA€ioIHO
Xpbvog emBpaduvong oTo KAgicio g Xp6vog Bi1Eyepong KOUNTIWTAG NAe-
KivnTipa 1 (0.5) KTPIKAG KAEISapIdg (1.2)
MéyioTn emmiTéyuvon (0 SEUT. yid ETTITEU- (HTropei va puBlioTei og diaoTuaTa
38 |; . . 0 19T 0,1 8eur.)
N TNG KAVOVIKAG TaXUTNTAG) - -
0,5 deuT. (EAGXIOTOG XPOVOG) 0.5
EAd&xiotn emitayuvon (2,0 deuT. yia 20 5,0 5eur. (uéyioTo ovo0) 50
ETTITEUEN TNG KAVOVIKAG TaxUTNTAG) i T;Zm-o el§ :6:0 srrguxp' Kié Sc AT ('i)
= Xpovog emBpdaduvong oTo KAgioIpo (©.5) M S — ens Has
= O D - n ev'spvr] £§06!3g _ OFF
= p , P Auxvia avoIKTig KayKeAOTTOPTAG
0 Méyiotn emrdxuvon (0 SeuT. yia eTTiTEU- 0 AtiToupyia GUR@WVG pe T PUBHIGT TG 1
&n Tng KavovikAg TaxuTnTag) TrapapéTpou SCA
EAdayioTn emtayuvon (2,0 Seut. yia 20 Bon6nrikn £€§0806 TnAexeIpioTnpiou
€TTITEUEN TNG KAVOVIKAG TaXUTNTAS) | (RAU) 2
Inueiwon: Aeimoupyia cUpgwva pe Tn pUBUIoN TNG
Ta T36, T37, T38, T39 €ival To XpOVIKG SIGOTNHA KATE! Trapapérpou RAU
0 OTT0i0 0 KIVATAPAC ETMRPABUVE! £WG TNV ETHTEUEN TNG EO?STI? q’g"g (I('cho) wnom 10
KavovikAg TaxUTnTag avoiydaTog (UTTopouv va pubpioTouv o€ cp\l;)\%urlr«zlp\l;lavxpi)\;K g g\lld'gmpg ;afd 3
diaoTApaTa ,va 0.1 5597') — '5 TN SIGKOTIA Kivnong Tou @UAAOU TTou €XEl
Khign emppdsuvong kivnriipa 1 (30) o PUBHIOTEI aTTd TNV TTapduETpo LCO
Ta0 AtréToun kAion (péyioTn empBpdduvon) 0 A1 D wvng (LZO)
Evepyotroinuévo katd Tnv kivnon Tou 4
OpaAr KAion (eAdxioTn emppaduvan) 100 QUANOU
KAion emiBpaduvong kivnTipa 2 (30) AlaTiipNON KAYKEAGTIOPTAG AVOIKTHAG
Ta1 AméToun KAion (péyiotn emBpdduvon) 0 (OAB)
Evepyotoigital v n kaykeAdTTOpTA
OpaAr KAion (ehdxioTn empBpaduvan) 100 TIAPAPEIVE AVOIKTH YIO XPOVIKO SIGOTNHA 5
Inueiwon: MeYaAUTEPO aTTé AUTS TTOU EXEl KaBopI-
Ta T40 kai T41 givai o1 KAIGEI EMRPABUVONG METALY TNG oTel aT6 10 AoyIkG 0UoTNHA OUVaYEPHOU
KQVOVIKIC TaxUTNTag Kal TG emBpaduvang Kivntipa. ;‘/o'KT”g Kav:“;)‘\:;)opmg (L16)
uvinpnon
H €§odog evepyoTroieital GTav TTITEUXOET
0 apIBPOG EAIYHWYV ETTIOAPAVONG CUVTA- 6
pnong (MNPS) oo Turjpa diayvwaTikou
eAéyxou
TUmrog £§650u eTmagng kKAéuag A2 (2)
Mn evepyri €€0dog OFF
Auxvia avoIKTig KayKeAOTTOPTAG
Aerroupyia cUp@wva pe TN pUBPION TG 1
TrapapéTpou SCA
Bon6nrikn £€§0806 TnAexeipioTnpiou
(RAU) 2
Aeimoupyia cUp@wva pe Tn pUBUIoN TNG
A2 TrapapéTpou RAU
Bonéntiké ewg (LCO)
Evepyotroinuévo katd tnv Kivnon Tou
@UAAOU Kal yIa XPOVIKO BIACTNHA PETA 3
TN SIGKOTIA Kivnong Tou @UAAOU TTou €XEl
pubpioTei atré TNV TTapduerpo LCO
Dwg Jwvng (LZO)
Evepyotroinuévo katd Tnv kivnon Tou 4

@UAou
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ouT

Alatipnon KayKeAGTTOPTAG AVOIKTHG
(OAB)

Evepyotroigital edv n kaykeAdTTOpTA
TIOPAMEIVEI AVOIKTH yia XpoviKé didoTnua
HEYOAUTEPO aTTO AUTO TTOU £XEI KaBopI-
oTel amd 10 Aoyiké ouoTnua ouvayepuol
avoIKTAG KaykeAdTTopTag (L16)

Zuvtipnon (MAN)

H £¢odog evepyotoieital 6Tav emTeUXOEi
0 apIBoG ENIYHWY ETTIOAPAVONG OUVTH-
pnong (MNPS) oTo Turfua diayvwoTiKoUu
eAEyxou

"E§od0g ouyxpoviopoU, evioao@dAi-
on T0TToUu KoulivéTou (INB)
AIOHOPPWVETAI AUTOPATA XWPIG va
€TMAEEEI O XpriOTNG TNV €i00d0 S4 wg
€i00d0 ouyxpoVIoHOU.

H KevTpIKkr) ovada TTapéxel TNV Eykpion
KOTA TO Gvolyua TNG KayKeASTTOPTAG
Ho6vo €d@v n dAAN KaykeAOTTOPTA Bpioke-
Tal 0T B€on KAEIoiYaTOG.

"E€od0g cuyxpoviopou, evioaopd-
Aion T0TTOU KoudivéTou (INB) pe ofua
TTaPOUTiag.

AloHOPPWVETAI QUTOPATA XWPIG va
€TMAEEEl 0 XPOTNG TNV €i0od0 S4 wg
€i0000 ouyxpovIouoU Kal TNV €ic080
S3 wg eicodo Tapouaiag. H KevTpIkn
Hovada TTapéxel TNV £yKpion KAaTtd To
AVOIYHA TNG KAYKEAOTTOPTOG HOVO EGV N
GAAn kaykeAoTTOpTO BPioKeTal OTN BEoN
KA€IoipaTOG Kal N €i0080¢G TTapouaiag
€ival EVEpYOTTOINUEVN.

ouT

SCA

Tpomog Asitoupyiag §65ou SCA

(1)

KA€10Tr) KayKeAGTTOPTA: N €vEpyoTToinon
AVOIKTH KOYKEAOTTOPTA: EVEPYOTTOINON,
yia oTaBepd SidoTnua

KA€IOTH KayKEASTTOPTA: KN EVEPYOTTOI-
non

KaykeAdTropTa o€ kivnon: diaAgimouoa
AeiToupyia

AVOIKTH) KayKEAGTTOPTA: EVEPYOTTOINON,
yia oTaBepd didoTnua

Mn kaBopiopévn B€on: diaAsiTouca
Aerroupyia, TTadon 1 deuT. kKGBe 5

KAeloTr) KaykeAGTIOPTA: UN €vEPyOTTOiNON
KaykeAodTopTa oTo dvolypa: diaAgiouoa
apyn Aeitoupyia

AvOoIKTH KayKEAOTTOPTA: EVEPYOTTOINON,
yla 0TaBgpo didoTnUa

KaykeAdtropTa 010 KAgioIgo: dlaAeiTTouca
Aermoupyia

Mn kaBopiopévn Béon: diaAeiTTouca
Aeioupyia, TTavon 1 deut. kGO 5

AxivnTn KaykeAGTIOPTA: EVEPYOTTOINON, YIa
oTabePo didoTna
KaykeAdTTOpTa OF Kivnon: Wn evepyoTroinan

AkivnTn KOyKEAGTTOPTA!: PN EVEPYOTTOINGN
KaykeAdTropTa o€ Kivnon: evepyotroinan,
yla oTabepd didoThua

RAU

Alapépewon BondnTikng £§650u
TnAEXEIPICTNPIOU

(1)

MoaApikA: n €§030g evepyoTrolEiTal
yia 1 deuT. peTd TV evioArl RAU Tou
TnAexelpioTnpPiou

Me XpOVIKO TTPOYPAUMATIONO: N
£€000G EVEPYOTIOIEITAI VIO TO XPOVIKO
didoTnUa TTou €Xel pUBMIOTET aTTO TNV
TrapdueTpo RAUT petd Tnv evioAl RAU
TOU TNAEXEIPIOTNPIOU

AioTaBng: n £60d0¢ BpiokeTal TN
BnuaTikn Aeitoupyia ON/OFF

RAUT

XpoviIkog TTpoypappaTIionog e§650u
RAU

(1)

1 SeuT. (eAAXI0TOG XPOVOG)

600 deuT. (péyIoTog XPOVOG)

600

LCO

Xpovikog TpoypappaTiopog fonbn-
TIKOU QWTOg

(120)

1 SeuT. (eAdXI0TOG XPOVOG)

300 Seurt. (U€yIOTOG XPOVOS)

300
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Aiapéppwaon e1I063wv

Yto-
HEVOU

Mepiypaen

Tipég
(TrpogTmi-
Aeypéveg)

C(X)

Eicodog eAéyxou C1/C2/C3/C4

Bnpariki Aeitoupyia (PP)

O BnUaTIKOG €AeYXOG:

- ME TNV KayKEAOTTOPTA aKivnTn OTNV
KAEIOTA B€am, eAEyxel TO Gvolypa

- OTO Avolyda, EAEyXEl TN DIAKOTTH TNG

Kivnong 1 70 KAEIOINO UMWV e

TN PUBUION Tou AoyIKoU CUCTAPATOG

BnuaTikAg Asiroupyiag (L10)

HE TNV KAYKEAGTTOPTA AKiVNTN PETE TO

Avolypa, eEAEyXel TO KAEioIpO

0710 KAEiOIHO, EAEYXEI TN DIOKOTIA TNG

Kivnong 1) To dvolypa oUPQWVa e

TN PUBUION Tou AoyIKoU CUCTAPATOG

BnuaTikig Asitoupyiag (L10)-pe TV ka-

YKEAGTTOPTA aKivNTN META TO KAEITIO,

eAEyXEl TO Avolypa

()

AiéAeuon medwyv (PED)

EAéyxel To dvolypa otnv TiuA diéAeuong
TTEQUV

EkreAeital 6TTwg n Bnpatiki Asimoupyia
€dv n evioAr) doBei aTNV KayKeAGTTOPTA
og B£01 JIOPOPETIKA ATTO TV TIUA
SiEAeuong TeqWV

(C2)

Avoiyua (OPEN)

H gvToAr avoiypaTtog:

- HE TNV KAYKEASTTOPTA OKivnTN OTNV
KAEI0TA B€0m, EAEYXEl TO Gvolyua

- OTO Gvolypa, TTapaBAETTETal

- ME TNV KAYKEAOTTOPTO QVOIKTH, ETTAVAP-
puUBpiCel To XPOoVIKG BidoTNpa TTalong

- ME TNV KAyKEASTTOPTA aKivnTn, EAEYXEI
T0 Gvolypa

- 070 KA€iOIPO, EAEYXEI TO GvolyUa

(C3)
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KAeioipo (CLS)
H evtoAn kAeioipaTog:
- ME TNV KAYKEAOTTOPTA OKivnTn OTNV

EuaiocBnTo dkpo pe kabBapn emaen

NC (BAR)

- ME TNV KAYKEASTTOPTA AKivNTh, BEV
ETITPETTEI TO AVOIYHA

GTO AVOIYHA, ATTEVEPYOTTOIETAI

HE TNV KAYKEAGTTOPTA AVOIKTH, BEV
ETMITPETTEI TO KAEIOIYO £V OTAV ATTOOE-
OpeUTEl, UNdEViel TO XPOVIKO dIGaTNHA
Tradong

- OTO KA€iOIJO, ATTEVEPYOTTOIEITAI

E§icoppomrnpévo guaiobnro dkpo
8,2 KQ (8K2)

‘1510 cupTTEPIPOPA WE TO EuaioBnTO
dkpo NC

S(X)

Aiakorn) (STP)

- JIaKOTITEl TNV Kivnon TNG KAyKeASTTOp-
Tag

AIOKOTITEI TO AUTOPOTO KAEICINO TUPQW-

va ye TN pUBuion Tou AoyikoU cuoTAPa-

T0G dlaKOTTAG atrd aToTr (L12)

DwWTOKUTTAPO OTO KAEITIUO TTOU £XEI
gheyx0¢ei (PHCT)

‘OTWG TO WTOKUTTAPO OTO KAEITINO
aAAd pe éAeyxo

DwToKUTTaPO TroU £Xel eAeyxBei (PHT)
O1wg 10 QWTOKUTTAPO OAAG PE EAeyXo

DWTOKUTTAPO OTO GVOIYHA TTOU EXEI
eleyxOei (PHOT)

‘OTWwg T0 WTOKUTTAPO GTO AVOIyHa
aAAd pe €Aeyxo

EuaioBnTto dkpo NC 1Tou £xe1 eAeyyOei
(BART)

‘Omrwg 10 euaiodnto dkpo NC KQ aAAa
JE EAeyxo

E§icoppomrnpévo guaiobnro dkpo
8,2 KQ 1ou éxe1 eAeyxOei (8K2T)
‘Omwg T0 €uaiobnTo dkpo 8,2 KQ aAAd
He EAeyxo

1

KAeIoTR B€0n, TTapaBAETTETal 4
- OTO GvoIyHa, EAEYXEI TO KAEIOINO (C4)
- ME TNV KAYKEASTTOPTA OKivNTn, EAEYXEI
T0 KAgioIMO
- 010 KA€ioIpo, TTapaBAETTeTal
Xpovodiakomng (TIM)
H evToAR xpovodiakoTrTn:
C(X) i . . . .
- otav gival KAEIOTOG, EAEyXEl TO Gvolypa
KaI SIOTNPEI TNV KAYKEAGTTOPTA AVOIKTH 5
HEXPI N ETTAQNA VO TTOPAUEIVEI KAEIOTT
- OTav ATTOdECHEUTE N TP, EAEYXEL
70 KAgioIuo
XpovodiakotrTng SiEAeuong Tedwv
(TIMP)
EkTeAei Tnv idia AsiToupyia Je TNV EVTOAR 6
XPOVOJIaKATITN aAAd e Bdon TNV TIPA
SiéAeuong TTedWv
Eicobog ao@aAsiag S1/S2/S3/S4
Mn evepyn OFF
(S3 $4)
PwrokUTTapO OTO KAgioipo (PHC)
To PWTOKUTTAPO OTO KAEITINO:
- He TNV KayKeAGTIOPTA aKivnTn, ETTITPE-
TTEl TO Gvolypa
- OTO Gvolya, Oev EVEPYOTTOIETAl 1
- ME TNV KAyKEAOTTOPTA QVOIKTH, OEV (81)
ETTITPETTEI TO KAEIOIMO £V OTAV OTTOdE-
OMeUTEl, uNdEVICeEl TO XPOVIKO BIGOTNHA
TTavong
- OTO KAEIOIHO, EAEYXEI TO APETO €K VEOU
avolypa
PwrokUTTapo (PH)
To pwTOKUTTOPO:
- ME TNV KayKeASTTOPTa OKivnTh, OV
ETMTPETTIEI TO AVOIYHA
S(X) |- katd To Gvolypa, BIOKGTITEN TNV Kivon
Kal Tav aTTOdEOUEUTE, EKTEAEI TNV
Kivnon avoiypatog 2
- HE TNV KOYKEAGTIOPTA QVOIKTH, BV (S2)
ETTITPETTEI TO KAEIOINO VW) OTAV OTTOdE-
OpeuTEl, PNdeviel TO XPOVIKO didoTnua
Tradong
- 07O KAEiOIHO, DIOKATITEI TV Kivnan Kai
OTav aTrodEOUEUTEN, EKTEAET TNV Kivnon
€K VEOU avOiypaTog
PwToKUTTOPO OTO Gvolypa (PHO)
To WTOKUTTOPO GTO AVOIYHA:
- ME TNV KAYKEASTTOPTA OKivNTn, ETTITPE-
TTEl TO Avolypa
- 07O Gvolyda, KAEiVel TTARPWS 3

- ME TNV KAYKEAOTTOPTA QVOIKTH|, ETTITPE-
el TO KAEIOIPO Kal 8ev undevidel To
XPOVIKO SidoTnua TTatong

0TO KAEIOINO, BEV EVEPYOTTOIEITAI

LGC

PuOui

Hovadag

on AOYIKWV CUCTNHUATWY KEVTPIKAG

YTro-
pevol

Mepiypaen

Tipég
(TrpogTmi-
Aeypéveg)

L1

Autéparo kAgioipo

(ON)

Mn gvepyoTroinuévo autépaTo KAEioIuo

OFF

Evepyotroinuévo autéuaTto KAgioiuo

ON

L2

Xpovog avong

(30)

1 deuT. (EAdXIOTOG XPOVOG)

1

180 SeuT. (M€yIoTOG XPOVOG)

180

L3

Xpoévog avong diéAeuong Tedwv

(20)

1 deuT. (eAGXI0TOG XPOVOG)

180 deur. (péyioTog Xxpdvog)

180

L4

KardoTtaon gvepyotmoinong

(OP)

KaykeAdTropTa otnv KAEIoTH Béon:
H 1pwTn €vTOAr Bnuartikig Acitoupyiag
avoiyel TNV KayKeAdTTOpTA.

CL

KaykeAdtropta oTnV avoikTr| Béon:

H 1pw1n €vToAr Bnuartikig Aeitoupyiag
KAEivel TNV KaykeAoTTOpTA. EdV €XEI EVvep-
yotroinBei 1o autdpaTo KAgioIpo, dtav
TTEPAOEI TO XPOVIKS didoTnua TTalong,

KAEIVEI TNV KAYKEASTTOPTA

OoP
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LS

AsiToupyia ToAukaToikiag

(OFF)

Mn evepyoTtroinuévn Acitoupyia TToAu-
KaTOIKiag

OFF

Aev gvepyoTroigi To KAgiTIPO Kal TN dlako-
T 0TO Gvolyua

Aev evepyoTroiei 10 KAgioIpO, TN SIOKOTTA
0T0 @volypa Kal TNV Tavan

Aev evepyoTrolei TO KAgioIHO, TN SIAKOTIH
oT0 dvolypa, Tnv TTadon Kal 10 KAEioIo

L6

LGC

I'priyopo kAgicipo

(OFF)

Mn evepyotroinuévn Aeimoupyia ypriyo-
pou KAeigipaTog

OFF

'priyopo kAgioiyo oTn AsiToupyia Kayke-
AoTTOpTaG:

H kevTpIkr) ovada EekIva va PETPG ToV
Xpovo amopdkpuvong (L7) Eekivwvtag
atrd TNV aTTOSECUEUDT TOU QUTOKUT-
TAPOU OTO KAEIOIUO Kal TN Afj§n Tou
XPOVIKOU SI00TAKATOG ATTOUAKPUVONG
KA€iVEl TNV KayKeEASTIOPTA.

'priyopo kAgioipo oTn Asitoupyia ocuaTn-
HaTWV PTTépag:

H kevTpikr povada gekiva va JETPd Tov
Xpovo armopdkpuvong (L7) gexivivTag
aTrod TNV aTTodE0UEUCT) TOU QWTOKUTTA-
pou aTo KAgigIPO Kal 0T ARgN Tou Xpovi-
KOU SIQO0TAPATOG OTTOPAKPUVONG KAEIVEL
TNV KaykeAdTTOpTa. EAV TO QUWTOKUTTOPO
aTo KAgioIpo evepyoTroinBei {avd, eAéyxel
Tn SIOKOTTA TNG Kivnong. Me Tnv emméuevn
atrodéopeuarn, eKTeAel TNV Kivnon KAel-
oipaTog. To WTOKUTTAPO OTO KAEIOINO
ETTIOTPEPEI OTNV KAVOVIKA AsIToupyia
HETA o1 TTAAPEG KAgioIUO.

L7

XpoOvog aTmopdKpUVeng (HTTopEi va
pubpuioTei o€ diaoThpaTa 1 SeuT.)
Xpoviké didoTnua PETE TO OTT0I0 N
KaykeAGTIOPTa KAEiVEl Eava eav EXel Evep-
yotroinBei 1o ypriyopo kAeiaipo (L6)

(2)

EAdx10T10Gg Xpdvog amopdkpuvang

MéyioTog Xxpdvog atmopdkpuvong

L8

MpoavaAaptrn

Xpovikd dIoTNUa avaAauTIig Tou GAAG
TPIV atrd TNV évapén Tng Kivnong tng
KayKeASTTIOPTAG

(OFF)

ATtrevepyoTroinpévn TpoavoAauTi

OFF

3 OeuT. TTpoaVaAaUTIHG

4 SeuT. TTpoaVaAAUTIAG

5 OeuT. TTpOAVAAQUTIHG

L9

Autéparn diakotr AsiToupyiag

(OFF)

Mn evepyoTroinuévn autdparn dIaKoTTr
AeiToupyiag

OFF

ATrevepyoTroinpévn evioAr BnUaTIKAG
AeiToupyiag, Ta TNAEXEIPIOTHPIA DEV
Aeiroupyouv. H kevTpikf povada arro-
SEXETAI HOVO TIG EVTOAEG QVOiyHATOG KAl
KAgIoipaTOg

AutopaTtn dIaKoTTA AEIToupyiag EKTaKTNG
avAyKnNG. ZTIG KAVOVIKEG GUVORKES
TUTTIKAG AgIToupyiag, He TIG aoPAaAeleg
EVEPYOTTOINMEVEG, AEITOUPYET OTTWG N
auTépaTn SIAKOTIH AeIToupyiag.
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L10

BnpaTiki Asitoupyia

(4)

EkTéAean evioAig Bnuartikig Acitoupyiag
2 Bnuatwv:
dvolypa, KAgioigo, avolypa...

EkTéAeon evioAig Bnuartikig Aeitoupyiag
3 Bnuatwy:
dvolypa, diakoTrA KAgioIo, Gvolyya...

EkTéAean evioAig Bnuartikig Acitoupyiag
4 BnudTwv:

dvolypa, dIakoTTr, KAEioIPO, dIaKoTTr,
davolypa...

L11

Aiakotri) ammd BnuaTiki AsiToupyia

(ON)

ATTevepyoTTOINPEVO QUTOUATO KAEIOINO
otav eKTEAEOTE] BIAKOTTA OTTO EVTOAR
Bnuarikrg Asitoupyiag

OFF

Mn atevepyoTroinuévo autépaTo KAEiol-
Mo 6t1av ekTeAEOTE SIAKOTTA OTTO EVTOAR
Bnuarikrg Asitoupyiag

ON

L12

AiokoTr} amé oToT

(ON)

ATTEVEPYOTTOINPUEVO AUTOHATO KAEIOINO
o1av ekTeAEOTET SIAKOTTH aTTd £VTOAr OTOTT

OFF

Mn atrevepyoTroinuévo autépaTo
KAgioIpO OTAV EKTEAEDTEI BIOKOTTA ATTO
£VTOAR oToTT

ON

L13

AsiToupyia TraApou

EkTeAei pia oUvropn kivnon otnv avrife-
Tn KateuBuvon aTd ekeivn TNG Kivnong
yia va d1eukoAuvBEi n aTrodéapeuon TNG
NAEKTPIKAG KAEIBOPIBG.

(OFF)

Mn evepyotroinuévn Asiroupyia TaApoU

OFF

Evepyotroinuévn, Ye TNV KaykeASGTTOpTA
KAEIOTR

Evepyotroinuévn, pe TNV kaykeAdTTOpTA
KAEIOTH Kal avoIKTA

Evepyotroinuévn, pe Tnv kaykeAdTTOpTAl
QVOIKTH

L14

AgiToupyia pe prrarapia

Kavovikr Aeitoupyia

Kavovikr AeiToupyia pe atrevepyoTroin-
Hévo pAag

MeTé atd evioAn ek vEéou avoiyparog, n
KAYKEAGTTOPTA TTAPAUEVEI AVOIKTH

‘Ortav dIaKOTTE N KUpIC TPOPODOTia, N KayKe-
AGTTOPTO QVOIYEN KOl TIAPAPEVE! AVOIKT

L15

Eoikovopnon evépyeiag

(OFF)

Kavovikr Aeitoupyia

OFF

Evepyotroinuévn Aeimoupyia e§oikovo-
pnong evépyeiag. Me Tnv KaykeAGTIOpTA
KAEIOTH), ATTEVEPYOTTOIEITAI N TPOPOBOTIa
eEapTnudTwy oTig £€6doug 1 kai 2. O1
£¢odol TpopodoTouvTal

€K VEOU UE TNV EKTEAEON MIOG EVTOAAG.

L16

Emonpavon diatipnong Tng Kayke-
AétopTag avoikTig

ApPIBPOG AETTTWV ETG TOV OTIOIO, HE

TNV KayKeASTTOPTa €V PEPEI ) TTARPWG
QVOIKTH, aveEapTnTa aTrd TO PUBUICUEVO
XPOVIKO BIGOTNHA TTaUoNG, aTTOOTEAAETAI
€TMoApavon ouvayeppou (atnv 086vn
Kal oTnv £€0d0 dlapgoppwpévn wg OAB)

(30)

AtrevepyoTtroinpévn eTmioApavon

OFF

EAdxioTo didoTnua

MéyioTo didoTnua
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“ VIMAR

RAD

Alaxeipion TnAexeipioTnpiwv

Yto- |MNepiypapn
pEvoU

Mivupa
oBovng

ATtropvnuéveuon TARKTPOU wg TTAR-
KTpo Bnpartikig AsiToupyiag

Avapovr KwdikoU

0000

Atropvnudveuan TnAexeipioTnpiou
PP ap. 1 wg TNAEXEIPIOTAPIO BNUATIKAG
AsiToupyiag

1001

Atropvnudveuan TnAexeipioTnpiou
ap. 55 wg TNAEXEIPIOTAPIO BNHATIKAG
AsiToupyiag

1055

ATtropvnuoéveuon TTARKTPOU wg TTAR-
KTPO avoiyJaTog

Avapovr KwdikoU

0000

OPEN | Atropvnuoveuan TnAexeipiotnpiou ap. 1
WG TNAEXEIPIOTAPIO aVOiyHaTOG

2001

Atropvnuéveuon TnAexeipioTnpiou ap. 55
WG TNAEXEIPIOTAPIO AVOiyPOTOG

2055

ATmropvnuéveuon TANKTPOU wg TTAR-
KTpO Si1éAguong Tedwv

Avapovr kwdikou

0000

PED Atopvnuéveuon TnAexeipiotnpiou ap. 1
wg TNAexeIpIoTAPIO dIEAEUONG TTECWV

3001

Atropvnuéveuan tTnAexeipiotnpiou ap. 55
wg TNAexeIpIoTApIo diEAsuang TTedwyv

3055

ATtropvnuéveuon TTARKTPOU wg
TARKTPO EvEPyOTTOiNONG BoNONTIKAG
£§050uU TnAeXEIpIOTNPIOU

Avapovi kwdikou

0000

ATtropvnuoéveuaon TnAexeipioTnpiou ap. 1
wg TNAeXEIPIOTAPIO BondNTIKAG ££650U
TNAEXEIPIOTNPIOU

RAU

4001

Atropvnuéveuan TnAexeipiotnpiou ap. 55
wg TNAeXeIPIOTAPIO BondNTIKAG £§680U
TNAEXEIPIOTNPIOU

4055

ATtropvnuéveuon TANKTPOU wg TTAR-
KTPO KA£IgipaTOg

Avapovr kwdikou

0000

CLS Atropvnuéveuon TnAexeipiotnpiou ap. 1
WG TNAEXEIPIOTAPIO KAEITIYATOG

5001

Atropvnuéveuan tTnAexeipiotnpiou ap. 55
WG TNAEXEIPIOTAPIO KAEITIUATOG

5055

ATtropvnuéveuon TARKTPOU wg TTAR-
KTpO SI0KOTTHG

Avapovi kwdikou

0000

STP ATtropvnuoéveuan TnAexeipioTnpiou ap. 1
WG TNAEXEIPIOTAPIO DIOKOTTAG

6001

ATtropvnuoéveuaon TnAexeipioTnpiou ap. 55
WG TNAEXEIPIOTAPIO BIOKOTTAG

6055

ATropvnuéveuon TTARKTPOU WG
TANKTPO evepyoTroinong Bonbnrikou
QWTOG

Avapovr KwdikoU

0000

LCO - -
Atropvnuéveuon tnAexeipiotnpiou ap. 1

wg TNAeXeIpIOTAPIO BondNTIKOU PTG

7001

RAD

CTRL

‘EAeyxog 8€ong OTN PVAUN TOU TnAe-
XElpIoTNPiou

AvapovA kwdikou

0000

MARKTPO ThAEXEIpIOTNPIOU ap. 1 atmobn-
KEUPEVO WG TNAEXEIPIOTAPIO KAEITipaTOg

5001

MARKTPO TNAEXEIPIOTNPIOU ap. 99 aTTobn-
KEUPEVO WG TNAeXEIpIOTHPIO BondnTiKoU
PWTOG

7099

To TARKTPO ThAeXEIpIoTNPiou ap. 30 dev
UTTAPXEI OTN PVAUN

-030

To TNAEXEIPIOTAPIO DEV UTTEPXEI OTN
pvripn

RE

ATTOHOKPUOTHEVOG TTPOYPANHOTIONOG
TnAexeIipIoTNPiwV (TTpogmidoyn = 1)

Mn evepyoTToINuéVOG OTTOPOKPUTHEVOG
TTPOYPAHMATIOUOG TNAEXEIPIOTNPIWV

OFF

Evepyotroinuévog ammopakpuouévog

TTPOYPAPHATIONOG TNAEXEIPIOTNPIWV:

ETNTPETTEI TOV TTPOYPAHMATIOHS TWV

TNAEXEIPIOTNPIWY EEKIVWVTAG aTTO éval
TNAEXEIPIOTAPIO

TTOU UTTAPXEI AON OTN MVAKN HE TNV

TrapakdTw diadikaaoia:

- TIATAOTE TAUTOXPOVA Ta TTARKTPA 1 Kal
2 TOU TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU UTTAPXEI
%N 0T pvApn

- TIOTAOTE TO TTARKTPO TOU TNAEXEIPIOTN-
piou TTou UTTAPXEI AON OTN PVAUN YIa
aVTIYPO@r} OTO VEO TNAEXEIPIOTAPIO

- TIOTAOTE TO TTAAKTPO TOU VEOU TAEXEI-
pioTnpiou oTo oTT0i0 Ba avTIypAWeETE
T0 TTAKTPO TTOU POAIG TIATAOATE TOU
TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU UTTAPXEI BN OTN
pvApn

Znueiwon: 10 TTARKTPO Tou VEOU TnAe-

XeIploTnpiou TTou HOAIG atTroBnkevoaTe

Ba €xel TN AeiToupyia TTou avTioToIXioTN-

KE 0TO TTAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU

TTOU UTTAPXEI BN OTN PVARN

ERSA

ZuvoAIKn Siaypa@n TNG VNG Tou
OEKTN

MatAoTe 10 OK yia 5 Seut.

Emonuavon diaypa@rg pviaung 8¢ktn
oTnv 086vn

0000

ERS1

Alaypa@n evog TNAeXEIpIOTNPiOU EEKI-
VWVTOG a1ré Tn 80N TOU OTN UVAKN

XpnoiyotroioTe Ta TTAAKTPpa A ¥ yia va
£TMIAEEETE TOV aPIBUO TNAEXEIPIOTNPIOU
Tpog Siaypagn

MarrjoTe 1o OK yia emBeBaiwon

ERSR

Alaypa@n evog TNAEXEIPIOTNPIOU OTTO
TOV KWBI1KO TNAEXEIPIOTNPIOU

AvapovA Kwdikou

0000

Alaypagr] TNAexEIpIOTNPIOU

Aropvnuéveuan TnAexeipioTnpiou ap. 55
wg TNAEXEIPIOTAPIO BonBNTIKOU PwTdg

7055
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ELVOX Gates
SW24.W
AlayvwoTIKOG EAEYXOG Kal avagopd MeTpnTiG apIBpOU EvEPYOTTOINOEWY
Ymo- |Mepiypagn Mivupa KEVTPIKAG Hovadag
Hevou 086vng Avayvwon apiBuou evepyoTToINOEWV 2547
Avdyvwon 10TopIkoU CUVAYEPHWV PONC KEVTPIKAG Hovadag
ALM TeAeuTaiog ouvayeppog 0 TNV TIApaTIavW TEPITITWON, £XOUV eKTEAEOTET 2547
_ _ ETTAVEKKIVAOEIG TNG KEVTPIKAG povadag (mlavr)
Maai6repog ouvayeppog 10 £vBEIEn BIKTUOU NAEKTPIKAG TPOPOBOTTaG XaHNAAG
E"",’“_““V‘m O@aApdTwy (TpoETI- TIOIOTNTAC, HE GUXVEC SIOKOTTEG TAONG)
ALMA :/I(:’)\(/Z :7T1f1)V o5 ] MnBevIop6G HETPNTR apIBHOU EVEPYO-
21V 086vn kai aTnV ££050 UVTAPNO! 2 PONE | TOIMOEWV KEVIPIKNG Hov B0
Avndvao: uplepr:)ﬁ zi)\lvpo’uv urlfg 123 Avapovr yia igmua 1ou OK yia 5 Beur. 0000
TeAeuTaia ouvTrpnan WoTE 0 u’ETpnTr']g va 'enqva'ppueulo'rei o100
TIPGTA 3 YN@ia TOU aPIBHOD ENYHGV 2 ME'rprrr'ng apIBPOU AUTOHATWY ETTA-
amoé TV TEAEUTAIa GUVTAENGN NOpopoY, S
MNPC |TeAeuTaia 3 wn@ia Tou apiBpoy EAYHWY 256 AV“W‘“"” aple’uou QUTOHOTWY eTrava- 1123
ard Tnv TeAeuTaia ouvTrpnan POPWV KEVTPIKNG H0V0§G$ _
TNV TTOPATIAVW TTEPITITWOT, N KAYKEAGTIOpTA H autéparn emavagopd eivai n emavagopd Tou
éxel ekTeNéoEl 23.256 eNlypoUg a6 Tnv TeAeuTaia MIKPOBIOKOTITN ATI6 TNV KEVTPIK HOVAda yia Adyoug
ouvtripnon ao@aAeiag.
Ap186g EAIyHDV atrd TNV TEAEUTAIX e TUVABWG, N KEVTPIKN povada eTaBaivel oty
OUV"']IPT]UH . . KATAOTAON AUTOUATNG ETTAVAPOPAG OTaV ETTITEUXOET
5A1‘1)|I2H03 :é\'Vg‘:J’\‘/’TTlTouqu()g‘:"‘l’x%Ug’EmV n eAAXI0TN TIPA KAaTW@AIOU TAoNG PIKPOBIAKATITN.
s)\lvprl)“Ug) (:]rpoer?lﬁgvgi OF);) S O uTTePPBOAIKOG APIBPOG AUTOPATWY ETTAVAPOPWV
MNPS Mn evepyoTTOINUEVN EMORAVON pTTOpEi va aTroTeAE] EVOEIEN BIKTUOU NAEKTPIKAG TPO-
ouvTApnoNg OFF podooiag xapnAnig TToIdTNTAG, PE OUXVEG SIAKOTTEG
1.000 eAypoi (EAdxI0TO BIGOTNUA) 1 = Tdong. _ _ _
= |”—’ Mndeviop6g HETPNTH ApPIBUOU AUTOMA-
ﬁ 300.000 eArypof (uéyiaTo SIGoTNUA) 300 RSTE |TWV ETAVOQOpGIV
Emiofuavon ouvtipnong (rpoeti- Avapovn yia Tétnpa Tou OK yia 5 deut. 0000
Aoyn = 1) WOTE O PETPNTAG Va ETTAVaPPUBIOTEl 1o O
Emoruavan pévo atnv 08dévn 1 Epgdvion kai puBuion TnAepwvou
Emorjuavan otnv 08évn kai oTnv €050 P TEXVIKOU £YKATAOTAONG
ouvripnong (MAN) Me oTiypiaio TTaTUa Tou TAAKTpou OK,
MNPA | Emoriuavon otnv 086vn kai 010 gAag EHQaViel TOV aTTOBNKEUPEVO apIBG
g\pnv’:%” avaAapT oTo TéAOG Tou 3 (XPNoluoTIoINGTE Ta TIARKTPA A ¥ yiat
IyHou h i
Emonuavon omy 086vn, aTo gAag (vpr- HE;JTS:?Z Qaﬁqﬁg :gllj’g:mepoﬂ TEXVIKOU
yopn avaAauTIr aTo TEAOG Tou eAlypoU) 4 i 3334
Kal oTnV €€080 ouvtripnong (MAN) EyKATAoTaons _ - -
MNBEVIGHGS PETPNTA EAIYHGV aTTE T Enopf_vu 4 yneia Tou apIBPoU TeXVIKOU 2548
TNV TeAEuTaia GUVTAPNON gykaraoTaons _ _
MNPE |Avapovr yia Trarnpa tou OK yia 5 deut. TE)‘EUT'G'G 2 yneia ToU dpIBHOU TEXVIKOU 32
WOTE O UETPNTAG VO ETTAVAPPUBHIOTE 0000 £yKaTAOTAONG
o710 0 2710 TrapaATTavw TTapddelypa, o apiBudg TNAEQwvVou
MeTpnTAG GUVOAIKWY EAlyHGV Tou TEXVIKOU eykaTdoTaong eivar: 333 4254832
Mpwra 4 wnia Tou apIBPoU eNypWV 12 Me Trérnpa Tou TTArKTpou OK yia 5 deur., evepyotroigital
amd Tnv TeAeuTaia ouvTipNon N Aermoupyia TpOTIOTIOINGNG Tou apiBoU. XpnaigoTron-
MNTC | TeAeutaia ‘:\wnq{ia Tou apiBuoU eAIHGY 5874 oTe Ta TIARKTPa A ¥ yia val aMGEETE T TIPA kai To OK
amo TNV TEAEUTAIA OUVTNENON 10 val ETREBAIOETE TO Ynpio
2TNV TTOPATIAVW TTEPITITWAON, N KAYKEAGTTOPTA EXEI \éll‘PU'lVIUE] Er)\npo‘poplﬂl? KEVIPIKAG
EKTE)\E':OEII 125;874 z)\lvpogg ouvg)\lkd HoVéBac
(TS (GG (s (126 INF  [Ovopa Kevipikig Hovédac SL24.W
SpaoTpISTNTAC KEVIPIKIIG HovaSag) "Ekd001n UNKOAOYIGHIKOU KEVTPIKAG
LIFE Avayvwaon apiBuol nuepwy dpaaTnpid- 584 LovéBac 1.13
TNTAG KEVTPIKAG HOVADAg — 5
TNV TIApATTAVW TTEPITITWON, N KEVTPIKA HOvAda Movadeg °'UV§5°T|§ _
€ival evepyoTroINuEévn yia 584 Nuépeg Ymo- | Mepiypagn Tipég
pevoU (TrpogTmi-
3 Aeypéveg)
w Movada oUvdeong oTov CUVSETHPA
(1)
CNX1 CN)$1 , -
Kapia ouvdedepuévn povada OFF
Tuvdedepévn povada Wi-Fi EMC.W 1
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ELVOX Gates
SW24.W
ETavag@opd epyocTacIaKWY TIHWYV Kal
@OPTWON ATTO KAPTA MVAHNG
Yto- |MNepiypaen Mnivupa
pEVOU o8dvng
DOpTWAON EPYOTTATIAKWYV TIHWV
Avapovn yia atnua Tou OK yia 5 deur.
WOTE va opTWOOUV OI TIPOETTIAEYHEVEG 0000
TIPEG.
Znpeiwon:
DEY Mo TN OPTWON TWV EPYOCTACIOKWY TIHWV OTTAITEITI
a €K vEou ekTéAEON TNG BaBpovopunong diadpopng.
3 21nv 086vn epavigetal n évdeign LRNT mmou avaBo-
= oBrvel péxpl va ekteAeaTel n Babuovopnaon (ypriyopn
1 Tponypévn).
DopTWON TTPOYPAPHATIOHOU ATTO
KApTA pvAPNg
Avapovi yia atnua tou OK yia 5 deur.
WOoTE va QopTwOoUV oI TIHEG aTTd TNV 0000
MEM | kdpTa pvAung.
EmiTuxig @opTwan amd KEpTa Pviaung. DONE
(TéAog)
ZpaAua (popTwor]g (']'ITO KGPTA VAUNG EMEM
(11.X. OEV UTTAPXEI KAPTA).
PUBpIoN emMITTéS0U TTPOCTACIOG KEVTPIKNAG HOVASaG
(TrpoemiAoyn = OFF)
OFF Kapia TpooTagia
1 MpooTacia Twv pevou MOT, LRNT, TRV, OUT, IN,
LGC, STAT, EXP, LOAD
2 MpooTacia Tou yevou RAD
g 3 MpooTacia Tng ouvdeong IP (dev eivar duvath n
o guvdean oTNV KEVTPIKA povada péow smartphone)
4 MpooTacia Twv pevou MOT, LRNT, TRV, OUT, IN,
LGC, STAT, EXP, LOAD kai Tng oUvdeong IP
5 MpoaoTacia Twv pevou RAD kai Tng ouvdeang IP
6 MAApPNG TTpoaTaadia TNG KEVTPIKAG Hovadag
MpooTacio GAwY TwV PeVOU TNG KEVTPIKAG HoVAdag,
7 - .
diariBeTal guvdeon IP
Inueiwon:

H kevTpikr povada {ntéd Tov kwdiké TTpdoBacng K&Be gopd Tou
TIPOCTIABEITE va OTTOKTACETE TTPOOPACN Of €va TTPOCTOTEUHEVO
HEVOU. TNV TIEPITITWON  EI0OYWYNG E€0QOAPEVOU  KWOIKOU
TpéoBaocng, dev eival duvarr n TPOTRacn aTo HEVOU.

“ VIMAR
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ELVOX Gates
SW24.W
AioTa emionudvoewyv oTnv 006vn AioTa ocuvayegppwyv
Emonpavon |Mepiypaen Tuvayepuog | Mepiypaen
C1 KAeior emagr oty gicodo ehéyxou C1 XXXX Emavagopd mhakérag _ _ _
c2 Kheiort gt oy siooBo ehéyxou C2 MNP | Egvaveppéc eniteutng Siaorfuarog ehyiiv amd my
C3 KAeiotr) emagn otnv gicodo eAéyxou C3 FO Z@AAUa un €TTIAEYPEVOU KIVNTAPO
C4 KAeioT) eTrag@n oty gicodo eAéyyou C4 F1 Z@aApa avTeaTpappévwy KaAwdiwv Kivntipa 1
S1 AVOIKTH £TTar} 0TV £i0050 aopaeiag S1 F2 Z‘P‘f‘)‘“u QUTECTPAPHEVLY KaAwdiwv KvnTmpa 2 _
S2 AvoIkTA eTTa@r) oTnv £icod0 ao@aleiag S2 F3 g&gggzﬁgvnmpuppsvwv TEPHATIKOV. BIOKOTITRVY
S3 Avoikt eTTagr) otnv gicodo aopaleiag S3 F4 JuvayePUOG AVOIKTWY TEPHATIKWY JIOKOTITWY dla-
. . " - Spopng
S4 AV?'Km Emf(p” omv acoﬁo’aoqm%\slug S4 . F5 Z@AApa SuCAeIToUpYiag TEPUATIKOU SIAKOTITN dla-
FO1 Emiteugn 6¢ong TeppaTikoU SIOKOTITN dladpopng Spopng avoiyparog Kivntipa 1
avoiyparog kivnTipa 1 6 T@dAua SUoAeIToupyiag TepuaTikoU SIakdTITn Bia-
FCi Emiteugn Béong teppaTikoU dIaKOTITN SIadPOoPng Bdpopng KAeigipaTog KivnTripa 1
KAglgipaTog Kivntipa 1 F7 Z(pc’x)\ya 5ugAenoupyiag ’TEpuGTIKOU d1aKoTITN dIa-
Fo2 ETiiTeu€n B£0NG TEPUOTIKOU SIOKOTITN SIABPOHNS Spoung avoiyuarog Kivntpa 2
avoiyuaTog Kivatipa 2 F8 Zpalua (;)\uc)l\snoupviag Tspu;nkoﬂ SiakoéTTn dia-
FC2 Emiteugn Béong TeppaTikoU SIOKOTITN dladpopng épo’ung K SIO'IUGTOF Kivntnpa - -
kAEIoiuaTOg KIVATAPA 2 F9 ZQaApa eTTIKOIVWVIAG PE TTAAKETA ETTEKTAONG
0oB1 Avixveuan euTrodiou kivTipa 1 F10 Zuvcvapuég a(p(:mpmog Hun cuvﬁsécps’fvou Klvmr:]pa 1
0B2 AViXVEUOT ENTTOBI0U KIVITTPG 2 F11 Zuvavepucrg o(pa’)\pmog un OUVBEESUSYOU Klvr']mpa 2
- p - p F12 Zuvayeppog oQaAPaTog KwdikotroinTtn Kivatipa 1
Kivntipag oto didoTtnua peiwong duvaung mmpo- - - , "
AF1 ofyyiong oTom F13 Tuvayepuog OQAAUATOS KWSIKOTTOINTA KIvATAPA 2
. < . " - Ymotaon pikpodIakoTITn (eAEyETe TNV Tpogodoaia
AF2 glé\;r\];gszgcfoc:o SidoTnua peiwong dUvaung Trpo: F14 Kall TIC £E050UC)
MSO1 Emiteud) avIKoU GTOTT OTO Gvolyda KivnTrpa 1 F15 AvemnTuxiig éAeyxog aogdheiag 1
- N X - lVU n n’p F16 AvemmiTuxng éAeyxog acpaAeiag 2
MSC1 Emiteugn pnxavikoU oTotr aT0 KAgioIdo KivnTrpa 1 F17 AVETTITUXAC EAeYXOC QOQEAEING 3
MSO2 ETiTeugn unxavikou oToTr aT0 dvolypa KivnTipa 2 F18 AVETIITUXAG AEYXOG AOQAAEIDG 4
MSC2 Emiteuén pnxavikoU oTot oTo KA€ioIYo KivnTrpa 2 F19 Zuvayeppog Agng XPovikou opiou/urikoug eAlyHoU
Aeitoupyia pe pmatapia. Otav epavidetal autd ;lvr]mpu 1, v — — Y -
BATT TO PAvupa, akoAouBei n évdeign Taong Acrroupyiag F20 Kll\j\r’#r\]’ggugg fENS XpovikoU opiou/urikoug eAiypoy
TWV PTTaTapIwy, T.X. 24,5V , ’ .
H P - p p F21 Suvayeppodg BpaxukukAwpatog mosfet kivntipa 1
BT- uTratapia gival oXedOV aTrOPOPTIOUEVN (ETTIOH- F22 s — N ot o0 2
pavon P6VO pE TNV KAYKEASTIOPTA aKIVATOTTOINUEVN) UVaYEPHOS BPGXUKE’K LHATOG mOSTel KivATNea
BT H pmatapia eivarl TAAPWG aTToQOpTIoNEVR (ETTON- F23 Zuvayeppog epTrAoKNG péTopa Kivntipa 1
pavon POVo PE TNV KAyKEADTTOPTA aKIVATOTTOINUEVN) F24 SuvayepHOg EUTTAOKIG POTOPA KIVNTAPA 2
RX AAWN evioAig TnAexeipioTnpiou amod amobnkeu- F25 ZuvayepPOg ETTIKAAUWNG QUAAOU GTO KAEIGIHO
l-'é"’o Tn)‘EXe'P'OTﬁP'O 1 a6 Alpp S F26 Suvayepuog 5ou euTrodiou OTo KAEIOINO
NX Afyn EVTO)\'r]g Tn)\sxslplomplqu até TTAAKTPO pn F27 TUVaYEPUGG UTTEPEVTAONS KIVATAPS 1
aTTOBNKEUPEVOU TNAEXEIPIOTNPIOU F28 S UVAYEOLBC UTTEDEVIAONC KIVITHOD 2
Mn evepyn) amrokwdikoTroinon KuAiduevou/oTabe- Y pulg p jg e -
RD 000 KWBIKOU F29 TuvayepUOS YEPATNG UVAKNG TNAEXEIPIOTNPIOU
0AB AIGTAPNGN KAYKEASTIOPTAS GVOIKTAG F30 gi‘(’)‘ﬁ’“p““ KATEGTPaPKEVNS PVAKNG TNAEXEIPIOTN-
AT KaykeAdtropra oTn @don autéuatng BaBpovopnong F31 TuvayeppOg BPaXUKUKAWUOTOS Aag
F32 ZUvVayEPPOG BPaXUKUKAWUATOG AUXVIag avoIKTAG
KayKEAGTTOPTAG
F33 Juvayeppog aTrousiag KAPTag UVAKNG
F34 Zuvayeppog abpoioparog eAéyxou FW
F36 JUVayEPPOG BEPUOKPATIOG TTAAKETAG
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Evnuépwon uAikoAoyiopiKoU:

H kevtpikr povada diaBEter pia B0pa USB tou emmiTpétrel Tnv
€VNUEPWOT TOU UNIKOAOYIGUIKOU TNG KEVTPIKAG MOVAdAG 1 TNG
povadag emkoivwviag Wi-Fi EMC.W

Mpoooxn:

Edv n diadikacia evnuépuwaong UNIKOAOYIGUIKOU OEV EKTEAEDTET
OWOTd, PTTopE va TIPOKANBET {nuIdt GTNV KEVTPIKY Povada 1
oTn povada emmkoivwviag Wi-Fi. BeBaiwBeiTe 611 n Tpopodoaia
Tou BIKTUOU Sev BIAKATITETAN KOTA TNV EVNUEPWON.
lMa va exTeAEOETE EVNEPWOT TOU UNKOAOYIOMIKOU, QVOTPESTE
OTIG 0BNYiEG TTOU TTAPEXOVTAI PE TO UNKOAOYIOHIKO.
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ZUMTTEPIPOPA KEVTPIKAG HOVASAG KATA TN

@OPTWON TWV PUBNiCEWYV:

ZTOV TIOPAKATW TTVAKO TTEPIYPAQETAlI N CUUTTEPIPOPA
TNG KEVTPIKAG HOVASAG KATE TNV OPAdIKN GOPTWON TWV
pUBUIcEWY aVaQOPIKA WE TA TIOPAKATW dedopéva:

1 - ZraBepoi peTpNTEG XWPig duvaTtéTnTa UNdEVIoPOU

2 - MeTpnTég TTOU pTTOPOUV VO PNdEVIOTOUV aTTd TovV
TEXVIKO £yKATAOTOONG

3 - Napdpetpol KIVNTAPA (HEVOU KeVTPIKAG HOVAdAG,
TuAMa MOT)

4 - Aedopéva Siadpopng KaykeAdTropTaG (TT.X. HAKOG
@UAOU, KOPTTUAN peUPATOG...)

5 - PuBuioeig TexvikoU eykardotaong (MevoU  KEVTPIKAG
yovadag, Tupara TRV, OUT, IN, LGC)

6 - Kwdikég Tpdéofaong (uevou KeVTIPIKAG Hovadag,
TUApa PASS)

7 - TnAexeipioTipia

ZupTTEPIPOPG

S KEVTPIKNG povadag

Agdopéva

Z1aBepoi PETPNTES
MeTpnTég pe duva-
16TNTA UNdEVIoPOU
Mapduetpor  Kivn-
pa

Aedopéva diadpo-
ung

Pubpioeig
Kwdikoég TmpooBa-
ong
TnAexeipioTrpia
Z1aBepoi PETPNTES
MeTpnTég pe duva-
16TNTA UNdEVITPOU

RESET
(eTavekkivnon
KEVTPIKAG HOVA-
dag)

Kapia petaBoAn

Mapduetpor  Kivn-
. ea
Evnuépwon uAi- Aedopéva S1adpo-| Kapia petaBoAr
KOAOYIOHIKOU .
Hng
PuBpioeig
Kwdikég TmpoéoBa-
ong
TnAexeipioTAipia

Z1aBepoi PETPNTEG
MeTpnTég pe duva-
16TNTA UNdEVIoPOU
Mapduetpor kivn-|PUBpIon dedopévwyv
LOAD MEM Tpa a6 MEM.W

(pépTwon amod|Aedopéva diadpo-|Autéparn Baduové-

Kapia petaBoAn

K&pTa PVAPNG) ung HNon TPpWTOU gAlypoU
PuBpioeig
Kwdikég mpocBa-|Pubpion dedopévwv
ang amré MEM.W
TnAexeipioTApia

2Ta0epOi PETPNTEG
MeTpnTég pe duva-
16TNTA UNdEvIoPOU

Kapia petaBoAn

Emavagopd/pue- I'IyapausTpm KIvn Pugplan dedopévwv
. Tpa amd App
pion dedopévwyv - - 3
. . |Aedopéva diadpo-|Autouarn Babuovo-
KEVTPIKAG HOVE-| . -
. ung HNon TPWTOU gAlypoU
dag atméd 10 App - ri
By-gate Pro PuBpioeln Pobuion  Sedopéviv
y-g Hioeig a6 App

Kwdikoég TmpooBa-
ong
TnAexelpioTrpia

Kapia petaBoAn

“ VIMAR

LOAD DEF
(@opTwon epyo-
OTACIOKWY TIMWV)

>106epOi HETPNTEG

MetpnTég pe duva-
T6TNTA PNdEvIopoU

Mapdpuetpor  Kivn-
ea

Kapia peTaBoAn

Aedopéva dladpoprg

Néa BaBpovopnon
LRNE 1 LRNA

Pubpioeig

Kwdikég péopaong

Emavagopd oTtig MPO-
ENIAEFMENEZ TIMEZ

TnAexeiplotipia

Kapia peTaBoAn

>106epOi HETPNTEG

MetpnTég pe duva-
16TNTA PNdeviopou

ERSA . |Mapdpetpor KVNTPa | Kapia uetaBoAn
(6|u\épaq>n PVI-[Aesopéva SIadpoprig
Hng ékm) PuBpioeig
Kwdikég rpéoBacng
TnAexeipiotripia MARpng diaypaen
21aBepoi PeTPNTEG
MeTpnTég pe duva-
T6TNTA UNdeVIopoU
Emavagopd/pub-

pion dedopévwy
OékTn armd 1o App
By-gate Pro

MapdpeTpol KivnTApa

Aedopéva dladpoprig

Pubpioeig

Kwdikég rpéopaong

Kapia peTaBoAn

TnAexeiploTrpia

PUBpion Bdedopévwv
atmd App
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