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SL24.D

Centrale per cancelli scorrevoli 24 Vdc
Control panel for sliding gates 24 Vdc
Centrale pour portails coulissants 24 Vcc
Central para cancelas correderas 24 Vcc
Steuergerat fur 24 Vdc Schiebetore
KevTpikn povada yia oupdueves KaykeAdTTopTes 24 Vdc
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- 120 Vac

Of-
T2(T1

[

FLATO) g

oo

oo

)

F2 (5%20)
F3.15A

O
L

Domn” 0o

51 52 61 62 31

51
OOO
(s ol

PROGRAM. MENU D

Y AT

ESC o S OK
it

<o~ok

o]

U1l
ooo
[oXeXe)

CN9

ENCA  ENCB

e ©)

M VIMAR

I ) (EE N I ) S
2122|112 1 (14| 1| 0|10/ 11| |99(51(52{99|61|62|63| [31]99|3 -
== e e e e e e T
§§é+<+>!+ s| zl wl sl al f & d s| o
AR EEE R EEEEEEEEEREE
5|9l 5 3| @ Olg|l |“ & Z
o| & el | |42
o o
. Thh | =5
O
n
RAU
Funzioni della morsettiera
Morsetto | Descrizione Dati nominali Morsetto | Descrizione Dati nominali
T1 Connessione secondario trasformatore 24 Vac 99 Comune ingressi
T2 Connessione secondario trasformatore 61 Arresto (N.C.)
62 Fotocellula in chiusura/fotocellula (N.C.)
21 | Apertura motore 24 Vde 160 W 63 | Fotocellula/Bordo sensibile (N.C.)
22 Chiusura motore
12 Negativo uscita radio ausiliaria/luce di 31 Finecorsa 1
cortesia 24 Vdc 120 mA 99 Comune ingressi
1 Positivo accessori 32 Finecorsa 2
14 Negativo uscita spia cancello aperto
— - 24 Vdc 120 mA
1 Positivo accessori - Massa antenna
1 Positivo accessori ANT Segnale antenna
: . 24 Vdc 500 mA g
0 Negativo accessori
10 Negativo lampeggiante
g“ P gg 24 Vdc 15 W max
11 Positivo lampeggiante
99 Comune ingressi
51 Passo-passo/Apri (N.O.)
52 Pedonale/Chiudi (N.O.)
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Attuatori comandabili

VIMAR

Cod. Descrizione

ESM2.D |ACTO 600D attuatore scorrevole 24 V 600 kg con centrale
a display

Funzioni dei tasti e navigazione dei menu

Tasto Descrizione
Tasto di accensione display, di accesso menu e di conferma
OK cambio valore parametro. Quando il motore € in movimento

visualizza I'assorbimento in A del motore elettrico

Tasto di scorrimento in su dei menu e di aumento valore pa-

A
rametro

v Tasto di scorrimento in git dei menu e di diminuzione valore
parametro

ESC Tasto di spegnimento display, di uscita menu e di annulla-
mento cambio valore parametro

51 Tasto di comando passo-passo

Controllo preliminare:

Dopo aver dato alimentazione alla centrale nel display compare il nome
della centrale scritto come SL2.D, la versione del firmware FX.XX e 3 lam-
peggi con la scritta FLSH per poi spegnarsi.

Controllare i led di diagnostica degli ingressi, i led 61, 62, 63 devono essere
accesi, se i finecorsa non sono impegnati anche i LED 31 e 32 devono
essere accesi.

Nel caso uno degli ingressi di sicurezza (61, 62, 63) non venga utilizzato
inserire un ponte tra il comune (99) e ingresso non utilizzato.

Nel caso uno degli ingressi di sicurezza (61, 62, 63) sia aperto, il punto in
basso a destra del display lampeggia a segnalare una sicurezza impegnata/
non funzionante che causera il non movimento del cancello. Sara quindi
necessario verificare i collegamento e il corretto stato di funzionamento delle
sicurezze.

Menu

La programmazione della centrale & organizzata in menu e sottomenu
che permettono di accedere e modificare i parametri e le logiche della
centrale. La centrale € dotata dei seguenti menu di primo livello:

Taratura avanzata della corsa.
La taratura permette all'installatore di scegliere:
- Posizione di rallentamento in apertura
- Posizione di rallentamento in chiusura
- Quota di apertura pedonale
Tasto Msg Descrizione fase
display
- 51 Attesa inizio procedura di taratura
51 CLOS A_Ila pressione del tasto: chiusura e ricerca finecorsa
di chiusura
Inizio apertura.
< |51 OPEN | Alla pressione del tasto: impostazione della posi-
E zione di inizio rallentamento in apertura
= ) SLO Prosecuzione dell'apertura a velocita di rallenta-
mento sino al finecorsa di apertura
Inizio chiusura.
51 CLOS | Alla pressione del tasto: impostazione della posi-
zione di inizio rallentamento in chiusura
Prosecuzione della chiusura a velocita di rallenta-
- SLO . ) S
mento sino al finecorsa di chiusura
Inizio apertura pedonale.
51 OPEN | Alla pressione del tasto: impostazione della quota
di apertura pedonale
- CLOS | Chiusura anta dalla posizione di apertura pedonale
- END Procedura terminata
Autotaratura:

I cambio di parametri della corsa del cancello non determina la necessita
di eseguire nuove tarature da parte dell'installatore, tuttavia, cambiando i
parametri della corsa, la centrale ha bisogno di apprendere nuovamente
la curva di corrente, disabilitando quindi il rilevamento ostacolo solo du-
rante la manovra di autotaratura stessa. L'autotaratura & opportunamen-
te segnalata sul display della centrale con la scritta 51 ad indicare che &
necessario eseguire un comando affinche la centrale si autotari.

Gli eventi che generano una autotaratura sono:

- cambio dei parametri: P09-10-11-12-13-14-15-22-25-31.

Menu Descrizione

LRNE Taratura rapida della corsa

LRNA Taratura avanzata della corsa

PAR Menu di impostazione dei parametri della centrale

RAD Menu di gestione dei radiocomandi

DEF Menu di ripristino valori di fabbrica

CNT Menu contatori manovra

ALM Menu allarmi scheda

PASS Menu di impostazione livello di protezione della centrale
Sottomenu

Tutti i sottomenu sono descritti nella tabella che segue.

Taratura rapida della corsa.

La taratura viene eseguita in modalita interamente automatica e
imposta:

- Rallentamento in apertura a 50 cm dalla completa apertura

- Rallentamento in chiusura a 75 cm dalla completa chiusura

- Apertura pedonale a 150 cm

Parametri centrale

Sl Descrizione Vot
menu (default)
Chiusura automatica (ON)
P01 Chiusura automatica non attiva OFF
Chiusura automatica attiva ON
Tempo di pausa (30)
pPo2 |2 s (tempo minimo) 2
600 s (tempo massimo) 600
Ingresso di comando 51 (1)

Condominiale

Durante I'apertura il comando non é attivo.

Se P01 = ON in pausa riavvia il tempo di pausa

e se l'ingresso 51 resta impegnato la centrale so-
spende il conteggio fino al disimpegno dell’ingres-
so (per il collegamento di eventuali spire o timer).
Se P01 = OFF, in pausa richiude.

In chiusura riapre

Passo-passo (logica 4 passi)

Comando sequenziale Apre, Stop, Chiude, Stop, 2
Apre...

Passo-passo (logica 2 passi)

Comando sequenziale Apre, Chiude, Apre...
Prelampeggio

Lampeggio del lampeggiante per 3 s prima di (OFF)
po4 | iniziare il movimento del cancello
Prelampeggio disattivato OFF

3 s di prelampeggio ON

PAR

P03

% Tasto c’\iAizglay Descrizione fase
5 - 51 Attesa inizio procedura di taratura
51 CLOS Alla pressiqne .del tasto: chiusura e ricerca
finecorsa di chiusura
- OPEN | Misura della corsa a velocita di rallentamento
- CLOS | Chiusura a velocita normale
- SLO Chiusura a velocita di rallentamento
- END Procedura terminata




VIMAR

ELVOX Automazioni
SL24.D
Chiusura rapida (OFF) Velocita di rallentamento in chiusura (30)
Funzione chiusura rapida non attiva OFF p14 | Velocita minima 10
Se la fotocellula in chiusura & impegnata e Velocits - 75
rilasciata durante I'apertura o il tempo di pausa, elocita massima
P05 ||a centrale richiude il cancello, indipendente- Forza motore (%)
mente dal tempo di pausa impostato, 3 s dopo ON Imposta il valore della forza data al motore per 3)
la completa apertura o 3 s dopo il rilascio della p15 | SPingere I'anta
fotocellula (a seconda che il rilascio avvenga Forza minima 1
durante l'apertura o la pausa). :
Funzione ingresso di sicurezza 63 (1) Forza r_n‘assma - - 20
Fotocellula (PH): Intensﬂg dell'arresto in fase di apertura (1)
- a cancello fermo non permette I'apertura p1e |Arresto istantaneo 0
- durante I'apertura arresta il movimento e al Arresto soft 5
rilascio prosegue I'apertura 1 rres o_ ‘T‘O ; - —
-a cancello aperto non permette la chiusura e al Intensita dell'arresto in fase di chiusura (1)
rilascio ricarica il tempo di pausa p17 |Arresto istantaneo 0
-in chiusura arresta il movimento e al rilascio
G comanda una riapertura Arresto soft 5
Bordo sensibile a contatto pulito NC (BAR): Funzione ingressi 51 e 52 e comandi radio 0)
- a cancello fermo non permette I'apertura 51: comando passo-passo o condominiale 0
- in apertura disimpegna, richiude dopo la pausa 52: comando pedonale
con richiusura automatica attiva 2 51: comando di sola apertura
- a cancello aperto non permette la chiusura e al P18 52: comando di sola chiusura 1
rilascio ricarica il tempo di pausa 51 e comando radio canale 1: comando di sola
-in chiusura disimpegna e riapre apertura 5
Bordo sensibile bilanciato 8,2 KQ (8K2) 3 52 e comando radio canale 2: comando di sola
Stesso comportamento del bordo sensibile NC chiusura
Uscita 14 tipo di Segnalazione Cancello 1) Funzione ingresso di sicurezza 62 Q)
Aperto (SCA) : Fotocellula in chiusura (PHC):
Cancello chiuso: non attiva 1 - a cancello fermo permette I'apertura
Cancello non chiuso: attiva fissa -in apertura non interviene 1
Cancello chiuso: non attiva - a cancello aperto non permette la chiusura e al
P07 | Cancello in apertura: intermittente lenta 2 rilascio ricarica il tempo di pausa
o Cancello fermo non chiuso: attiva fissa E - in chiusura comanda una riapertura immediata
< Cancello in chiusura: intermittente veloce & |P19 | Fotocellula (PH):
Cancello fermo: attiva fissa - a cancello fermo non permette I'apertura
Cancello in apertura: intermittente lenta 3 - durante I'apertura arresta il movimento e al
Cancello in chiusura: intermittente veloce rilascio prosegue I'apertura 2
Test sicurezze (OFF) - a cancello aperto non permette la chiusura e al
Test non attivo OFF .r|Iascf|0 ricarica il tempo d_| pausa o
- - -in chiusura arresta il movimento e al rilascio
P08 | Test att?vo su !ngresso 62 1 comanda una riapertura
Test attivo su ingresso 63 2 Funzione secondo canale radio (PED)
Test attivo su ingresso 62 € 63 : 3 Il tasto del radiocomando associato al 2° canale
Spazio di rallentamento in chiusura radio attiva I'uscita 12 come uscita radio ausilia- 12
Centimetri della corsa in chiusura che sono (75) ria (RAU) per il tempo impostato al parametro
percorsi a velocita di rallentamento P21
P09 | Nessun rallentamento 0 P20 ||l tasto del radiocomando associato al 2° canale
- - radio attiva I'apertura pedonale.
Mgssma lunghezza della corsa rallentata in 311 L'uscita 12 funziona come luce di cortesia PED
chmsgra : : (LCO): si attiva al movimento del cancello e
Spazio di rallentamento in apertura rimane attiva per i 100 s successivi all'arresto
Centimetri della corsa in apertura che sono (50) del cancello
percorsi a velocita di rallentamento Temporizzazione uscita 12 come uscita radio .
P10 | Nessun rallentamento 0 ausiliaria (RAU) )
P21 ini
Massima lunghezza della corsa rallentata in 311 1s (tempo minimo) 1
apertu_rri\ : 60 s (tempo massimo) 60
Veloc'lt\a n.()l.'male in apertura (100) Spazio di apertura pedonale (cm) (150)
p11 | Velocita minima 50 b0y | Quota minima 0
Velocita massima 100 : - 311
— - - uota massima
Velocita normale in chiusura (100) Q ‘
Velocita minima 50 Accelerazione
P12 Rampa di accelerazione fino al raggiungimento @)
Velocita massima 100 pos | della velot?lta normal.e
Velocita di rallentamento in apertura (30) Accelerazione massima 1
p13 | Velocita minima 10 Accelerazione minima 5
Velocitd massima 75
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Rampa di decelerazione Cancellazione dei radiocomandi
Rampa di decelerazione tra la velocita normale (8) Usare i tasti A ¥ per selezionare il numero del
pos | € dirallentamento del motore codice del radiocomando da cancellare j
Rampa dolce (minima decelerazione) 1 Codice memorizzazato in posizione 3 come 1° 1003
— : - [a)] canale. Premere OK per cancellare
Rampa ripida (massima decelerazione) 8 é ERAS - - - = .
Lampeggiante in batteria (OFF) Codice memorizzazato in posizione 3 come 2 2003
Lampeggiante non attivo in funzionamento in canale. Premere OK per cancellare
P27 batter:'iagg OFF Posizione di memoria 3 non occupata 3
Lampeggiante attivo in funzionamento in batteria |  ON Cancellazione di tutti i radiocomandi della rice- ALL
- - - vente. Premere OK per 5 s per confermare
Funzionamento in batteria (0) - — - -
- Impostazione della modalita di funzionamento della ricevente della
Funzionamento normale 0 centrale:
P28 Dopo un cgmando di .riapertu.ra rima.ne-aperto 1 La ricevente della centrale funziona in modalitd Rolling code o Codice
Allinterruzione dell'alimentazione principale, 2 fisso in base al primo radiocomando memorizzato:
apre e rimane aperto - se il primo radiocomando memorizzato € Rolling Code, la ricevente ac-
E‘E Uomo presente 0) cetta solo radiocomandi Rolling Code
o Funzione uomo presente non attiva 0 - se il primo radiocomandoi memorizzato € a codice fisso, la ricevente
Uomo presente di emergenza: accetta splo radiocom_a‘ndi_ a cot_jice fisso. ‘ . _
- In condizioni normali funzionamento standard Per cambiare _If_:l quallta di fgn2|onar1_1¢nto della_l ricevente € necessario
- A sicurezze impegnate funziona a uomo 1 c_ancellgre t_utt| i rac_ilocomand| pres_entl in memoria (ERAS-ALL) e memo-
o presente con comandi solo su ingressi 51 e 52 rizzare il primo radiocomando del tipo desiderato.
come da impostazioni parametro P18. | radio- Ripristino valori di fabbrica
comandi sono disabilitati Msg -
— Tasto | . Descrizione
Uomo presente attivo: display
- comando passo passo disattivato, radiocoman- > N Attesa pressione OK per 5 s per caricare i valori
di non funzionanti. La centrale accetta i soli w|© 0000 di default.
comandi apri e chiudi mantenuti a Nota:
Senso di mar.ci_a : : (OFF) Il caricamento dei valori di fabbrica non richiede la riesecuzione
Attuatore a sinistra (il cancello, visto dal lato OFEF della taratura della corsa in quanto non modifica i parametri P09-10-
P31 dove & installato I'attuatore, apre verso sinistra) 11-12-13-14-15-22-25-31.
Attuatore a destra (il cancello, visto dal lato ON Contatori
dove é installato I'attuatore, apre verso destra) Msg
. i . . Es. msg Tasto | . Descrizione
Gestione dei radiocomandi displa display
- - - play Primo numero manovre assolute (va moltiplicato
Memorizzazione di un tasto sul 1° canale = A025 per 10000)
ass0-passo o apri, vedere P18
P b - b - .) v 4075 Secondo numero manovre assolute
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) a 0000 - - - - ——
ricevente vuota E Nell'esempio sopra rl_portato il cancello ha e;s_egwto.
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) a rc O 025 x (10000) + 407_5 = 254075 manovre tota-| - —
ricevente impostata come rolling code v PO19 Primo numero manovre parziali (va moltiplicato
1CH : . . per 10000)
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) a fc —
ricevente impostata come codice fisso v 1234 Secondo numero manovre parziali
Memorizzazione del tasto radiocomando sul 1° 1001 Nell'esempio sopra riportato il cancello ha eseguito:
canale come 1° codice 019 x (10000) + 1234 = 191234 manovre parziali
Memorizzazione del tasto del radiocomando sul Premendo OK per piu di 5 s la centrale azzera il
. - 1055 OK |oo00 ; X -
1° canale come 55° codice conteggio del numero di manovre parziali
Memorizzazione di un tasto sul 2° canale Lettura storico allarmi
(pedonale o uscita 12, vedere P20) Msg .
Attesa codice (pressione tasto radiocomando)a | - Tasto display Descrizione
ricevente v'uota - - Usare i tasti A ¥ per scorrere in ordine crono-
fa) Attesa codice (pressione tasto radiocomando) a rc logico gli allarmi della centrale (ultimi 9 allarmi
< | ,cH |Micevente impostata come rolling code AY | xFyy |memorizzati, 1 allarme pidi recente, 9 allarme
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) a fe - : pitl vecchio). X indica la posizione dell'allarme,
ricevente impostata come codice fisso 3 YY il tipo di allarme (vedere la tabella lista degli
Memorizzazione del tasto radiocomando sul 2° 2001 < allarmi)
canale come 1° codice 1FO3 In posizione 1 & presente l'allarme 03 (vedere la
Memorizzazione del tasto del radiocomando sul 2055 - ' tabella lista degli allarmi)
2° canale come 55° codice i : - 2.no In posizione 2 non & presente nessun allarme
agrrl]tc;gllo PESTEEMS 11 e el TelEse- Premere OK fino a quando il display visualizza
- - - OK 0000 "0000" per cancellare la lista degli allarmi memo-
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) a rizzati
ricevente vuota none
- - - Impostazione livello di protezione della centrale (default = OFF)
Attesa codice (pressione tasto radiocomando) a rc -
ricevente impostata come rolling code @ OFF Nessu.na protezione
CTRL | Attesa codice (pressione tasto radiocomando) a e < 1 Protezione dei menu PAR, DEF, LRNE e LRNA
ricevente impostata come codice fisso 2 Protezione del menu RAD
Tasto del radiocomando in memoria come 1° 1001 3 Protezione completa della centrale
codice sul canale 1
Tasto del radiocomando in memoria come 99°
) 2099
codice sul canale 2
Tasto non in memoria no




ELVOX Automazioni
SL24.D
Funzioni dei LED
LED Stato Descrizione
DL1 OFF Alimentazione di rete non presente
ON Alimentazione di rete presente
OFF Quando il motore & in funzione: segnale primo ca-
nale encoder assente (encoder non funzionante)
ENCA Quando il motore & in funzione: segnale primo ca-
nale encoder presente (appare come un lampeggio
ON o ; S ;
molto rapido in funzione della velocita di rotazione
del motore)
Quando il motore & in funzione: segnale secondo
OFF ;
canale encoder assente (encoder non funzionante)
ENCB Quando il motore & in funzione: segnale secondo
canale encoder presente (appare come un lampeg-
ON . o . S :
gio molto rapido in funzione della velocita di rotazio-
ne del motore)
Contatto di fincorsa 1 (staffa portamagneti DX)
OFF ) ;
31 aperto (finecorsa impegnato)
ON Contatto di fincorsa 1 (staffa portamagneti DX) chiuso
(finecorsa non impegnato)
Contatto di fincorsa 2 (staffa portamagneti SX)
OFF : ]
32 aperto (finecorsa impegnato)
ON Contatto di fincorsa 2 (staffa portamagneti SX) chiuso
(finecorsa non impegnato)
51 OFF Ingresso passo-passo (mor. 51) non impegnato
ON Ingresso passo-passo (mor. 51) impegnato
52 OFF Ingresso pedonale (mor. 52) non impegnato
ON Ingresso pedonale (mor. 52) impegnato
61 OFF Contatto di arresto (mor. 61) aperto (impegnato)
ON Contatto di arresto (mor. 61) chiuso (non impegnato)
OFF Fotocellula in chiusura impegnata (mor. 62 aperto)
62 ON Fotocellula in chiusura non impegnata (mor. 62
chiuso)
OFF Fotocellula o bordo sensibile impegnata (mor. 63
aperto)
63 — -
Fotocellula o bordo sensibile non impegnata (mor.
ON )
63 chiuso)
Allarmi
Allarme Descrizione
FO1 Errore alimentazione motore
F02 Ostacolo durante il movimento di apertura
FO3 Ostacolo durante il movimento di chiusura
FO4 Contatto morsetto 62 aperto
Si e verificata una condizione che ha portato all'ar-
FO5
resto del motore
FO6 Contatto morsetto 63 aperto
FO7 Memoria EEPROM danneggiata
F08 Errore encoder
F09 Errore time out superato
F10 Fusibile saltato o non presente
F11 Assorbimento eccessivo sull'uscita di alimentazione
del motore
F13 Cablaggio motore errato, invertire i cavi di alimenta-
zione del motore

VIMAR
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Terminal block functions
Terminal | Description Rated data Terminal | Description Rated data
T1 Transformer secondary connection 24 Vac 99 Common inputs
T2 Transformer secondary connection 61 Stop (N.C.)
. 62 Photocell when closing/Photocell (N.C.)
21 |Opening motor 24 Vde 160 W 63 | Photocell/Safety edge (N.C.)
22 Closing motor
12 Auxiliary radio/courtesy light negative 31 Limit switch 1
output 24 Vdc 120 mA 99 Common inputs
1 Accessories positive 32 Limit switch 2
14 Gate open warning light ti tput
pen Warning 1ght NEgative O} 24 vdc 120 mA .
1 Accessories positive - Aerial earth
1 Accessories positive ial si
! p / 24 Vde 500 mA ANT | Aerial signal
0 Accessories negative
10 Flashing light negative
- g .g g“ 24 Vdc 15 W max
11 Flashing light positive
99 Common inputs
51 Step by step/Open (N.O.)
52 Pedestrian/Close (N.O.)
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Controllable actuators
Ref. Description
ESM2.D |ACTO 600D sliding operator 24 V 600 kg, display electronic
control card
Button functions and menu browsing
Button Description
Button to turn on the display, to access the menu and to con-
OK firm the parameter value change. When the motor is moving,
it displays the absorption in A of the electric motor
A Button to scroll up the menus and increase the parameter value
Button to scroll down the menus and decrease the parameter
value
ESC Button to turn off the display, exit the menu and cancel the
parameter value change
51 Step-by-step command button

Preliminary checks:

After powering the unit, the name of the control board written as SL2.D,
the firmware version FX.XX and 3 flashes with the word FLSH appear in
the display, then display then goes off.

Check the diagnostic LEDs of the inputs, the LEDs 61, 62, 63 must be on,
if the limit switches are not engaged, LEDs 31 and 32 must also be on.

If one of the safety inputs (61, 62, 63) is not used, insert a bridge between
the common (99) and the unused input.

If one of the safety inputs (61, 62, 63) is open, the dot at bottom right-hand
corner of the display flashes to indicate a engaged/non-working safety that
will prevent the gate from moving. It will therefore be necessary to check
the connections and the correct functioning status of the safety devices.

Menus

The control board programming is organized in menus and submenus
that allow to access and edit the parameters and logics of the control
board. The control board features the following first level menus:

Advanced gate travel calibration.
Calibration allows the installer to set:
- Opening slow down position
- Closing slow down position
- Pedestrian opening position
Button Display Phase description
msg
- 51 Wait for calibration procedure start
51 CLOS Whe_‘n _buttc_)n pressed: closing and search for clos-
ing limit switch
Opening start.
< |51 OPEN | When button pressed: opening slow down posi-
E tion setting
= Continuation of opening at slow down speed up
- SLO PR
to opening limit switch
Closing start.
51 CLOS | When button pressed: closing slow down posi-
tion setting
Continuation of closing at slow down speed up
- SLO S
to closing limit switch
Pedestrian opening start.
51 OPEN | When button pressed: pedestrian opening posi-
tion setting
- CLOS | Gate closing from pedestrian opening position
- END End of procedure

Self-calibration:

If the gate travel parameter is changed, there is no need for the installer
to run new calibrations, however, when changing the travel parameters,
the control panel needs to learn the current curve again, thus disabling
the obstacle detection only during the self-calibration cycle. Self-calibra-
tion is appropriately highlghted on the display that shows 51, meaning
that a command is required in order for the board to self-calibrate.

The events generating self-calibration are:

- change in parameters:P09-10-11-12-13-14-15-22-24-31.

Menu Description
LRNE Quick gate travel calibration
LRNA Advanced gate travel calibration
PAR Control board parameter setting menu
RAD Remote controls management menu
DEF Factory reset menu
CNT Cycle counter menu
ALM Board alarms menu
PASS Board protection level setting menu
Submenus
All submenus are described in the table below.
Quick gate travel calibration.
The calibration is fully self-performed and sets:
- Opening slowdown to 50 cm from the complete opening
- Slow closing at 75 cm from the complete closure
- Pedestrian opening at 150 cm
Button Display Phase description
" msg
% - 51 Wait for calibration procedure start
- 51 CLOS \é}/:;;gbﬁ;:inss\;?;;ed: closing and search for
) OPEN Opening travel measurement at slow down
speed
- CLOS | Closing at normal speed
- SLO Closing at slow down speed
- END End of procedure

Parametri centrale

Sl Description VEllES

menu (default)
Auto close (ON)

P01 Auto close not active OFF
Auto close active ON
Pause time (30)

P02 2 s (minimum time) 2
600 s (maximum time) 600
Command input n. 51 (2)
Collective

During the opening the command is not active.
If PO1 = ON when paused it restarts the pause
time and if the input 51 remains engaged the
control board suspends the count until the input 1
is disengaged (for the connection of coils or
P03 timers).

If PO1 = OFF, when paused it closes back
During the closing it opens again

PAR

Step-bystep (4 steps logic)
Cycle command Opens, Stops, Closes, Stops, 2
Opens...

Step-bystep (2 steps logic)

Cycle command Opens, Closes, Opens... 8

Pre-flash

The flashing light flashes for 3 s before the gate | (OFF)
P04 starts to move

Pre-flash not active OFF

3 s pre-flash active ON
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Immediate closing (OFF) Closing slow down speed (30)
Immediate closing not active OFF p14 | Minimum slow down speed 10
If the closing photocell is engaged and released Maxi lowd d 75
during the opening or the pause time, the control aximum slow down spee
PO5 | unit closes the gate, regardless of the pause Motor force (%). _
time set, 3 s after the complete opening or 3 s ON Sets the value of the force given to the motor to 3)
after the release of the photocell (depending on P15 MOVE e FEIE
whether the release takes place during opening Minimum force 1
or pause) :
Safety input n. 63 (1) 'V'ax'um force - - 20
Photocell (PH): Intensity of the stop during opening (1)
- with the gate stopped, does not allow the gate p16 | Sudden stop 0
to open
- during opening stops the movement and when Soft st(.)p - - 5
released proceeds with opening 1 Intensity of the stop during closing (1)
- with the gate open, does not allow it to close p17 | Sudden stop 0
and when released will reload the pause time
- on closing stops the movement and when Soft stop 5
P06 released reopens the gate Function of inputs n. 51 and 52 and radio ©)
NC safety edge (BAR): commands
- with the gate stopped, does not allow the gate 51: step-by-step or collective command 0
to open 52: pedestrian command
- in opening disengages, closes after the pause 2 P18 51: open only command
time if auto close is active 52: close only command !
- with the gate open, does not allow closing and 51 & radio command on channel 1: open only
when released will reload the pause time command
- in closing disengages and opens 52 & radio command on channel 2: close only 2
8.2 KQ balanced safety edge (8K2): command
. 3
same behaviour as the NC safety edge Safety input n. 62 1)
Output 14 type of open gate warning loght Photocell on closing (PHC)
(SCA) 1) - 9
. - with the gate stopped, allows the gate to open
Gate closed: not active 1 - during the opening does not intervene 1
Gate not closed: active fixed - with the gate open, does not allow it to close
Gate closed: not active E and when released will reload the pause time
E(: P07 | Gate in opening: slow flash 5 a - on closing, reopens the gate immediately
o Gate not closed: active fixed p1g | Photocell (PH):
Closing gate: quick flash - with the gate stopped, does not allow the gate
Gate stopped: active fixed to open
Gate in opening: slow flash 3 - during opening stops the movement and when
Closing gate: quick flash released proceeds with opening 2
Safety input test (OFF) - with the gate open, does not allow it to close
Test not active OFF and Wh_en released will reload the pause time
- - - on closing stops the movement and when
P08 | Test active on input 62 1 released reopens the gate
Test active on |nput‘63 2 2nd radio channel function (PED)
Test active on both Inputs 62 and (_33 3 The remote control button associated with the
Slowdown distance during closing 2nd radio channel activates output 12 as an 12
Gate travel in cm at slow down speed during (75) auxiliary radio output (RAU) for the time set in
P09 closing P20 parameter P21
No slow down 0 The remote control button associated with the
- - 2nd radio channel activates the pedestrian open-
Maximum Clo_s"”g slow do_W” travel' 311 ing. The output 12 functions as a courtesy light PED
Slowdown distance during opening (LCO): it is activated when the gate moves and
Gate travel in cm at slow down speed during (50) remains active for 100 s after the gate stops
p1o | °OP€NINg Output 12 as auxiliary radio output timer .
No slow down 0 (RAU) @
P21 i
Maximum opening slow down travel 311 1s (shortest time) 1
Normal opening speed (100) 60 s (longest time) 60
p11 | Minimum speed 50 Pedestrian opening position (cm) (150)
Maximum speed 100 p22 | Shortest pedestrian opening position 0
N(.)r.mal o5 el aE () Longest pedestrian opening position 311
p12 | Minimum speed 50 e —— )
Maximum speed 100 024 Accgleration ramp u'ntil normal speed is reached @
Opening slow down speed (30) Maximum acceleration 1
p13 | Minimum slow down speed 10 Minimum acceleration 5
Maximum slow down speed ‘ 75
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Deceleration ramp
Deceleration ramp between normal and slow
down motor speed

®)

Remote control deletion

Use A V buttons to select the n. of the remote
control code to be deleted.

P25 - -
Soft ramp (minimum acceleration) 1 Code stored in position 3 in the memory as 1st
1003
Steep ramp (maximum acceleration) 8 a channel. Press OK to delete
p ramp _ : < | ERAS | Code stored in position 3 in the memory as 2nd
Flashing light during battery operation (OFF) o= channel. Press OK to delete 2003

P27 Flashing light not active in battery operation OFF Memory position n. 3 free 3
Flashing light active during battery operation ON Deletion of all remote controls code from the
Battery operation mode (0) memory of the receiver. Press OK and hold for 5 s ALL
Normal operation 0 _ to confirm _

P28 | After an opening command the gate remains open 1 Sﬁttlng the op;err]atlng m(l)ge o;the receiver of”'the codntrol (kj)oard:. ;
After the power goes off, the gate opens and The receiver of the control board operates in Rolling code mo .e or Fixe
stays open 2 code according to the first programmed remote control button:

Dead i o - if the first programmed remote control button is Rolling Code, the re-
ead-man opera.lon © ceiver only accepts Rolling Code remote controls
& Dead-man not active 0 - if the first programmed remote control button is Fixed Code, the receiver
o Emergency dead-man: _ only accepts Fixed Code remote controls
- In regular operating conditions, standard operation To change the receiver operating mode it is necessary to delete all the
- If safaties are engaged, dead-man operation 1 remote controls in the memory (ERAS-ALL) and program the first remote
P29 only on input 51 as a cycle command (open- control according to the desired type
close-open) no matter the setting for parameters Factory reset
P03 and P18. Remote controls are disabled Displa
Dead-man active: Button Msg 4 Description
- step-by-step command disabled, remote 5 Waiti KT load f
controls disabled. The board accepts open and ﬁ OK 0000 / aiting to press OK for 5 s to load factory set-
close mantained commands only a tings
Direction (OFF) l;lotte: . eaui o e travel calib
actory reset does not require performing a new gate travel calibra-
Left-hand actuator (the gate, seen from the ) .
side of the gate where the actuator is located OFF gclm as it does not reset parameters P09-10-11-12-13-14-15-22-25-
P31 | opens to the left)
Right-hand actuator (the gate, seen from the Counters :
side of the gat.e where the actuator is located ON Button Display Description
opens to the right) Msg
Msg ) A025 First number of absolute cycles (multiplied by
Remote control management display 10000)
i ex. v 4075 Second number of absolute cycles
Remote control button programming on 1st In the example above, the gate has performed:
channel (step-by-step or open, see P18) E | 025 x (10000) + 4075 = 254075 total cycles
Waiting the code_ (prgss the remote control 0000 o First number of partial cycles (multiplied by
button), the receiver is empty v P019 10000)
Waiting the code (press the remote control rc v 1234 Second ber of partial cval

1CH button), the receiver is set as rolling code nd number of partial cycles
Waiting the code (press the remote control c In the example above_, the gate has performed:
button), the receiver is set as fixed code 019 x (10000) + 1234 = 1912_34 partial cycles
Remote control button programmed on 1st 1001 By pressing OK for more than 5 s the control
channel as 1st code in the memory OK 0000 board resets the count of the number of partial
Remote control button programmed on 1st 1055 cycles
channel as 55th code in the memory Alarms history
Memorizzazione di un tasto sul 2° canale Button Display Description
(pedonale o uscita 12, vedere P20) Msg p
Waiting the code_ (prgss the remote control 0000 Use A V keys to scroll the alarms of the

- button), the receiver is empty control board in chronological order (last 9
< Waiting the code (press the remote control rc AV XEYY memorized alarms, 1 most recent alarm, 9 old-
e 2CH button), the receiver is set as rolling code > ' est alarm).
Waiting the code (press the remote control fc 3;' X indicates the position of the alarm, YY the
button), the receiver is set as fixed code type of alarm (see the alarm list table)
Remote control button programmed on 2nd In position 1 alarm 03 is present (see the alarm
) 2001 - 1.FO3 .
channel as 1st code in the memory list table)
Remote control button programmed on 2nd B 2.no In position 2 there is no alarm
channel as 55th code in the memor 2055 : X
y_ - Press OK until the display shows "0000" to
Remote control button memory position check OK 0000 clear the list of memorized alarms
Waiting the code (press the remote control none Protection level of the control board (default = OFF)
button), the receiver is empty -
— o | OFF No protection
Waiting the code (press the remote control rc 7 -
button), the receiver is set as roIIing code E 1 PrOteCt!On of menus PAR, DEF, LRNE and LRNA

cTRL | Waiting the code (press the remote control c 2 Protection of menu RAD
button), the receiver is set as fixed code & Full protection of the control board
Remote control button in position n.1 in the

1001
memory on 1st channel
Remote control button in position n.99 in the

2099
memory on 2nd channel
Button not in the memory no
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LED functions
LED Status | Description
DL1 OFF Power supply not present
ON Power supply present
OFF When the motor is running: en_coder first channel
signal absent (encoder not working)
ENCA When the motor is running: encoder first channel
ON signal present (it appears as a very rapid flashing
according to the rotation speed of the motor)
OFF When the motor is running: encher second channel
signal absent (encoder not working)
ENCB When the motor is running: encoder second channel
ON signal present (it appears as a very rapid flashing
according to the rotation speed of the motor)
Limit switch 1 (DX bracket - right hand) open (limit
OFF A
31 switch engaged)
Limit switch 1 (DX bracket - right hand) closed (limit
ON switch not engaged)
Limit switch 2 (SX bracket - left hand) open (limit
OFF .
32 switch engaged)
Limit switch 2 (SX bracket - left hand) closed (limit
ON switch not engaged)
51 OFF Step-by-step input (terminal 51) not engaged
ON Step-by-step input (terminal 51) engaged
52 OFF Pedestrian input (terminal 52) not engaged
ON Pedestrian input (terminal 52) engaged
61 OFF Stop contact (terminal 61) open (engaged)
ON Stop contact (terminal 61) closed (not engaged)
62 OFF Photocell on closing engaged (terminal 62 open)
ON Photocell on closing not engaged (terminal 62 closed)
OFF Photocell or safety edge engaged (terminal 63
63 open)
ON Photocell or safety edge not engaged (terminal 63
closed)
Alarms
Alarm Description
FO1 Motor power supply error
F02 Obstruction on opening
FO3 Obstruction on closing
FO4 Contact on terminal 62 open
FO5 A condition leading to the stopping of the motor has
occurred
FO6 Contact on terminal 63 open
FO7 Faulty EEPROM memory
FO8 Encoder error
F09 Time-out exceeded error
F10 Fuse blown or not present
F11 Excessive absorption on the motor power output
F13 Incorrect motor wiring, reverse the motor power cables

VIMAR
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Fonctions du bornier
Borne | Description Données nominales Borne | Description Données nominales
T1 | Connexion secondaire transformateur 24 Vea 99 | Commun entrées
T2 | Connexion secondaire transformateur 61 | Arrét (NF)
62 Cellule photo-électrique en fermeture/
21 | Ouverture moteur 24 Ve 160 W Cellule photo-électrique (NF)
22 | Fermeture moteur ’ 63 | Cellule photo-électrique/Bord sensible (NF)
Négatif sortie radio auxiliaire/éclairage de
12 L _
courtoisie 24 Vcee, 120 mA 31 |Finde course 1
1 Positif accessoires 99 | Commun entrées
14 | Négatif sortie voyant portail ouvert i
g” 'y p 24 Ve, 120 mA 32 Fin de course 2
1 Positif accessoires
1 | Positif accessoires 24 Vee. 500 MA - Masse antenne
0 | Négatif accessoires ' ANT _| Signal antenne
10 | Négatif clignotant
PP 24 Vce, 15 W max
11 Positif clignotant
99 | Commun entrées
51 | Pas a pas/Ouverture (NO)
52 | Piéton/Fermeture (NO)
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Opérateurs contrdlables

VIMAR

Réf. Description

ESM2.D | Opérateur ACTO 600D coulissants 24 V 600 kg, carte élec-
tronique avec écran

Fonctions des touches et navigation a travers les menus

Touche Description
Touche d’allumage de I'écran, d’accés au menu et de confirmation
OK du changement de valeur du paramétre. Quand le moteur est action-

né, affiche I'absorption sur A du moteur électrique

Touche de défilement vers le haut des menus et d’augmentation de

A .
la valeur du paramétre
v Touche de défilement vers le bas des menus et de diminution de la
valeur du parametre
Touche d’extinction de I'écran, de sortie du menu et d’annulation du
ESC .
changement de valeur du paramétre
51 Touche de commande pas a pas

Contrdle préliminaire :

Apres avoir branché la centrale, I'écran affiche le nom de la centrale
signalé comme SL2.D, la version du firmware FX.XX et les messages
FLSH clignotent 3 fois, puis il s'éteint.

Vérifier les leds de diagnostic des entrées, les leds 61, 62, 63 doivent
étre allumées, si les fins de course ne sont pas occupés, les leds 31 et
32 doivent résulter allumées elles aussi.

Si I'une des entrées de sécurité (61, 62, 63) n'est pas utilisée, faire un
shunt entre le commun (99) et I'entrée inutilisée.

Si I'une des entrées de sécurité (61, 62, 63) est ouverte, le point en bas
a droite de I'écran clignote pour signaler une protection occupée/hors
service qui empéchera I'actionnement du portail. Il sera nécessaire de
vérifier la connexion et si les protections fonctionnent correctement.

Menu

La programmation de la centrale est organisée par menus et sous-menus

qui permettent d'accéder aux parametres et aux logiques de la centrale et

de les modifier. La centrale contient les menus de premier niveau suivants.

Etalonnage avancé de la course

L'étalonnage permet a l'installateur de sélectionner les parametres suivants.

- Position de ralentissement en ouverture

- Position de ralentissement en fermeture

- Cote de l'ouverture piétonne

Touche Message Description phase

écran

- 51 Attente début procédure d'étalonnage
En appuyant sur la touche : fermeture et re-

51 CLOS )
cherche du fin de course de fermeture
Début de I'ouverture

51 OPEN En appuyant sur la touche : définition de la position

= de début de ralentissement en ouverture.
E ) SLO Poursuite de I'ouverture au ralenti jusqu'au fin de

course d'ouverture
Début de fermeture

51 CLOS En appuyant sur la touche : réglage de la position
de début de ralentissement en fermeture.
Poursuite de la fermeture au ralenti jusqu'au fin de

- SLO
course de fermeture
Début de I'ouverture piétonne

51 OPEN En appuyant sur la touche : réglage de la cote de
I'ouverture piétonne

) CLOS F.e'rmeture vantail depuis la position d'ouverture
piétonne

- END Procédure terminée

Auto-étalonnage :

Aprées avoir modifié les parametres de la course du portail, I'installateur
ne doit pas exécuter de nouveaux étalonnages. La centrale doit réap-
prendre la courbe du courant, ce qui désactive la détection d'obstacle
pendant la manceuvre d'auto-étalonnage uniqguement. L'auto-étalonnage
est clairement signalé sur I'écran de la centrale par le chiffre 51 qui in-
dique qu'il est nécessaire d’exécuter une commande pour que la centrale
puisse procéder a son auto-étalonnage.

Les évenements qui entrainent un auto-étalonnage sont les suivants :

- modification des parameétres : P09-10-11-12-13-14-15-22-25-31.

Menu Description

LRNE Etalonnage rapide de la course

LRNA Etalonnage avancé de la course

PAR Menu de réglage des parametres de la centrale

RAD Menu de gestion des radiocommandes

DEF Menu de rétablissement des valeurs d'usine

CNT Menu compteurs de manceuvre

ALM Menu alarmes carte

PASS Menu de réglage du niveau de protection de la centrale

Sous-menus
Les sous menus sont décrits dans le tableau suivant.

Etalonnage rapide de la course

L'étalonnage est exécuté en mode entierement automatique, il définit :
- le ralentissement en ouverture a 50 cm de I'ouverture compléte

- le ralentissement en fermeture & 75 cm de la fermeture complete

- Ouverture piétonne a 150 cm

W Touche gﬂciiage Description phase
% - 51 Attente début procédure d'étalonnage
51 cLOS En appuyant sur la touche : fermeture et recherche
du fin de course fermeture
- OPEN Calcul de la course au ralenti
- CLOS Fermeture a la vitesse normale
- SLO Fermeture au ralenti
- END Procédure terminée

Parametres de la centrale

sl Description VEEE
menu par défaut
Fermeture automatique (ON)
P01 Fermeture automatique désactivée OFF
Fermeture automatique active ON
Temps de pause (30)
P02 2 s (temps minimum) 2
600 s (temps maximum) 600
Entrée de commande 51 Q)

Copropriété

Pendant I'ouverture, la commande n’est pas active.
Si P01 = ON en pause, le temps de pause redé-
marre et si I'entrée 51 reste occupée, la centrale
suspend le décompte jusqu’a ce que I'entrée ne soit 1
plus utilisée (pour la connexion éventuelle de spires
ou de la minuterie).

Si P01 = OFF, referme en pause.

Rouvre en fermeture

PAR

P03

Pas a pas (logique a 4 pas)
Commande séquentielle Ouverture, Stop, Ferme- 2
ture, Stop, Ouverture...

Pas a pas (logique a 2 pas)
Commande séquentielle Ouverture, Fermeture, 3
Ouverture...

Pré-clignotement
Le clignotant clignote 3 secondes avant que le (OFF)
P04 portail ne soit actionné.

Pré-clignotement désactivé OFF

3 s de pré-clignotement ON

11
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Fermeture rapide (OFF)
Fonction de fermeture rapide désactivée OFF
Si la cellule photo-électrique est utilisée en fermeture
et désactivée pendant I'ouverture ou le temps de
PO5 | pause, la centrale referme le portail, indépendamment
du temps de pause défini, 3 secondes aprés I'ouver- ON
ture complete ou 3 secondes apres avoir désactivé
la cellule photo-électrique (si on la désactive pendant
I'ouverture ou pendant la pause).
Fonction entrée de sécurité 63 1)
Cellule photo-électrique (PH) :
- portail arrété, ne permet pas I'ouverture
- pendant I'ouverture, arréte le mouvement et a la
désa;tivation, poursuit I'ouverture 1
- portail ouvert, ne permet pas la fermeture et a la
désactivation, recharge le temps de pause
- en fermeture, arréte le mouvement et a la désactiva-
tion, commande la réouverture
P06 s
Bord sensible a contact sec NF (BAR) :
- portail arrété, ne permet pas I'ouverture
- se désactive a I'ouverture, referme aprés la pause
avec refermeture automatique active 2
- portail ouvert, ne permet pas la fermeture et a la
désactivation, recharge le temps de pause
- se désactive a la fermeture puis rouvre
Bord sensible équilibré a 8,2 KQ (8K2) 3
Méme comportement que le bord sensible NF
Sortie 14 type de Signalisation Portail Ouvert (SCA) 1)
Portail fermé : désactivée 1
Portail non fermé : activée fixe
Portail fermé : désactivée
P07 Porta?l en ouverture : intermit.tenteilente 2
Portail arrété non fermé : activée fixe
Portail en fermeture : intermittente rapide
a Porta?l arrété : activég fixe .
< Porta!l en ouverture : intermittente Ient.e 3
Portail en fermeture : intermittente rapide
Test des protections (OFF)
Test non actif OFF
P08 | Test actif sur entrée 62 1
Test actif sur entrée 63 2
Test actif sur entrées 62 et 63 3
Espace de ralentissement en fermeture
Centimetres de la course en fermeture, parcourus au (75)
ralenti
P09 | Aucun ralentissement 0
Longueur maximale de la course au ralenti en 311
fermeture
Espace de ralentissement en fermeture
Centimetres de la course en ouverture, parcourus au (50)
P10 ralenti
Aucun ralentissement 0
Longueur maximale de la course au ralenti en ouverture 311
Vitesse normale en ouverture (100)
p11 | Vitesse minimum 50
Vitesse maximum 100
Vitesse normale en fermeture (100)
p12 | Vitesse minimum 50
Vitesse maximum 100
Vitesse de ralentissement en ouverture (30)
p13 | Vitesse minimum 10
Vitesse maximum 75
Vitesse de ralentissement en fermeture (30)
p14 | Vitesse minimum 10
Vitesse maximum 75
12

PAR

Force moteur (%)

Définit la valeur de la force générée par le moteur 3)
P15 pour pousser le vantail
Puissance minimale 1
Puissance maximale 20
Intensité de l'arrét en phase d’ouverture (1)
p16 | Arétinstantané 0
Arrét en douceur 5
Intensité de l'arrét en phase de fermeture (1)
p17 | Arétinstantané 0
Arrét en douceur 5
Fonction entrées 51 et 52 et commandes radio (0)
51 : commande pas a pas ou copropriété 0
52 : commande piétonne
51 : commande d'ouverture seule 1
P18 |52 :commande de fermeture seule
51 et commande radio canal 1 : commande d’ouver-
ture seule . 2
52 et commande radio canal 2 : commande de ferme-
ture seule
Fonction entrée de sécurité 62 (1)
Cellule photo-électrique en fermeture (PHC) :
- portail arrété, permet I'ouverture
- porta?l en phase d'ouverture, n'intervient pas 1
- portail ouvert, ne permet pas la fermeture et a la
désactivation, recharge le temps de pause
- en fermeture, commande la réouverture immédiate.
P19 | Cellule photo-électrique (PH) :
- portail arrété, ne permet pas I'ouverture
- pendant 'ouverture, arréte le mouvement et a la
désagtivation, poursuit I'ouverture 2
- portail ouvert, ne permet pas la fermeture et a la
désactivation, recharge le temps de pause
- en fermeture, arréte le mouvement et a la désactiva-
tion, commande la réouverture
Fonction deuxiéme canal radio (PED)
La touche de la radiocommande associée au 2e canal
radio active la sortie 12 comme sortie radio auxiliaire 12
(RAU) pour le temps défini au paramétre P21
P20 La touche de la radiocommande associée au 2e canal
radio active I'ouverture piétonne.
La sortie 12 fait office d'éclairage de courtoisie (LCO)
: elle s'enclenche lorsque le portail est actionné et PED
reste active 100 secondes aprés que le portail s'est
arrété.
Temporisation sortie 12 comme sortie radio auxi- o
liaire (RAU)
P21 |1 s (temps minimum) 1
60 s (temps maximum) 60
Espace d’ouverture piétonne (cm) (150)
p22 | Cote minimale 0
Cote maximale 311
Accélération o _ @
Rampe d'accélération jusqu’a la vitesse normale
P24 | Accélération maximale 1
Accélération minimale 5
Rampe de décélération Rampe de décélération
entre la vitesse normale et la vitesse de ralentisse- (8)
P25 ment du moteur S .
Rampe douce (décélération minimale) 1
Rampe raide (décélération maximale) 8
Clignotant sur batterie (OFF)
P27 | Clignotant éteint en fonctionnement sur batterie OFF
Clignotant actif en fonctionnement sur batterie ON
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Fonctionnement sur batterie 0) Suppression des radiocommandes
Fonctionnement normal 0 Utiliser les touches A ¥ pour sélectionner le numéro )
P28 | Aprés une commande de réouverture, reste ouvert 1 du code de la radiocommande & supprimer
Aprés la coupure de I'alimentation principale, le portail 5 Code mémorisé sur la position 3 comme ler canal. 1003
s'ouvre et reste ouvert <D( ERAS Appuyer sur OK pour supprimer
Homme-mort (0) 14 Code mémorisé sur la position 3 comme 2e canal. 2003
Fonction homme-mort désactivée 0 Appuyer sur OK pour supprimer
Homme-mort en urgence : Position de mémoire 3 non occupée 3
- En conditions normales, fonctionnement standard Suppression de toutes les radiocommandes du récep- ALL
- Lorsque les protections sont occupées, il fonc- teur. Appuyer 5 s sur OK pour valider
o tionne en condition homme-mort et les commandes 1 Réglage du mode de fonctionnement du récepteur de la centrale :
< | P29 concernent uniquement les entrees 51 et 52, Le récepteur de la centrale fonctionne en mode Code tournant ou Code fixe en
conformément aux réglages du parametre P18. Les fonction de la premiére radiocommande enregistrée :
radiocommandes sont désactivées -si la premiére radiocommande enregistrée est a code tournant, le récepteur
Homme-mort actif : _ _ accepte uniquement les radiocommandes a code tournant.
- commanc_ie pas a pas désactivée, radiocommandes - si la premiére radiocommande enregistrée est a code fixe, le récepteur accepte
hors service. La centrale n'accepte que les com- _ 2 uniquement les radiocommandes a code fixe.
mandes d'ouverture et fermeture en gardant le doigt Pour modifier le mode de fonctionnement du récepteur, supprimer toutes les ra-
dessus diocommandes enregistrées (ERAS-ALL) et enregistrer la premiére radiocom-
Sens de marche (OFF) mande du type choisi.
Actionneur a gauche (le portail, vu du c6té ou est OFF Rétablissement des valeurs d'usine
P31 |installé 'actionneur, s'ouvre vers la gauche) Message .
Actionneur a droite (le portail, vu du coté ol est ON Touche | .., |Description
installé I'actionneur, s'ouvre vers la droite) " Attente pression OK de 5 s pour télécharger les
EX. o | OK 0000 4
. . a valeurs par défaut.
Gestion des radiocommandes message Remarque :

- — - - ECTan Pour télécharger les valeurs d'usine, il n’est pas nécessaire de répéter
Mémorisation d’une touche sur le ler canal (pas a I'étalonnage de la course car les paramétres P09-10-11-12-13-14-15-22-
pas ou ouverture, voir P18) 25-31 restent inchangés.

Attente code (en gppuyant sur la touche de la ra- 0000 CenEar
diocommande), récepteur vide M
Attente code (en appuyant sur la touche de la ra- rc Touche é;&;ﬁge Description

1CH diocommande), récepteur réglé comme code tournant — — - -
Attente code (en appuyant sur la touche de Ia ra- fc _ A025 Plr_emlerelcélégr(;me de manceuvres absolues (& multi-
diocommande), récepteur réglé comme code fixe plier P?r ) —
Mémorisation de la touche de la radiocommande sur 1001 v 4075 Deuxieme quantité de manceuvres absolues
le 1er canal comme ler code Dans I'exemple ci-dessus, le portail a accompli :
Mémorisation de la touche de la radiocommande sur 1055 £ | 025 x (10000) + 4075 = 254075 manceuvres au total
le ler canal comme 55e code o v PO19 Premiére quantité de manceuvres partielles (& multi-
Mémorisation d’une touche sur le 2e canal (piéton plier par 10000)
ou sortie 12, voir P20) \4 1234 Deuxiéme quantité de manceuvres partielles
Attente code (en appuyant sur la touche de la ra- 0000 Dans I'exemple ci-dessus, le portail a accompli :
diocommande), récepteur vide 019 x (10000) + 1234 = 191234 manceuvres partielles

2 Attente code (en appuyant sur la touche de la ra- rc Appuyer plus de 5 secondes sur OK pour que la
& |,y | diocommande), récepteur réglé comme code tournant OK 0000 | centrale remette & zéro le nombre de manceuvres
Attente code (en appuyant sur la touche de la ra- fc partielles
s/llocommandezi, relzcepteL:]r rzglle corcr;me code ﬂc)i(e Lecture de I'historique des alarmes
émorisation de la touche de la radiocommande sur
Message .

le 2e canal comme ler code 2001 Touche écran 9 Description
Mémorisation de la touche de la radiocommande sur 2055 Utiliser les touches A ¥ pour parcourir dans I'ordre
le 2e canal comme 55e code . o
C 51 o :moire de Ia radi chronologique les alarmes de la centrale (9 derniéres

AU E [FOSIEN G EELE el [ R ese- alarmes enregistrées, 1 alarme la plus récente, 9

mande AV X.FYY . S e

E alarme la plus ancienne). X indique la position de
Attente code (en appuyant sur la touche de la ra- none < l'alarme, YY le type d’alarme (consulter le tableau de
diocommande), récepteur vide la liste des alarmes)
Attente code (en ,appuyant S,ur,la touche de la ra- rc _ 1F03 La position 1 signale I'alarme 03 (consulter le tableau
diocommande), récepteur réglé comme code tournant . de la liste des alarmes)

SR Attente code (en gppuyant s,urlla touche de la ra- fc = 2.no La position 2 ne signale aucune alarme

diocommande), récepteur réglé comme code fixe A oK1 — Ié fich
Touche de la radiocommande mémorisée comme ler 1001 OK 0000 »p%uyer Surr'mejllj:?'utz qul;(learﬁgar;r?réc' F{ g;ooo
code sur le canal 1 : _ p ursu_ppl rlalis S /s gistrées.
Touche de la radiocommande mémorisée comme 99 2009 Réglage du niveau de protection de la centrale (par défaut = OFF)
code sur le canal 2 1) OFF Aucune protection
Touche non enregistrée no 2 1 Protection des menus PAR, DEF, LRNE et LRNA

&2 Protection du menu RAD

3 Protection compléte de la centrale
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Fonctions des leds
LED Etat Description
OFF Tension absente
DL1 - -
ON Tension présente
Quand le moteur tourne : signal premier canal codeur ab-
OFF )
sent (codeur hors service)
ENCA Lorsque le moteur tourne : signal premier canal codeur
ON présent (un clignotement trés rapide se déclenche en
fonction de la vitesse de rotation du moteur)
Lorsque le moteur tourne : signal deuxieme canal codeur
OFF .
absent (codeur hors service)
ENCB Lorsque le moteur tourne : signal deuxiéme canal codeur
ON présent (un clignotement tres rapide se déclenche en
fonction de la vitesse de rotation du moteur)
Contact de fin de course 1 (étrier porte-aimants DT) ou-
OFF ) .
31 vert (fin de course enclenché)
Contact de fin de course 1 (étrier porte-aimants DT) fer-
ON ; )
mé (fin de course non enclenché)
Contact de fin de course 2 (étrier porte-aimants GCHE)
OFF ) i
32 ouvert (fin de course enclenché)
Contact de fin de course 2 (étrier porte-aimants GCHE)
ON o .
fermé (fin de course non enclenché)
51 OFF Entrée pas a pas (borne 51) inutilisée
ON Entrée pas a pas (borne 51) utilisée
52 OFF Entrée piétonne (borne 52) inutilisée
ON Entrée piétonne (borne 52) utilisée
61 OFF Contact d'arrét (borne 61) ouvert (utilisé)
ON Contact d'arrét (borne 61) fermé (inutilisé)
Cellule photo-électrique en fermeture utilisée (borne 62
OFF
62 ouverte)
ON Cellule photo-électrique en fermeture inutilisée (borne 62
fermée)
Cellule photo-électrique ou bord sensible utilisé (borne 63
OFF
63 ouverte)
Cellule photo-électrique ou bord sensible inutilisé (borne
ON 2
63 fermée)
Alarmes
Alarme Description
FO1 Erreur alimentation moteur
F02 Obstacle pendant le mouvement d'ouverture
FO3 Obstacle pendant le mouvement de fermeture
FO4 Contact borne 62 ouvert
FO5 Condition ayant déterminé I'arrét du moteur
FO6 Contact borne 63 ouvert
FO7 Mémoire EEPROM endommagée
FO8 Erreur codeur
F09 Erreur délai dépassé
F10 Fusible grillé ou absent
F11 Absorption excessive sur la sortie d’alimentation du moteur
Cablage moteur incorrect, inverser les cables d'alimen-
F13 .
tation du moteur
14
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Funciones de la regleta de conexiones
Borne Descripcion Datos nominales Borne Descripcion Datos nominales
T1 Conexién secundario transformador 24 Vea 99 Comun entradas
T2 Conexion secundario transformador 61 Parada (NC)
62 Fotocélula cierre/ Fotocélula (NC)
21 Apertura motor 24 Vee 160 W 63 Fotocélula/Borde sensible (NC)
22 Cierre del motor
12 Negativo salida radio auxiliar/luz de cortesia i
g” . 24 Vee 120 mA 31 Fin d,e carrera 1
1 Positivo accesorios 99 Comun entradas
14 Negativo salida piloto cancela abierta i
g” p 24 Vee 120 mA 32 Fin de carrera 2
1 Positivo accesorios
1 Positivo accesorios 24 V66 500 mA - Masa antena
0 Negativo accesorios ANT | Sefial antena
10 Negativo luz rotativa ,
— - 24 Vce 15 W max
11 Positivo luz rotativa
99 Comun entradas
51 Paso-paso/Abrir (NO)
52 Peatonal/Cerrar (NO)
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Actuadores controlables

VIMAR

Cod. Descripcion

ESM2.D | Actuador ACTO 600D correderas 24 V 600 kg, tarjeta electro-
nica de mando con pantalla

Funciones de las teclas y navegacion por los menus

Tecla Descripcién
Tecla de encendido de la pantalla, acceso a menu y confirmacion
OK de la edicion del valor de un parametro. Cuando el motor esta en

movimiento, muestra la absorcion en A del motor eléctrico

Tecla de desplazamiento hacia arriba por los ments y aumento del

A .
valor de un parametro

v Tecla de desplazamiento hacia abajo por los menus y disminucién
del valor de un parametro

ESC Teclq de apagado de la panta}lla, salida del mend y cancelacion de
la edicion del valor de un parametro

51 Tecla de mando paso-paso

Control previo:

Después de alimentar la central, en la pantalla aparecen el nombre de
la central SL2.D, la version de firmware FX.XX y 3 parpadeos con las
letras FLSH y luego se apaga. Compruebe los LEDs de diagndstico de
las entradas: los LEDs 61, 62, 63 deben estar encendidos v, si los fines
de carrera no estan ocupados, deben estar encendidos también los
LEDs 31y 32. Si no se utiliza alguna entrada de seguridad (61, 62, 63),
hay que puentear el comun (99) y la entrada no utilizada. Si esta abierta
una de las entradas de seguridad (61, 62, 63), parpadea el punto abajo
a la derecha de la pantalla para indicar que hay una seguridad ocupa-
da o que falla, lo que provoca la falta de movimiento de la cancela. Es
entonces necesario comprobar la conexion y el correcto estado de fun-
cionamiento de las seguridades.

Menus

La programacion de la central esta organizada en menus y subments
que permiten acceder y editar los parametros y las ldgicas de la central.
La central cuenta con los siguientes mends de primer nivel:

Calibracion avanzada de la carrera.
La calibracion permite elegir al instalador:
- Posicion de desaceleracion durante la apertura
- Posicion de desaceleracion durante el cierre
- Cuota de apertura peatonal
Mensaje
Tecla en pan- | Descripcion de la fase
talla
- 51 Espera del inicio del procedimiento de calibracion
51 CLOS Al pglsar la tecla: cierre y busqueda del fin de carrera
de cierre
Inicio de la apertura.
< |51 OPEN | Al pulsar la tecla: ajuste de la posicion de inicio de la
E desaceleracion durante la apertura
— Continuacién de la apertura a velocidad de desacele-
- SLO o .
racion hasta el fin de carrera de apertura
Inicio del cierre.
51 CLOS | Al pulsar la tecla: ajuste de la posicion de inicio de la
desaceleracién durante el cierre
Continuacion del cierre a velocidad de desaceleracion
- SLO ) )
hasta el fin de carrera de cierre
Inicio de la apertura peatonal.
51 OPEN | Al pulsar la tecla: ajuste de la cuota de apertura
peatonal
) CLOS Cierre de la hoja desde la posicion de apertura
peatonal
- END Procedimiento finalizado

Autocalibracion:

La edicion de los parametros de la carrera de la cancela no requiere que el
instalador realice nuevas calibraciones; sin embargo, al cambiar los pardmetros
de la carrera, la central necesita aprender de nuevo la curva de corriente, desac-
tivando por consiguiente la deteccion de obstaculos solo durante la maniobra de
autocalibracion. La autocalibracion se sefializa adecuadamente en la pantalla de
la central con la inscripcién 51 que indica que es necesario ejecutar una orden
para que la central se calibre automaticamente.

Una autocalibracion genera los siguientes eventos:

- cambio de los pardmetros: P09-10-11-12-13-14-15-22-25-31.

Menu Descripcién

LRNE Calibracion réapida de la carrera

LRNA Calibracion avanzada de la carrera

PAR Menu de configuracion de los parametros de la central
RAD Menu de gestion de los mandos a distancia

DEF Menu de restauracion de los valores de fabrica

CNT Menu de contadores de maniobras

ALM Menu de alarmas de la tarjeta

PASS Menu de configuracion del nivel de proteccion de la central
Submenus

Todos los submenus se describen en la tabla siguiente.

Calibracion rapida de la carrera.

La calibracion se realiza de forma totalmente automatica y ajusta:

- Desaceleracion durante la apertura a 50 cm de la apertura completa
- Desaceleracion durante el cierre a 75 cm del cierre completo

- Apertura peatonal a 150 cm

Mensaje
w Tecla en pan- | Descripcion de la fase
= talla
5 - 51 Espera del inicio del procedimiento de calibracion
1 [cLos | ik e core bisada o
- OPEN | Medicién de la carrera a velocidad de desaceleracion
- CLOS | Cierre a velocidad normal
- SLO Cierre a velocidad de desaceleracion
- END Procedimiento finalizado
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Parametros de la central
Sub o Valore§
- Descripcion (predefi-
menus -
nidos)
Cierre automatico (ON)
PO1 Cierre automatico no activado OFF
Cierre automatico activado ON
Tiempo de pausa (30)
P02 2 s (tiempo minimo) 2
600 s (tiempo méaximo) 600
Entrada del mando 51 (2)
Comunidad
Durante la apertura el mando no esta activado.
E Si P01 = ON, en pausa se reinicia el tiempo de
o pausa y, si la entrada 51 sigue ocupada, la central
suspende el recuento hasta que la entrada se libere 1
P03 (para la conexion de posibles espiras o temporiza-
dores).
Si P01 = OFF, en pausa vuelve a cerrar.
Durante el cierre vuelve a abrir
Paso-paso (l6gica 4 pasos) 5
Mando secuencial: abrir, parar, cerrar, parar, abrir...
Paso-paso (l6gica 2 pasos) 3
Mando secuencial: abrir, cerrar, abrir...
Parpadeo previo
Parpadeo de la luz rotativa durante 3 s antes de (OFF)
P04 iniciar el movimiento de la cancela
Parpadeo previo desactivado OFF
3 s de parpadeo previo ON
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Cierre rapido (OFF) Velocidad de desaceleracion durante el cierre (30)
Funcién de cierre rapido no activada OFF p14 | Velocidad minima 10
Si durante el cierre la fotocélula esta ocupada y se libera Velocidad maxi 75
pos | durante la apertura o el tiempo de pausa, la central vuel- €locidad maxima
ve a cerrar la cancela, independientemente del tiempo ON Fuerza motor (%) N
de pausa definido, 3 s después de la apertura completa Ajuste del \_/alor de .Ia fuerza suministrada al motor 3)
03 s después de la liberacion de la fotocélula (segun si iy [LEE CmEY la hoja
la liberacién se produce durante la apertura o la pausa). Fuerza minima 1
Funcioén de la entrada de seguridad 63 1 -
Fotocélula (PH): g @) Fuerza maxima 20
- con la cancela barada, no permite la apertura Intensidad de la parada en la fase de apertura (1)
- durante la apertura detiene el movimiento y al libe- p16 | Paradainstantanea 0
rarse continla la apertura 1 parad 5
- con la cancela abierta, no permite el cierre y al ara ‘? suave .
liberarse reinicia el tiempo de pausa Intensidad de la parada en la fase de cierre (1)
- durante el cierre detiene el movimiento y al liberarse p17 |Paradainstantanea 0
acciona la reapertura
P06 | Borde sensible con contacto libre de potencial NC Parac_i.:sl suave - - 5
(BAR): Funcion de las entradas 51 y 52 y mandos a distancia 0)
- con la cancela parada, no permite la apertura 51: mando paso-paso o comunidad de vecinos 0
- durante la apertura se libera, vuelve a cerrar des- 2 52: mando peatonal
pués de la pausa con el cierre automatico activado P18 51: mando solo de apertura 1
- con la canc_el_a_abier.ta, no permite el cierre y al 52: mando solo de cierre
Zberartse r|e|n|C|a el t;%mpo de pzliusa o 51y mando a distancia canal 1: mando solo de apertura )
- durante €l cierre se fibera y VUelve a abrir 52 y mando a distancia canal 2: mando solo de cierre
Borde sensible compensado 8,2 KQ (8K2) 3 Funcién de la entrada de seguridad 62 1)
Mismo comportamiento del borde sensible NC - - :
- - = - Fotocélula de cierre (PHC):
Salida 14 tipo de Sena! Cancela Abierta (SCA) 1) - con la cancela parada, permite la apertura
Cancela cgrrada: no ar.:uvada” 1 - durante la apertura no interviene 1
Cancela sin cerrar: activada fija - con la cancela abierta, no permite el cierre y al
Cancela cerrada: no activada liberarse reinicia el tiempo de pausa
P07 Cancela abriendo: intermitente lenta 2 - durante el cierre acciona una reapertura inmediata
Cancela parada sin cerrar: activadg fija P19 Fotocélula (PH):
EE Cancela cerrando: intermitente rapida - con la cancela parada, no permite la apertura
o Cancela parada: activada fija EE - durante la apertura detiene el movimiento y al libe-
Cancela abriendo: intermitente lenta 3 o rarse contina la apertura 2
Cancela cerrando: intermitente rapida - con la cancela abierta, no permite el cierre y al
Prueba de seguridades (OFF) liberarse reinicia el tiempo de pausa
Prueba no activada OFF - durante el cierre detiene el movimiento y al liberarse
acciona la reapertura
P08 | Prueba activada en entrada 62 1 — -
- Funcién del segundo canal de radio (PED)
Prueba activada en entrada 63 2 . - - 5
- La tecla del mando a distancia asociado al 2° canal de
Prueba.l activada en entrac-itas 62y63 3 radio activa la salida 12 como salida de radio auxiliar 12
Espacio de desaceleracion durante el cierre (RAU) por el tiempo configurado en el parametro P21
Centimetros de |a carrera de cierre gue se pueden (75) P20 || atecla del mando a distancia asociado al 2° canal de
rgcorrer a velocidad de desaceleracion radio activa la apertura peatonal.
PO9 | Ninguna desaceleracion 0 La salida 12 funciona como luz de cortesia (LCO): se PED
" - activa con el movimiento de la cancela y se queda acti-
Ziﬁﬂz longitud de la carrera desacelerada durante 311 vada durante 100 s después de la parada de la cancela
- = Temporizacion de la salida 12 como salida de
Espacio de desaceleracion durante la apertura radio auxiliar (RAU) (1)
Centimetros de la carrera de apertura que se pueden (50) P21 |11 — 1
recorrer a velocidad de desaceleracion s (tiempo minimo)
P10 | Ninguna desaceleracion 0 60 s (tiempo méximo) 60
Méxima longitud de la carrera desacelerada durante 311 Espacio de apertura peatonal (cm) (150)
la apertura p22 | Cuota minima 0
Velocidad normal durante la apertura (100) —
: — Cuota maxima 311
P11 Velocidad minima 50 >
Aceleracion
Velocidad méaxima 100 Rampa de aceleracion hasta alcanzar la velocidad (1)
Velocidad normal durante el cierre (100) pp4 | normal N
p12 | Velocidad minima 50 Aceleracion maxima 1
Velocidad maxima 100 Aceleracion minima _ 5
Velocidad de desaceleracion durante la apertura (30) Rampa de desacelerag el .
Velocidad mini 10 Rampa de desaceleracion entre la velocidad normal y (8)
P13 elocidad minima pos | ladesaceleracion del motor
Velocidad maxima 75 Rampa suave (minima desaceleracion) 1
Rampa empinada (méxima desaceleracion) 8
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Luz de destellos con bateria (OFF) Borrado de mandos a distancia
Luz de destellos no activada para funcionamiento OFF Utilice las teclas A ¥ para seleccionar el nimero de )
con bateria cddigo del mando a distancia que desea borrar
Luz de destellos activada para funcionamiento con Cddigo memorizado en posicién 3 como 1¢ canal.
P ON 1003
bateria <D( ERAS Pulse OK para borrar
Funcionamiento con bateria 0) o Cadigo memorizado en posicidon 3 como 2° canal. 2003
Funcionamiento normal 0 Pulse OK para borrar
pog | Después de una orden de reapertura, permanece 1 Posicion de memoria 3 no ocupada 3
abierta Borrado de todos los mandos a distancia del recep- ALL
Al interrumpirse la alimentacion principal, abre y se 5 tor. Pulse OK durante 5 s para confirmar
queda abierta Configuracion del modo de funcionamiento del receptor de la central:
Hombre presente (0) El receptor de la central funciona en el modo Rolling Code o cédigo fijo segun el
Funcién de hombre presente no activada 0 primer mando a distancia memorizado:
o Hombre presente de emergencia: - si el primer mando a distancia memorizado es Rolling Code, el receptor acepta
g - En condiciones normales, funcionamiento estandar solo mandos a distancia Rolling Code o
- Con las seguridades accionadas, funciona como - si el primer mando a distancia memorizado es de cédigo fijo, el receptor acepta
P29 hombre presente con mandos solo en las entradas 1 solo mandos a distancia de cdigo fijo. )
51y 52 seglin los ajustes del parametro P18. Los Para cambiar el modo de funcionamiento del receptor, es necesario borrar todos
mandos a distancia estan inhabilitados los mandos a distancia presentes en memoria (ERAS-ALL) y memorizar el pri-
Hombre presente activado: mer mando a dl_s'tanma del tipo deseado’. .
- mando paso-paso desactivado’ los mandos a 5 Restauracion de los valores de fabrica
distancia no funcionan. La central acepta solo los Mensaje
mandos de abrir y cerrar sin soltar Tecla en pan- | Descripcion
Sentido de marcha (OFF) talla
Actuador a la izquierda (la cancela, vista del lado i OK 0000 Pulse OK durante 5 s para cargar los valores prede-
p31 | &N el que esta instalado el actuador, abre hacia la OFF ] terminados.
izquierda) Nota:
Actuador a la derecha (la cancela, vista del lado en el ON La carga de los valores de fabrica no requiere realizar de nuevo la calibra-
que esta instalado el actuador, abre hacia la derecha) cion de la carrera, ya que no modifica los parametros P09-10-11-12-13-14-
i j 15-22-25-31.
Gestion de los mandos a distancia EJ. mensaje
en pantalla Contadores
Memorizacion de_una tecla en el 1¢" canal Mensaje
(paso-paso o abrir, segun P18) Tecla |enpan- |Descripcién
Esperando cddigo (pulsar tecla del mando a distan- 0000 talla
cia), el receptor esta vacio AO25 Primer nimero de maniobras absolutas (debe multi-
Esperando cédigo ('pulsar_ tecla del mando a distan- rc B plicarse por 10000)
1CH cia), el recept’or.esta configurado como Rolling Qode v 4075 Segundo nimero de maniobras absolutas
Esper?ndo c?dlgot(!)ulsaf( ted%del mandn’)dg d'?.t.an' fc E En el ejemplo arriba indicado la cancela ha ejecutado:
cia), e ‘recelp') or esta configurado como (,:0 '90, o O | 025 x (10000) + 4075 = 254075 maniobras totales
Memorizacion de la tecla del mando a distancia en - - . - .
g 1001 Primer nimero de maniobras parciales (debe multi-
el 1 canal como 1+ cédigo v P019 )
P - - plicarse por 10000)
Memorizacion de la tecla del mando a distancia en ’ - -
el 1 canal como codigo 55 1055 v 1234 Segundo nimero de maniobras parciales
Memorizacion de una tecla en el 2° canal En el ejemplo arriba indicado la cancela ha ejecutado:
(peatonal o salida 12, seglin P20) 019 x (10000) + 1234 = 191234 maniobras parciales
Esperando c6digo (pulsar tecla del mando a distan- OK 0000 Al pulsar OK durante mas de 5 s, la central pone a
: Y 0000 ' ; ]
cia), el receptor esta vacio cero el recuento del nimero de maniobras parciales
Esperando cddigo (pulsar tecla del mando a dis- Lectura del historial de alarmas
a tancia), el receptor esta configurado como Rolling rc Mensaje
é 2CH | Code Tecla en pan- | Descripcion
Esperando cddigo (pulsar tecla del mando a distan- fc talla
cia), el receptor esta configurado como cadigo fijo Utilice las teclas A ¥ para desplazarse por orden
Memorizacion de la tecla del mando a distancia en 2001 cronoldgico por las alarmas de la central (9 dltimas
el 2° canal como 1¢ cddigo slav XEYY alarmas memorizadas, 1 alarma mas reciente, 9
Memorizacién de la tecla del mando a distancia en 2055 | ' alarmas mas antiguas). X indica la posicion de la
el 2° canal como cédigo 55 < alarma, YY el tipo de alarma (consulte la tabla con la
Control de la posicién en memoria del mando a lista de alarmas)
distancia _ 1F03 En la posicion 1 esta la alarma 03 (consulte la tabla
Esperando codigo (pulsar tecla del mando a distan- none ) con la lista de alarmas)
cia), el receptor esta vacio - 2.no En la posicién 2 no hay ninguna alarma
Esperando codigo (pulsar tecla del mando a dis- o Pulse OK hasta que la pantalla muestre "0000" para
tancia), el receptor esta configurado como Rolling rc 0000 borrar la lista de alarmas memorizadas
CTRL Code — - Configuracion del nivel de proteccion de la central
Esperando codigo (pulsar. tecla del mandg a dls.tlan- fc (predeterminado = OFF)
cia), el receptor esta configurado como codigo fijo n - >
Tecla del mando a distancia en memoria como 1¢ o |OFF Ninguna proteccion
codigo en el canal 1 1001 g1 Proteccion de los menus PAR, DEF, LRNE y LRNA
Tecla del mando a distancia en memoria como 2099 2 Proteccién del ment RAD
codigo 99 en el canal 2 3 Proteccion completa de la central
Tecla sin memorizar no
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Funciones de los leds
LED Estado | Descripcién
DL1 OFF Falta alimentacion de red
ON Alimentacion de red presente
Cuando el motor est4 en funcionamiento: sefial del pri-
OFF ; ]
mer canal del encoder ausente (encoder sin funcionar)
ENCA Cuando el motor est& en funcionamiento: sefial del pri-
ON mer canal del encoder presente (aparece un parpadeo
muy rapido segun la velocidad de giro del motor)
Cuando el motor esta en funcionamiento: sefial del se-
OFF : :
gundo canal del encoder ausente (encoder sin funcionar)
ENCB Cuando el motor esta en funcionamiento: sefial del se-
ON gundo canal del encoder presente (aparece un parpadeo
muy rapido en funcién de la velocidad de giro del motor)
Contacto del fin de carrera 1 (soporte porta-imanes dere-
OFF ) )
31 cho) abierto (fin de carrera ocupado)
Contacto del fin de carrera 1 (soporte porta-imanes dere-
ON A )
cho) cerrado (fin de carrera libre)
Contacto del fin de carrera 2 (soporte porta-imanes iz-
OFF . . !
32 quierdo) abierto (fin de carrera ocupado)
Contacto del fin de carrera 2 (soporte porta-imanes iz-
ON . ) .
quierdo) cerrado (fin de carrera libre)
51 OFF Entrada paso-paso (borne 51) no ocupada
ON Entrada paso-paso (borne 51) ocupada
52 OFF Entrada peatonal (borne 52) no ocupada
ON Entrada peatonal (borne 52) ocupada
61 OFF Contacto de parada (borne 61) abierto (ocupado)
ON Contacto de parada (borne 61) cerrado (no ocupado)
62 OFF Fotocélula en cierre ocupada (borne 62 abierto)
ON Fotocélula en cierre no ocupada (borne 62 cerrado)
63 OFF Fotocélula o borde sensible ocupado (borne 63 abierto)
ON Fotocélula o borde sensible no ocupado (borne 63 cerrado)
Alarmas
Alarma Descripcion
FO1 Error alimentacién motor
F02 Obstaculo durante el movimiento de apertura
FO3 Obstaculo durante el movimiento de cierre
Fo4 Contacto del borne 62 abierto
Se ha producido una situacion que ha provocado la
FO5
parada del motor
FO6 Contacto del borne 63 abierto
FO7 Memoria EEPROM dafiada
FO8 Error encoder
F09 Error tiempo méximo superado
F10 No hay fusible o se ha fundido
F11 Absorcién excesiva en la salida de alimentacién del motor
Cableado incorrecto del motor, deben invertirse los ca-
F13 . o
bles de alimentacion del motor

VIMAR
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- 230 Vac
- 120 Vac
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Funktionen der Klemmblocks
Klemme | Beschreibung Nenndaten Klemme | Beschreibung Nenndaten
T1 Anschluss Sekundarwicklung Transformator 24 Vac 99 Bezugspotenzial Eingange
T2 Anschluss Sekundarwicklung Transformator 61 Halt (Offner)
_ 62 Lichtschranken beim Schlie3en/Lichtschran-
21 Offnung Motor 1 24 Vdc ken (Offner)
22 | SchlieBen Motor 1 160w 63 | Lichtschranken/Kontaktleiste (Offner)
Minusleiter Funk-Hilfsausgang/Zufahrtsbe-
12 leuchtung ig(;/g; 31 Endschalter 1
1 Plusleiter Zubehor 99 Bezugspotenzial Eingange
14 Minusleiter Ausgang fiir Anzeigelampe Tor offen | 24 vdc 32 Endschalter 2
1 Plusleiter Zubehor 120 mA
1 Plusleiter Zubehor 24 Vdc - Antennenerdung
0 Minusleiter Zubehor 500 mA ANT | Antennensignal
10 Minusleiter Blinkleuchte 24 Vdc
11 Plusleiter Blinkleuchte 15 W max
99 Bezugspotenzial Eingénge
51 Schrittmotor/Offnen (SchlieRer)
52 FuRgangeroffnung/Schlieflen (SchlieRer)
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Steuerbare Torantriebe

Art. Beschreibung

ESM2.D | Antrieb ACTO 600D Schiebetore 24 V 600 kg, elektronische

Leiterplatte mit Display

Tastenfunktionen und Menunavigation

Taste Beschreibung
Taste Display einschalten, Menlu aufrufen und Parameter-
OK Wertdnderung bestéatigen. Zeigt bei laufendem Motor die
Stromaufnahme in A des Elektromotors an
A Taste Menu nach oben scrollen und Parameterwert erhéhen
v Taste Meni nach unten scrollen und Parameterwert verringern
ESC Tastg_ Display ausschalten, Menl beenden und Parameter-
Wertanderung abbrechen
51 Steuertaste fur Schrittmotor

Vorabkontrolle:

Nach Einschalten der Steuergerateversorgung erscheinen am Display der
Name des Steuergeréts als SL2.D, die Firmware-Version FX.XX sowie 3
Blinkimpulse mit dem Eintrag FLSH, diese werden dann ausgeblendet.
Die Diagnose-LEDs der Eingéange uberpriifen, die LEDs 61, 62, 63
mussen erleuchtet sein, bei nicht ausgeldsten Endschaltern miis-

sen ebenfalls die LEDs 31 und 32 erleuchtet sein. Falls einer der
Sicherheitseingéange (61, 62, 63) nicht verwendet werden sollte, eine
Schaltbriicke zwischen dem Bezugspotenzial (99) und dem jeweils nicht
benutzten Eingang einfigen. Sollte einer der Sicherheitseingange (61,
62, 63) gedffnet sein, blinkt der Punkt am unteren Displayrand rechts als
Hinweis darauf, dass eine ausgeldste/nicht funktionsfahige Sicherheit fur
die ausbleibende Torbewegung zustandig ist. Anschluss sowie korrekte
Funktionsweise der Sicherheiten miissen daher Uberpruft werden.

Menu

Die Programmierung des Steuergerats ist in Meni und Untermenis
organisiert, die das Abrufen und die Anderung der Parameter und
Logiken des Steuergerats ermoglichen. Das Steuergerat beinhaltet fol-
gende Menis der ersten Ebene:

VIMAR

Erweiterte Laufeinstellung.

Mit dieser Einstellung kann der Installationstechniker Folgendes wéhlen:

- Abbremslage beim Offnen

- Abbremslage beim SchlieRen

- MaR der FuRgangersffnung

Taste Display- Beschreibung der Phase

Meldung

- 51 Warten auf Beginn der Einstellung
Beim Driicken der Taste: Schlie3en und Suche

51 CLOS des SchlieB-Endschalters
Beginn der Offnung.

51 OPEN Beim Driicken der Taste: Einstellung der Start-

= position fiir die Abbremsung beim Offnen
“ B sLo Fortsetzung der Offnung mit Abbremsge-

schwindigkeit bis zum Offnungs-Endschalter
Beginn der SchlieBung.

51 CLOS Beim Driicken der Taste: Einstellung der Start-
position fur die Abbremsung beim SchlieRen

) sLO Fortsetzung der SchlieRung mit Abbremsge-
schwindigkeit bis zum SchlieR-Endschalter
Beginn der FuRganger-Offnung.

51 OPEN Beim Driicken der Taste: Einstellung des Ma-
Res fiir die FuRganger-Offnung

) cLOS Schl|e"[3en des Flugels aus der Position
FuRganger-Offnung

- END Vorgang abgeschlossen

Selbsteinstellung:

Bei Anderung der Torlaufparameter braucht der Installationstechniker
keine neuen Einstellungen vorzunehmen. Das Steuergerat muss jedoch
in diesem Fall die Stromkurve neu einlernen und dazu die Hinderniser-
kennung nur wéhrend der Bewegung zur Selbsteinstellung deaktivieren.
Die Selbsteinstellung wird am Display des Steuergerats mit dem Eintrag
51 als Hinweis darauf angezeigt, dass zur Selbsteinstellung des Steuer-
geréts ein Befehl ausgefihrt werden muss.

Ausgelost wird eine Selbsteinstellung durch folgende Ereignisse:

- Anderung der Parameter: P09-10-11-12-13-14-15-22-25-31.

Menu Beschreibung
LRNE Schnelle Laufeinstellung
LRNA Erweiterte Laufeinstellung
PAR Meni Einstellung der Steuergerateparameter
RAD Menu Verwaltung der Funkfernsteuerungen
DEF Menu Wiederherstellung der Werkseinstellungen
CNT Menu Bewegungszahler
ALM Menu Leiterplattenalarme
PASS Menu Einstellung Schutzgrad des Steuergerats
Unterment
Samtliche Untermends sind in folgender Tabelle beschrieben.
Schnelle Laufeinstellung.
Bgi der vollautomatischen Einstellung wird Folgendes eing"erichtet:
- Offnungs-Abbremsung bei 50 cm vor dem vollstandigen Offnen
- Schlie3-Abbremsung bei 75 cm vor dem vollstéandigen Schlie3en
- Fullgangeroffnung bei 150 cm
Taste Display- Beschreibung der Phase
w Meldung
§ - 51 Warten auf Beginn der Einstellung
— Beim Driicken der Taste: SchlieRen und Suche
51 CLOS des Schlie3-Endschalters
) OPEN !\j/ilglizﬁn des Laufwegs bei Abbremsgeschwin-
- CLOS SchlieBen mit normaler Geschwindigkeit
- SLO SchlieBen mit Abbremsgeschwindigkeit
- END Vorgang abgeschlossen

Steuergerateparameter
Unter- LS
. Beschreibung (Stan-
Menu
dard)
Automatisches SchlieRen (ON)
P01 Automatisches Schliel3en nicht aktiviert OFF
Automatisches SchlieRen aktiviert ON
Pausenzeit (30)
P02 2 s (Mindestzeit) 2
600 s (Hochstzeit) 600
Steuereingang 51 (1)
Wohnanlage
Beim Offnen ist der Befehl nicht aktiv.
Startet bei PO1 = ON in Pause die Pausen-
E zeit neu; falls der Eingang 51 aktiviert bleibt,
o unterbricht das Steuergerat die Zahlung bis zur 1
Deaktivierung des Eingangs (fur den Anschluss
etwaiger Schleifen oder Timer).
P03 Schlief3t bei PO1 = OFF in Pause.
Offnet beim SchlieRen
Schrittbetrieb (4 Schritt-Logik)
Sequentielle Steuerung Offnen, Stopp, Schlie- 2
Ren, Stopp, Offnen...
Schrittbetrieb (2 Schritt-Logik)
Sequentielle Steuerung Offnen, SchlieRen, 3
Offnen...
Vorblinken
3 s Blinken der Blinkleuchte vor Einsetzen der (OFF)
P04 Torbewegung
Vorblinken deaktiviert OFF
3 s Vorblinken ON
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Schnelles SchlieRen (OFF) Abbremsgeschwindigkeit beim SchlieRen (30)
Schnelle SchlieRfunktion nicht aktiviert OFF p14 | Mindestgeschwindigkeit 10
Wenn die Lichtschranke beim Schlie3en wah- 5ch hwindiakei
rend der Offnung oder der Pausenzeit beschaltet Hochstgeschwindigkeit 75
po5 | und freigegeben wird, schlieRt das Steuerge- Motorkraft (%)
rat das Tor unabhangig von der eingestellten ON SteIIE den Wert der Motorkraft zum Schieben des 3)
Pausenzeit 3 s nach der vollstandigen Offnung P15 Torflugels ein
bzw. 3 s nach Freischalten der Lichtschranke Min. Schubkraft 1
(je nachdem, ob das Freischalten wahrend der
Offnung oder der Pause erfolgt). Max. Schubkraft 20
Funktion Sicherheitseingang 63 (1) Stérke der Bremsung beim Offnen 1)
Lichtschranke (PH): p1e | Sofortige Bremsung 0
- verhindert die Offnung bei stehendem Tor Sanfe B 5
- stoppt die Bewegung beim Offnen und setzt die an € bremsung . -
Offnung beim Freischalten fort 1 Starke der Bremsung beim Schliel3en (1)
- verhindert das Schlielen bei offenem Tor und p17 |Sofortige Bremsung 0
ladt die Pausenzeit beim Freischalten neu
- stoppt die Bewegung beim SchlieBen und Sanfte Bremsung 5
veranlasst eine Offnung beim Freischalten Funktion Eingéange 51 und 52 und Funkbefehle (0)
P06 Kontaktleiste mit potenzialfreiem Ruhekontakt 51: Schaltbefehl Schrittbetrieb oder Wohnanlage 0
(BAR): 52: Schaltbefehl FuRgangeroffnung
- verhindert die Offnung bei stehendem Tor 51: Schaltbefehl nur Offnen
- gibt beim Offnen frei, schlieRt nach der Pause 2 P18 |52: Schaltbefehl nur SchlieRen L
bei aktiviertem automatischem Schlieen 51 und Funkbefehl Kanal 1: Schaltbefehl nur
- verhindert das Schlielen bei offenem Tor und Offnen
ladt die Pausenzeit beim Freischalten neu 52 und Funkbefehl Kanal 2: Schaltbefehl nur 2
- gibt beim Schlielen frei und 6ffnet SchlieRen
Kontaktleiste mit Ausgleichswiderstand 8,2 kQ Funktion Sicherheitseingang 62 1)
(8K2) 3 - - - -
Gleiches Verhalten der Kontaktleiste mit Ruhekontakt L'Cht..s chrank_en"belm Sch_lleBen (PHC):
= - - ermdglicht die Offnung bei stehendem Tor
Ausgang 14 fiir Anzeige Tor offen (SCA) (2) - spricht beim Offnen nicht an L
Tor geschlossen: nicht aktiv _ 1 - verhindert das SchlieBen bei offenem Tor und
Tor nicht geschlossen: permanent aktiv - ladt die Pausenzeit beim Freischalten neu
Tor geschlossen: nicht aktiv g - steuert eine sofortige Offnung beim Schliefen
E(: po7 | Jorbeim Offnen: langsames Blinken 2 P19 | Lichtschranke (PH):
& Tor gestoppt nicht geschlossen: permanent aktiv - verhindert die Offnung bei stehendem Tor
Tor beim SchlieRen: schnelles Blinken - stoppt die Bewegung beim Offnen und setzt die
Tor gestoppt: permanent aktiv Offnung beim Freischalten fort 2
Tor beim Offnen: langsames Blinken 3 - verhindert das Schlieen bei offenem Tor und
Tor beim SchlieRen: schnelles Blinken ladt die Pausenzeit beim Freischalten neu
Sicherheitstest (OFF) - stoppt die ngegung beim_SchIie_@en und
Test nicht aktiv OFF verarTIasst elr.1e Offnung beim Freischalten
P08 | Test aktiv an Eingang 62 1 Fl.mktlon zweiter Funkkana! (PED)
Test aktiv an Eingang 63 P Die dem 2. Funkkanal zugewiesene Taste der
- - Funkfernsteuerung aktiviert den Ausgang 12 als 12
Test aktiv an E!ngang 6_2 und 63 3 Funk-Hilfsausgang (RAU) fiir die in Parameter
Bremsweg beim Schlie3en poo | P21 eingestellte Zeit
Mit Abbremsg_eschwmdlgkelt zurﬂckgelegte An- (75) Die dem 2. Funkkanal zugewiesene Taste der
P09 zahl von Zentimetern beim SchlieBlauf des Tors Funkfernsteuerung aktiviert die FuRgangersffnung.
Keine Abbremsung 0 Der Ausgang 12 funktioniert als Komfortlicht PED
- — - (LCO): aktiviert sich bei Bewegung des Tors und
Maximale Lange des abgebremsten SchlieRlaufs 311 bleibt filr 100 s nach dem Halt des Tors aktiviert
Bremsweg beim Offnen Zeitsteuerung des Ausgangs 12 als
Mit Abbremsgeschwindigkeit zurtickgelegte An- (50) Funk-Hilfsausgang (RAU) (1)
zahl von Zentimetern beim Offungslauf des Tors P21 - -
P10 - 1 s (Mindestzeit) 1
Keine Abbremsung 0
Maximale Lange des abgebremsten Offnungslaufs | 311 60 s (Hochstzet) 00
aximate -ange e_s a_ ge .re s_e = ungsauls Weg fiir FuBgangersffnung (cm) (150)
Normale Geschwindigkeit beim Offnen (100) -
p11 | Mindestgeschwindigkeit 50 p22 | Min. Ma 0
Hachstgeschwindigkeit 100 Max. Mal3 311
Normale Geschwindigkeit beim SchlieRen (100) Beschleunigung _ _
- — Beschleunigungsrampe bis zum Erreichen der (1)
p12 | Mindestgeschwindigkeit 50 024 normalen Geschwindigkeit
Hochstgeschwindigkeit 100 Max. Beschleunigung 1
Al.abremsgescl?m‘ndlgkelt beim Offnen (30) Min. Beschleunigung ‘ 5
p13 | Mindestgeschwindigkeit 10
Hochstgeschwindigkeit ‘ 75
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Abbremsrampe
Abbremsrampe zwischen normaler und

®)

Speicherplatz der Funkfernsteuerung prufen

Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue-

dem 2. Kanal als 55. Code

pos | Abbremsgeschwindigkeit des Motors rung) bei unbeschriebenem Empfanger none
Sanfte Rampe (min. Abbremsung) 1 Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- o
- rung) bei auf Rolling Code gesetztem Empfanger
Steile Rampe (max. Abbremsung) 8 N
- - - - CTRL Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue fc
Blinkleuchte bei Batteriebetrieb (OFF) rung) bei auf Festcode gesetztem Empfanger
P27 | Blinkleuchte bei Batteriebetrieb nicht aktiv OFF Als 1. Code auf Kanal 1 gespeicherte Taste der
Blinkleuchte bei Batteriebetrieb aktiv ON Funkfernsteuerung 1001
Batteriebetrieb (0) Als 99. Code auf Kanal 2 gespeicherte Taste der 2099
Normaler Betrieb 0 2 Funkfernsteuerung
P28 | Bleibt nach einem Offnungsbefehl offen 1 o4 Taste nicht im Speicher no
Offnet und bleibt bei Ausfall der Hauptversorgung 2 Loschen der Funkfernsteuerungen
offen Mit den Tasten A ¥ die Codenummer der zu }
Selbsthaltung (0) I6schenden Funkfernsteuerung auswéhlen
9(: Funktion Selbsthaltung nicht aktiviert 0 In Platz 3 als 1. Kanal gespeicherter Code. Mit 1003
o Not-Selbsthaltung: ERAS OK I6schen
- Standardbetrieb unter normalen Bedingungen In Platz 3 als 2. Kanal gespeicherter Code. Mit 2003
- Funktioniert bei ausgelosten Sicherheiten wie OK léschen
die Selbsthaltung mit Schaltbefehlen nur an 1 Speicherplatz 3 nicht belegt 3
P29 den Eingangen 51 und 52 It. Einstellungen des Loschen aller Funkfernsteuerungen des Emp-
Parameters P18. Die Funkfernsteuerungen fangers. OK 5 s lang zum Bestatigen driicken
sind deaktiviert - - " =
Selbsthal Kiiviert Einstellung der Betriebsart des Steuergerat-Empféngers:
g hStI Et?n}?l g t}':".eg' ieb deakivi In Abhéngigkeit von der ersten gespeicherten Funkfernsteuerung funkti-
- Schaltbefehl Schrittbetrieb deaktiviert, oniert der Empfanger des Steuergeréts in der Betriebsart Rolling Code
Funkfernsteuerungen funktionieren nicht. Das 2 oder Eestcode:
gtiuﬁtrgefraglaké?fptlert ngrsdlilge[{\altenen -ist als erste eine Funkfernsteuerung mit Rollingcode gespeichert wor-
C ‘r’_‘ erenle Diinén und schlielsen den, akzeptiert der Empfanger nur Rollingcode-Funkfernsteuerungen
Laufnc.htung E— : (OFF) -ist als erste eine Funkfernsteuerung mit Festcode gespeichert worden,
Aktor links (das von der Seite mit installiertem OEE akzeptiert der Empfanger nur Festcode-Funkfernsteuerungen.
P31 | Aktor gesehene Tor 6ffnet nach links) Um die Betriebsart des Empfangers neu einzustellen, missen alle ge-
Aktor rechts (das von der Seite mit installiertem ON speicherten Funkfernsteuerungen geléscht (ERAS-ALL) und die erste
Aktor gesehene Tor 6ffnet nach rechts) Funkfernsteuerung des gewiinschten Typs gespeichert werden.
Beispiel Wiederherstellung der Werkseinstellungen
Verwaltung der Funkfernsteuerungen Display- Display-
meldung Taste meldung Beschreibung
Speichern einer Taste auf dem 1. Kanal = - -
B OK 5 s lang drucken, um die Werkseinstellun-
(Schrittbetrieb oder Offnen, sieche P18) i | OK 0000 gen zu Iadgn
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- 0 . :
rung) bei unbeschriebenem Empfanger 0000 Hinweis: . . .
Wart f Code (Tastendruck Funkf : Das Laden der Werkseinstellungen erfordert keine Neueinstellung
a e[)‘ au f; TI_( af:eg ruc t“t” eg‘s ef‘fe' rc des Torlaufs, da hierbei die Parameter P09-10-11-12-13-14-15-22-
1CH rung) bei auf Rolling Code gesetztem Empfénger 25-31 nicht geandert werden.
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- "
. a fc Zahler
rung) bei auf Festcode gesetztem Empféanger -
Speichern der Taste der Funkfernsteuerung auf 1001 Taste D'Sﬂay' Beschreibung
& dem 1. Kanal als 1. Code meldung
< Speichern der Taste der Funkfernsteuerung auf 1055 B} AO25 Erste Anzahl der Bewegungen als Absolutwert
o dem 1. Kanal als 55. Code (ist mit 20000 zu multiplizieren)
Speichern einer Taste auf dem 2. Kanal (FuR- v 4075 Zweite Anzahl der Bewegungen als Absolutwert
gangeroffnung oder Ausgang 12, siehe P20) | Im vorhergehenden Beispiel hat das Tor:
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- 0000 & | 025 x (10000) + 4075 = 254075 Gesamtbewegungen ausgefuhrt
rung) bei unbeschriebenem Empfanger v PO19 Erste Anzahl der Bewegungen als Teilwert (ist
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- rc mit 10000 zu multiplizieren)
ocH | Tung) bei auf Rolling Code gesetztem Empfénger v 1234 Zweite Anzahl der Bewegungen als Teilwert
Warten auf Code (Tastendruck Funkfernsteue- fc Im vorhergehenden Beispiel hat das Tor:
rung) bei auf Festcode gesetztem Empfanger 019 x (10000) + 1234 = 191234 Teilbewegungen ausgefiihrt
dSpelczheén delr Tasltegeé Funkfernsteuerung auf 2001 - 0000 wird OK langer als 5 s gedriickt, [5scht das
em 2. kanal als .. Lode Steuergerat den Zahler der Teilbewegungen
Speichern der Taste der Funkfernsteuerung auf 2055
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Alarmverlauf lesen FO6 Kontakt Klemme 63 offen
Taste Display- Beschreibung FO7 EEPROM-Speicher beschéadigt
meldung Fo8 Fehler Encoder
Mit den Tasten A V die Alarme des Steuer- FO9 Fehler Timeout Uiberschritten
gerats_chronologisch scrollen (die letzten 9 F10 Sicherung durchgebrannt oder nicht vorhanden
AV X.FYY gespemherten Alarme, .l neues_terAIa_r_m, o Zu hohe Stromaufnahme am Versorgungsausgang
s altester Alarm). X bezelchngt die Position Qes F11 des Motors
| Alarms, YY den Alarmtyp (siehe Tabelle mit der
< Alarmliste) F13 Falsche Motorverkabelung, Versorgungskabel des
] Lros | InPosition 1 befindet sich der Alarm 03 (siehe Motors vertauschen
Tabelle mit der Alarmliste)
- 2.no In Position 2 liegt kein Alarm an
OK solange driicken, bis am Display "ooo0" er-
OK 0000 scheint, um die Liste der gespeicherten Alarme
lI6schen zu kdnnen
Schutzgrad des Steuergeréts einstellen (Werkseinstellung =
OFF)
& | OFF Kein Schutz
<1 Schutz der Menus PAR, DEF, LRNE und LRNA
2 Schutz des Menis RAD
8 Kompletter Schutz des Steuergerats
LED-Funktionen
LED Status | Beschreibung
DL1 OFF Keine Netzversorgung
ON Netzversorgung
OFF Bei laufendem Mot_or:_kein _Signal erster Encoderka-
nal (Encoder funktioniert nicht)
ENCA Bei laufendem Motor: Signal erster Encoderkanal
ON vorhanden (angezeigt mit sehr schneller Blinkim-
pulsen, abhangig von der Motordrehzahl)
OFF Bei laufendem Motor_: k(_ain S@gnal zweiter Encoder-
kanal (Encoder funktioniert nicht)
ENCB Bei laufendem Motor: Signal zweiter Encoderkanal
ON vorhanden (angezeigt mit sehr schneller Blinkim-
pulsen, abhangig von der Motordrehzahl)
OFF I::ndschalter—Kontakt 1 (rechter Magnet-Bugel) ge-
31 offnet (Endschalter beschaltet)
ON Endschalter-Kontakt 1 (r_echter Magnet-Bugel) ge-
schlossen (Endschalter nicht beschaltet)
OFE Endschalter-Kontakt 2 (linker Magnet-Blgel) geoff-
32 net (Endschalter beschaltet)
ON Endschalter-Kontakt 2 (Ijnker Magnet-Biigel) ge-
schlossen (Endschalter nicht beschaltet)
51 OFF Eingang Schrittbetrieb (Klemme 51) nicht beschaltet
ON Eingang Schrittbetrieb (Klemme 51) beschaltet
52 OFF FuRgangereingang (Klemme 52) nicht beschaltet
ON FuRRgangereingang (Klemme 52) beschaltet
OFF Stoppkontakt (Klemme 61) offen (beschaltet)
61 Stoppkontakt (Klemme 61) geschlossen (nicht be-
ON schaltet)
OFF Lichtschranke beim SchlieRen beschaltet (Klemme
62 6? offen) _ _ _
ON Lichtschranke beim Schliefen nicht beschaltet
(Klemme 62 geschlossen)
Lichtschranke oder Kontaktleiste beschaltet (Klem-
OFF
63 me 63 offen) ‘ ‘
ON Lichtschranke oder Kontaktleiste nicht beschaltet
(Klemme 63 geschlossen)
Alarme
Alarm Beschreibung
FO1 Fehler Motorversorgung
F02 Hindernis bei der Offnungsbewegung
FO3 Hindernis bei der Schlielbewegung
Fo4 Kontakt Klemme 62 offen
FO5 Ereignis, das den Stopp des Motors verursacht hat
24
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NeiToupyieg kAépag
Emaen . OvopaaoTika Emaen . OvopaoTika
kAépag Meptypaen aToIxEia KAEpOG Mepiypagn OTOIXEIO
T1 Aeutepeliouoa oUVOED LUETAOXNKMATIOTA 24 Vac 99 Kolivég gioodol
T2 Aeutepeliouoa oUVOEDT UETAOXNMATIOTH 61 Aiakot (N.C.)
: . 62 ®wrokUTTapo aTo kAgioiuo/PwrokuTtrapo (N.C.)
21 | Avoiypa Kivnmpa 24 vdc 63 | dwrokuTTapo/EuaiodnTo dkpo (N.C.)
22 KAeioigo kivntipa 160 W
12 ApvnTikd BonBnTikng €£680ou TnAexeIpioTnpiou/Bon- 24 Ve 31 TeppaTIKOG B10KOTITNG Bladpour|s 1
BnikoU QuTog 120 mA 99 | Kovég gigodol
1 OeTiKO e8apTNUATWY 32 | Tepuatikdg SIOKOTITNG DIASPOMIG 2
14 ApvnTiko £6680U Auxviag avoIKTHG KayKeAOTTOPTAS | 24 Vdc
1 OgTIKS €COpTNUATWY 120 mA - eiwaon kepaiog
1 OgTIKS €CopTNUATWY 24 Vdc ANT | Zua kepaiag
0 ApvnTikS £L0PTNUATWY 500 mA
10 ApvnTikd Aag 24 Vdc
11 OeTIKO PAag 15 W max
99 Kolvég gioodol
51 Bnuarikn Asiroupyia/Avolypa (N.O.)
52 Aigheuon Tedwv/KAeionpo (N.O.)
25
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EAgyxopevol ekKIVNTEG

VIMAR

Kwa. Mepiypagn

ESM2.D | Ekkivntg ACTO 600D cupdpeveg 24 V 600 kg, nAekTpovikn
TIAQKETO EAEyXOU PE 006V

Aeimoupyieg Twv TTARKTPWYV Kal TTEPIRYNON OTA JEVOU

MNAAkTpo | Mepiypagn
MAAKTPO evepyoTToinong 0Bovng, Tpdofacng pevou kai emBepai-
OK wong aMayig TipAg Tapapétpou. OTav o KIvNTAPAG BpiokeTal o€

Kivnon, ep@avifel Tnv amoppd@nan Tou NAEKTPIKOU KivnTApa o€ A

MAAKTPO peTakivnong oTta pevou TTPOG Ta TTAvw Kal augnong TIWAG

A TTAPAPETPOU

v MAAKTPO pETAKIVNONG OTA PEVOU TTPOG Ta KATW KOl PEIWONG TIUAG
TTAPAMETPOU

ESC MAAKTPO GTrevsp'vonoincnlg 006vng, €¢6dou atmé pevou kal akupw-
ong aAayAg TIPAG TTOPAPETPOU

51 MAAKTPO €VTOAAG BnuaTiKAG AeiToupyiag

MpoKaTAPKTIKOG EAEYXOG:

Metd TNV Tpo@od0aia TG KEVIPIKAG povadag, aTnv 08vn eugavifovral To Gvopa
NG KEVTPIKAG Povadag tou avaypdgetal wg SL2.D, n ékdoan Tou UNikoAoyIodI-
kou FX.XX kai 3 avaAapTég pe Tnv évdeign FLSH, ol otmoieg otn ouvéxeia aofn-
vouv. EAEygTe TIg Auyvieg led diayvwoTikou eAéyxou Twv e1068wv. Or Auyvieg led
61, 62, 63 Tpémel va gival avappéveg. Eav ol TeppaTikoi d1akoTITeG Sladpoprig dev
éxouv evepyotroinBei, TpéTel va gival avappéveg Kai ol Auxvieg LED 31 kai 32.
Edv pia amé Tig e106d0ug aopaAeiag (61, 62, 63) dev xpnoipoTroieital, TOTTo-
BetrioTe pia yépupa avdueoa aTtnv Koivr emagr (99) kai Tnv gicodo Tou dev
xpnoipotoigital. Edv pia amd 116 e106d0ug aopaAeiag (61, 62, 63) civar avoikr,
n KOUKkida KaTw de€id otnv 086vn avaBoafrvel yia va uTrodeifel 6TI pia £i0000G
ao@aAeiag Tou €xel evepyotroinOeildev Aeitoupyei Ba TTpokaAéael TNV un Kivnon
NG KaykeAdTTOpTaG. ETropévng, TTpétel va emaAnBeloeTe Tn oUvOEoN Kal Tn
owaTr katdoTtaon Aeiroupyiag Twv e1068wv acPaAeiag.

MevoU

O mpoypappaTiopdg TNG KEVTPIKAG HOVASAG OPYAVWVETAI GE PEVOU KOl UTTOEVOU
TTIOU £MTPETTOUV TNV TTPOORACN KAl TV TPOTTOTTOINGN TWVY TIAPARETPWY KAl TwY
AOYIKWV oUGTNPATWY TNG KEVTPIKAG Povadag. H kevTpikA povada diabétel Ta
TIAPOKATW PEVOU TTPWTOU ETTITIEDOU:

Mponypévn Baduovounaon Siadpopng.
H BaBuovéunon mapéxel aTov XeIpIoTh T duvaToTNTa Vo ETTIAEEEN T EEAG:
- ©¢on empBpdduvong aTo avolyua
- ©¢on emPBpaduvong aTo KAEIoIPO
<Z( - Tiur) avoiyparog SiéAeuong Tredwv
14 . Mivupa .,
— | TIARKTPO 0B6Vne Neprypaen edong
- 51 Avapovn yia évapén diadikaaiog Babuovéunong
51 CLOS Ortav 1TGTr]9£I TO’T[)\r]KTpOZ K)\EIIO'IHO Kot avagntnon
TEPUATIKOU DIOKOTTTN SIadPOWNG KAEITipaTOg
‘Evapgn avoiyuaTog.
51 OPEN | Otav matnBei 1o TAAKTPO: pUBUIoN TnG Béong évap-
¢ng emPBpaduvang aTo Gvolyua
) SLO EktéAeon Tou avoiypaTog aTnv TaxUtnTa £MBPAduvong
€wg Tov TEPUATIKG BIOKATTTN B108POUAG AVOiyUaTOG
‘Evapén kAeioiparog.
51 CLOS | Orav matnBei 1o mAAKTPO: pUBUIoN TnG BEong Evap-
=S &ng emBPABUVONG 0T KAEiTIUO
5 ExTéAeon Tou kAgioipaTog oTnv TaxutnTa emppdduvong
- SLO . . X i .
€wg ToV TEPUOTIKG BIOKOTTTN BladpopnG KAEITIUOTOG
‘Evapén avoiypatog diéAeuang Teduwv.
51 OPEN | Otav matn0ei 1o MAAKTPO: pUBUION TNG TIUAG avoiy-
patog diEAeuong TTedwyv
) CLOS K)\almuo'(pu)\)\ou até Tn 6éon Tou avoiypatog diEAEu-
ong eV
- END H diadikaaio oAokAnpwenke

Autoparn Babuovopnon:

H aAAayr) Twv TTapapéTpwy SIadpopng TNG KAYKEAGTTOPTAG eV OUVETTAYETAI TV
avayKkn eKTEAEONG VEWV BABUOVOUACEWY aTTO TOV TEXVIKO EYKATAOTAONG. AVTi-
Oeta, €dv aAANGEeTE TIG TTAPAUETPOUG SIAdPOMNG, N KEVTIPIKA povada TTpétrel va
aToBnkeloel Eava TNV KAUTTUAN pEUPATOG, OTTEVEPYOTTOIWVTAG ETTOUEVWS TV QVi-
XVEUON eptrodiou pévo Katd Tov eAlypd autéparng Babuovounong. H autéuatn
BaBuovounon emonuaiveTal KATGAANAa aTnv 008vn TNG KEVTPIKAG HOVAdAG pE
TNV €voelgn 51 yia va uTrodeiCel OTI TIPETTEN va EKTEAEDTEN HIA EVTOAR YIa va TTpay-
patotroinBei autépaTn Babuovounaon Tng KEVTPIKAG ovadag.

Ta oupBavTa Tou TTpokaAoUv TNV autéuaTn Baduovounon eival Ta e§AG:

- aMayn TTapapérpwv: P09-10-11-12-13-14-15-22-25-31.

Menu Mepiypagn

LRNE Tayeia BaBuovounon diadpoung

LRNA Mponypévn Baduovounacn diadpoung

PAR Mevou puBuiong TTapPAPETPWY KEVTPIKAG Hovadag

RAD Mevou diayeipiong TnAEXEIPIOTNPIWV

DEF Mevou eTTavaQopAg EPYOSTACIAKWY TIMWV

CNT MevoU peTpNTWV EAYUWV

ALM Mevou cuvayeppwy TTAAKETAG

PASS MevoU puBpiong emTTESOU TTPOOTACIOG KEVTPIKAG HOVAdaG
YtropevoU

‘OAa 1o utTopEVOU TTepIypd@ovTal GTOV TTAPAKATW TTVAKA.

Taxeia BaBuovopnon Siadpopng.

H BaBuovépnon mpayyatoToleital aTnV TARPWS aUTOHATN AEIToupyia Kai
pubuicel Ta €€RG:

- EmBpdaduvan oto dvolypa ata 50 cm atmé T0 TARPEG Gvolypa

- EmBpdaduvan oo kAgioipo ota 75 cm amd T0 TArPES KAEioIHO

- Avolypa yia di€Aeuon Trewy oTa 150 cm

% MNAQKTPO ?;]g:n“: Mepiypaen @dong
5 - 51 Avapovr yia évapgn diadikaoiog abuovépunong
Otav TatnOei To TAAKTPO: KAEiTIYO Kal avadAtnon

51 CLOS TEPUATIKOU BIOKOTITN Sladpoprig KAEITipaTog
- OPEN | Métpnaon Tng diadpopng e Taxutnta empBpaduvong
- CLOS | KAcgiolpo pe kavoviki Taxitnta
- SLO KAgioigo pe taxutnTa emppaduvong
- END H diadikacia oAokAnpwlnke
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MapdpeTpoI KEVTPIKAG povAdag

Yrro- Tiuég
. MNepiypaen (Trpogmi-
pevou .
Aeypéveg)
Autoparo kAgioipo (ON)
P01 Mn evepyoTroinuévo auTéuaTo KAEIoIPo OFF
Evepyotroinuévo autépaTto KAEioIyo ON
Xpoévog mauong (30)
P02 2 deur. (eAdx10TOG XPOVOG) 2
600 deuT. (uéyioTOg XPOVOG) 600
Eicodog eAéyyou 51 (1)
Aeitoupyia TTOAUKaTOIKIOG
Kard 1n didpkeia Tou avoiyuarog, n evioAr dev gival
EVEPYOTTOINMEVN.
E Edv P01 = ON, otnv kardoTaon adong o Xpdvog
o TTaUONG AVAVEWVETAI Kal GV N €icodog 51 TTapayeivel 1
EVEQYOTTOINMEVN, N KEVTPIK HOVAda avaoTéAAEI TN
P03 UETPNON £WG TNV OTTEVEPYOTTOINGN TNG EI06J0U (YIa TN

oUvdEDN TBaVWV OTTEIPWY A TOU XPOVOBIOKAOTTTN).
Edv P01 = OFF, oTnv katdoTtaon Tralong KAEivel.
270 KA€ioIHO avoiyel

Bnuarikn Asitoupyia (Aoyiké KUKAwua 4 Bnpdtwy)
AkolouBiakr| evToAr, dvolypa, 81aKoTTr, KAgioIyo, 2
SlaKoTTH, Avolyua...

Bnpartiki Agitoupyia (Aoyiké KUKAwpa 2 BnudTwy)
AkohouBiakr| evToAR, dvolyua, kKAgioluo, dvolyua...

MpoavaAaptrn
AvoAapTrr) Tou QAAG yia 3 SeUT. TIPIV aTTé TNV évap- (OFF)
P04 &n TG Kivnong Tng KayKeAGTIOPTOG

ATTEVEPYOTTOINUEVN TTPOAVAAAUTTH OFF

3 deuT. TTPoavaAaUTIAG ON
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ELVOX Gates
SL24.D
I'pRyopo kAgioipo (OFF) Auvapn kivntipa(%) (%)
Mn evepyoToinuévn Aeroupyia ypriyopou KAEIGILOTOC OFF PuBjiCel v TipA S0vapng Trou TrapexeTal aTé Tov kivaT- | (3)
Edv 10 wTokUTTaPO 0TO KAEIOIUO EVEPYOTTOINOET KOl ATTOOE- p15 [PAYIOTNV wBnan Tou gUAAoY
b0 OPEUTET KATG TO GVOIYHO 1} TO XPOVIKS BIdaTnua Tratong, n EAdxioTn S0vaun 1
TK;VTpIKI’] Hovqéa KAEivel Tnv KGVKE)\VOTIOpTG, avaiyapmm amo Méyiom Sovapn 20
XPOVIKG didoTnua TTadong TTou €xel puBpIoTEi, 3 GEUT. ON
HETG T0 TIAPEC GVOIyUa ) 3 BEUT. PETA TV ATTODEGHEUOT Advayn Siakotrig 0T don avoiyparog (@)
TOU QWTOKUTTAPOU (avdAoya pe To €Gv N aTTodéCEUOT Yivel p16 | Aueon diakotm 0
KOTé TN SIGPKEIN TOU aVOiyHOTOG A TG TTalong). - -
Aeitoupyia e10680u ao@aleioag 63 (1) Ol,m)‘” Siakor - - - 5
QwrokuTTapo (PH): Auvapn S10KOTTG TN Ao KAEIGipaTOg 1)
- UE TNV KayKEAGTIOPTa aKiviTn, SV ETTITPETTEN TO GVOIyMa p17 |Aweon diakomn 0
- Katd 10 Avolypa, SIOKOTITEI TNV Kivnon Kal dTav aTrode- - "
OUEUTE], EKTEAEI TNV Kivnon avoiypaTog 1 Ouohf 5'('“(0“”, - 5
- HE TNV KAYKEAGTTOPTOl QVOIKTH, BEV ETTITPETTEN TO KAEIOIUO £V Asiroupyia 1065wy 51 kai 52 kai TNAexEIPIOCTNPIWY 0
GTOV ATTOOETUEUTEI, AVAVEWVEI TO XPOVIKO dIGOTHA TTadong 51: evioA) BnpaTtikAg Asitoupyiag i TTOAUKATOIKIaG 0
- OTO KAEIOIWO, BIOKOTITEI TNV KivnoT Kol 6TaV OTTOOECHEU- 52: ev1oAn diEAeuong TTeCwv
P06 TEl, EKTEAET TNV Kivnon €K VEOU aVOIyHaTOG P18 51: evioA) uévo avoiyparog 1
EvaioBnTo dkpo pe kaBapn emagn NC (BAR): 52: evTOA} VO KAEIGiHOTOG
- Je TNV KaykeAoTIopTa aKivn, Sev EMTPETEI TO Avolypa 51 ka1 TAexepioTipio kavaiod 1: evioM pévo avoiyarog | -,
- 0T0 GVOIyHa OTTEVEPYOTTOIEITal, KAEiVEI PETA TO BIdaTNHa 52 kol TNAEXEIPIOTAPIO KavaAiol 2: VIO U6VO KAEIGiUaTOg
Tadong étav gival VEpyoTToINKEVO TO QUTOPATO KAEICIHO 2 AeiToupyia £10650u ao@aAciog 62 1)
- JE TNV KAYKEAGTTOPTA QVOIKTH, OEV ETTITPETTEI TO KAEIOIWO EVW) DwToKdTTapo aTo KAgio1o (PHC):
GTOV ATTOOETHEUTE, AVAVEWVEI TO XPOVIKO dIGOTNHA TTadong X . v .
- OTO KAEIOIPO ATTEVEPYOTIOIEITAI KAI AVOIYEl “HE Tr!v kaykeAomropra quvmr]’ ETTITPETTEN TO QvolyHa
. - : - 070 Gvolyda, 8ev EVEPYOTTOIEITAl
Egiooppomrnpévo euaioBnto dkpo 8,2 KQ (8K2) 3 - HE TV KayKEAGTIOPTA QVOIKTY), SEV ETTITPETTEN TO KAEIOTLO £VG) L
|81 oupTTEIpOPG e T euaioBnTo dkpo NC 4TaV ATTOBECEUTE], OVOVEWVEI TO XPOVIKG SIGOTNHA TIaUoNg
‘E§050¢ 14 TUTTOU ETTIOTIHAVONG AVOIKTAG KAYKEAG- ) - 070 KAEioIHO, EAEYXEI TO GUETO €K VEOU Gvolyla
Toptag (SCA) P19 | dwrokuTTapo (PH):
KAeioTr kaykeAOTIopTa: N EvepyoTroinan 1 - JE TV KAYKEAGTTOPTA aKiVTR, BEV ETTITPETTEN TO AVOIVLA
AvoIKTr| KayKeAGTTOpTO: EvepyoTToinan, yia aTaBepd didonua - KaTé To Gvolypa, SIOKOTITEI TNV Kivon Kal dTav atode-
KAeiom) kaykeAGTIOPTA: N EveEPYOTIOINGN OleuTE, eKTEAE TNV Kivnon avoiyparog 2
PO7 | KaykeAdmopta oo Gvolyua: Siaheimouoa apyr Asimoupyia 2 - ME TNV KAYKEAGTTOPTA QVOIKTH, OEV ETTITPETTEI TO KAEITILO EVWD
AVOIKTT| KOYKEAGTTOPTA: EvEPYOTTOINOT, Yia 0TaBEPS didaTnua 6TaV OTTOOETUEUTE], AVAVEWVEI TO XPOVIKO SIGaTnua TTadong
KaykeAdmropta 010 kAgiolpo: SiaAeimouaa ypriyopn Aemoupyia EE - 070 KA€ioIpO, BIOKOTTTEI TNV Kivnon Kol 6TAV OTTOOECHEU-
% AKIVNTn KayKeAGTIOPTA: EvepyoTToinan, yia aTabepd SidaTnua a Tel, ekTeAel TV Kivnan ek véou avoiyuatog
KaykeAdtropta oo dvolyua: diaAeimouca apyri Asitoupyia 3 Aeitoupyia deUTepou kavaAiol TNAEXEIpIOTNPiIOU (PED)
KaykeAdtopra oo kAeioiyo: SiaAeimouoa ypriyopn Aemoupyio To TARKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU EXEI QVTIOTOIXIOTE
‘EAeyxog ac@aAeiwv (OFF) 070 20 Kavah TNAEXEIPIOTNPIOU EvepyoTTOIEi TNV €500 12 12
M) evepyoToInpévog AeyXog OFF wg Bgnenﬂm é§o§o Tn)\sxuplompiou (RAU) ylO TO XPOVI-
P08 | Evepyomoinuévog EAeyxog oV £i0odo 62 1 020 KO 5IGF5TI]}JC( TTOU £XEl KGGOpI,OTEI OTHY TIAPAMETPO P2’1
Evepyommoinpévoc £Aeyxog otV £i00d0 63 2 To Tr)\m'qpo TOU Tﬂ)\ﬁXﬁIQIOTr]pIOU TT0U (i')(ﬁl (IV'TIOTOIXIOTEI fno
- - - 20 kavahi TnAexeipiaTnpiou evepyotoiei T diEAeucn TTEQWV.
Evepyotoinuévog éAeyxog otnv €icodo 62 kai 63 3 E€050¢ 12 we BondNTIKG pwc (LCO): evepyoToleiTal e
AtréoTaon emppdduvong oTo kAgioIpo TNV KivRon TNG KayKEAGTIOPTAC KAl TIAPOEVE] EVEPYOTTOI- PED
EkarooTd Siadpoprig aTo KAeioipo Tou Siaviovtal e (79) nuévn yia 1o Sidoua 100 SeuT. WET TV akivnToToinan
pog | ToxutnTa emppdduvong NG KaykeAdTIopTaC
Kapio emBpdduvan 0 XPOVIKOG TIPOYPapUATION6G £§650U 12 wg BondnTi- 1
Ve - . . - KNG €§650u TnAexeIpioTnpiou (RAU) (1)
EV’IO'TO UAKoOG Tng’upvng 6|a6poHng 070 KA€gioIpo 311 p21 1.56uT. (eAIOTOC XPOVOQ) 1
AmoéaTaon empBpdduvong oTo dvolypa
Exatootd diadpoung oto dvolypa tou diaviovTal Je (50) 60 deur. (UéyIoTOG XPOVOG) 60
p1o | 1oXUTTA sm?paauvong ATréoTaon avoiyparog SiEAeuong Tediv (cm) (150)
Kapia emppdaduvon 0 P22 EAGyio™ Tigh 0
MéyioTo prikog TG apyng diIadpoprg aTo Avolyua 311 Méyiom Tigh 31
Kavovikn Tax0tnTa 610 dvolypa (200) Emimayuvon
p11 | EAdxiom taxumra 50 PauTTal eTITAXUVONG EWG TNV ETTTEUEN KAVOVIKAG TaXUTNTOG @
Méyiotn TaxitnTa 100 P24 | Méyiom emméxuvon 1
Kavovikn Tax0tnTa 010 KAgioIpo (100) EAGYIOTN €TTITaKUVON 5
p12 | EAaxiom Taxumra 50 KAion emBpdaduvong
- - KAion emBpaduvong PeTagu TngG Kavovikng TaxuTnTag Kai (8)
MéyioTn TayutnTa 100 bos |G £MREABUVANG KIVTAP
Tax0tnTa emMBpPAaduvang oTo dvolypa (30) OuaAd khion (eAaxiom emBpaduvon) 1
P13 EAdyiotn Tax0tnta 10 - . - -
Amétoun kAion (péyiotn empBpdduvon) 8
MéyioTn TaxiTa 75 ®Aag oV TPOPOBOCia PE PTTOTApIa (OFF)
TaxdtnTa emBpdduvong aTo KAtigio (30) P27 | Mn evepyomoinuévo Aag oTn Aermoupyia pe prrarapia OFF
p14 | EAaxiomn Taximra 10 Evepyotroinpévo @hag aTn Aeimoupyia pe pratapia ON
Méyiotn TaxitnTa ‘ 75




VIMAR

Alaypagr TNAEXEIpIOTNPIWY

XpnoipotroioTe Ta TTARKTPa A ¥ yia va €TTIAEEETE
TOV KWwAIKG apIBU6 Tou TNAEXEIPIGTNPIOU TTPOG -
diaypagr

ERAS

Kwdikdg atmobnkeupévog oTn Brikn 3 wg 10 kavaAl.
MatAoTte 1o OK yia dlaypaer|

1003

RAD

Kwdikog amobnkeupévog atn Brikn 3 wg 20 kavaA.
MatAoTe To OK yia dlaypar|

2003

Mn katelAnupévn Béon pviung 3 3

Alaypa@r) AWV TwWV aTroONKEUUEVWY ThAEXEIPI-
otnpiwv Tou &ékTn. MatroTe 10 OK yia 5 SeuT. yia
emiBeBaiwon

ALL

PUBuion TpoTTOU AgIToupyiag SEKTN KEVTPIKAG povadag:

O BEKTNG TNG KEVTPIKAG HOVADAG XPNOIHOTIOIETaI OTOV TPATTO AEITOUPYiag KUAIGUEVOU

KwOIKoU i 0TaBePoU KwdIKoU avaAoya [E TO TTPWTO ATTOBNKEUUEVO TNAEXEIPIOTAPIO:

- €4V TO TIPWTO OTTOBNKEUPEVO TNAEXEIPIOTAPIO €ival KUAIOEVOU KwAIKOU, 0 O¢-
KTNG atrodEXETal HOVO TNAEXEIPIOTAPIO KUAIGUEVOU KWwdIKOU

- €Qv TO TTPWTO ATTOBNKEUNEVO TNAEXEIPIOTAPIO €ival oTaBePoU KwdIKoU, 0 OEKTNG
QTTOOEXETAI HOVO TNAEXEIPIOTAPIO OTABEPOU KWOIKOU.

lMa va aAAGEeTe Tov TPOTTO AciToupyiag Tou QEKTN, TTIPETTEN Vo dlaypAWeETE OAa Ta

TNAeXeIpIOTAPIO TTOU UTTdp)ouv aTn pvApn (ERAS-ALL) kai va atrobnkeUoeTe T0

TIPWTO TNAEXEIPIOTAPIO TOU ETTIOUUNTOU TUTTOU.

ETavagopd epyacTnpiaKwy TIHWV

. MAvupa .
MARkTpO oBévne Mepiypagn
& OK 0000 Avapovi yia TaTnua TOoU QK yia 5’6£u1. WoTE va
a @OPTWHOUV 01 TIPOETTIAEYUEVEG TIHEG.
Inueiwon:

la TN OPTWON EPYOCTACIAKWY TIHWYV OEV OTTAITEITAI €K VEOU EKTEAEDN TNG
BaBpovéunong Tng diadpoung, KaBwg dev TPOTTOTIOIET TIG TTAPAPETPOUG
P09-10-11-12-13-14-15-22-25-31.

MeTpnrég
a Mivupa o
MARkTpO 0B6vng Mepiypagn
_ A025 MpwTog apIBudg atméAuTWV KIVCEWY (TTPETTEl vVa
ToMatAaciaotei emi 10000)
v 4075 AelTEPOG apIBUOS OTTOAUTWY KIVAGEWY

ZT0 TTOPATIAVW TTaPASEIYHA N KOYKEAOTTOPTA EKTEAEDE:

E 025 x (10000) + 4075 = 254075 Kivijo€lG OUVOAIKG
O v PO19 MpwT0G apPIBUGS HEPIKWV KIVATEWV (TTPETTEN Va
ToMaTtAaciaatei i 10000)
v 1234 AelTEPOG APIBUOG PEPIKWY KIVATEWV

ZT0 TTOPATIAVW TTaPASEIYHa N KOYKEAOTTOPTA EKTEAEDE:
019 x (10000) + 1234 = 191234 pepIkéG KIVAOEIG

Edv matioete 10 OK yia mepioadrepo ammod 5 Seur.,

ELVOX Gates
SL24.D
AeiToupyia pe ptrarapia 0)
Kavovikn Aciroupyia 0
P28 MeTG a1ro £VTOAR €K VEOU aVOiyHaTOG, N KAYKEAO- 1
TTOPTO TIAPOUEVEI OVOIKTH
‘Orav diakoTrei N KUpIa TPOPodOaia, N KAyKEAGTIOP- 2
TO QVOIYEl KOI TIOPAWPEVEI AVOIKTH
Autéparn Siakotrh AeiToupyiag 0)
Mn evepyotroinpévn autéuarn diakoTr| Asitoupyiog 0
AuTtéparn SIakoT| AEIToupyiag EKTAKTNG avAyKNG:
- Z€ KaVOVIKEG GUVBNKEG TUTTIKAG AeIToupyiag
- Mg evepyotroinpéveg ao@aAcieg, AeIroupyei wg
autéparTn SlakoT AeIToupyiag Ye eVIoAEG povo 1
@ | p2g oTIG £10680uUg 51 kai 52 cUuewva Ye TIG pubyioelg
E NG TTapapéTpou P18. Ta TnAexeipioTApIa gival
OTTEVEPYOTTOINUEVO
Evepyotroinuévn autéuatn SiakotA Aeimoupyiag:
- aTrevepyoTroinuévn evioAr BnuaTikig Asimoupyiag,
10 TNAEXEIPIOTAPIO OV AeiToupyolv. H KevTpIKA 2
HOVAda aTTodEXETAI OVO TIG EVIOAEG QVOIYHOTOG
Kol KAEIoipaTog ou €xouv diatnpnOei
KargUBuvon kivhong (OFF)
EKKIVNTAG oTa apIoTEPD (N KAYKEAGTTOPTA, OTTWG
@aiveral amd Ty TTAEUpd £yKaTdoTaGNG TOU EKKIVN- OFF
P31 | 1A, avoiyel Tpog Ta apioTepd)
ExkkivntAg oTa deid (n kaykeAdTTopTa, 6TTwg Qai-
VETQI OTTO TNV TTAEUPG EYKATAGTAONG TOU EKKIVNTH, ON
avoiyel TTPog Ta JeEIA)
Mapadeiypa
Alayeipion TnAeXeIpIoTNPIWV unvuparog
0Bovng
ATrofnkeuon evog TARKTPoU aT0 10 KAVAAI
(BnuaTiki Aeitoupyia Ry dvolypa, BA. P18)
Avapovn} kwdikoU (TTéTnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTN- 0000
piou) Pe Kevo OEKTN
Avapovr} kwdikoU (TTéTnpa TTARKTPOU TNAEXEIPIOTN- rc
1CH piou) pe OEKTN PUBUIOHEVO WG KUNIBEVO KWBIKO
Avapovi kwdikoU (TTatnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTN- fc
piou) pe OEKTN puUBUIoUEVO WG OTABEPS KWOIKO
ATo0rKeUaN TOU TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPIOU OTO 1001
10 kavaN wg 10¢ KwdIKAG
ATT00rKEUON TOU TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPIOU OTO 1055
10 kavah wg 550¢ Kwdikdg
ATrofnkeuon evog TTARKTPOU GTO 20 KAVAAI
(B1€Aeuan edwv A €§0d0g 12, BA. P20)
Avapovn} kwdikoU (TréTnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTN- 0000

o piou) Pe Kevo EKTN

< Avapovr} KwdikoU (TTéTnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTN-

o 2CH piou) pe OEKTN PUBUIOKEVO WG KUNIBEVO KWBIKO re
Avapovn] KwdikoU (TTéTnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTN- fc
piou) pe OEKTN PUBUIOPEVO WG OTABEPO KWOIKO
ATo0rKeUaN TOU TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPIOU OTO 2001
20 KaVAN wg 106 KwOIKAG
ATI00rKEUON TOU TTARKTPOU TNAEXEIPIOTNPIOU OTO 2055
20 KavaN wg 5506 KWAIKOG
‘EAeyxog B£0ng 0TN PVARN TOU TNAEXEIPIOTNPIOU
Avapovn} kwdikoU (TréTnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTN- none
piou) Pe Kevo dEKTN
Avapovr} kwdikoU (TTéTnpa TTARKTPOU TNAEXEIPIOTN- rc
piou) pe OEKTN PUBUIOKEVO WG KUNIOEVO KWBIKO

CTRL Avapovi] KwdikoU (TTETnua TTARKTPOU TNAEXEIPIOTN- fc
piou) pe OEKTN PUBUIOHEVO WG OTABEPO KWAIKO
MAAKTPO TOU TNAEXEIPIGTNPIOU OTN WVAKN WG 10G 1001
KWAIKOG aTO KavAA 1
MAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU OTN PVIHN WG 990G 2099
KWAIKAG 0TO KAVAN 2
To TTAAKTPO €V UTTAPXEI OTN UVAKN no

OK 0000 n KevipIKf povada undeviel Tn p€Tpnon Tou apib-
MOU PEPIKWY KIVOEWY
Avayvwaorn 16TopIKOU CUVAYEPHWV
a Mivupa o
MARkTpO 0B6vng Mepiypagn
XpnoiyotroioTe 1o TARKTPa A ¥ yid va JETOKI-
vnBeite ue KUAIoN kaTd Xpovohoyikr ogipd aToug
ouvayepPPOUG TNG KEVTPIKAG povadag (TeAeutaiol 9
AV XEYY aTmoBnKeuUévol ouvayepyioi, To 1 givat o Trio p6-
s 0QATOG OUVAYEPHOG, TO 9 0 TTAAAIGTEPOG CUVaYEP-
| p6g). To X utrodeikvuer T B€on Tou ouvayepou, To
< YY Tov 1010 TOU cuvayeppoU (BA. Trivaka pe AioTa
OUVaYEPUWV)
21 Béon 1 umdpxel o auvayeppdg 03 (BA. Tivaka
- 1.F03 . .
pe NioTa guvayeppwy)
- 2. no 21n Béon 2 dev UTTAPXE! KavEvag ouvayepuog
MatAoTe To OK péxpl 0TV 086vN va eUQavIoTEi N
OK 0000 évdeIgn «0000» yia diaypa®n TN AioTag atmobnkeu-

PEVWV CUVAYEPUWV

28

PUBuion emimédou TpooTaciag KeVIPIKNAG Hovadag (mpoemiAoyn = OFF)

o | OFF Kapia mpoaTagcia
2 1 MpooTaaoia Twv pevou PAR, DEF, LRNE kai LRNA
P MpooTaaoia Tou pevot RAD

3 MARpNG TTPOCTACIA TNG KEVTPIKAG Hovadag




ELVOX Gates
SL24.D
Aeitoupyieg Auxviwv LED
Auyvia . .
LED KardoTtaon | Nepiypoagn
DL1 OFF Atouaia Tpopodoaiag dIKTUoU
ON Mapouaia Tpoodoaiag SIkTUoU
‘Or1av 0 KIVNTAPAG AEITOUPYED: OTTOUCIO OAUOTOG TTPWTOU
OFF . X iy .
KavaAiou kwdIkoTroINTr (0 KwdIKoTToINTAG deV AeIToupyei)
ENCA Orav o KIvNTAPAg AEITOUPYEi: TTAPOUTIa OAPATOG TTPW-
ON ToU KavaAioU kwdiKoTroInT (ep@avideTar wg TToAU ypr-
yopn avaAapTrA avdAoya pe TNV TaUTNTA TTEPIOTPOPAG
TOU KIivnTrpa)
OFF ‘Orav o kivntpag Aemoupyei: amoucia orfuatog SeUTEPOU
KavaAioU kwdikotroinTr| (0 KwdIKOTToINTAG deV AEIToupyei)
ENCB Orav o kivntpag Aeiroupyei: Tapouaia opatog delTe-
ON pou KavaAiou KwdIKOTIoINTA (EU@aviCeTal wg TTOAU yph-
yopn avaAapTrA avdAoya pe TNV TaUTNTA TTEPIOTPOPAS
TOU KIVNTAPQ)
AvoIKTR €Ta@r] TeppaTikoU BIokOTITn dladpoung 1
OFF (Béon payvntwv A=) (EvepyoTToINUEVOG TEPUATIKOG Ol
31 QKOTITNG B1adpopng)
KAeioT ema@ry Tepupatikol diakdttn diadpoprg 1
ON (Baon payvntwv AZ) (un evepyoTroiNPéVOG TEPUATIKAG
810KOTITNG Sladpopng)
AVOIKTA €TTaQr] TEPUATIKOU OIOKOTITN Olodpoung 2
OFF (Baon payvntwv AP) (evepyotroinuévog TeppaTikdg di-
32 akd1TNG d1a6popng)
KAeloTr) emo@n TeppatikoU BIaKATITN  dladpopng 2
ON (Baon payvntwv AP) (un evepyoTtoinuévog TepUATIKAG
dIaKATITNG dIaBPOPAG)
Mn evepyotroinuévn €icodog BnuatikAg AeiToupyiag
OFF P
51 (eTraen kKAépag 51)
Evepyomoinuévn €icodog BnuaTikng Acimoupyiag (emma-
ON L
@1 KAéPag 51)
Mn evepyomoinuévn €icodog diEAeuang Tedwv (eTagn
OFF ‘
52 KAépag 52)
ON Evepyomoinuévn €iocodog Oiéheuong Tedwv (emmagn
KAépag 52)
OFF AvoIKTA eTTa@n dI0KOTIAG (eTTagr) kKAéuag 61) (evepyo-
TToInuévn)
61 - - . Y
ON KAeioTr| ema@n diakotmg (ema@r KAEPag 61) (un evep-
yoTroinpévn)
Evepyotoinuévo @wTtokUTTapo 010 KAEIOIPO (QVOIKTH
OFF AN
62 eTTaQn KAEpag 62)
Mn evepyotroinuévo @WTOKUTTAPO OTO GVOIYHA (KAEI-
ON " o
oTn eTTaQr] KAEpag 62)
Evepyomoinuévo  @wtokUTTOPO 1 €uaioBnTo dAKpo
OFF i s
63 (avoikTr eTaen KAépag 63)
Mn evepyoTroiNuévo QWTOKUTTAPO 1 €uaioBnTo Akpo
ON . Ry
(kAeioTr) emTa@n kKAEpag 63)
Zuvayeppoi
Zuvayeppog MNepiypaen
FO1 Z@dAua Tpo@odoaiag KivnThpa
F02 Epmddio Katd TNV Kivnon avoiypartog
FO3 Epmodio Kata Tnv Kivnon KAEIGigaTog
Fo4 AVOIKTA €TTaQr| KAEPOG 62
FO5 Mpoékuye pia KatdoTaon TTou TTPOKAAETE BIAKOTTA TOU
KIvnTrpa
FO6 AvoIKTA eTTa@n KAEUag 63
FO7 Kareotpapuévn pviiun EEPROM
FO8 Z@AaApa KwdIkoTToINTA
F09 2@daAua utrépPaong dIOOTAUATOS AVAPOVAG
F10 H ao@dAeia gival kapévn A 6ev UTTAp)E!
F11 YmepBoAikr) amoppdenon otnv £§odo TG TPoPodoaiag
TOU KIVATAPQO
F13 Eogaluévn kaAwdiwan KIvNTAPa, avTIoTPEWTE Ta KAAW-
810 TPOYOdOCTIag TOU KIVATHPQ

VIMAR
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