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Centrale di comando 12 Vdc per cancelli battenti

12 Vdc control panel for swing gates

Centrale de commande 12 Vcc pour portails battants

Central de mando 12 Vcc para cancelas batientes

Steuergerat 12 Vdc fur Drehtorantriebe
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Funzioni della morsettiera
Morsetto | Descrizione Dati nominali Morsetto | Descrizione Dati nominali
T1 Connessione secondario tarsformatore 12 Vac +E Positivo alimentazione encoder 12 Vde
T2 Connessione secondario tarsformatore -E Negativo alimentazione encoder
41 Segnale encoder motore 1
21 Apertura motore 1 12 Vdc 80 W 45 Segnale encoder motore 2
22 Chiusura motore 1
25 Ap(lartura motore 2 12 Vde 80 W 99 Comune ingressi
26 Chiusura motore 2 51 Passo-passo (N.O.)
52 Pedonale (N.O.)
12 Ner?ati_vo uscita radio ausiliaria/luce di 99 Comune ingressi
1 ;0 .et?'5|a - 12 Vdc 120 mA 61 Arresto (N.C.)
19 Uos!tlvo Iaftcessorlt 62 Fotocellula in chiusura (N.C.)
Seria eLetoseratira 12 Vac 15 VA 63 | Fotocellula (N.C.)
18 Uscita elettroserratura
14 Neg.a.tivo uscita sPia cancello aperto 12 Vde 120 mA R Massa antenna
1 Positivo accessori ANT | Segnale antenna
1 Posm\{o accessori : 12 Vdc 300 mA
0 Negativo accessori
10 Neg.a.tlvo Iampegglante 12 Vde 10 W max
1" Positivo lampeggiante
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Attuatori comandabili
Cod. Descrizione
EIM1 - EA20 - EA20/SE | Attuatore lineare 12V 2 m
EA25 - EA25/SE Attuatore lineare 12V 2,5 m
EA50 - EA50/SE Attuatore lineare 12V 3,5 m
EI20 - EI20/SE - E120/21 | Attuatore interrato 12V 2 m
2126 Attuatore interrato 12V 2 m
2127 Attuatore interrato 12V 3 m
Funzioni dei trimmer
Trimmer | Descrizione
TCA Tempo di richiusura automatica (regolabile da 2 a 120 secondi, ruotare il trimmer in senso orario per aumentare il tempo)
FM1 Forza motore M1 (regola la coppia del motore M1, ruotare il timmer in senso orario per aumentare la forza)
FM2 Forza motore M2 (regola la coppia del motore M2, ruotare il timmer in senso orario per aumentare la forza)
VS Velocita di rallentamento (regola la velocita di rallentamento di entrambi i motori, ruotare il trimmer in senso orario per aumentare la velocita)
\' Velocita standard (regola la velocita standard di entrambi i motori, ruotare il trimmer in senso orario per aumentare la velocita)
Funzioni dei tasti
Tasto Descrizione
PROG Tasto di programmazione della corsa
MRX Tasto di programmazione o cancellazione dei radiocomandi
51 Tasto di comando passo-passo
Funzioni dei Dip-switch
Dip Funzione Stato | Descrizione
DIP 1 Chiusura OFF | Chiusura automatica non attiva
automatica ON | Chiusura automatica attiva
Condominiale attivo (durante I'apertura del cancello, non & possibile fermare il movimento con un comando radio o con
OFF gliingressi 51 (passo-passo) e 52 (pedonale). Con ch_iusu_ra automatica atti_va (DIP1 = ON) e cancello apertc_), un ulteriore
DIP 2 Condominiale comando passo-passo (morsetto 51 o comando radio) rinnova il tempo di pausa e se l'ingresso 51 resta impegnato la
centrale sospende il conteggio della pausa fino al disimpegno dellingresso (per il collegamento di eventuali spire o timer)
ON Condominiale non attivo
DIP 3 Prelampeggio OFF Prelampegg?o no!w attiv9 : : . . :
ON Prelampeggio attivo, prima del movimento del cancello il lampeggiante si accende per 3 secondi
. OFF | Ingresso 63 come fotocellula interna
DIP4 | Tipoingresso 63 ON Ingresso 63 come bordo sensibile (per tipo bordo sensibile vedere DIP 7)
OFF | Funzione foto test non attiva
DIP5 |Foto test Funzione foto test attiva: il morsetto alimentazione accessori negativo (0) si spegne per qualche frazione di secondo
ON prima dell'inizio della manovra, eventuali accessori che necessitano di una alimentazione permanente (es. ricevitori
delle fotocellule) devono ricevere il negativo dell'alimentazione da un comune degli ingressi (morsetti 99).
OFF Uscitg 1.2 come Lucg di Co.rtesig (LCO): a ogni movirpento del cancello l'uscita resta attiva per 100 s.
DIP6 | Uscita 12 | tasti dei radiocomandi memorizzati sul secondo canale radio danno un comando pedonale
ON Usci?a 12 come uscita Radio Ausiliaria: i tasti dei radiocomandi memorizzati sul secondo canale radio attivano
l'uscita per 1's
DIP 7 Tipo .b(.)rdo OFF | Bordo sensibile con contatto normalmente chiuso
sensibile ON Bordo sensibile resistivo, contatto normalmente aperto con resistenza di bilanciamento di 8,2 K Ohm in parallelo
OFF | Chiusura rapida non attiva
DIP 8 | Chiusura rapida oN | Funzione di chiusura rapida attiva: l'intervento della fotocellula in chiusura (morsetto 62) porta il tempo di chiusura
automatica a 5 secondi, al suo disimpegno
DIP 9 Colpo diariete OFF Funz?one colpo d'ar?ete per elettroserratura no.n attiva“ —
ON Funzione colpo d’ariete per elettroserratura attiva (facilita lo sgancio e il riarmo dell’elettroserratura)
DIP 10 Motore con/ OFF | I motori collegati sono dotati di encoder
senza encoder |ON || motori collegati non sono dotati di encoder
Funzioni dei LED
LED Stato Descrizione
PWR OFF Alimentazione di rete non presente
ON Alimentazione di rete presente
2 lampeggi Test fotocellule fallito (cablaggio errato o fotocellule occupate)
3 lampeggi Rilevato un problema sul circuito che attiva il motore M1
PRG 4 lampeggi Rilevato un problema sul circuito che attiva il motore M2
(o lampeggiante) |5 lampeggi Problema su encoder M1 (encoder M1 non funzionante o cablaggio encoder errato)
6 lampeggi Problema su encoder M2 (encoder M2 non funzionante o cablaggio encoder errato)
7 lampeggi Errore grave su EEPROM memoria EEPROM non presente o danneggiata)
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8 lampeggi Timeout motori (motoriduttore sbloccato o danneggiato)
PRG 9 lampeggi Fusibile F2 interrotto
(o lampeggiante) | 10 lampeggi | Errore sovracorrente motore M1
11 lampeggi | Errore sovracorrente motore M2
OFF Quando il motore M1 € in funzione: segnale encoder assente (encoder non funzionante) o motore M1 senza encoder
4 ON Quando il motore M1 € in funzione: segnale encoder presente (appare come un lampeggio molto rapido in funzione
della velocita di rotazione del motore)
OFF Quando il motore M2 ¢ in funzione: segnale encoder assente (encoder non funzionante) o motore M2 senza encoder
45 ON Quando il motore M2 & in funzione: segnale encoder presente (appare come un lampeggio molto rapido in funzione della
velocita di rotazione del motore)
51 OFF Ingresso passo-passo (mor. 51) non impegnato
ON Ingresso passo-passo (mor. 51) impegnato
52 OFF Ingresso pedonale (mor. 52) non impegnato
ON Ingresso pedonale (mor. 52) impegnato
61 OFF Contatto di arresto (mor. 61) aperto (impegnato)
ON Contatto di arresto (mor. 61) chiuso (non impegnato)
62 OFF Fotocellula in chiusura impegnata (mor. 62 aperto)
ON Fotocellula in chiusura non impegnata (mor. 62 chiuso)
63 OFF Fotocellula o bordo sensibile impegnata (mor. 63 aperto)
ON Fotocellula o bordo sensibile non impegnata (mor. 63 chiuso)

Taratura della corsa del cancello
NOTA: Per poter eseguire la taratura della corsa, il cancello deve essere fermo.
ATTENZIONE! DURANTE LA TARATURA DELLA CORSA DEL CANCELLO LE SICUREZZE SONO DISABILITATE.

Taratura rapida, motoriduttori con encoder (DIP 10 = OFF)
(rallentamenti al 30% della corsa, sfasamento in apertura 3 s, sfasamento in chiusura 6 s, la centrale apprende automaticamente in questa fase se sono
collegati 2 motori o uno solo)

N° Pressione Fase Descrizione
pulsante
1 |PROG Attivazione procedura Prernere il pulsapte di programmazione PROG per almeno 3 secondi fino a quando il LED PRG
inizia a lampeggiare lentamente, rilasciare PROG.
. Premere il pulsante 51:
2 |5 S et 1 M2 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico in chiusura
3 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico in chiusura
4 |- Apertura anta M1 M1 apre a velocita rallentata fino al fermo meccanico in apertura
5 |- Apertura anta M2 M2 apre a velocita rallentata fino al fermo meccanico in apertura
. M2 chiude a velocita normale, al 70% della corsa rallenta e continua fino al fermo meccanico in
6 |- Chiusura anta M2 chiusura
. M1 chiude a velocita normale, al 70% della corsa rallenta e continua fino al fermo meccanico in
7 |- Chiusura anta M1 chiusura
. Il cancello esegue un ciclo completo di apertura e di chiusura con gli spazi di rallentamento e con gli
- Ciclo completo e
sfasamenti di default.
9 |- Fine procedura Il LED PRG si spegne. Procedura terminata.

Nota: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che nelle ma-
novre normali. Le fasi a sfondo grigio sono relative a un'installazione a doppia anta, che non vengono eseguite nel caso di installazione a anta singola.

Taratura avanzata, motoriduttori con encoder (DIP 10 = OFF)
(rallentamenti e sfasamenti programmati dall'installatore, la centrale apprende automaticamente in questa fase se sono collegati 2 motori o uno solo)

N° Pressione Fase Descrizione
pulsante
Premere e mantenere premuto il pulsante di programmazione PROG, il LED PRG inizia a lampeg-
1 |PROG Attivazione procedura giare lentamente, continuare a tenere premuto finché il LED PRG lampeggia velocemente, rilasciare
PROG.
. Premere il pulsante 51:

2 | Slletim i 52 M2 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico in chiusura
3 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico in chiusura
4 |- Apertura anta M1 M1 apre a velocita normale
5 |51 Impostazione punto di Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in apertura dell'anta M1

rallentamento in apertura M1
6 |51 _Impostazione punto di arresto | Premere 51 per fi§sare il punto di completa apertura dell'anta M1 o attendere che I'anta arrivi al

in apertura M1 fermo meccanico in apertura
7 |- Apertura anta M2 M2 apre a velocita normale
8 |51 I punto el Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in apertura dell'anta M2

rallentamento in apertura M2
9 |51 !mpostazione punto di arresto | Premere 51 per fi§sare il punto di completa apertura dell'anta M2 o attendere che I'anta arrivi al

in apertura M2 fermo meccanico in apertura
10 |- Chiusura anta M2 M2 chiude a velocita normale
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11 |51 e EREE puntq il Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in chiusura dell'anta M2
rallentamento in chiusura M2

12 |- Completamento chiusura M2 | L'anta M2 prosegue fino al raggiungimento del fermo meccanico in chiusura

13 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita normale

14 |51 Impostazione puntq di Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in chiusura dell'anta M1
rallentamento in chiusura M1

15 |- Completamento chiusura M1 | L'anta M1 prosegue fino al raggiungimento del fermo meccanico in chiusura

16 |- Apertura anta M1 L'anta M1 riparte in apertura a velocita normale

17 |51 ;n;g:tit22|one SEEATIID 1T Premere 51 per fissare il tempo di sfasamento in apertura

18 Completamento apertura M2 parte a velocita normale ed entrambe le ante arrivano a completa apertura

19 |- Chiusura anta M2 L'anta M2 riparte in chiusura a velocita normale

20 |51 Icrrr:ﬁjc;it;zmne SIS It Premere 51 per fissare il tempo di sfasamento in chiusura

21 |- Completamento chiusura M1 parte a velocita normale ed entrambe le ante arrivano a completa chiusura

22 |- Fine procedura Il LED PRG si spegne. Procedura terminata.

Nota: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici in chiusura sia durante la programmazione che nelle manovre normali. Le fasi
a sfondo grigio sono relative a un'installazione a doppia anta, che non vengono eseguite nel caso di installazione a anta singola.

Taratura rapida, motoriduttori senza encoder (DIP 10 = ON)
(rallentamenti al 30% della corsa, sfasamento in apertura 3 s, sfasamento in chiusura 6 s, la centrale apprende automaticamente in questa fase se sono
collegati 2 motori o uno solo)

Pressione -
N° Fase Descrizione
pulsante

Premere il pulsante di programmazione PROG per almeno 3 secondi fino a quando il LED PRG
inizia a lampeggiare lentamente, rilasciare PROG.
Premere il pulsante 51:

-

PROG Attivazione procedura

2 |51 itz it 1 M2 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura

3 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura

4 |- Apertura anta M1 M1 apre a velocita normale fino al fermo meccanico in apertura

5 |- Apertura anta M2 M2 apre a velocita normale fino al fermo meccanico in apertura

6 |- Chiusura anta M2 M2 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura

7 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura

8 |- Ciclo completo Il cancello esegue un ciclo completo di apertura e di chiusura con gli spazi di rallentamento e con gli
sfasamenti di default.

9 |- Fine procedura Il LED PRG si spegne. Procedura terminata.

Nota: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che nelle ma-
novre normali. Le fasi a sfondo grigio sono relative a un'installazione a doppia anta, che non vengono eseguite nel caso di installazione a anta singola.

Taratura avanzata, motoriduttori senza encoder (DIP 10 = ON)
(rallentamenti e sfasamenti programmati dall'installatore, la centrale apprende automaticamente in questa fase se sono collegati 2 motori 0 uno solo)

N° Pressione Fase Descrizione
pulsante
Premere e mantenere premuto il pulsante di programmazione PROG, il LED PRG inizia a lampeg-
1 |PROG Attivazione procedura giare lentamente, continuare a tenere premuto finché il LED PRG lampeggia velocemente, rilasciare
PROG.
2 |51 Chiusura anta M2 Premgre ! pulsant.e‘51: ) L .
M2 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura
3 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura
4 |- Apertura anta M1 M1 apre a velocita normale
5 |51 Impostazione punto di Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in apertura dell'anta M1
rallentamento in apertura M1
6 |- Completamento apertura M1 | L'anta M1 prosegue fino al fermo meccanico in apertura
7 |- Apertura anta M2 M2 apre a velocita normale
8 |51 lReSEEiElS punto el Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in apertura dell'anta M2
rallentamento in apertura M2
9 |- Completamento apertura M2 | L'anta M2 prosegue fino al fermo meccanico in apertura
10 |- Chiusura anta M2 M2 chiude a velocita normale
1 |51 IiestEPa e puntq e Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in chiusura dell'anta M2
rallentamento in chiusura M2
12 |- Completamento chiusura M2 | L'anta M2 prosegue fino al raggiungimento del fermo meccanico in chiusura
13 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita normale
14 |51 Impostazione puntq di Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in chiusura dell'anta M1
rallentamento in chiusura M1
15 |- Completamento chiusura M1 | L'anta M1 prosegue fino al raggiungimento del fermo meccanico in chiusura
16 |- Apertura anta M1 L'anta M1 riparte in apertura a velocita normale
17 | 51 g;zstit;mone S 1) Premere 51 per fissare il tempo di sfasamento in apertura
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18 Completamento apertura M2 parte a velocita normale ed entrambe le ante arrivano a completa apertura
19 |- Chiusura anta M2 L'anta M2 riparte in chiusura a velocita normale
20 |51 Icnr:i;:lc;zt;zmne SESEMEND i Premere 51 per fissare il tempo di sfasamento in chiusura
21 |- Completamento chiusura M1 parte a velocita normale ed entrambe le ante arrivano a completa chiusura
22 |- Fine procedura Il LED PRG si spegne. Procedura terminata.

Nota: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che nelle ma-
novre normali. Le fasi a sfondo grigio sono relative a un'installazione a doppia anta, che non vengono eseguite nel caso di installazione a anta singola.

Programmazione dei radiocomandi

Nota: la programmazione dei radiocomandi & eseguibile solo ad automazione ferma

Programmazione del passo-passo

N. Pressione pulsante EEgDn:::cz;none Descrizione
1 MRX Spento Premere e_mantenere premuto il pulsante MRX fino a quando il LED PRG a luce verde inizia
a lampeggiare lentamente
2 Pulsante radiocomando | Lampeggio lento Premere il tasto del radiocomando da memorizzare
3 ) Fisso1s Tasto del radiocomando memorizzato (nuovo radiocomando)
3 lampeggi Memoria piena

Programmazione del secondo canale radio

Segnalazione

N. Pressione pulsante LED PRG Descrizione
1 MRX Spento Premere e_mantenere premuto il pulsante MRX fino a quando il LED PRG a luce verde inizia
a lampeggiare velocemente
2 Pulsante radiocomando | Lampeggio veloce Premere il tasto del radiocomando da memorizzare
3 ) Fisso 1s Tasto del radiocomando memorizzato (nuovo radiocomando)
3 lampeggi Memoria piena

Cancellazione di un radiocomando

Segnalazione

N. Pressione pulsante LED PRG Descrizione
Premere e mantenere premuto il pulsante MRX fino a quando il LED PRG a luce verde inizia
1 MRX Spento .
a lampeggiare molto velocemente
2 Pulsante radiocomando | Lampeggio molto veloce | Premere il pulsante del radiocomando da cancellare
3 - Fisso1s Cancellazione avvenuta
Cancellazione completa della ricevente
N. Pressione pulsante Segnalazione LED PRG | Descrizione
1 - Spento Rimuovere I'alimentazione alla centrale, scollegare anche le batterie se presenti
2 MRX Acceso fisso Ridare alimentazione alla centrale senza rilasciare il tasto MRX fino allo spegnimento del
LED PRG
3 - Spento Cancellazione completa della ricevente avvenuta

Nota: dopo la cancellazione di tutti i radiocomandi, il primo radiocomando memorizzato configura la centrale per accettare solo i radiocomandi
con codifica rolling-code o solo radiocomandi con codifica fissa.
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Terminal block functions
Terminal | Description Rated data Terminal | Description Rated data
T1 Transformer secondary connection 12 Vac +E Encoder power supply positive 12 Vde
T2 Transformer secondary connection -E Encoder power supply negative
. 41 Motor 1 encoder signal
21 Opening motor 1 12 Vdc 80 W 45 Motor 2 encoder signal
22 Closing motor 1
25 Oper.nng motor 2 12 Vdc 80 W 99 Common inputs
26 Closing motor 2 51 Step by step (N.O.)
52 Pedestrian (N.O.)
12 Autxili::lry radio/courtesy light negative 99 Common inputs
- :u pu : - 12 Vdc 120 mA 61 Stop (N.C.)
19 Elccis.so:’lles EOSItlvet 62 Photocell when closing (N.C.)
ectica’ ock ouTpy 12 Vac 15 VA 63 | Photocell (N.C.)
18 Electrical lock output
14 Gate operl warmrut; light negative output 12 Vde 120 mA R Aerial earth
1 Accessories positive ANT | Aerial signal
1 Accessor!es p05|t|Ye 12 Vde 300 mA
0 Accessories negative
10 Flash!ng I!ght neg.a.twe 12 Vdc 10 W max
1" Flashing light positive




Gates VIMAR

ELVOX
SW12.T
Controllable actuators
Ref. Description
EIM1 - EA20 - EA20/SE | Linear operator 12V 2 m
EA25 - EA25/SE Linear operator 12V 2,5 m
EA50 - EA50/SE Linear operator 12V 3,5 m
EI20 - EI20/SE - EI20/21 | Underground operator 12V 2 m
Z126 Underground operator 12V 2 m
2127 Underground operator 12V 3 m
Trimmer function
Trimmer | Description
TCA Automatic re-closing time (adjustable from 2 to 120 seconds, turn the trimmer clockwise to increase the time)
FM1 Power of motor M1 (adjusts the torque of motor M1, turn the trimmer clockwise to increase the force)
FM2 Power of motor M2 (adjusts the torque of motor M2, turn the trimmer clockwise to increase the force)
VS Slow speed (adjusts the slow speed of both motors, turn the trimmer clockwise to increase the speed)
\'/ Standard speed (adjusts the standard speed of both motors, turn the trimmer clockwise to increase the speed)
Button functions
Button Description
PROG Button for programming the travel
MRX Button for programming or deleting remote controls
51 Step-by-step command button
DIP-switch functions
Dip Function Status | Description
DIP 1 Autqmatic OFF Automatic closing off
closing ON Automatic closing on
Apartment block on (while the gate is opening, you cannot stop the movement with a radio command or with inputs
Apartment OFF 51 (step-by-step) and 52 (pe_destrian). Wit_h automatic closing on (DIP 1 = QN) and _th_e gate open, an additional
DIP 2 block step-by-step command (terminal 51 or radio commar_ld) renews the pause time, and _|f input 51_rema|n§ engaged,
the control panel suspends the pause count until the input is disengaged (for connecting any coils or a timer)
ON Apartment block off
DIP3 | Pre-flash OFF Pre-flashing off -
ON Pre-flashing on, before the gate moves the flashing light comes on for 3 seconds
DIP 4 Input 63 type OFF Input 63 ?s for internal photocell
ON Input 63 is for safety edge (see DIP 7 for the safety edge type)
OFF Photo-test function off
DIP 5 Photo test Photo-test on: the negative accessory power supply terminal (0) turns off for a few fractions of a second before the
ON start of movement, so any accessories that require a permanent power supply (e.g. photocell receivers) must get
the negative power supply from an input common (terminal 99).
OFF Output 12 for Courtesy Light (LCO): each time the ga}te moves, the output rerqains on for 100 s.
DIP 6 Output 12 The remote control buttons saved on the second radio channel give a pedestrian command
ON Output 12 for Auxiliary Radio output: the remote control buttons saved on the second radio channel turn the output on for 1 s
DIP 7 Safety edge OFF Sensitive edge with normally closed contact
type ON Resistive sensitive edge, normally open contact with balancing resistance of 8.2 K Ohm in parallel
OFF Fast closing off
DIP 8 | Rapid closing ON Fast closing function on: if the closing photocell (terminal 62) is engaged, the automatic closing time is set to 5
seconds when it is released
. OFF Hammering function for electric lock off
DIP 9 Hammering - - - — ; : -
ON Hammering function for electric lock on (facilitates the unlocking and resetting the electric lock)
DIP 10 M.otor with/ OFF The motors connected are equipped with encoders
without encoder | ON The motors connected are not equipped with encoders
LED functions
LED Status Description
PWR OFF Mains power supply not present
ON Mains power supply present
2 blinks Photocell test failed (incorrect wiring or photocells busy)
3 blinks Problem detected in the circuit that activates motor M1
PRG 4 blinks Problem detected in the circuit that activates motor M2
(or flashing light) | 5 blinks Problem on encoder M1 (encoder M1 damaged or wired incorrectly)
6 blinks Problem on encoder M2 (encoder M2 damaged or wired incorrectly)
7 blinks Serious EEPROM error (EEPROM missing or damaged)
6 &
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8 blinks Motor timeout (gear motor not engaged or damaged)
PRG 9 blinks Fuse F2 blown
(or flashing light) | 10 blinks Motor M1 overcurrent error
11 blinks Motor M2 overcurrent error
OFF When motor M1 is operating: it indicates that the encoder is missing (not working) or motor M1 has no encoder
4 ON When motor M1 is operating: it indicates that there is an encoder (it flashes very fast, depending on the motor rota-
tion speed)
OFF When motor M2 is operating: it indicates that the encoder is missing (not working) or motor M2 has no encoder
45 ON When motor M2 is operating: it indicates that there is an encoder (it flashes very fast, depending on the motor rotation
speed)
51 OFF Step-by-step input (term. 51) not engaged
ON Step-by-step input (term. 51) engaged
52 OFF Pedestrian input (term. 52) not engaged
ON Pedestrian input (term. 52) engaged
61 OFF Stop contact (term. 61) open (engaged)
ON Stop contact (term. 61) closed (not engaged)
62 OFF Closing photocell (term. 62) engaged
ON Closing photocell (term. 62) not engaged
63 OFF Photocell or safety edge (term. 63) open (engaged)
ON Photocell or safety edge (term. 63) closed (not engaged)

Gate travel calibration
NOTE: To perform this procedure, the gate must be stationary.
WARNING! THE SAFETY DEVICES ARE DISABLED DURING GATE TRAVEL CALIBRATION.

Fast calibration, gear motor with encoder (DIP 10 = OFF)
(slows down at 30% of its travel, opening offset of 3 s, closing offset of 6 s, in this phase the control unit automatically learns whether 2 motors are con-
nected or just one)

Pressing o
No. push button Phase Description
1 | PROG Procedure activation F‘ress the programming push-button PROG for at least 3 seconds, until the PRG LED starts flash-
ing slowly, and then release it
Press push-button 51:
2 |5 Clzzs (Eeirhils M2 closes at slow speed until it reaches the closed mechanical stop
3 |- Close leaf M1 M1 closes at slow speed until it reaches the closed mechanical stop
4 |- Open leaf M1 M1 closes at slow speed until it reaches the open mechanical stop
5 |- Open leaf M2 M2 closes at slow speed until it reaches the open mechanical stop
M2 closes at normal speed, slows down at 70% of its travel, and continues until it reaches the
6 |- Close leaf M2 ;
closed mechanical stop
M1 closes at normal speed, slows down at 70% of its travel, and continues until it reaches the
7 |- Close leaf M1 .
closed mechanical stop
8 |- Complete cycle 'cl)'fr;seegt;:te performs a complete opening and closing cycle with the default slow-down distance and
9 |- End of procedure The PRG LED turns off. End of procedure

Note: With this type of programming, the mechanical stops are necessary both when opening and closing, during programming and in normal operation.
The steps with a grey background are for a double-leaf installation, and are not carried out for a single-leaf installation.

Advanced calibration, gear motor with encoder (DIP 10 = OFF)
(slow-down and offsets programmed by the installer, in this phase the control unit automatically learns whether 2 motors are connected or just one)

Pressing o
No. push button Phase Description
N Press the programming push-button PROG and hold it down; the PRG LED will start flashing
1 |PROG Procedure activation slowly; keep PROG pressed until the PRG LED flashes fast, and then release it
Press push-button 51:
2 |51 Clage a2 M2 closes at slow speed until it reaches the closed mechanical stop
3 |- Close leaf M1 M1 closes at slow speed until it reaches the closed mechanical stop
4 |- Open leaf M1 M1 opens at normal speed
5 |51 Set the slow-down point when Press 51 to set the slow-down start point when opening leaf M1
opening M1
6 |51 Set the stopping point when Press 51 to set the fully-open point of leaf M1, or wait for the leaf to reach the open mechanical
opening M1 stop
7 |- Open leaf M2 M2 opens at normal speed
8 |51 =t the S B o) IS 7 12T Press 51 to set the slow-down start point when opening leaf M2
opening M2
9 |51 Set the stopping point when Press 51 to set the fully-open point of leaf M2, or wait for the leaf to reach the open mechanical
opening M2 stop
10 |- Close leaf M2 M2 closes at normal speed
11 |51 32;::; :/Ilgw-down Beliieher Press 51 to set the slow-down start point when closing leaf M2
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12 |- Complete M2 closure Leaf M2 continues until it reaches the closed mechanical stop
13 |- Close leaf M1 M1 closes at normal speed
14 | 51 ff;::g i/lﬁw-down point when Press 51 to set the slow-down start point when closing leaf M1
15 |- Complete M1 closure Leaf M1 continues until it reaches the closed mechanical stop
16 |- Open leaf M1 Leaf M1 restarts opening at normal speed
17 |51 Setting the offset for opening | Press 51 to set the opening offset time
18 Completion of opening M2 starts at normal speed and both leaves open fully
19 |- Close leaf M2 Leaf M2 restarts closing at normal speed
20 (51 Setting the offset for closing Press 51 to set the closing offset time
21 |- Complete closure M1 starts at normal speed and both leaves close fully
22 |- End of procedure The PRG LED turns off. End of procedure

Note: With this type of programming, the mechanical stops are necessary both when closing during programming and in normal operation. The steps with
a grey background are for a double-leaf installation, and are not carried out for a single-leaf installation.

Fast calibration, gear motor without encoder (DIP 10 = ON)
(slows down at 30% of its travel, opening offset of 3 s, closing offset of 6 s, in this phase the control unit automatically learns whether 2 motors are con-
nected or just one)

Pressing o
No. push button Phase Description
1 | PROG Procedure activation Press the programming push-button PROG for at least 3 seconds, until the PRG LED starts flash-
ing slowly, and then release it
Press push-button 51:
2 |51 Clast il M2 closes at normal speed up to the closed mechanical stop
3 |- Close leaf M1 M1 closes at normal speed up to the closed mechanical stop
4 |- Open leaf M1 M1 opens at normal speed until it reaches the open mechanical stop
5 |- Open leaf M2 M2 opens at normal speed until it reaches the open mechanical stop
6 |- Close leaf M2 M2 closes at normal speed up to the closed mechanical stop
7 |- Close leaf M1 M1 closes at normal speed up to the closed mechanical stop
8 |- Complete cycle Ift;see?:te performs a complete opening and closing cycle with the default slow-down distance and
9 |- End of procedure The PRG LED turns off. End of procedure
Note: With this type of programming, the mechanical stops are necessary both when opening and closing, during programming and in normal operation.

The steps with a grey background are for a double-leaf installation, and are not carried out for a single-leaf installation.

Advanced calibration, gear motor without encoder (DIP 10 = ON)
(slow-down and offsets programmed by the installer, in this phase the control unit automatically learns whether 2 motors are connected or just one)

Pressing A
No. push button Phase Description
N Press the programming push-button PROG and hold it down; the PRG LED will start flashing
1 |PROG Procedure activation slowly; keep PROG pressed until the PRG LED flashes fast, and then release it
Press push-button 51:

2 |51 Clazs B2 M2 closes at normal speed up to the closed mechanical stop

3 |- Close leaf M1 M1 closes at normal speed up to the closed mechanical stop

4 |- Open leaf M1 M1 opens at normal speed

5 |51 Set the slow-down point when Press 51 to set the slow-down start point when opening leaf M1
opening M1

6 |- Complete M1 opening Leaf M1 continues to the closed mechanical stop

7 |- Open leaf M2 M2 opens at normal speed

8 |51 St the S Do) [Pl 7 U2 Press 51 to set the slow-down start point when opening leaf M2
opening M2

9 |- Complete M2 opening Leaf M2 continues to the closed mechanical stop

10 |- Close leaf M2 M2 closes at normal speed

11 |51 S Fhe S BT BN [P 12 Press 51 to set the slow-down start point when closing leaf M2
closing M2

12 |- Complete M2 closure Leaf M2 continues until it reaches the closed mechanical stop

13 |- Close leaf M1 M1 closes at normal speed

14 |51 fl?)tsr:g :/Iﬁw-down point when Press 51 to set the slow-down start point when closing leaf M1

15 |- Complete M1 closure Leaf M1 continues until it reaches the closed mechanical stop

16 |- Open leaf M1 Leaf M1 restarts opening at normal speed

17 | 51 Setting the offset for opening | Press 51 to set the opening offset time

18 Completion of opening M2 starts at normal speed and both leaves open fully

19 |- Close leaf M2 Leaf M2 restarts closing at normal speed

20 |51 Setting the offset for closing Press 51 to set the closing offset time

21 |- Complete closure M1 starts at normal speed and both leaves close fully

22 |- End of procedure The PRG LED turns off. End of procedure
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Note: With this type of programming, the mechanical stops are necessary both when opening and closing, during programming and in normal operation.
The steps with a grey background are for a double-leaf installation, and are not carried out for a single-leaf installation.

Remote control programming

Note: remote control programming can only be done with the automatic gate system stationary

Step-by-step programming

No. |Pressing push button | Signal PRG LED Description
1 MRX Off Press the MRX push-button and hold it down until the green PRG LED starts flashing slowly
2 Ejt:gc:e control push- Slow blink Press the remote control push-button that you want to save
3 Fixed 1's Button of the saved remote control (new remote control)
3 blinks Memory full
Programming the second radio channel
No. |Pressing push button | Signal PRG LED Description
1 MRX Off Press the MRX push-button and hold it down until the green PRG LED starts flashing fast
2 Ejt:gcr)]te control push- Fast blink Press the remote control push-button that you want to save
3 Fixed 1's Button of the saved remote control (new remote control)
3 blinks Memory full
Deleting a remote control
No. |Pressing push button | Signal PRG LED Description
Press the MRX push-button and hold it down until the green PRG LED starts flashing very
1 MRX Off fast
2 Ejt:gﬁte control push- Very fast flashing Press the button on the remote control to delete
3 - Fixed 1s Deletion successful
Complete deletion of the receiver
No. |Pressing push button | Signal PRG LED Description
1 - Off Remove power from the control panel and disconnect any batteries
2 MRX On steady Reapply power to the control panel without releasing the MRX button until the PRG LED
turns off
3 - Off Receiver deleted completely

Note:after deleting all the remote controls, the first saved remote control configures the control panel to accept only remote controls with a

rolling code or only remote controls with a fixed code.
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Borne | Description Données nominales Borne |Description Données nominales
T Connexion secondaire transformateur 12 Vea +E | Positif alimentation codeur 12 Vee
T2 | Connexion secondaire transformateur -E | Négatif alimentation codeur

41 Signal codeur moteur 1
21 | Ouverture moteur 1 12 Vee. 80 W 45 | Signal codeur moteur 2
22 | Fermeture moteur 1 ’
25 | Ouverture moteur 2 12 Ve, 80 W 99 Com‘mun entrées
26 | Fermeture moteur 2 51 Pas a pas (NO)
52 | Piéton (NO)
12 gégatifrtsgr_tie radio auxiliaire/éclairage 99 | Commun entrées
e c.o.u oisie ‘ 12 Vee, 120 mA 61 | Arrét (NF)
1 Positif accessoires . -
19 | Sortic Slectroserrure 62 Cellule photo-électrique en fermeture
— 12 Vea, 15 VA (NF)
18 Sc')rtle.electljoserrure : 63 | Cellule photo-électrique (NF)
14 Neg_a.tlf sortie Vf)yant portail ouvert 12 Vee, 120 mA
1 Positif accessoires - Masse antenne
1 Pc?smf. accessow.es 12 Ve, 300 mA ANT | Signal antenne
0 Négatif accessoires
10 Neg.a.tlf cjllgnotant 12 Vee, 10 W max
1" Positif clignotant
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Opérateurs contrélables

Réf. Description

EIM1 - EA20 - EA20/SE | Opérateur linéaire 12V 2 m
EA25 - EA25/SE Opérateur linéaire 12V 2,5 m
EA50 - EA50/SE Opérateur linéaire 12V 3,5 m

EI20 - EI20/SE - El20/21 | Opérateur enterré 12V 2 m

ZI26

Opérateur enterré 12V 2 m

Z127

Opérateur enterré 12V 3 m

Trimmer function

Variateur

Description

TCA

Temps de refermeture automatique (réglable de 2 a 120 secondes, tourner le timmer dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter le temps)

FM1 Puissance moteur M1 (régle le couple moteur M1, tourner le trimmer dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter la puissance)

FM2 Puissance moteur M2 (regle le couple moteur M2, tourner le trimmer dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter la puissance)

VS Vitesse de ralentissement (régle la vitesse de ralentissement des deux moteurs, tourner le trimmer dans le sens des aiguilles d'une montre
pour augmenter la vitesse)

\' Vitesse standard (regle la vitesse standard des deux moteurs, tourner le timmer dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter la vitesse)

Fonction des touches

Touche |Description

PROG Touche de programmation de la course

MRX Touche de programmation ou de suppression des radiocommandes
51 Touche de commande pas a pas

Fonctions des dip-switch

Dip Fonction Etat |Description
DIP 1 Fermeture OFF | Fermeture automatique désactivée
automatique ON | Fermeture automatique activée
Copropriété activée (durant 'ouverture du portalil, il n'est pas possible de stopper le mouvement avec une commande radio ou avec
OFF les entrées 51 (pas a pas) et 52 (piéton). Si la fermeture automatique est activée (DIP 1 = ON) et le portail ouvert, une nouvelle com-
DIP 2 Copropriété mande pas-a-pas (borne 51 ou commande radio) renouvelle le temps de pause e, si l'entrée 51 reste utilisée, la centrale suspend
le décompte de la pause jusqu'a ce que I'entrée ne soit plus utilisée (pour la connexion éventuelle de spires ou de la minuterie)
ON | Copropriété désactivée
DIP 3 Pré-clignote- OFF | Préclignotement désactivé
ment ON | Préclignotement actif ; avant le mouvement du portail, le clignotant s'allume 3 secondes
DIP 4 Type d'entrée | OFF | Entrée 63 comme cellule photo-€lectrique interne
63 ON | Entrée 63 comme bord sensible (pour le type bord sensible, voir DIP 7)
OFF | Fonction phototest non active
DIP5 |Phototest Fonction phototest active : la borne d'alimentation accessoires négative (0) s'éteint quelques fractions de seconde avant
ON | le début de la manceuvre ; les accessoires nécessitant éventuellement une alimentation permanente (par ex. récepteurs
des cellules photo-électriques) doivent recevoir le négatif de I'alimentation a travers un commun des entrées (bornes 99)
OFF Sortie 12 comme Eclairage de courtoisie (LCO) : chaque fois que le portail est actionné, la sortie reste active 100 secondes.
. Les touches des radiocommandes enregistrées sur le deuxieme canal radio lancent une commande piéton
DIP 6 | Sortie 12 - - - e — - —— — -
ON Sortie 12 comme sortie Radio Auxiliaire : les touches des radiocommandes enregistrées sur le deuxieme canal radio
actionnent la sortie pendant 1 seconde.
DIP 7 Type bord OFF | Bord sensible avec contact normalement fermé
sensible ON Bord sensible résistif ; contact normalement ouvert avec résistance d'équilibrage de 8,2 kQ en paralléle
Fermeture OFF | Fermeture rapide désactivée
DIP 8 rapide ON Fonction de fermeture rapide active : le déclenchement de la cellule photo-électrique en phase de fermeture (borne
62) rameéne le temps de fermeture automatique a 5 secondes aprées sa désactivation.
DIP 9 Coup de bélier | OFF | Fonction dépression pour électroserrure désactivée
(dépression) ON | Fonction dépression pour électroserrure active (facilite le déblocage et le réarmement de I'électroserrure)
DIP 10 Moteur avec/ | OFF |Les moteurs connectés sont équipés d'un codeur

sans codeur ON | Les moteurs connectés ne sont pas équipés de codeur

Fonctions des leds

LED Etat Description

PWR OFF Tens?on ab’sente
ON Tension présente
2 clignotements | Echec du test cellules photo-électriques (cablage erroné ou cellules photo-électriques occupées)
3 clignotements | Détecte un probléme sur le circuit qui active le moteur M1

PRG 4 clignotements | Détecte un probléme sur le circuit qui active le moteur M2

(ou clignote)

5 clignotements | Probleme sur codeur M1 (codeur M1 hors service ou cablage codeur erroné)
6 clignotements | Probléme sur codeur M2 (codeur M2 hors service ou cablage codeur erroné)
7 clignotements | Erreur grave sur EEPROM (mémoire EEPROM absente ou endommageée)

8 clignotements | Timeout moteurs (motoréducteur débloqué ou endommagé)

11



VIMAR

ELVOX Gates
SW12.T
9 clignotements | Fusible F2 interrompu
PRG . 10 clignotements | Erreur surtension moteur M1
(ou clignote) - -
11 clignotements | Erreur surtension moteur M2
OFF Lorsque le moteur M1 tourne : signal codeur absent (codeur hors service) ou moteur M1 sans codeur
4 ON Lorsque le moteur M1 tourne : signal codeur présent (un clignotement rapide se déclenche en fonction de la
vitesse de rotation du moteur)
OFF Lorsque le moteur M2 tourne : signal codeur absent (codeur hors service) ou moteur M2 sans codeur
45 ON Lorsque le moteur M2 tourne : signal codeur présent (un clignotement rapide se déclenche en fonction de la vitesse
de rotation du moteur)
51 OFF Entrée pas a pas (borne 51) inutilisée
ON Entrée pas a pas (borne 51) utilisée
52 OFF Entrée piétonne (borne 52) inutilisée
ON Entrée piétonne (borne 52) utilisée
61 OFF Contact d'arrét (borne 61) ouvert (utilisé)
ON Contact d'arrét (borne 61) fermé (inutilisé)
62 OFF Cellule photo-électrique en fermeture utilisée (borne 62 ouverte)
ON Cellule photo-électrique en ouverture inutilisée (borne 62 fermée)
63 OFF Cellule photo-¢électrique ou bord sensible utilisé (borne 63 ouverte)
ON Cellule photo-électrique ou bord sensible inutilisé (borne 63 fermée)

Calibrage de la course du portail
REMARQUE : Pour procéder au calibrage de la course, le portail doit étre a I'arrét.
ATTENTION ! LES PROTECTIONS SONT DESACTIVEES DURANT LE CALIBRAGE DE LA COURSE DU PORTAIL.

Calibrage rapide, motoréducteurs avec codeur (DIP 10 = OFF)
(ralentissements a 30% de la course, décalage a I'ouverture 3 s, décalage a la fermeture 6 s, la centrale mémorise automatiquement au cours de cette
phase s'’il y a un ou 2 moteurs connectés)

N° |Bouton Phase Description
1 | PROG Activation procédure Appuyer au ‘mo_ms 3 secondes sur Ig boqun de programmation PROG jusqu'a ce que la led PRG
commence a clignoter lentement puis relacher PROG
2 |51 Fermeture vantail M2 Appuyer sur le bouton.§1 : A ) .
M2 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
3 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
4 |- Ouverture vantail M1 M1 s'ouvre au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique d'ouverture
5 |- Ouverture vantail M2 M2 s'ouvre au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique d'ouverture
. M2 se ferme a la vitesse normale, ralentit & 70% de la course puis continue jusqu'a l'arrét méca-
6 |- Fermeture vantail M2 .
nigue de fermeture
. M1 se ferme a la vitesse normale, ralentit &8 70% de la course puis continue jusqu'a l'arrét méca-
7 |- Fermeture vantail M1 .
nique de fermeture
Le portail exécute un cycle complet d'ouverture et de fermeture avec les espaces de ralentisse-
8 |- Cycle complet X P .
ment et les décalages définis par défaut.
9 |- Fin de la procédure La led PRG s'éteint. Procédure terminée

Remarque : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase d'ouverture et de fermeture, durant la programmation et les
manceuvres normales. Les phases sur fond gris correspondent a une installation a double vantail et n'ont pas lieu en cas d'installation a vantail simple.

Calibrage avancé, motoréducteurs avec codeur (DIP 10 = OFF)
(ralentissements et décalages programmés par l'installateur, la centrale mémorise automatiquement au cours de cette phase s’il y a un ou 2 moteurs connectés)

N° |Bouton Phase Description
Appuyer sur le bouton de programmation PROG et garder le doigt dessus, la led PRG commence
1 | PROG Activation procédure a clignoter lentement. Garder encore le doigt sur le bouton jusqu'a ce que la led PRG clignote
rapidement puis relacher PROG
2 |51 Fermeture vantail M2 EIUTET ST D) bouton.§1 : P .
M2 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
3 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
4 |- Ouverture vantail M1 M1 s'ouvre a la vitesse normale
5 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M1 a
sement a l'ouverture M1 I'ouverture
6 |51 Réglage du point d'arrét a Appuyer sur 51 pour fixer le point d'ouverture compléte du vantail M1 ou attendre que le vantail
I'ouverture M1 arrive a l'arrét mécanique en phase d'ouverture
7 |- Ouverture vantail M2 M2 s'ouvre a la vitesse normale
8 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M2 a
sement a l'ouverture M2 I'ouverture
9 |51 Réglage du point d'arrét a Appuyer sur 51 pour fixer le point d'ouverture compléte du vantail M2 ou attendre que le vantail
I'ouverture M2 arrive a l'arrét mécanique en phase d'ouverture
10 |- Fermeture vantail M2 M2 se ferme a la vitesse normale
1 51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M2 en
sement en fermeture M2 fermeture
12 |- Fermeture complete M2 Le vantail M2 continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
12
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13 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme a la vitesse normale
14 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M1 en
sement en fermeture M1 fermeture
15 |- Fermeture complete M1 Le vantail M1 continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
16 |- Ouverture vantail M1 Le vantail M1 s'ouvre a nouveau a la vitesse normale
17 |51 Il?eglage eIr aEElRee & Appuyer sur 51 pour fixer le temps de décalage a l'ouverture
I'ouverture
18 Ouverture compléte M2 démarre a la vitesse normale et les deux vantaux s'ouvrent a fond
19 |- Fermeture vantail M2 Le vantail M2 se referme a la vitesse normale
20 |51 REEE LS LR Appuyer sur 51 pour fixer le temps de décalage en fermeture
fermeture
21 |- Fermeture complete M1 démarre a la vitesse normale et les deux vantaux se ferment complétement
22 |- Fin de la procédure La led PRG s'éteint. Procédure terminée

Remarque : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase de fermeture, durant la programmation et les manceuvres normales.
Les phases sur fond gris correspondent a une installation a double vantail et n'ont pas lieu en cas d'installation a vantail simple.

Calibrage rapide, motoréducteurs sans codeur (DIP 10 = ON)
(ralentissements a 30% de la course, décalage a I'ouverture 3 s, décalage a la fermeture 6 s, la centrale mémorise automatiquement au cours de cette
phase s'il y a un ou 2 moteurs connectés)

N° |Bouton Phase Description
1 | PROG Activation procédure Appuyer au ‘mo'lns 3 secondes sur Ie'z boufon de programmation PROG jusqu'a ce que la led PRG
commence a clignoter lentement puis relacher PROG
2 |51 Fermeture vantail M2 T ey Ig bou_ton I ¢ . T ae .
M2 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
3 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
4 |- Ouverture vantail M1 M1 s'ouvre a la vitesse normale jusqu'a l'arrét mécanique d'ouverture
5 |- Ouverture vantail M2 M2 s'ouvre a la vitesse normale jusqu'a l'arrét mécanique d'ouverture
6 |- Fermeture vantail M2 M2 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
7 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
Le portail exécute un cycle complet d'ouverture et de fermeture avec les espaces de ralentisse-
8 |- Cycle complet . i .
ment et les décalages définis par défaut
9 |- Fin de la procédure La led PRG s'éteint. Procédure terminée
Remarque : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase d'ouverture et de fermeture, durant la programmation et les

manceuvres normales. Les phases sur fond gris correspondent a une installation a double vantail et n'ont pas lieu en cas d'installation a vantail simple.

Calibrage avancé, motoréducteurs sans codeur (DIP 10 = ON)
(ralentissements et décalages programmeés par l'installateur, la centrale mémorise automatiquement au cours de cette phase s'il y a un ou 2 moteurs connectés)

N° |Bouton Phase Description
Appuyer sur le bouton de programmation PROG et garder le doigt dessus, la led PRG commence
1 |PROG Activation procédure a clignoter lentement. Garder encore le doigt sur le bouton jusqu'a ce que la led PRG clignote
rapidement puis relacher PROG
2 |51 Fermeture vantail M2 Appuyer sur I? boqton 51: . A . .
M2 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanigue de fermeture
3 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
4 |- Ouverture vantail M1 M1 s'ouvre a la vitesse normale
5 |51 Réglage‘du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M1 a
sement a |'ouverture M1 I'ouverture
6 |- Ouverture compléte M1 Le vantail M1 continue jusqu'a I'arrét mécanique d'ouverture
7 |- Ouverture vantail M2 M2 s'ouvre a la vitesse normale
8 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M2 a
sement a l'ouverture M2 I'ouverture
9 |- Ouverture compléte M2 Le vantail M2 continue jusqu'a I'arrét mécanique d'ouverture
10 |- Fermeture vantail M2 M2 se ferme a la vitesse normale
1 51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M2 en
sement en fermeture M2 fermeture
12 |- Fermeture complete M2 Le vantail M2 continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
13 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme a la vitesse normale
14 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M1 en
sement en fermeture M1 fermeture
15 |- Fermeture compléete M1 Le vantail M1 continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
16 |- Ouverture vantail M1 Le vantail M1 s'ouvre a nouveau a la vitesse normale
17 |51 Il?eglage EMeLEEEg e Appuyer sur 51 pour fixer le temps de décalage a I'ouverture
I'ouverture
18 Ouverture compléte M2 démarre a la vitesse normale et les deux vantaux s'ouvrent a fond
19 |- Fermeture vantail M2 Le vantail M2 se referme a la vitesse normale
20 (51 fRegIage ElelEElEeE En Appuyer sur 51 pour fixer le temps de décalage en fermeture
ermeture
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21 |- Fermeture complete M1 démarre a la vitesse normale et les deux vantaux se ferment complétement
22 |- Fin de la procédure La led PRG s'éteint. Procédure terminée
Remarque : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase d'ouverture et de fermeture, durant la programmation et les

manceuvres normales. Les phases sur fond gris correspondent a une installation a double vantail et n'ont pas lieu en cas d'installation a vantail simple.
Programmation des radiocommandes

Remarque : la programmation des radiocommandes n'est possible que si I'automatisme est a I'arrét

Programmation du pas a pas

N° | Bouton Egg;l:gtlon Description
1 MRX Eteinte /:g;g}e; iﬁ;:]eofec:l:’;c;‘qehfnlz};tet garder le doigt dessus jusqu'a ce que la led PRG verte com
2 Bouton radiocommande | Clignotement lent Appuyer sur la touche de la radiocommande a enregistrer.
3 i Allumée 1s Touche de la radiocommande mémorisée (nouvelle radiocommande)
3 clignotements Mémoire pleine

Programmation du deuxiéme canal radio

Signalisation

N Bouton LED PRG Description

1 MRX Eteinte Appuyer sur le boutoq MRX et garder le doigt dessus jusqu'a ce que la led PRG verte com-
mence a clignoter rapidement

2 Bouton radiocommande | Clignotement rapide Appuyer sur la touche de la radiocommande a enregistrer.

3 Allumée 1s Touche de la radiocommande mémorisée (nouvelle radiocommande)

3 clignotements

Mémoire pleine

Effacement d'une radiocommande

Signalisation

N Bouton LED PRG Description

1 MRX Eteinte Appuye‘r sur le boutgn MR_X et garder le doigt dessus jusqu'a ce que la led PRG verte com-
mence a clignoter trés rapidement

2 Bouton radiocommande | Clignotement trés rapide | Appuyer sur le bouton de la radiocommande a supprimer.

3 - Allumée 1's Suppression ok

Effacement complet du récepteur

Signalisation

o i

N Bouton LED PRG Description

1 - Eteinte Couper l'alimentation de la centrale et déconnecter les batteries (selon le modéle).

2 MRX Allumée fixe R:('em_ettre la centrale sous tension sans relacher la touche MRX, jusqu'a ce que la led PRG
s'éteigne.

3 - Eteinte Suppression complete du récepteur effectuée

Remarque : aprés I'effacement de toutes les radiocommandes, la premiére radiocommande enregistrée configure la centrale pour qu'elle ac-
cepte uniquement les radiocommandes avec code tournant ou avec code fixe.
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Funciones de la regleta de conexiones
Borne Descripcién Datos nominales Borne Descripcion Datos nominales
T Conexion secundario transformador +E Positivo alimentacion encoder
— - 12 Vca - - — 12 Vce
T2 Conexion secundario transformador -E Negativo alimentaciéon encoder
41 Sefial encoder motor 1
21 Apertura motor 1 12 Vee 80 W 45 Sefial del encoder del motor 2
22 Cierre del motor 1
2 Al | 2 i
5 Pertura del motor 12 Voo 80 W 99 Comun entradas
26 Cierre motor 2 51 Paso-paso (NO)
52 Peatonal (NO)
12 Ner?atilvo salida radio auxiliar/luz de 99 Comun entradas
- cl;o .et?'5|a ‘ 12 Vce 120 mA 61 Parada (NC)
1 Soﬁ;'volac‘t’es"”"sd 62 | Fotocélula cierre (NC)
alida elecirocerradura 12 Vca 15 VA 63 | Fotocélula (NC)
18 Salida electrocerradura
14 Negati lida pilot la abiert
eg.a. ivo salida F.)I oto cancela abierta 12 Vee 120 mA R Masa antena
1 Positivo accesorios ANT | Sefal antena
1 Posm\{o accesorps 12 Vee 300 mA
0 Negativo accesorios
10 Negativo | tati
eg.a. Vo Lz 1o a. va 12 Vee 10 W max
1" Positivo luz rotativa
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Actuadores controlables
Cod. Descripcion
EIM1 - EA20 - EA20/SE | Actuador cancelas batientes 12V 2 m
EA25 - EA25/SE Actuador cancelas batientes 12V 2,5 m
EA50 - EA50/SE Actuador cancelas batientes 12V 3,5 m
EI20 - EI20/SE - EI20/21 | Actuador soterrado 12V 2 m
Z126 Actuador soterrado 12V 2 m
2127 Actuador soterrado 12V 3 m
Funciones del trimmer
Trimmer | Descripcion
TCA Tiempo de cierre automatico (ajustable de 2 a 120 segundos: gire el trimmer en el sentido de las agujas del reloj para aumentar el tiempo)
FM1 Fuerza motor M1 (ajusta el par del motor M1: gire el trimmer en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la fuerza)
FM2 Fuerza motor M2 (ajusta el par del motor M2: gire el trimmer en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la fuerza)
VS Velocidad de desaceleracion (ajusta la velocidad de desaceleracion de ambos motores: gire el trimmer en el sentido de las agujas del reloj
para aumentar la velocidad)
\' Velocidad estandar (ajusta la velocidad estandar de ambos motores: gire el timmer en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la velocidad)
Funcion de las teclas
Tecla Descripcion
PROG Pulsador para programar la carrera
MRX Pulsador para programar o borrar los mandos a distancia
51 Pulsador de mando paso-paso
Funciones de los conmutadores DIP
Dip Funcion Estado | Descripcion
DIP 1 Cierre, . OFF Cierre automatico no activado
automatico ON Cierre automatico activado
Comunidad de vecinos activada (durante la apertura de la cancela no es posible detener el movimiento con un mando por
) radio o con las entradas 51 (paso-paso) y 52 (peatonal). Con el cierre automatico activado (DIP 1 = ON) y la cancela abierta,
pip2 | Comunidad OFF otro mando paso-paso (borne 51 0 mando por radio) renueva el tiempo de pausa y, si la entrada 51 permanece ocupada, la
de vecinos central deja de contar el tiempo de pausa hasta que la entrada se libera (para conectar posibles espiras o temporizadores)
ON Comunidad de vecinos no activada
DIP 3 Parp_adeo OFF Parpadeo previo no activado
previo ON Parpadeo previo activado: antes del movimiento de la cancela, la luz rotativa se enciende durante 3 segundos
DIP 4 Tipo de en- OFF Entrada 63 como fotocélula interna
trada 63 ON Entrada 63 como borde sensible (para el tipo de borde sensible, véase DIP 7)
OFF Funcién Prueba de fotocélulas no activada
DIP5 Pruepa de Funcion Prueba de fotocélulas activada: el borne de alimentacion de accesorios negativo (0) se apaga durante una fraccion
fotocélulas ON de segundo antes de iniciarse la maniobra; los posibles accesorios que requieren una alimentacién permanente (por ejemplo,
receptores de las fotocélulas) deben recibir el negativo de la alimentacién desde un comun de las entradas (bornes 99)
OFF Salida 12 como luz de coﬂgsia (LpO): a ca_da movimiento de la cancela, la sa]ida permanece activada durante 100 s. Los
. botones de los mandos a distancia memorizados en el segundo canal de radio activan un mando peatonal
DIP 6 | Salida 12 - - - - - - -
ON Sal!da 12_ como sal_lda de radio auxiliar: los botones de los mandos a distancia memorizados en el segundo canal de
radio activan la salida durante 1 s
DIP 7 Tipo ge borde | OFF Borde sensible con contacto normalmente cerrado
sensible ON Borde sensible resistivo, contacto normalmente abierto con resistencia de compensacion de 8,2 kiloohmios en paralelo
OFF Cierre rapido no activado
DIP 8 | Cierre rapido ON Funcién de cierre rapido activada: la actuacién de la fotocélula durante el cierre (borne 62) lleva el tiempo de cierre
automatico a 5 segundos, desde su liberacion
DIP 9 G(_)Ipe de OFF Funcion Golpe de ariete para electrocerradura no activada
ariete ON Funcién Golpe de ariete para electrocerradura activada (facilita el desenganche y rearme de la electrocerradura)
Motor con/sin | OFF Los motores conectados estan provistos de encoder
DIP 10 . -
encoder ON Los motores conectados no estan provistos de encoder
Funciones de los leds
LED Estado Descripcion
PWR OFF Falta alimentacion de red
ON Alimentacion de red presente
2 parpadeos | Prueba de fotocélulas fallida (cableado incorrecto o fotocélulas ocupadas)
3 parpadeos | Fallo en el circuito que activa el motor M1
PRG 4 parpadeos | Fallo en el circuito que activa el motor M2
(o luz rotativa) 5 parpadeos | Fallo en el encoder M1 (encoder M1 defectuoso o cableado encoder incorrecto)
6 parpadeos | Fallo en el encoder M2 (encoder M2 defectuoso o cableado encoder incorrecto)
7 parpadeos | Error grave en la EEPROM (memoria EEPROM dafiada o ausente)
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8 parpadeos | Timeout motores (motorreductor desbloqueado o dafiado)
PRG 9 parpadeos | Fusible F2 dafiado
(o luz rotativa) 10 parpadeos | Error sobrecorriente motor M1
11 parpadeos | Error sobrecorriente motor M2
OFF Cuando el motor M1 esta en funcionamiento: sefial de encoder ausente (encoder dafado) o motor M1 sin encoder
41 ON Cuando el motor M1 esté en funcionamiento: sefial de encoder presente (aparece un parpadeo muy rapido en
funcién de la velocidad de giro del motor)
OFF Cuando el motor M2 esta en funcionamiento: sefial de encoder ausente (encoder dafiado) o motor M2 sin encoder
45 ON Cuando el motor M2 esta en funcionamiento: sefial de encoder presente (aparece un parpadeo muy rapido en funcion de
la velocidad de giro del motor)
51 OFF Entrada paso-paso (borne 51) no ocupada
ON Entrada paso-paso (borne 51) ocupada
52 OFF Entrada peatonal (borne 52) no ocupada
ON Entrada peatonal (borne 52) ocupada
61 OFF Contacto de parada (borne 61) abierto (ocupado)
ON Contacto de parada (borne 61) cerrado (no ocupado)
62 OFF Fotocélula en cierre ocupada (borne 62 abierto)
ON Fotocélula en cierre no ocupada (borne 62 cerrado)
63 OFF Fotocélula o borde sensible ocupado (borne 63 abierto)
ON Fotocélula o borne sensible no ocupado (borne 63 cerrado)

Calibracion de la carrera de la cancela
NOTA: para calibrar la carrera, la cancela debe estar parada. i
jATENCION! DURANTE LA CALIBRACION DE LA CARRERA DE LA CANCELA, LAS PROTECCIONES DE SEGURIDAD ESTAN DESACTIVADAS.

Calibracion rapida, motorreductores con encoder (DIP 10 = OFF)
(desaceleraciones al 30% de la carrera, desfase en apertura 3 s, desfase en cierre 6 s, la central aprende automaticamente en esta fase si estan conec-
tados 2 motores o solo uno)

N. Presion Fase Descripcion
pulsador
Activacion del Pulse el pulsador de programaciéon PROG durante al menos 3 segundos hasta que el LED PRG empiece a
1 |PROG L
procedimiento parpadear lentamente y luego suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:
2 |5 Game e 8 el 2 M2 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
4 |- Apertura de la hoja M1 | M1 abre a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de apertura
5 |- Apertura de la hoja M2 | M2 abre a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de apertura
6 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal, al alcanzar el 70% de la carrera desacelera y sigue cerrando hasta el tope mecanico
7 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal, al alcanzar el 70% de la carrera desacelera y sigue cerrando hasta el tope mecanico
. La cancela realiza un ciclo completo de apertura y cierre con los espacios de desaceleracion y los desfases
8 |- Ciclo completo .
predeterminados.
9 |- Fin del procedimiento El LED PRG se apaga Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacion como en las maniobras
normales. Las fases con fondo gris corresponden a una instalaciéon de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacién con una sola hoja.

Calibracion avanzada, motorreductores con encoder (DIP 10 = OFF)
(desaceleraciones y desfases programados por el instalador, la central aprende automaticamente en esta fase si estan conectados 2 motores o solo uno)

N. Presion Fase Descripcién
pulsador
s - Pulse y mantenga pulsado el pulsador de programacion PROG: el LED PRG comienza a parpadear lenta-
1 |PROG Activacion del procedimiento mente, siga manteniéndolo pulsado hasta que el LED PRG parpadee rapidamente y luego suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:
2 |51 e M2 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
4 |- Apertura de la hoja M1 M1 abre a velocidad normal
5 |51 Conflguramo.r) del punto de Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en apertura de la hoja M1
desaceleracién en apertura M1
6 |51 Configuracion del punto de Pulse 51 para determinar el punto de apertura completa de la hoja M1 o espere que la hoja alcance
parada en apertura M1 el tope mecanico de apertura
7 |- Apertura de la hoja M2 M2 abre a velocidad normal
8 |51 Conflguracpr'l AL ER Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracién en apertura de la hoja M2
desaceleracion en apertura M2
9 |51 Configuracion del punto de Pulse 51 para determinar el punto de apertura completa de la hoja M2 o espere que la hoja alcance
parada en apertura M2 el tope mecanico de apertura
10 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal
11 |51 Conflguramo_r) et pqnto e Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en cierre de la hoja M2
desaceleracion en cierre M2
12 |- Finalizacion del cierre M2 La hoja M2 sigue cerrando hasta alcanzar el tope mecanico
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13 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal
14 | 51 Conflguramo_r) del pu_nto de Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracién en cierre de la hoja M1
desaceleracion en cierre M1
15 |- Finalizacion del cierre M1 La hoja M1 sigue cerrando hasta alcanzar el tope mecanico
16 |- Apertura de la hoja M1 La hoja M1 vuelve a arrancar para abrir a velocidad normal
17 |51 gsg:tlgzamon iellekstED an Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en apertura
18 Finalizacién de la apertura M2 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan la apertura completa
19 |- Cierre de la hoja M2 La hoja M2 vuelve a arrancar para cerrar a velocidad normal
20 (51 (C::i::rféguramon ikt o Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en cierre
21 |- Finalizacién del cierre M1 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan el cierre completo
22 |- Fin del procedimiento El LED PRG se apaga Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de cierre son necesarios tanto durante la programaciéon como en las maniobras normales. Las
fases con fondo gris corresponden a una instalacion de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacion con una sola hoja.

Calibracion rapida, motorreductores sin encoder (DIP 10 = ON)
(desaceleraciones al 30% de la carrera, desfase en apertura 3 s, desfase en cierre 6 s, la central aprende automaticamente en esta fase si estan conec-
tados 2 motores o solo uno)

N. Presion Fase Descripcion
pulsador
1 | PROG Activacién del procedimiento Pulsg el pulsador de programacion PROG durante al menos 3 segundos hasta que el LED PRG
empiece a parpadear lentamente y luego suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:
2 |51 Clizyz dalk e 102 M2 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
4 |- Apertura de la hoja M1 M1 abre a velocidad normal hasta el tope mecanico de apertura
5 |- Apertura de la hoja M2 M2 abre a velocidad normal hasta el tope mecanico de apertura
6 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
7 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
. La cancela realiza un ciclo completo de apertura y cierre con los espacios de desaceleracion y
8 |- Ciclo completo )
los desfases predeterminados.
9 |- Fin del procedimiento El LED PRG se apaga Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacién como en las maniobras
normales. Las fases con fondo gris corresponden a una instalacién de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacién con una sola hoja.

Calibracion avanzada, motorreductores sin encoder (DIP 10 = ON)
(desaceleraciones y desfases programados por el instalador, la central aprende automaticamente en esta fase si estan conectados 2 motores o solo uno)

N. Presion Fase Descripcion
pulsador
Pulse y mantenga pulsado el pulsador de programacion PROG: el LED PRG comienza a parpa-
1 |PROG Activacion del procedimiento | dear lentamente, siga manteniéndolo pulsado hasta que el LED PRG parpadee rapidamente y
luego suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:

2 |51 e el il 12 M2 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre

3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre

4 |- Apertura de la hoja M1 M1 abre a velocidad normal

5 |51 Conf|guraC|o_r’1 del punto de Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en apertura de la hoja M1
desaceleracion en apertura M1

6 |- Finalizacién de la apertura M1 | La hoja M1 continla hasta el tope mecanico de apertura

7 |- Apertura de la hoja M2 M2 abre a velocidad normal

8 |51 Conflgura0|o_r'1 o Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracién en apertura de la hoja M2
desaceleracion en apertura M2

9 |- Finalizacion de la apertura M2 | La hoja M2 continta hasta el tope mecanico de apertura

10 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal

11 |51 Conflguracpr] et pqnto €3 Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracién en cierre de la hoja M2
desaceleracion en cierre M2

12 |- Finalizacién del cierre M2 La hoja M2 sigue cerrando hasta alcanzar el tope mecanico

13 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal

14 |51 ConflguraC|o_r’1 del pu_nto de Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en cierre de la hoja M1
desaceleracién en cierre M1

15 |- Finalizacién del cierre M1 La hoja M1 sigue cerrando hasta alcanzar el tope mecanico

16 |- Apertura de la hoja M1 La hoja M1 vuelve a arrancar para abrir a velocidad normal

17 |51 ;);enrfgggamm aheldlesitn o Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en apertura

18 Finalizacion de la apertura M2 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan la apertura completa

19 |- Cierre de la hoja M2 La hoja M2 vuelve a arrancar para cerrar a velocidad normal
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20 |51 g:'rj:éguramon s Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en cierre
21 |- Finalizacién del cierre M1 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan el cierre completo
22 |- Fin del procedimiento ElI LED PRG se apaga Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacion como en las maniobras
normales. Las fases con fondo gris corresponden a una instalacion de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacién con una sola hoja.

Programacion de los mandos a distancia

Nota: los mandos a distancia se pueden programar Unicamente con la automatizaciéon parada

Programacion del paso-paso

N. Presion pulsador

Seiializacion

Descripcion

distancia

LED PRG
1 MRX Apagado Pulse y mantenga pulsado el pulsador MRX hasta que el LED PRG empiece a parpadear
lentamente con luz verde
2 Boton del mando a Parpadeo lento Pulse el botén del mando a distancia que desea memorizar

3 -

Fijo1s

Botén del mando a distancia memorizado (nuevo mando a distancia)

3 parpadeos

Memoria llena

Programacioén del segundo canal de radio

N. Presion pulsador

Seializacion
LED PRG

Descripcion

1 MRX

Apagado

Pulse y mantenga pulsado el pulsador MRX hasta que el LED PRG empiece a parpadear
rapidamente con luz verde

Boton del mando a

2 distancia

Parpadeo rapido

Pulse el boton del mando a distancia que desea memorizar

3 -

Fijo1s

Boton del mando a distancia memorizado (nuevo mando a distancia)

3 parpadeos

Memoria llena

Borrado de un mando a distancia

N. Presion pulsador

Sefalizacion
LED PRG

Descripcion

1 MRX

Apagado

Pulse y mantenga pulsado el pulsador MRX hasta que el LED PRG empiece a parpadear
muy rapidamente con luz verde

Boton del mando a
distancia

Parpadeo muy rapido

Pulse el botén del mando a distancia que desea borrar

3 -

Fijo1s

Borrado efectuado

Borrado completo del recepto

r

N. Presion pulsador

Seializacion
LED PRG

Descripcion

1 B

Apagado

Desconecte la alimentacion de la central, asi como las baterias si las hay.

2 MRX

Encendido fijo

Vuelva a conectar la alimentaciéon de la central sin soltar el pulsador MRX hasta que se
apague el LED PRG

3 -

Apagado

Borrado completo del receptor realizado con éxito

Nota: después de borrar todos los mandos a distancia, el primer mando a distancia memorizado configura la central para aceptar solo los
mandos a distancia con codificacion rolling code o solo mandos a distancia con codificacion fija.

€9 19



ELVOX Gates VIMAR

SW12.T

P1
=] O B[]
12 Vdc

ﬁ @ ﬁtl—__,__l_—lﬁ 7 Ah max

F1 (5X20)
T15A

@ l——S|E|(2 B’\T PWR < PRG PROG = MRX @
L L oooooooo D ﬂqD ..
()] F2 (5X20) o v
HIIATO) F3 15A

:@
:@
:@
IS

CNRX

= ﬁ
ng DDEIEIEIEI%I ~ |ANT|

51 52 61 62

21)|22| 25|26 12(19(18|14| 1| 0 [10| 11| |+E|-E|41|45||99|51|52| 99|61| 62|63
=T = ) S— — = - — S [ s — — s— — -
8 3 8|S 2|89 @
ﬁ 7| 2
= T
SCA
RAU
(A VY
Funktionen der Klemmblocks
Klemme | Beschreibung Nenndaten Klemme | Beschreibung Nenndaten
T1 Anschluss Sekundarwicklung Transformator 12 Vac +E Plusleiter Encoderversorgung 12 Vde
T2 Anschluss Sekundarwicklung Transformator -E Minusleiter Encoderversorgung
_ LY Encodersignal Motor 1
21 | Offnung Motor 1 12 Vde 45 | Encodersignal Motor 2
22 SchlieRen Motor 1 80w
25 Offnung Motor 2 12 Vdc 99 Bezugspotenzial Eingange
26 SchlieRen Motor 2 80w 51 Schrittmotor (SchliefRer)
52 FuRgangeroffnung (Schlieler)
12 Minusleiter Funk-Hilfsausgang/Zufahrtsbe- 12 Vde 99 Bezugspotenzial Eingange
leuchtung . 120 mA 61 | Halt (Offner)
1 Plusleiter %ubehor 62 Lichtschranken beim SchlieRen (Offner)
19 Ausgang flfr Elektroschloss 12 Vac 63 Lichtschranken (Offner)
18 Ausgang fiir Elektroschloss 15 VA
14 Minusleiter Ausgang fiir Anzeigelampe Tor offen | 12 Vdc . Antennenerdung
1 Plusleiter Zubehor 120 mA ANT | Antennensignal
1 Plusleiter Zubehor 12 Vdc
0 Minusleiter Zubehor 300 mA
10 Minusleiter Blinkleuchte 12 Vdc
11 Plusleiter Blinkleuchte 10 W max
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Steuerbare Torantriebe

Art. Beschreibung

EIM1 - EA20 - EA20/SE
EA25 - EA25/SE

EA50 - EA50/SE

EI20 - EI20/SE - EI20/21
ZI26

Z127

Linearantrieb 12V 2 m

Linearantrieb 12V 2,5 m
Linearantrieb 12V 3,5 m
Unterflurantrieb 12V 2 m
Unterflurantrieb 12V 2 m
Unterflurantrieb 12V 3 m

Trimmer-Funktion

Trimmer | Beschreibung

TCA Zeit fur automatisches SchlieRen (kann zwischen 2 und 120 Sekunden eingestellt werden, den Trimmer nach rechts drehen, um die Zeit zu erhdhen)
FM1 Antriebskraft Motor M1 (Einstellung des Drehmoments fiir Motor M1, den Trimmer nach rechts drehen, um die Antriebskraft zu erh6hen)
FM2 Antriebskraft Motor M2 (Einstellung des Drehmoments fiir Motor M2, den Trimmer nach rechts drehen, um die Antriebskraft zu erh6hen)
VS Abbremsgeschwindigkeit (Einstellung der Abbremsgeschwindigkeit beider Motoren, den Trimmer nach rechts drehen, um die Geschwindigkeit zu erhéhen)
\' Standardgeschwindigkeit (Einstellung der Standardgeschwindigkeit beider Motoren, den Trimmer nach rechts drehen, um die Geschwindigkeit zu erhdhen)

Tastenfunktionen

Taste Beschreibung

PROG Taste fur die Laufwegprogrammierung

MRX Taste zum Programmieren oder Léschen der Funkfernsteuerungen
51 Steuertaste fur Schrittmotor

Funktionen der Dip-Schalter

DIP-Schalter | Funktion Status | Beschreibung
DIP 1 Automatisches | OFF Automatisches Schlieflen nicht aktiviert
SchlieRen ON Automatisches SchlieRen aktiviert
Hausanlage aktiviert (wahrend der Toroffnung ist es nicht moéglich, die Bewegung mit einem Funkbefehl oder
Uber die Eingange 51 (Schrittmotor) und 52 (FuBgangeréffnung) anzuhalten. Bei aktivierter SchlieRautomatik
DIP 2 Mehrfamilien- | OFF (DIP 1 = ON) und gedffnetem Tor erneuert ein weiterer Schrittbefehl (Klemme 51 oder Funkbefehl) die Pause-
haus nzeit; wenn der Eingang 51 besetzt bleibt, setzt das Steuergerat die Zahlung der Pausenzeit bis zur Freigabe
des Eingangs aus (fir den Anschluss eventueller Windungen oder Timer)
ON Hausanlage nicht aktiv
DIP 3 Vorblinken OFF Vorblﬁnken nicht.aktiviert —
ON Vorblinken aktiviert, vor der Torbewegung leuchtet die Blinkleuchte 3 Sekunden lang auf
DIP 4 Eingangstyp OFF Eingang 63 als interne Lichtschranke
63 ON Eingang 63 als Kontaktleiste (fur Typ der Kontaktleiste siehe DIP 7)
OFF Funktion Lichtschrankentest nicht aktiv
Lichtschran- Funktion Lichtschrankentest aktiv: Die Phasenklemme Zubehér Minus (0) geht fir ein paar Sekundenbruchteile
DIP 5 kentest ON vor Beginn des Vorgangs aus, eventuelle Zubehére, die eine standige Stromversorgung erfordern (z. B. Emp-
fanger der Fotozellen), mussen den Minusimpuls der Versorgungsspannung von einem gemeinsamen Kontakt
der Eingange erhalten (Klemme 99).
Ausgang 12 als Zufahrtsbeleuchtung (LCO): Bei jeder Torbewegung bleibt der Ausgang 100 Sekunden lang aktiv.
OFF : . ! h " .
DIP 6 Ausgang 12 Die Tasten der auf dem zweiten Funkkanal gespeicherten Funkfernsteuerungen steuern eine Fulgangeréffnung an
ON Ausgang 12 als Funk-Hilfsausgang: Die Tasten der auf dem zweiten Funkkanal gespeicherten Funkfernsteu-
erungen aktivieren den Ausgang 1 Sekunde lang
DIP 7 Art der Kontak- | OFF Kontaktleiste mit Ruhekontakt
tleiste ON Resistive Kontaktleiste, Arbeitskontakt mit Ausgleichswiderstand 8,2 K ohm in Parallelschaltung
Schnelles OFF Schnelles SchlieRen nicht aktiviert
DIP 8 Schlieen ON Funktion Schnelles SchlieRen aktiviert: Die Auslésung der Lichtschranke beim SchlieRen (Klemme 62) setzt die
Zeit fUr automatisches Schlieen auf 5 Sekunden nach Freigabe
OFF Funktion GegenstoR fir Elektroschloss nicht aktiviert
DIP 9 DruckstoB ON Funktion GegenstoR fir Elektroschloss aktiviert (erleichtert die Entriegelung und anschlieRende Verriegelung
des Elektroschlosses)
DIP 10 Motor mit/ohne | OFF Die angeschlossenen Motoren sind mit Encoder ausgestattet
Encoder ON Die angeschlossenen Motoren sind nicht mit Encoder ausgestattet
LED-Funktionen
LED Status Beschreibung
PWR OFF Keine Netzversorgung
ON Netzversorgung
2 Blinkimpulse Lichtschrankentest fehlgeschlagen (falsche Verkabelung oder Lichtschranken belegt)
3 Blinkimpulse Problem auf dem Schaltkreis fir die Aktivierung von Motor M1
G 4 Blinkimpulse Problem auf dem Schaltkreis fiir die Aktivierung von Motor M2
::Eler Blinkleuchte) 5 Blinkimpulse Problem am Encoder M1 (Encoder M1 funktioniert nicht oder falsche Encoder-Verkabelung)
6 Blinkimpulse Problem am Encoder M2 (Encoder M2 funktioniert nicht oder falsche Encoder-Verkabelung)
7 Blinkimpulse Schwerer Fehler auf EEPROM (EEPROM-Speicher nicht vorhanden oder defekt)
8 Blinkimpulse Timeout Motoren (Getriebemotor entriegelt oder beschadigt)
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9 Blinkimpulse Sicherung F2 durchgebrannt
Z)Tigr Blinkleuchte) 10 BI.ink‘impuIse Fehler L}lberstrom Motor M1
11 Blinkimpulse | Fehler Uberstrom Motor M2
OFF Wenn der Motor M1 in Betrieb ist: Kein Encoder-Signal (Encoder funktioniert nicht) oder Motor M1 ohne Encoder
4 ON Wenn der Motor M1 in Betrieb ist: Encoder-Signal vorhanden (angezeigt mit sehr schneller Blinkfolge, abhangig
von der Motordrehzahl)
OFF Wenn der Motor M2 in Betrieb ist: Kein Encoder-Signal (Encoder funktioniert nicht) oder Motor M2 ohne Encoder
45 ON Wenn der Motor M2 in Betrieb ist: Encoder-Signal vorhanden (angezeigt mit sehr schneller Blinkfolge, abhangig von
der Motordrehzahl)
51 OFF Eingang Schrittmotor (Klemme 51) nicht beschaltet
ON Eingang Schrittmotor (Klemme 51) beschaltet
52 OFF FuRgangereingang (Klemme 52) nicht beschaltet
ON FulRgangereingang (Klemme 52) beschaltet
61 OFF Stoppkontakt (Klemme 61) offen (beschaltet)
ON Stoppkontakt (Klemme 61) geschlossen (nicht beschaltet)
62 OFF Lichtschranke beim ?chlie[&en beschaltet (Klemme 62 offen)
ON Lichtschranke beim Offnen nicht beschaltet (Klemme 62 geschlossen)
63 OFF Lichtschranke oder Kontaktleiste beschaltet (Klemme 63 offen)
ON Lichtschranke oder Kontaktleiste nicht beschaltet (Klemme 63 geschlossen)

Laufwegeinstellung
HINWEIS: Zur Laufwegeinstellung muss das Tor stillstehen.
WARNUNG! WAHREND DER LAUFWEGEINSTELLUNG SIND DIE SICHERHEITSEINRICHTUNGEN DEAKTIVIERT.

Schnelle Einstellung, Getriebemotoren mit Encoder (DIP 10 = OFF)
(Abbremsung auf 30 % des Laufwegs, Verzdgerung beim Offnen 3 s, Verzégerung beim SchlieRen 6 s, das Steuergerat lernt in dieser Phase automatisch,
ob 2 Motoren angeschlossen sind oder nur einer)

Nr. | Tastendruck | Phase Beschreibung
1 |PROG Aktivierung der Die Programmiertaste PROG mindestens 3 Sekunden lang driicken, bis die LED PRG beginnt, langsam zu
Prozedur blinken, dann PROG loslassen
. . Die Taste 51 driicken:
2 |51 SehlisEsn ATl M2 schlie3t mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage
3 |- Schlielen Fligel M1 | M1 schlielt mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fur die SchlieRendlage
4 |- Offnen Fliigel M1 M1 6ffnet mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage
5 |- Offnen Fliigel M2 M2 6ffnet mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage
. - M2 schlief3t mit normaler Geschwindigkeit, bremst bei 70 % des Laufwegs ab und lauft bis zur mechani-
6 |- SchlieRen Fligel M2 . . : .
schen Arretierung fir die SchlieBendlage weiter
7 |- SchlieBen Fliigel M1 M1 schlleBt_mlt nor_r_'nal(_er Ges<_:hwmd|gke|t, b_remst bei 70 % des Laufwegs ab und lauft bis zur mechani
schen Arretierung fur die SchlielRendlage weiter
Das Tor fiihrt einen kompletten Offnungs- und SchlieRzyklus mit den Werkseinstellungen fiir Bremsweg
- Kompletter Zyklus -
und Verzégerung aus
9 |- Ende des Vorgangs | Die LED PRG erlischt. Vorgang abgeschlossen

Hinweis: Mit dieser Programmierung sind die mechanischen Anschlige sowohl beim Offnen als auch beim SchlieRen und sowohl wahrend der Program-
mierung als auch beim normalen Betrieb erforderlich. Die Phasen auf grauem Hintergrund beziehen sich auf eine Anlage mit Doppelfliigel und entfallen
bei einzelnen Torfligeln.

Erweiterte Einstellung, Getriebemotoren mit Encoder (DIP 10 = OFF)
(Vom Installateur programmierte Abbremsung und Verzdgerung, das Steuergerat lernt in dieser Phase automatisch, ob 2 Motoren angeschlossen sind
oder nur einer)

Nr. | Tastendruck | Phase Beschreibung

1 |PROG Aktivierung der Dig Pro_gramm.i.ertaste PRO_G d_ri]cken und gedruckt hglten, die LED PRG beginnt, langsam zu blinken,

Prozedur weiterhin gedrlckt halten, bis die LED PRG schnell blinkt, dann PROG loslassen.
. . Die Taste 51 drlcken:

2 |51 senieien FgE M2 schlieRt mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage

3 |- Schlielen Fligel M1 M1 schlief3t mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage

4 |- Offnen Fliigel M1 M1 6ffnet mit normaler Geschwindigkeit

5 |51 Eir_]ste_l_lung Bremspunkt | 51 Qrijcken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim Offnen des Torfliigels M1
beim Offnen M1 beginnen soll

6 |51 Einstellung der Off- 51 d_r_l']cken, um den Pun_kt der Offnu_ngsendl_gge_ des Torfliigels M1 zu bestimmen qder warten, bis der
nungsendlage M1 Torfliigel an der mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage angekommen ist

7 |- Offnen Fliigel M2 M2 6ffnet mit normaler Geschwindigkeit

8 |51 Eir)ste_l_lung Bremspunkt | 51 Qrijcken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim Offnen des Torfliigels M2
beim Offnen M2 beginnen soll

9 |51 Einstellung der Off- 51 d[ijcken, um den Pun_kt der Offnu_ngsendl_gge_ des Torflligels M2 zu bestimmen <_)der warten, bis der
nungsendlage M2 Torfligel an der mechanischen Arretierung fir die Offnungsendlage angekommen ist

10 |- SchlieBen Fligel M2 M2 schlief3t mit normaler Geschwindigkeit

1 |51 Eiqstellung Bremspunkt | 51 Qrijcken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim SchlieBen des Torflligels M2
beim SchlieRen M2 beginnen soll

12 |- Abschluss SchlieBvor- | Der _TorfI'L'lgeI M2 bewegt sich so lange weiter, bis er die mechanische Arretierung fir die SchlieRendlage
gang M2 erreicht hat
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13 |- SchlieRen Fligel M1 M1 schlief3t mit normaler Geschwindigkeit
Einstellung Bremspunkt beim | 51 dricken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim Schlie3en des Torfligels
14 | 51 h .
SchlieBen M1 M1 beginnen soll
15 |- Abschluss SchlieRvorgang M1 Der Torflugel M1 bewegt sich so lange weiter, bis er die mechanische Arretierung fiir die Schlie-
Rendlage erreicht hat
16 |- Offnen Fliigel M1 Der Torfliigel M1 nimmt die Offnung mit normaler Geschwindigkeit wieder auf
17 |51 Elr)ste_l_len Bl Ve g I 51 driicken, um die Verzdgerungszeit beim Offnen zu bestimmen
beim Offnen
18 Abschluss der Offnung M2 startet mit normaler Geschwindigkeit und beide Torfliigel erreichen die Offnungsendlage
19 |- Schlielen Flugel M2 Der Torfluigel M2 nimmt die SchlieBung mit normaler Geschwindigkeit wieder auf
Einstellung der Verzégerung - . .. L . )
20 (51 el SalTaRan 51 driicken, um die Verzdgerungszeit beim SchlieRen zu bestimmen
21 |- Abschluss Schlievorgang M1 startet mit normaler Geschwindigkeit und beide Torfliigel erreichen die Offnungsendlage
22 |- Ende des Vorgangs Die LED PRG erlischt. Vorgang abgeschlossen

Hinweis: Mit dieser Programmierung sind die mechanischen Schliefanschlage sowohl wahrend der Programmierung als auch beim normalen Betrieb
erforderlich. Die Phasen auf grauem Hintergrund beziehen sich auf eine Anlage mit Doppelfligel und entfallen bei einzelnen Torflligeln.

Schnelle Einstellung, Getriebemotoren ohne Encoder (DIP 10 = ON)
(Abbremsung auf 30 % des Laufwegs, Verzogerung beim Offnen 3 s, Verzogerung beim SchlieRen 6 s, das Steuergerat lernt in dieser Phase automatisch,
ob 2 Motoren angeschlossen sind oder nur einer)

Nr. | Tastendruck | Phase Beschreibung
1 |PROG Aktivierung der Prozedur IDie Programm_iertaste PROG mindestens 3 Sekunden lang driicken, bis die LED PRG beginnt,
angsam zu blinken, dann PROG loslassen.
2 |51 Sl en gl e lli)lllgJ ggﬁﬁirﬂ#ﬁféﬁéler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Schlieendlage
3 |- Schlieen Fligel M1 M1 schlief3t mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage
4 |- Offnen Fliigel M1 M1 &ffnet mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fir die Offnungsendlage
5 |- Offnen Fliigel M2 M2 éffnet mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage
6 |- Schlielen Fligel M2 M2 schlie8t mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage
7 |- Schlief3en Fligel M1 M1 schlieRt mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Schlielendlage
8 K Das Tor fiihrt einen kompletten Offnungs- und SchlieRzyklus mit den Werkseinstellungen fiir Brems-
- ompletter Zyklus .
weg und Verzdgerung aus.
9 |- Ende des Vorgangs Die LED PRG erlischt. Vorgang abgeschlossen

Hinweis: Mit dieser Programmierung sind die mechanischen Anschlige sowohl beim Offnen als auch beim SchlieRen und sowohl wahrend der Program-
mierung als auch beim normalen Betrieb erforderlich. Die Phasen auf grauem Hintergrund beziehen sich auf eine Anlage mit Doppelfligel und entfallen
bei einzelnen Torfligeln.

Erweiterte Einstellung, Getriebemotoren ohne Encoder (DIP 10 = ON)
(Vom Installateur programmierte Abbremsung und Verzégerung, das Steuergerat lernt in dieser Phase automatisch, ob 2 Motoren angeschlossen sind oder

nur einer)
Nr. | Tastendruck | Phase Beschreibung
- Die Programmiertaste PROG driicken und gedrickt halten, die LED PRG beginnt, langsam zu blin-
1 |PROG Aktivierung der Prozedur 1 o '\ eiterhin gedriickt halten, bis die LED PRG schnell blinkt, dann PROG loslassen
) . Die Taste 51 dricken:
2 |51 senizien Fge e M2 schlie8t mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage
3 |- Schlielen Fligel M1 M1 schliet mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage
4 |- Offnen Fliigel M1 M1 6ffnet mit normaler Geschwindigkeit
5 |51 Einstellung Bremspunkt 51 driicken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim Offnen des Torfliigels M1
beim Offnen M1 beginnen soll
6 |- Abschluss der Offnung M1 | Der Torfliigel M1 lauft weiter bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage
7 |- Offnen Fliigel M2 M2 6ffnet mit normaler Geschwindigkeit
8 |51 Einstellung Bremspunkt 51 driicken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim Offnen des Torfliigels M2
beim Offnen M2 beginnen soll
9 |- Abschluss der Offnung M2 | Der Torfliigel M2 14uft weiter bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage
10 |- SchlieRen Fligel M2 M2 schlie8t mit normaler Geschwindigkeit
Einstellung Bremspunkt 51 driicken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim SchlieRen des Torflligels
1 |51 . : .
beim SchlieRen M2 M2 beginnen soll
12 |- Abschluss SchlieBvorgang | Der Torfligel M2 bewegt sich so lange weiter, bis er die mechanische Arretierung fur die Schlie-
M2 Rendlage erreicht hat
13 |- Schlielen Fligel M1 M1 schlie3t mit normaler Geschwindigkeit
Einstellung Bremspunkt 51 driicken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim SchlieRen des Torfliigels
14 |51 . - j
beim Schlielen M1 M1 beginnen soll
15 |- Abschluss SchlieBvorgang | Der Torfliigel M1 bewegt sich so lange weiter, bis er die mechanische Arretierung fir die Schlie-
M1 Rendlage erreicht hat
16 |- Offnen Fliigel M1 Der Torfliigel M1 nimmt die Offnung mit normaler Geschwindigkeit wieder auf
Einstellen der Verzégerung 5 . . W .
17 |51 e 51 driicken, um die Verzdgerungszeit beim Offnen zu bestimmen
18 Abschluss der Offnung M2 startet mit normaler Geschwindigkeit und beide Torfliigel erreichen die Offnungsendlage
19 |- Schlieflen Flugel M2 Der Torfligel M2 nimmt die SchlieBung mit normaler Geschwindigkeit wieder auf
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20 |51 Ellealilng ol Vet 51 driicken, um die Verzogerungszeit beim SchlieRen zu bestimmen
rung beim SchlieRen ’
21 |- Abschluss SchlieRvorgang | M1 startet mit normaler Geschwindigkeit und beide Torfliigel erreichen die Offnungsendlage
22 |- Ende des Vorgangs Die LED PRG erlischt. Vorgang abgeschlossen

Hinweis: Mit dieser Programmierung sind die mechanischen Anschléage sowohl beim Offnen als auch beim SchlieRen und sowohl wéhrend der Program-
mierung als auch beim normalen Betrieb erforderlich. Die Phasen auf grauem Hintergrund beziehen sich auf eine Anlage mit Doppelfliigel und entfallen
bei einzelnen Torfligeln.

Programmierung der Funksteuerungen

Hinweis: die Programmierung der Funksteuerung kann nur bei stehendem Antrieb ausgefiihrt werden.

Programmierung des Schrittmotors

Nr. | Tastendruck Anzeige LED PRG Beschreibung
Die Taste MRX driicken und gedriickt halten, bis die LED PRG mit griinem Licht beginnt,
1 MRX Aus .
langsam zu blinken
2 :—j:;e Funkfernsteue- Langsames Blinken Die Taste der zu speichernden Funkfernsteuerung driicken
3 Mit Dauerlicht 1 s Taste der gespeicherten Funkfernsteuerung (neue Funkfernsteuerung)
3 Blinkimpulse Speicher voll
Programmierung des zweiten Funkkanals

Nr. | Tastendruck Anzeige LED PRG Beschreibung
Die Taste MRX driicken und gedriickt halten, bis die LED PRG mit griinem Licht beginnt,
1 MRX Aus )
schnell zu blinken
2 -rrf:;e Funkfernsteue- Schnell blinkend Die Taste der zu speichernden Funkfernsteuerung driicken
3 Mit Dauerlicht 1 s Taste der gespeicherten Funkfernsteuerung (neue Funkfernsteuerung)

3 Blinkimpulse

Speicher voll

Loschen einer Funksteuerung

Nr. |Tastendruck Anzeige LED PRG Beschreibung
Die Taste MRX driicken und gedriickt halten, bis die LED PRG mit griinem Licht beginnt,
1 MRX Aus .
sehr schnell zu blinken
2 -rrjr?;e Funkfernsteue- Sehr schnelles Blinken Die Taste der zu I6schenden Funkfernsteuerung driicken
3 - Mit Dauerlicht 1 s Léschung erfolgt

Vollstandiges Loschen des Empféangers

Nr. | Tastendruck Anzeige LED PRG Beschreibung

1 ) Aus Die Stromversorgung zum Steuergerat unterbrechen und auch die ggf. vorhandenen Batte-
rien trennen

2 MRX Permanent erleuchtet Dp Stromversorgung zum Steuergerat wieder herstellen und die Taste MRX loslassen, bis
die LED PRG erlischt

3 - Aus Vollstdndiges Léschen des Empfangers abgeschlossen

Hinweis: Nach dem Loschen aller Funksteuerungen konfiguriert die erste gespeicherte Funksteuerung das Steuergerit so, dass nur Funksteu-
erungen mit Rollingcode oder mit festem Code erkannt werden.
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AgiToupyieg kKAépag
ey | MPVPOP ot | |reyag MePVPo0 oronsia
T AguTepeliouaa oUVOEDN PETAOKNMATIOTH 12 Vac +E O¢eTIKO TPOPOJOTIag KWAIKOTTOINTH 12 Vde
T2 Agutepeliouca oUVOEDN PETAOXNMATIOTH -E ApvnTiKS TpOPOdOaTiag KwdIKOTIOINTH
LY 2pa KwdIKoTToINTr KIivnTApa 1
21 | Avoiypa kivntrpa 1 12 Vdc 45 | ZApa KWSIKOTIoINTA KIVNTHEA 2
22 | KAsioipo kivnmpa 1 80w
25 Avolyua Kivnthpa 2 12 Vdc 99 Koivég gigodol
26 | KAsiogo kivntipa 2 80 W 51 | BnuatiknA Aciroupyia (N.O.)
- - - - 52 AigAeuon meqwv (N.O.)
12 ggr\;g:llﬁio[zogarlggng €€000U TnAexelploTnpiou/ 12 Vde 99 Kolvéc gicodol
. . 120 mA 61 AiokotAy (N.C.)
1 ,OETIKO s?,qpmpm'wv - 62 DwrokUTTapo oo kAgioipo (N.C.)
19 'Eﬁoéog n)\sKTler']g K)\sléaplc'xg 12 Vac 63 DwiokiTTapo (N.C.)
18 E080¢ NAeKTPIKAG KAEISApPIAg 15 VA
14 ApvnTiKS £6650U AUy Viag avoIKTAG KayKeAGTTOPTAS | 12 VVdc - [eiwon kepaiag
1 | Oemikd egapTnHdTWY 120 mA ANT | Zrua kepaiag
1 OEeTIKO €CAPTNUATWY 12 Vdc
0 ApVNTIKO ££aPTNHATWV 300 mA
10 ApvnTiké QAag 12 Vdc
1 OETIKO PAAG 10 W max
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VIMAR

EAgyxopevol ekKIVNTEG

Kwd.

Neprypagn

EIM1 - EA20 - EA20/SE

pappikdg ekkivnTG 12V 2 m

EA25 - EA25/SE

Ipappikég ekkivnTAG 12V 2,5 m

EAS50 - EA50/SE

pappIkog ekkivnTAg 12V 3,5 m

EI20 - EI20/SE - EI20/21

YTéyeiog ekkivnTig 12V 2 m

Z126

YToyelog ekkivnTAg 12V 2 m

Z127

YToyeiog ekkivnTAg 12V 3 m

A&1Toupyieg Tou trimmer

Trimmer | Nepiypagn

TCA Xpdvog autOpoToU KAEIGIPOTOG (UTToPE va puBpIoTel aTto 2 éwg 120 SeuTePOAETTTA), TTEPICTPEWTE TO trimmer Se€I00TPOPA VIO VA QUENCETE TOV XPOVO)
FM1 Auvapn kivntipa M1 (puBpioTe Tn potrA Tou KivnTAipa M1, TrepioTpéwTe TO trimmer de§I6aTPOPA yia va augrnaeTe TN duvapn)

FM2 Auvapn kivntipa M2 (puBpioTe Tn poTrA Tou KivnTApa M2, TrepioTpéwTe To trimmer de§I6aTPOPA yia va augnaeTe Tn duvapn)

VS Taxutnta empBpaduvong (pubuioTe TNV TaxUTNTA £MRBPASUVONG Kai Twv U0 KIVATAPWY, TTEPIOTPEWTE TO trimmer de€I00TPOPa yia va aUEACETE TNV TaxUTNTA)
\'/ TuTikr) TaxUTnTa (PUBIcTE TNV TaxUTNTa £MRPAduUvVoNg Kai Twv SU0 KIVATAPWY, TIEPIOTPEWTE TO trimmer Se€I00TPOPA yIa VA QUEACETE TNV TAXUTNTA)

AgiToupyieg Twv TTARKTPWYV

MARKTpO | Mepiypagn

PROG MAAKTPO TTPOYypappaTIOPOU TNG dIadPOUNng

MRX [MAAKTPO TTPOYPAUUATIONOU ) S1aypa®rg TwV TNAEXEIPICTNPIWYV
51 MAAKTPO €vTOAAG BNUATIKAG AciToupyiag

Aeitoupyieg Twv Dip-switch

Dip A&giToupyia Katdoraon | Mepiypaen
FF M 3 5 Aei
DIP1 | Autoparo Kheioio (0] n svspyowotnpsvo ?UTouaToF giolyo
ON Evepyotroinuévo autdépaTto kAgiolyo
Evepyotroinuévn Aeitoupyia TroAukartoikiag (katd 1o dvolypa Tng KaykeAdTTopTag, dev eival duvaTh n SIaKoTTA
NG Kivnong PECW EVTOARG TOU TNAEXEIPIOTNPIOU 1 HECW TwV €I00BWV 51 (BnuaTikr) Asitoupyia) kar 52 (SiEAeuon
. OFF medwv). Me T Aeimoupyia autépatou kAeigipaTtog evepyotroinuévn (DIP 1 = ON) kai TNV KayKEAGTTOPTA OVOIKTH, N
pip 2 | /\emoupyia €K VEOU EVTOAr] BNHATIKIC AeIToupyiag (eTagri KAEUag 51 1} eVIOAT) TNAEXEIPIOTNPIOU) AVAVEWVEI TOV XPOVO TIAUCNC
TIOAUKaTOIKiaG Kal €4V N €i0050¢ 51 TIOPAEIVE! EVEPYOTTOINUEVN, N KEVTPIKT HOVASA avaoTéAAEl TN HETPNGN TOU SIAOTAOTOG
TTalong PéXP! va atrevepyoTroinBei n €icodog (yia TN oUvOean TTBAVWY GTTEIPWY A TOU XPOovodIOKOTITN)
ON Mn evepyoTroinuévn AciToupyia TTOAUKATOIKIOG
FF M ¢ A |
DIP3 | MpoavaAauT (0] n svspyowotnpsvr] TTpOaVA (X’p'ITr] : : : : :
ON EvepyoTtroinuévn mpoavaAauTr, TTpIV atré TNV Kivnaon TnG KayKEAGTTOPTAG TO PAAG avAaBel yia 3 SEUTEPOAETTTA
, , OFF Eicod0g 63 wg e0WTEPIKO GWTOKUTTAPO
DIP4 |T
urog e106d0u 63 ON Eicodog 63 wg guaioBnTo dkpo (yia Tov TUTTO Tou guaicBnTou dkpou, BA. DIP 7)
OFF Mn evepyotroinuévn Aeitoupyia foto test
DIP5 | Foto test Evepyormroinpévn Aeimoupyia foto test: n apvnrikn emaen kKAépag Tpogodoaoiog eEaptnudTwy (0) aTTEVEPYOTTOIETAI YIa JEPIKG
ON KAGopaTa Tou SeUTEPOAETTTOU TTPIV OTTd TNV €vapén Tou eAlypou. Ta egapTAipaTa TIou XPeIalovTal PovIUn Tpo@odoaoia (TT.X.
OEKTEG QWTOKUTTAPWY) TTPETTEI VO AGBOUV TO apvnTIKG TG TPOPoS0aiag aTrd Koivi £TTa@r Twv eI00dwV (ETa@ég kKAEpag 99)
"E€0806 12 wg Bondntikd @wg (LCO): o€ kdBe Kivnon TnG KaykeASTTOPTAG N £€€080G TTapapével evepyotroinuévn yia 100
OFF OeuT.
DIP 6 |'E¢odog 12 Ta TTAAKTPA TwV aTToBNKEUPEVWY TNAEXEIPIOTNPIWY OTO SeUTEPO KAVAA TNAEXEIPIOTNPIOU Bivouv evioAr SiEAeuong TTeQov
ON 'E€060G 12 wg BondnTikr ££080G TNAEXEIPIOTNPIOU: TA TTARKTPO TWV ATTOBNKEUPEVWYV TNAEXEIPIOTNPIWY OTO
OeUTEPO KaVAAI THAEXEIPIOTNPIOU EVEPYOTTOIOUV TNV ££000 yia 1 JeuT.
DIP 7 TUTrog euaiobnrou | OFF EuaiobnTo dkpo ue €Ta@R Kavovika KAEIOTA
akpou ON Quikd euaiobnTo dKPo, ETTAPN) KAVOVIKE QVOIKTH PE avTioTaon e§ilooppdtnang 8,2 K Ohm og TTapdAAnAn alvdeon
OFF Mn evepyoTtroinuévo ypAyopo KAEIoIUO
DIP 8 | priyopo kAgioipo ON Evepyotroinuévn Aeitoupyia ypriyopou KAEIIHOTOG: N TTapéuBacn Tou QWTOKUTTAPOU OTo KAEioINO (ETTagA
KAéPOg 62) pubuilel Tov xpdvo auTduaToU KAEITIYaTOG OTa 5 SEUTEPOAETTTA KOTA TNV ATTEVEPYOTTOINTT TOU
OFF Mn evepyoTroinuévn Agitoupyia TTAAPOU yia NAEKTPIKH KAEIOPIG
DIP 9 | Asitoupyia TTaAuoU ON Evepyotroinuévn Aeiroupyia TTaApoU yia NAEKTPIKT KAEIBAPIA (SIEUKOAUVEI TNV 0TTAc@ANIGN Kal TV ETTAVAQopa
TNG NAEKTPIKAG KAEIBapIdg)
DIP 10 Kivatipag pe/xwpic | OFF O1 ouvdedepévol KIVNTAPEG BIOBETOUV KWBIKOTTOINTA
KwdIKoTToINTr ON O1 oUVSEDEUEVOI KIVNTAPES Sev DIABETOUV KWBIKOTTOINTA

A&giToupyieg Auxviwv LED

Auxvia LED |Kardotaon | Mepiypaen
PWR OFF Atrouaia Tpogpodoaiag SIKTUoU
ON Mapoucia Tpopodoaciag dIKTUOU
2 avoAapTrEG | AVETTITUXNG EAEYXOG GWTOKUTTAPWY (ECQOANEVN KOAWDIWGN ) KATEIANUUEVA GWTOKUTTAPA)
3 avoAapTtég | Avixveuon TTPoBAAUOTOG OTO KUKAWWO TTOU EVEPYOTTOIET TOV KIvnTrpa M1
PRG 4 avahaptég | Avixveuan TTpoBARPOTOG 0TO KUKAWHO TTOU EVEPYOTTOIEI TOV KIvNTHpa M2
(7 pAag) 5 avahaptrég | MpoRAnua atov kwdikotroinTA M1 (o kwdikoTrointig M1 dev Aeitoupyei ) N kaAwdiwaon Tou KwdIKOTToINTA gival Eo@aApévn)
6 avolapTtrég | MpdBAnua otov kwdikotroinTh M2 (0 kwdikotroinTAg M2 dev Aeitoupyei A N KaAwdiwaon Tou KwWAIKOTTOINTH €ival E6QaApévn)
7 avahapTrég | ZoBapd a@dAua oto EEPROM, n pvAun EEPROM &ev utrdpxel A éxel utrooTei {nuid
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8 avahaptrég | ARgN XpOvou avapovAg KIVRTAPWY (0 KIVNTAPAG HE YEIWTAPA EXEl ATTATPANIOTE 1 €XEl UTTOOTET {NUIG)
PRG 9 avalautrég | Kapévn aocpdAcia F2
() pAag) 10 avahauTréc | SPAAPa UTIEPEVTAONS KIVNTAPG M1
11 avaAapTTéG | Z@AAPa utTepEvTaong KivnThpa M2
OFF 'OTGY 0 KIVNTAPAG M1 AeiToupyei: ammoucia oRpartog KwdikotroinTA (0 kwdikoTroiNTAG dev Acitoupyei) 1 kivntApag M1
41 XWPig KwdIKOTTOINTA
ON Orav o |’<|vr]Tr']pag M1 )\£|Toupy£i: aﬂquoia OAPATOG KWOIKOTTOINTH (EUPaVICETal WG TTOAU YPriyopn avaoAaTIH) avaAoya pe
TNV TaXUTNTA TTEPICTPOPIG TOU KIVNTAPA)
OFF 'OTC(Y 0 KIVNTAPag MZ Aeitoupyei: atmoucia orpatog KwdikotroINT (0 KwdIKoTToINTAG dev AeiToupyei) 1 KivnTApag M2
45 XWPIg KWAIKOTTOINTH
ON Ortav o kivntpag M2 Asitoupyei: atroudia GAPATOG KWAIKOTOINTH (EP@avifeTal wg TTOAU ypriyopn avaAautf avaAoya pe Tnv
ToxX0TNTA TTEPIOTPOPAG TOU KIVNTAPA)
51 OFF Mn evepyotroinuévn €icodog BnuaTikAg Asiroupyiag (ea@r) KAéuag 51)
ON Evepyotroinuévn €icodog BnuaTikrg Aeitoupyiag (emagr) KAEpag 51)
52 OFF Mn evepyotroinuévn gicodog SiEAeuong TTedWv (ETTapn KAEuag 52)
ON Evepyotroinuévn gicodog diéAeuang Tmedwv (eTTagr kKAEpag 52)
OFF AvoIKTA €TTa®n SIOKOTTAG (ETTA®RA KAENAG 61) (evepyoTToinuévn)
61 . . p PR .
ON KAeio era@r| 81akoTTAG (eTTa@r) KAEPag 61) (Un evepyotroinuévn)
62 OFF Evepyotroinuévo @wTokUTTapo OTO KAEIOIUO (avOIKTA TP KAEUag 62)
ON Mn gvepyoTroinuévo GWTOKUTTAPO OTO Gvolypa (KAEIOTH £TTa@r KAEpag 62)
63 OFF EvepyoTtroinuévo @wToKUTTAPO I uaicONTO AKPO (QVOIKTH £TTAQPH KAEUOG 63)
ON Mn evepyoTroINUEVO PWTOKUTTOPO 1) EUaicONTO AKPO (KAEIOTA eTTOPRA KAEUag 63)

BaBuovounon 31adpopng KaykeAOTTOPTAG
ZHMEIQZH: MNa va ekTeAéoeTe T Babpovounon Tng d1adpopng, N KAyKEAOTTOPTA TTPETTEI VA €ival akivnTn.
NMPOZOXH! KATA TH BAOGMONOMHZH THXZ AIAAPOMHZ THZ KArKEAOIMOPTAZ Ol AZOAAEIEZ EINAI ANENEPIOMNOIHMENEZ.

FpAiyopn BaBpovopnon, KivnTAPEg pe peiwTApa kal kwdikotrointh (DIP 10 = OFF)
(emBpdduvon oto 30% Tng diadpourg, kaBuaTépnon oTo dvolypa 3 deuT., KaBuoTéPNON OTO KAEIOIPO 6 BEUT., N KEVTPIKY) Hovada pabaivel autopata o€
autAv TN @daon dv gival guvdedepévol 2 KIVNTAPEG R HOvo £vag)

Marnpa . .
Ap. LTTOUTOV ddon Mepiypaen
. . MartAoTe T0 TTAAKTPO TTPoypauuaTionoU PROG yia TouAdxioTov 3 SeuTepOAETITa PEXPI N AuxVvia
1 |PROG Evepyorroinan dadikaaiag LED PRG va apyioel va avaBooBryvel. Aprote 1o TAAKTpo PROG
2 |51 KAgioipo @UAAoU M2 NETSTIE 1o MRTED ,51: , . . . . .
To M2 kAegivel ge apyr) TaxutnTa JEXPI TOV UNXAVIKO TEPUATIKO OIOKOTITN OTO KAEIGIUO
3 |- KAgioipo @UAAou M1 To M1 kAegivel e apyr TaxuTnTa PHEXPI TOV NXAVIKO TEPUOTIKO SIAKATITN OTO KAEIOIUO
4 |- Avolyua @UAou M1 To M1 avoiyel ye apyr TaxUTnTa HEXPI TOV NXAVIKO TEPUATIKG BIAKAOTITH OTO AVOIyHa
5 |- Avolyua @UAAou M2 To M2 avoiyel pe apyn TaxuTnTa HEXPI TOV PNXAVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN OTO Avolyua
6 |- KA€io1uo @OAMoU M2 To M2 K)'\SIVSI HE K('IVOVIKI"] TaxuTnTaq, QTo 70% Tng di1adpopng emPBPadUVETAI KOl CUVEXICEI HEXPI TOV
UNXaVIKO TEPUOTIKO SIaKOTITN OTO KAEIOIPO
7 |- KAgioiuo @uAou M1 To M1 K)'\EIVEI ME vaovmn TaxutnTa, qm 70% Tng dladpopng emPRpadUveTal Kal CUVEXICel HéXPI TOV
UNXQVIKO TEPUATIKO SIOKOTITN OTO KAEioIUO
B} , H kaykeAoTTOpTO EKTEAET évav TTAAPN KUKAO QVOiyUOTOG KAl KAEIOTUATOG PE TNV TTPOETTIAEYUEVN
8 |- MAAPNG KUKAOG . N . s .
aroéaTaon empBpdduvong Kail To TTPoeTTIAeyPévo SIGaTNHa KaBuoTépnong.
9 |- TéAog dladikaoiag H Auxvia LED PRG oBrvel. H diadikaaia oAokAnpwOnke

Znueiwon: ge autov Tov TUTTO TTPOYPAUKATICHOU aTTaIToUVTal UNXAVIKOi TEPUATIKOI SIAKOTITEG OTO AVOlyHa Kal OTO KAEIOIUO, TOGO KATA TOV TTPOYPAUUOTI-
g6 600 Kal OTIG KAVOVIKEG KIVATEIG. O1 ATEIg PE YKPI pOVTO agopolv Tnv eykataoTacn dITTAoU @UAAOU Kal dev EKTEAOUVTAI OTNV TTEPITITWON £YKOTACTACNG
Hovou @UAAOU.

Mponyuévn BaBuovopnon, KIivnTAPES NE pEiwTAPa Kal kwdikotrointh (DIP 10 = OFF)
(TrpoypappaTiopéveg emPBPaduvoelg kal KaBUOTEPATEIG aTTO TOV TEXVIKO EYKATACTAONG, N KEVTPIKA pHovada pabaivel autdépata o€ authyv Tn @don eav givai
ouvdedepévol 2 KIVNTAPEG i} HOVO €vag)

Néarnua . .
Ap. UTTOUTSY ddon Mepiypagn
MatoTe TapateTapéva To TTANKTPO TTpoypappatiopol PROG. H Auyvia LED PRG apyigel va ava-
1 |PROG Evepyotroinon diadikaciog BooBrvel apyd. ZuvexioTe va TTataTte To TTANKTPO pEXP! N Auxvia LED PRG va apxioel va avapo-
oBnvel ypriyopa. Apriote To PROG
2 |51 KAgiopo @UMou M2 NETENE O ULRIED e . . e )
To M2 kAegivel pe apyn TaxUTNTa HEXPI TOV UNXAVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN OTO KAEIOIUO
3 |- KAgioipo @uAAou M1 To M1 kAeivel pe apyr) TaxuTnTa PHEXPI TOV MNXAVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN OTO KAEIOIPO
4 |- Avolypa @UAAou M1 To M1 avoiyel pe Kavovikr TaxuTnTa
5 |51 E:fzfo?yigpl\s/ﬁu emppdduvong MamoTe 10 51 yia va kaBopioeTe To onueio évapéng Tng emPBpaduvang oTo dvolyua Tou @UAAou M1
6 |51 PUBuion onueiou diakotrig o1o | MNMatroTe 10 51 yia va kaBopioeTe To onueio TTARPOUG avoiyuatog Tou @UAAoU M1 1) TrepipéveTe
avolypa M1 UEXP! TO QUAAO va @TACEI OTOV PUNXAVIKO TEPUATIKO BIOKOTITN OTO GVOIYUa
7 |- Avolyua @UAAou M2 To M2 avoiyel ye Kavovikr) TaxuTnTa
P0Buion onpeiou empBpaduvong . . L . o o
8 |51 G0 Gvoiyua M2 MatRoTe 10 51 yia va kaBopioeTe To onueio Evapéng Tng emBpaduvong oTo dvolypa Tou @UAAou M2
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9 |51 PuBpion onpeiou diakotrg o1o | MatraTe 1o 51 yia va kaBopioeTe To onpegio TTAPOUG avoiypaTog Tou @UAAoU M2 1) TTepIpéveTe
davolyua M2 UEXP!I TO QUAAO VO PTATEI OTOV UNXAVIKO TEPUATIKG BIAKOTITN OTO AVOIYUa
10 |- KAgioiuo @UAAou M2 To M2 kAegivel e KavoviIKr) TaxuTnTa
PuBuion onueiou empBpaduvong : . L . . ,
11 |51 oT0 KAeloigo M2 MatRoTe 10 51 yia va koBopioeTe To anueio £vapéng Tng emPBpPAduvong oTo KAgioIUo Tou @UAAou M2
12 |- MAApeg KAgiolpo M2 To @UANO M2 GuveyiCel TNV Kivnon HEXPI TOV PNXAVIKO TEPUATIKG BIOKOTITN OTO KAEITIMO
13 |- KAgioipo @UuAAou M1 To M1 kAeivel e kavovikr TaxutnTa
14 |51 PUB“'OU onueiou emppaduvong MatoTe 10 51 yia va kaBopioeTe To onueio Evapéng Tng emPBpaduvong oTo KAgioIHo Tou pUAAou M1
oT0 KAgigiyo M1
15 |- MAApeg kAgioipo M1 To @UANO M1 guveyiCel TNV Kivnon PEXPI TOV UNXAVIKO TEPUATIKG BIOKOTITN OTO KAEIGINO
16 |- Avolyua @UAAou M1 To @UAAO M1 avoiyel P Kavovikr TaxuTnTa
17 | 51 233$fg SEITEATEAE Ene MatAoTe 10 51 yia va kKaBopioeTe Tov XpOvo KaBuoTéPNong GTO GVOoIyUa
18 OAokAfpwaon avoiyuaTtog To M2 Eekiva Pe KavoviKA TaxUTNTa Kal EKTEAEITAl TIANPEG Avolyua Kal Twv 0U0 GUAAWV
19 |- KAgioipo @UAAou M2 To @UAAO M2 kAegivel pe KavoviKr TaxUTnTa
20 (51 E;gg:gg SEBLTETEAS e MatroTe 7o 51 yia va kaBopioeTe Tov Xpovo KaBuaTépnong aTo KAEIGIUO
21 |- [MAApEG KAgioIpo To M1 Eekiva pe kavovikr) TaxUTnTa Kol EKTEAEITAI TTARPEG KAEITIPO Kal Twv dU0 GUAAWV
22 |- TéAog dladikaoiog H Auyvia LED PRG oBRvel. H diadikaoia 0AokAnpwOnke

Znueiwon: pe autév Tov TUTTO TTPOYPAUMATIOHOU ATTAITOUVTAl UNXAVIKOI TEPPATIKOI SIOKOTITEG OTO KAEIOIUO TOOO KATA TOV TIPOYPANMATIONO OC0 Kal OTIG
KOQVOVIKEG KIVAOEIG. OI pATEIG UE YKPI OVTO apopouV TNV yKATAoTaon SITTAOU @UAAOU Kal BV EKTEAOUVTQI OTNV TTEPITITWON EYKATACOTAONG HOVOU GUAAOU.

FpAyopn BaBuovounon, KIVATAPES HE HEIWTAPA XWPig KwdikotroinTA (DIP 10 = ON)
(emBpaduvon a1o 30% TNG diadpoung, kaBuaTépnon aTo avolyua 3 deuT., KaBuoTéPNon OTo KAEITIMO 6 dEUT., N KEVTPIKN Yovdada pabaivel autouata o€
auTAV TN @Aon €dv ival cuvoedepévol 2 KIVRTAPES 1 HOVO £vag)

Néarnua . .
Ap. prro?;gév ®don Mepiypagn
. . MatAoTe T0 TTAAKTPO TTPOoypappaTiopol PROG yia TouAdxioTov 3 SeUTEPOAETITA PEXPI N Auxvia
1 |PROG Evepyorroinon diodikaaiog LEDnPRG va qrg)xi‘c)fal vﬁ Jfaégjcsr']vil. AgroTe TYO m\r']mp)é PROG P HEXPE X
2 |51 KAgioipo @UAou M2 NETGENE 1B MARES s ) . N )
To M2 kAgivel e KaVOVIKK TaxUTnTa PEXPI TOV JNXAVIKO TEPUATIKO BIOKOTITN OTO KAEITIUO
3 |- KAgioiuo @UAAou M1 To M1 kAgivel e KavoVvIKr TaxUTNTa PEXPI TOV INXAVIKO TEPUATIKO BIOKAOTITN OTO KAEITIUO
4 |- Avolypa @UAAou M1 To M1 avoiyel ue Kavovikr) TaxUTnTa JEXPI TOV PNXAVIKO TEPUOTIKG SIOKOTITN GTO AVOIYUO
5 |- Avolyua @UAAou M2 To M2 avoiyel ue Kavovikr) TaxUTNTa JEXPI TOV UNXAVIKO TEPUATIKO SIOKOTITN GTO AVOIYUO
6 |- KAgioipo @UAAoU M2 To M2 kAegivel e KQVoVIKN TaxUTNTa JEXPI TOV UNXOVIKO TEPUATIKO SIOKOTITN GTO KAEITIHO
7 |- KAgioiuo @UAAou M1 To M1 KAgivel e KaVOVIKH TaxUTNTA PEXPI TOV INXAVIKO TEPUATIKO BIOKOTITN OTO KAEIOIUO
3 , H kaykeAdTTOpTO EKTEAET Evav TTARPN KUKAO OVOiyUOTOG KAl KAEICTUOTOG PE TNV TIPOETTIAEYUEVN
8 |- MAAPNG KUKAOG . Ny 3 s .
améaTaon empBpdduvong Kail To TTpoeTTIAeyuévo SidaTnua kabuoTépnong
9 |- TéAog dladikaaiag H Auxvia LED PRG oBrvel. H diadikaaia oAokAnpwOnke

Znueiwon: Ye autov Tov TUTTO TTPOYPAUUOTICHOU ATTAITOUVTAI PNXAVIKOI TEPUATIKOI SIAKATITEG OTO AVOIYUA Kal OTO KAEIOIUO, TOOO KATA TOV TTPOYPAMUATI-
g6 600 Kal OTIG KaVOVIKEG KIVATEIG. O1 @Aaeig pe yKpl @AvTo agopolv TNy eykatdoTacon dITTAoU @UAAOU Kal dev eKTEAOUVTAI TNV TTEPITITWON EYKOTACTAGNG
Hovou @UAAoU.

Mponyuévn Babuovopunon, KIVNTAPES ME NEIWTAPO XwpPig kwdikotroinTh (DIP 10 = ON)
(TrpoypappaTiopéveg emPBPaduvoelg Kal KaBUOTEPATEIG aTTd TOV TEXVIKO EYKATAOTAONG, N KEVTPIKNA Hovada pabaivel autdpata o€ autrv Tn @don €av givai
ouvdedepévol 2 KIVNTAPEG i HOVO €vag)

Néarnua . 2
Ap. PTTOUT6Y ®don Mepiypagn
MartAoTe TapateTapéva 1o TTARKTPO TrpoypappaTtiopol PROG. H Auyvia LED PRG apxicel va ava-
1 |PROG Evepyotoinon diadikaciog BooBrvel apyd. ZuvexioTte va TatdTte To TTAAKTPO WéEXPI N Auxvia LED PRG va apxioel va avapo-
oBAvel ypryopa. ApnoTte 1o PROG.
2 |51 KAgioipo gUMou M2 MEVEAE I UAIEODE . ) e )
To M2 kAegivel ge Kavovikr TaxUTnTa HEXPI TOV UNXAVIKO TEPPATIKG SIOKOTITN OTO KAEIGINO
3 |- KAgioiuo @uAAou M1 To M1 kAgivel ge Kavovikr TaxUTnTa HEXPI TOV PNXAVIKO TEPPATIKO OIOKOTITN OTO KAEIOIUO
4 |- Avolyua @UAAou M1 To M1 avoiyel e Kavovikr TaxuTnTa
5 |51 PUBuion onueiou empPBpaduvong | MatroTe 1o 51 yia va kaBopioeTe To onpeio évapéng Tng empBpaduvong aTo Gvolyua Tou QUAAoU
oTo dvolyua M1 M1
6 |- OMAokAApwan avoiypatog M1 To @UANO M1 cuveyiCel TNV Kivnon PEXPI TOV PNXAVIKO TEPUOTIKO SIOKOTITN OTO AVOIyHO
7 |- Avolyua @UAAou M2 To M2 avoiyel ye Kavovikr) TaxutnTa
8 |51 PUBuion onueiou empBpdaduvong | MatroTe 10 51 yia va kaBopioete To onueio évapéng Tng empBpaduvong GTo Avolyua Tou GUAAoU
oT0 avolypa M2 M2
9 |- OMAokAripwaon avoiypatog M2 To @UANO M2 GuveyiCel TNV Kivnan PEXPI TOV PNXAVIKO TEPUOTIKG SIOKOTITN GTO AVOIYUO
10 |- KAgioipo @UAAou M2 To M2 kAegivel pe kavovikr TaxutnTa
11 |51 E:fil)g?o?pgpslzu E NG MatoTe 10 51 yia va kaBopiceTe To onueio évapéng Tng emMPBPAduvong OTo KAEIOIUO Tou @UAAouU M2
12 |- MAApeS kAgioiuo M2 To @UANO M2 guveyiCel TNV Kivnan PJEXPI TOV UNXAVIKO TEPUATIKG SIOKOTITN GTO KAEIGIHO
13 |- KAgio1po eUuAAou M1 To M1 kAegivel pe kavovikr TaxutnTa
14 |51 Pueulcr) onueiou empBpdduvong MatAoTe 10 51 yia va kaBopioeTe To anueio £vaping Tng emBpaduvong oTo KAgioIdo Tou pUAAou M1
oT0 KAgigiyo M1
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15 |- MAARpeg KAgioo M1 To @UAAO M1 ouveyiCel TV Kivnon PEXPI TOV UNXAVIKO TEPUOTIKO SIOKOTITN OTO KAEIOINO
16 |- Avolypa @UAAou M1 To @UAAO M1 avoiyel pe Kavovikr) TaxuTnTa
17 |51 zggtfg [ Rl MaTthoTe 10 51 yia va kaBopiceTe TOV XpOvo KaBuoTéPnong GTO AVOIyUa
18 OAokAr)pwaon avoiyparog To M2 gekiva pe Kavovikn TaxUTnTa Kai eKTEAEITal TTARPEG Avolypa Kal Twv 000 @UAAwV
19 |- KAgioipo @UAAou M2 To @UAAO M2 KAgivel P KavoviKr TaxuTnTa
20 |51 S\Jg?g:gg SR LETEE 0 MaTthoTe T0 51 yia va kaBopiceTe TOV XpOvo KaBuoTEPNONG GTO KAEIGIHO
21 |- MANpeg KAgiopo To M1 &ekivd pe kavovikn TaxUTnTa Kol EKTEAEITOI TIANPEG KAEIOIPO KAl TwV 0U0 QUAAWV
22 |- TéNog diadikaoiag H Auyvia LED PRG orvel. H diadikacia oAokAnpwonke

Znueiwon: Ye autov Tov TUTTO TTPOYPAUUOTIONOU aTTAITOUVTAl UNXOVIKOi TEPHATIKOI SIAKOTITEG OTO AVOIyUa Kal 0TO KAEIOIPO, TOOO KATA TOV TTPOYPAMUATI-
OHO6 600 Kal OTIG KAVOVIKEG KIVAOEIG. O pATEIG PE YKPI POVTO apopoUlv Tnv eykatdoTacn SITTAoU @UAAOU kai dev eKTEAOUVTAI OTNV TTEPITITWAN £YKATAGTAONG
Hovou @UAAoU.

MpoypappaTiopog TNAEXEIPIOTNPIWV

ZnMEiwoN: O TTPOYPOAHMHATIOUOG TWV TNAEXEIPIOTNPIWV PTTOPET VO EKTEAECTEI HOVO OTAV £XEI OTAPATOEI O QUTOMATIOUOG

MpoypappaTiouég BnUaTiKAG AgiToupyiog

Emonuavon

Ap. |Nd&rnua ptroutév Auxvia LED PRG Mepiypagn

1 MRX SBnoTH I‘Ian]ms 'ITGp(]TSTG}J%EVG TO TT?\r]KTpO MRX péxpr n Auyvia LED PRG 1rpdoivou xpwuaTtog va
apxioel va avaBooBrvel apyd

2 EE)C‘)EKT‘)O TAEXeIpIoT- AvaBooBrvel apyd MatAoTe TO TTAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU YIa OTTOPVNUOVEUCNH

3 QZSTBE' otadepd yia 1 MAAKTPO atroBnkeupévou TNAEXEIpIOTNPIOU (VEO TNAEXEIPIOTHPIO)

3 avaAauTTéG

lepan pvipn

Mpoypappatiopdg deutepou kavaAioU THAEXEIPIOTNPIOU

Emonuavon

Ap. |Nd&rnua prroutov Auyvia LED PRG Mepiypagn
i MatAoTe TTapatetapéva 1o TTARKTPo MRX péxpl n Auyvia LED PRG mrpdoivou xpwpaTtog va
1 MRX 2BnoTh . . i
apxioel va avaBooBivel ypriyopa
2 ;’(‘)EKTPO TnAexelpioT- AvaBooBrvel ypriyopa MatAoTe TO TTAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU YIa OTTOPVNUOVEUCN
3 Q:STBE' otadepd yia 1 MAAKTPO atroBnkeupévou TnNAexeIpIoTNPIoU (VEO TNAEXEIPIOTHPIO)

3 avoAauTTég

Mepdmn pvripn

Alaypa@n TnAexeipioTnpiou

Emonuavon

O€EuUT.

Ap. |MNdrnua ptroutév Auyvia LED PRG Meprypaen
. MatroTe TTaparetapéva 1o TTARKTPo MRX péxpr n Auxvia LED PRG mpdoivou xpwpatog va
1 MRX >BnoTn . . P
apxioel va avaBoaBAvel TTOAU ypriyopa

MAAKTPO TNAeXeIpIoTn- | AvaBooBrvel TTOAU i . . i
2 . X [MatAoTe TO TTAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU Yia Blaypa

piou ypriyopa n NKTP NAEXEIPIOTNPIOU Y ypaon
3 - Avaer otoBepa yia 1 H diaypaer Tpaypatotroinénke

ZuvoAikn Siaypa@n SEkTn

Emonuavon

Ap. |Ndrnua ptroutév Auyvia LED PRG Meprypaen

1 - 2Bnoth AlakOWTE TNV TPOPOdOCIa TNG KEVTPIKAG HOVADAG KOl ATTOCUVOEDTE TIG ITTOTAPIES, EAV UTTAPXOUV

2 MRX AvéBel oTaBepd E"IT(}V(XO'UV5'¢':O'T£ ™mv Tpg(po600|a TNG KEVTPIKNG HOVAdAG XWPIG va aprioeTe To TTANKTPo MRX
uéxpl va oBnoel n Auxvia LED PRG

3 - 2BnoTh Mpayuatotroin®nke GUVOAIKR diaypa®r Tou dEKTN

Inueiwon: PETA TN dlaypa@n OAWV TwV TNAEXEIPICTNPIWY, TO TTPWTO ATTOONKEUUEVO TNAEXEIPICTAPIO SICMOPPWVEI TNV KEVTPIKN Hovada yia
atrodoxn HOVO TwV TNAEXEIPIOTNPIWV PHE KWBIKOTTOINGT KUAIOUEVOU KWEIKOU 1] HOVO TWV THAEXEIPIOTNPIWV ME KWSIKOTTOINON OTOBEPOU KWBIKOU.
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