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Scheda con trimmer 24 V per cancelli battenti

Board with 24 V trimmer for swing gates

Carte avec trimmer 24 V pour portails a battants

Tarjeta con trimmer 24 V para cancelas batientes
Leiterplatte 24 V mit Trimmer fur Flugeltorantrieb
MAakéTa pe trimmer 24 V yia avolyOuEVESG KAYKEAOTTOPTEG

ELvaX

[<2| VIMAR group



ELvaX

[\4 VIMAR group

Indice: Pagina
Avvertenze per l'installatore

L 07 = 1 (=T 4153 (o o LY PO PRSP PPPPPPRRPPPPPRt
2- Descrizione della centrale.
3- Valutazione dei rischi........
N O Lo = To To =Y =Y (ot TP P PP PPPPPPPPPPPPPPPN

5- Descrizione LED, dip SWItCh € PUISANTI SU SCREAQA. .. ....uiiiiiiii et e et e e et e e e et e e e et e e e e e e e e e eeaa e e e e esan s e e e eenneeaennanaaes 7
[C N e (oo [ = a0 = VA Te] o =S PP PP PP UPPPPTPRRt 8
7-  Funzioniprogrammabil L1
8- Installazionebatterie........ 1
LS o o] o] (=Y 4 TR I To] [V 4 o] oL PP SPUPPPPPINN 12
L 1[5 =1 E= A o (=B g [Tt o= [ | o= TR PP PP PPPT PPN 12

AVVERTENZE PER L’INSTALLATORE
- Leggere attentamente le avvertenze contenute nel presente documento in quanto forniscono importanti indicazioni riguardanti la sicurezza di installazione,
d’uso e di manutenzione.

- Dopo aver tolto I'imballaggio assicurarsi dell'integrita dell’apparecchio. Gli elementi dell'imballaggio non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto
potenziali fonti di pericolo. L’esecuzione dellimpianto deve essere rispondente alle norme CEIl vigenti.

- Questo apparecchio dovra essere destinato solo all’'uso per il quale & stato espressamente concepito. Ogni altro uso & da considerarsi improprio e quindi
pericoloso. Il costruttore non puo essere considerato responsabile per eventuali danni derivanti da usi impropri, erronei ed irragionevoli.

- Prima di effettuare qualsiasi operazione di pulizia o di manutenzione, disinserire I'apparecchio dalla rete di alimentazione elettrica, spegnendo l'interruttore
dell'impianto.

- In caso di guasto e/o di cattivo funzionamento dell’apparecchio, togliere I'alimentazione mediante I'interruttore e non manometterlo. Per I'eventuale ri-
parazione rivolgersi solamente ad un centro di assistenza tecnica autorizzato dal costruttore. Il mancato rispetto di quanto sopra pué compromettere la
sicurezza dell’apparecchio.

- Tutti gli apparecchi costituenti 'impianto devono essere destinati esclusivamente all’uso per cui sono stati concepiti.

- Questo documento dovra sempre rimanere allegato alla documentazione dell'impianto.

Il simbolo del cestino barrato riportato sull’apparecchio indica che il prodotto, alla fine della propria vita utile, dovendo essere trattato separatamente
dai rifiuti domestici, deve essere conferito in un centro di raccolta differenziata per apparecchiature elettriche ed elettroniche oppure riconsegnato al
rivenditore al momento dell’acquisto di una nuova apparecchiatura equivalente.

Ei Direttiva 2002/96/CE (WEEE, RAEE).

L’'utente € responsabile del conferimento dell’apparecchio a fine vita alle appropriate strutture di raccolta. L’adeguata raccolta differenziata per I'avvio
successivo dell’apparecchio dismesso al riciclaggio, al trattamento e allo smaltimento ambientalmente compatibile contribuisce ad evitare possibili effetti
negativi sul’ambiente e sulla salute e favorisce il riciclo dei materiali di cui € composto il prodotto. Per informazioni piu dettagliate inerenti i sistemi di raccolta
disponibili, rivolgersi al servizio locale di smaltimento rifiuti, o al negozio in cui € stato effettuato I'acquisto.

Rischi legati alle sostanze considerate pericolose (WEEE).

Secondo la nuova Direttiva WEEE sostanze che da tempo sono utilizzate comunemente su apparecchi elettrici ed elettronici sono considerate sostanze
pericolose per le persone e 'ambiente. L’adeguata raccolta differenziata per I'avvio successivo dell’'apparecchio dismesso al riciclaggio, al trattamento e allo
smaltimento ambientalmente compatibile contribuisce ad evitare possibili effetti negativi sul’ambiente e sulla salute e favorisce il riciclo dei materiali di cui
€ composto il prodotto.

q3

Il prodotto &€ conforme alla direttiva europea 2004/108/CE e successive.



1- CARATTERISTICHE
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Centrale per il comando per cancelli battenti a 24 Vdc con potenza nominale di 50 W + 50 W, prevista per interfaccia encoder usato per la rilevazione

ostacolo e il controllo di velocita e ricevitore integrato .
La centrale permette:

- di personalizzare lo spazio e la velocita di rallentamento sia in apertura che in chiusura

- dotata di sistema di riconoscimento ostacolo
- LED per la diagnostica ingressi
- memoria dati memorizzati estraibile

- ricevitore integrato con capacita di 200 radiocomandi (a codifica fissa o a rolling-code)

- controllo di corrente per la protezione del motore elettrico

2- DESCRIZIONE DELLA CENTRALE
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Legenda:
1-  Fusibile primario trasformatore (2 A ritardato)
2- Trasformatore 230/120 Vac - 22 Vac

3- Fusibile protezione del motore 15 A

4- Fusibile protezione accessori 3,15 A

5- LED presenza alimentazione di rete

6- LED diagnosi programmazione

7- Pulsante di comando AP/CH

8- Pulsanti per programmazione

9- Memoria esterna

10- Modulo radio

11- LED diagnostica ingressi

12- Morsetto per il collegamento dell’antenna

13- Dip switch funzioni

14- Interfaccia encoder

15- Morsetto estraibile per il collegamento degli ingressi di comando e sicurezze

16- Morsetto estraibile per ilcollegamento dell’'uscita serratura elettrica, alimentazione per accessori, lampeggiante, uscita secondo canale radio e uscita per
spia cancello aperto

17- Morsetto estraibile per il collegamento dell’'uscita motore

O
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3- VALUTAZIONE DEI RISCHI

Prima di iniziare l'installazione dell’automatismo & necessario valutare tutti i possibili punti di pericolo presenti durante la movimentazione del cancello, in
figura vengono evidenziati alcuni dei punti di pericolo del cancello battente.

Fig. 2

Prima di iniziare I'installazione & necessario controllare la presenza dei fermi meccanici, la loro tenuta e il sistema di sostegno del cancello.

4- CABLAGGI ELETTRICI

Predisposizione impianto
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Legenda

A - Attuatore lineare

B - Centralina di comando
C - Lampeggiante

D - Radiocomando 2 canali
E - Coppia di fotocellule

F - Selettore

G - Elettroserratura

Fig. 3




4.1- Cablaggio linea alimentazione

All'interno del vano trasformatore & presente un morsetto con fusibile
di protezione da 2 A (collegare la fase nel polo corrispondente al fusi-

bile).

4.2- Cablaggio lampeggiante, luce di cortesia e spia di segnalazione movimento cancello

Motore 1 Pedonale

12,3 4
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| 24 Vdc 15 W max
Elettroserratura
12V 15 VA Uscita alimentazione accessori
24 Vdc 300 mA max
Fig. 5

24 Vdc 120 mA max 24 Vdc 120 mA max
Luce di cortesia o spia segnalazione mo-
secondo canale radio vimento cancello

ELvaX

Numero . .
Descrizione Funzione
morsetto
1-2 Uscita per alimentazione motore elettrico 1 Uscita per il comando del motore elettrico 1 a 24 Vdc potenza nominale
(pedonale) 50 W (1 apertura, 2 chiusura)

3-4 Uscita per alimentazione motore elettrico 2 Uscita per il comando del motore elettrico 2 a 24 Vdc potenza nominale
50 W (3 apertura, 4 chiusura)

5-9 Luce di cortesia o secondo canale radio Uscita a 24 Vdc massimo carico 120 mA, pud essere programmata come uscita tem-
porizzata (100 secondi) o uscita secondo canale radio, vedi dip switch numero 6 (5=
GND, 2can/ 9= + 24 Vdc).

6-7 Uscita per comando elettroserratura Uscita per elettroserratura a 12 Vac massimo 15 VA
Uscita segnalazione del movimento del cancello, lampeggia lentamente durante I'aper-

8-9 Uscita segnalazione movimento cancello tura, accesa fissa a cancello aperto, lampeggia veloce durante la chiusura e spenta a

9 cancello chiuso (8= GND comandato, 9= + 24 Vdc permanente, massimo carico 120

mA)

910 Uscita alimentazione accessori Uscita a 24 Vdc massimo 300 mA per I'alimentazione delle fotocellule e accessori (9
=+ 24 Vdc, 10= GND)
Uscita a 24 Vdc massimo carico 15W per lampeggiante (11= GND lampeggiante, 12=

11-12 Uscita per lampeggiante + 24 Vdc) , se la funzione richiusura automatica € attiva il lampeggiante resta acceso a
luce fissa durante il tempo di richiusura automatica.

La somma degli assorbimenti delle uscite 2CAN, AUX e -VA non deve superare i 500 mA.

4.3- Collegamenti ingressi:
la centrale viene fornita con gli ingressi normalmente chiusi ponticellati (STOP, FOTO E STPA) togliere il ponte dall'ingresso che si intende utilizzare.

Numero morsetto Descrizione Tipo ingresso
. . . . . . . 13-16 Comune ingressi di comando (GND permanente) _
13 |14 |15|16|17 |18 |19 14 Ingresso di comando sequenziale, per il Normalmente aperto
%LJ I8 %4 al © E‘%J comando della corsa completa del cancello
o % & O b & & 15 Ingresso di comando sequenziale, per il Normalmente aperto
comando della corsa pedonale del cancello
17 Ingresso per arresto del cancello Normalmente chiuso
18 Ingresso fotocellula, attivo durante la Normalmente chiuso
7 chiusura del cancello
19 Ingresso bordi o fotocellula interna, attivo durante la Normalmente chiuso
e e chiusura e I'apertura del cancello
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Collegamento encoder
M [1| Scheda interfaccia encoder
Led Led
et O encm2
ENCM1 ENCM2
N N
22|23124 252627
Numero morsetto |Descrizione
22 Ingresso segnale encoder motore 1
23 Negativo alimentazione encoder motore 1
24 Positivo alimentazione encoder motore 1
25 Ingresso segnale encoder motore 2
26 Negativo alimentazione encoder motore 2
27 Positivo alimentazione encoder motore 2
4.4- Collegamento pulsanti di comando e selettore a chiave
Contatti normalmente aperti (i LED rossi AP/CH o APED si accendono quando viene azionato il selettore o i pulsanti collegati in parallelo):
EDS1
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CN2 com com
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comando apertura pedonale O .
comando apertura O
Fig. 6

4.5- Collegamento fotocellule
Contatto normalmente chiuso (a fotocellule non impegnate il LED FOTO e il LED STPA devono essere accesi), se non utilizzato fare un ponticello tra
COM. e FOTO e STPA, & necessario rispettare la polarita per I'alimentazione delle fotocellule:

9 (10 (11|12| |13 (14 |15/16|17 |18 |19
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N |
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Fig. 7
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4.6- Collegamento bordo sensibile

(con bordo o fotocellula non impegnato il LED STPA deve essere accesso) l'intervento di questo ingresso, settato come bordo sensibile ha questo effetto:
durante I'apertura inverte immediatamente il movimento per 1,5 secondi e poi arresta il cancello, mentre durante la chiusura inverte il movimento fino alla
completa apertura ingresso programmabile.

Vedere il dip switch 1-4 per selezionare il tipo di bordo settare il dip 1-7 (bordo con contatto normalmente chiuso dip 1-7 in posizione OFF, bordo con resistenza
di bilanciamento da 8,2K ohm dip 1-7 in posizione ON), se non utilizzato fare un ponticello tra COM. e STPA e portare il dip 1-7 in off:

Collegamento bordo sensibile resistivo Collegamento bordo a Switch
CN2 CN2
o EAlEEEEE EEEEEEN
Esempio DIP in posizione OFF:
- 13|14 |15(16|17 |18 |19 13|14 15|16/ 17|18 |19

Sy — — | S iy —y — |

Esempio DIP in posizione ON:

________________________________

Ingresso STPA come bordo resi- Ingresso STPA come bordo a switch elettro-
stivo a 8,2 KQ, portare il dip switch ~ meccanico, portare il dip switch 1-4 in posizione
1-4 e 1-7 in posizione ON ON e il dip-switch 1-7 in posizione OFF

II | IITII nn II
4 8

N

nunuennm n Fig. 8
(N () N |
3 1 2 3 4 5 6 8

1 2

4.7- Collegamento fotocellule con funzione fototest attiva

Nel caso venga attivata la funzione fototest (la centrale verifica il funzionamento delle fotocellule, vedi dip switch 5 in ON), rispettare il seguente collegamento.
A ogni partenza del motore la centrale toglie I'alimentazione al trasmettitore della fotocellula per verificare il loro funzionamento)

5/6|7|8|9(10 1112 13|14/ 15/16|17 | 18|19

NS [ S S S S [ S i Sy o— | S S S O Sy Sy — |

STPA come
fotocellula interna
+
COM
STPA

A A A A

COM
FOTO

A A A A

Fig. 9
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4.8- Collegamento pulsante di arresto
contatto normalmente chiuso, I'apertura del contatto provoca I'arresto del cancello e la sospensione del tempo di richiusura automatica (a pulsante non

impegnato il LED STOP deve essere acceso), se non utilizzato fare un ponticello tra COM. e STOP:

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

Pulsante normalmente
chiuso
Fig. 10

N.B.: se nell'impianto non sono presenti le fotocellule, bordi sensibili o pulsanti di arresto (gli ingressi FOTO, STPA e STOP devono essere pon-
ticellati), non attivare la funzione di fototest e selezionare il bordo a switch (dip switch 1-5 e 1-7 settati in off).

4.9- Collegamento antenna
in dotazione viene fornito il filo rigido di 17 cm gia cablato, per aumentare la portata collegare I'antenna ZL43, come riportato in figura:

Fig. 11
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5 - DESCRIZIONE DEI LED E PULSANTI PRESENTI SU SCHEDA

Sigla Descrizione
AC Visualizza la presenza dell’alimentazione di rete (acceso se presente la tensione di rete)
STPA Visualizza lo stato dellingresso STPA (numero 19), se non impegnato il LED resta acceso, se non viene utilizzato ponticellare tra il
morsetto COM e STPA
AP/CH Visualizza lo stato dell'ingresso AP/CH (numero 14), se non impegnato il LED resta spento
APED Visualizza lo stato dellingresso APED (numero 15), se non impegnato il LED resta spento
Visualizza lo stato dell'ingresso STOP (numero 17) , se non impegnato il LED resta acceso, se non viene utilizzato ponticellare tra
STOP .
il morsetto COM e STOP
Visualizza lo stato dell'ingresso FOTO (numero 18), se non impegnato il LED resta acceso, se non viene utilizzato ponticellare tra
FOTO .
il morsetto COM e FOTO.
ENCM1 Visualizza I'ingresso encoder motore 1, acceso fisso durante il movimento del motore a velocita ciclo, lampeggiante durante il ral-
lentamento, spento a motore fermo.
ENCM2 Visualizza I'ingresso encoder motore 2, acceso fisso durante il movimento del motore a velocita ciclo, lampeggiante durante il ral-
lentamento, spento a motore fermo.
DL6 Visualizza lo stato di programmazione della corsa e dell’apprendimento dei radiocomandi

Pulsanti presenti sul circuito

Sigla Descrizione

APICH Comanda l'apertura e la chiusura del cancello

P2 Premere per entrare in programmazione della corsa

P3 Premere per entrare in programmazione o cancellazione dei radiocomandi

Controllo preliminare
Dopo aver dato alimentazione alla centrale il LED DL6 si accende con una serie di lampeggi per indicare la versione del firmware. Controllare i LED di dia-
gnostica degli ingressi STOP, FOTO e STPA devono essere accesi .
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6- PROGRAMMAZIONE

6.1- Procedura rapida per I’apprendimento della corsa per automazioni a doppia anta battente con encoder.

La procedura ridotta permette di memorizzare la corsa, con spazi di rallentamento del 30% rispetto alla corsa totale, mentre i ritardi d’anta vengono fissati a
3 sec in apertura e 6 sec in chiusura.

Premere il pulsante di apprendimento P2 per almeno 3 secondi

Il LED DL6 comincia a lampeggiare lentamente

Rilasciare il pulsante P2

Attivare APCH:M2 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico

M1 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico

- M1 apre a velocita rallentata fino al fermo meccanico

M2 apre a velocita rallentata fino al fermo meccanico

M2 chiude a velocita normale per poi rallentare e continua fino al fermo meccanico in chiusura

M1 chiude a velocita normale per poi rallentare e continua fino al fermo meccanico in chiusura

La centrale esegue un ciclo completo di apertura e di chiusura con lo spazio di rallentamento e con gli sfasamenti impostati di

default.

- Il LED DLS6 si spegne a conferma della programmazione riuscita.

Con questa programmazione lo spazio di rallentamento € impostato al 30% della corsa memorizzata e un ritardo in apertura pari a 3 secondi e in chiusura
un ritardo di 6 secondi.

N.B.: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che nelle ma-
novre normali.

6.2- Procedura rapida per I’ apprendimento della corsa per automazioni a singola anta battente con encoder.

La procedura ridotta permette di memorizzare la corsa, con spazi di rallentamento del 30% rispetto alla corsa totale:

- Collegare il motore sui morsetti 1 e 2 ( uscita per motore M1) in automatico la centrale si configura per il funzionamento anta singola.
- Premere il pulsante di apprendimento P2 per almeno 3 secondi

- Il LED DL6 comincia a lampeggiare lentamente

- Rilasciare il pulsante P2

- Attivare APCH M1 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico

- M1 apre a velocita rallentata fino al fermo meccanico

- M1 chiude a velocita normale per poi rallentare e continua fino al fermo meccanico in chiusura

- La centrale esegue un ciclo completo di apertura e di chiusura con lo spazio di rallentamento impostato di default.

- Il LED DLS6 si spegne a conferma della programmazione riuscita.

Con questa programmazione lo spazio di rallentamento & impostato al 30% della corsa memorizzata.

N.B.: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che nelle manovre
normali. Con la configurazione anta singola il comando pedonale apre per il 50% della corsa totale.

6.3- Procedura completa per I’ apprendimento della corsa per automazioni a doppia anta battente, con encoder.

La procedura completa permette di memorizzare la corsa, con la possibilita di personalizzare lo spazio di rallentamento e lo sfasamento sia in apertura che

in chiusura dei 2 motori.

- Premere il pulsante di apprendimento P2 e mantenerlo premuto

-1l LED DL6 comincia a lampeggiare

- Non rilasciare il pulsante P2 e mantenerlo premuto per altri 2 secondi

-1l LED DL6 comincia a lampeggiare a frequenza piu elevata

- Rilasciare il pulsante P2

- Attivare APCH M2 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico

- M1 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico

- Parte M1 in apertura a velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M1.

- Quando M1 arriva alla totale apertura attivare APCH o aspettare che I'anta arrivi alla battuta meccanica

- la seconda anta M2 si muove in apertura con velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M2.

- Quando l'anta arriva alla totale apertura attivare APCH o aspettare che I'anta arrivi alla battuta meccanica

- la seconda anta M2 si muove in chiusura con velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M2.

- Quando l'anta arriva sul fermo meccanico di chiusura: la prima anta M1 si muove in chiusura con velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M1.

- Quando I'anta arriva sul fermo meccanico di chiusura parte la prima anta M1 in apertura e appena si decide che il tempo di sfasamento dell’anta & sufficiente
attivare nuovamente APCH: parte la seconda anta M2 in apertura

- Completata I'apertura delle 2 ante, parte in chiusura M2 appena si decide che il tempo di sfasamento dell’anta é sufficiente attivare nuovamente APCH
si muove la prima anta M1 in chiusura.

- Completata la chiusura delle 2 ante, il LED DL6 si spegne a conferma della programmazione riuscita.

N.B.: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici in chiusura sia durante la programmazione che nelle manovre normali
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6.4- Procedura completa per I’ apprendimento della corsa per automazioni a singola anta battente, con encoder.
La procedura completa permette di memorizzare la corsa, con la possibilita di personalizzare lo spazio di rallentamento.

- Collegare il motore sui morsetti 1 e 2 (uscita per motore M1) in automatico la centrale si configura per il funzionamento anta singola.
- Premere il pulsante di apprendimento P2 e mantenerlo premuto

- Il LED DL6 comincia a lampeggiare

- Non rilasciare il pulsante P2 e mantenerlo premuto per altri 2 secondi

- Il LED DL6 comincia a lampeggiare a frequenza piu elevata

- Rilasciare il pulsante P2

- Attivare APCH M1 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico

- Parte M1 in apertura a velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M1.

- Quando M1 arriva alla totale apertura attivare APCH o aspettare che I’anta arrivi alla battuta meccanica

- La prima anta M1 si muove in chiusura con velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M1.

- Completata la chiusura dell’anta, il LED DL6 si spegne a conferma della programmazione riuscita.

N.B.: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici in chiusura sia durante la programmazione che nelle manovre normali. Con la
configurazione anta singola il comando pedonale apre per il 50% della corsa totale.

Per la programmazione della corsa senza encoder, sfilare la scheda interfaccia encoder.

6.5- Procedura rapida per I’'apprendimento della corsa per automazioni a doppia anta battente, senza encoder.

La procedura ridotta permette di memorizzare la corsa, con spazi di rallentamento del 30% rispetto alla corsa totale, mentre i ritardi d’anta vengono fissati a
3 sec in apertura e 6 sec in chiusura.

- Premere il pulsante di apprendimento P2 per almeno 3 secondi

- Il LED DL6 comincia a lampeggiare lentamente

- Rilasciare il pulsante P2

- Attivare APCH M2 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico

- M1 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico

- M1 apre a velocita normale fino al fermo meccanico

- M2 apre a velocita normale fino al fermo meccanico

- M2 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura

- M1 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura

- La centrale esegue un ciclo completo di apertura e di chiusura con lo spazio di rallentamento e con gli sfasamenti impostati di default.

- IILED DL6 si spegne a conferma della programmazione riuscita.

Con questa programmazione lo spazio di rallentamento & impostato al 30% della corsa memorizzata, il ritardo in apertura pari a 3 secondi e in chiusura un
ritardo di 6 secondi.

N.B.: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che nelle ma-
novre normali.

6.6- Procedura rapida per I’apprendimento della corsa per automazioni a singola anta battente, senza encoder.
La procedura ridotta permette di memorizzare la corsa, con spazi di rallentamento del 30% rispetto alla corsa totale:

- Collegare il motore sui morsetti 1 e 2 (uscita per motore M1) in automatico la centrale si configura per il funzionamento anta singola.
- Premere il pulsante di apprendimento P2 per almeno 3 secondi

- Il LED DL6 comincia a lampeggiare lentamente

- Rilasciare il pulsante P2

- Attivare APCH:M1 chiude a velocita normale, fino al fermo meccanico

- M1 apre a velocita normale, fino al fermo meccanico

- M1 chiude a velocita normale, fino al fermo meccanico in chiusura

- La centrale esegue un ciclo completo di apertura e di chiusura con lo spazio di rallentamento impostato di default.

- Il LED DL6 si spegne a conferma della programmazione riuscita.

Con questa programmazione lo spazio di rallentamento & impostato al 30% della corsa memorizzata.

N.B.: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che nelle manovre
normali. Con la configurazione anta singola il comando pedonale apre per il 50% della corsa totale.
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6.7- Procedura completa per I’ apprendimento della corsa per automazioni a doppia anta battente, senza encoder.

La procedura completa permette di memorizzare la corsa, con la possibilita di personalizzare lo spazio di rallentamento e lo sfasamento sia in apertura che

in chiusura dei 2 motori

- Premere il pulsante di apprendimento P2 e mantenerlo premuto

-1l LED DL6 comincia a lampeggiare

- Non rilasciare il pulsante P2 e mantenerlo premuto per altri 2 secondi

- Il LED DL6 comincia a lampeggiare a frequenza piu elevata

- Rilasciare il pulsante P2

- Attivare APCH: M2 chiude a velocita normale, fino al fermo meccanico

- M1 chiude a velocita normale, fino al fermo meccanico

- Parte M1 in apertura a velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M1.

- Quando M1 arriva alla battuta meccanica, la seconda anta M2 si muove in apertura con velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M2.

- Quando l'anta arriva alla battuta meccanica, la seconda anta M2 si muove in chiusura con velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M2.

- Quando l'anta arriva sul fermo meccanico di chiusura: la prima anta M1 si muove in chiusura con velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M1.

- Quando I'anta arriva sul fermo meccanico di chiusura parte la prima anta M1 in apertura e appena si decide che il tempo di sfasamento dell'anta e suffi-
ciente attivare nuovamente APCH: parte la seconda anta M2 in apertura

- Completata I'apertura delle 2 ante, parte in chiusura M2 appena si decide che il tempo di sfasamento dell’anta € sufficiente attivare nuovamente APCH:
si muove la prima anta M1 in chiusura.

- Completata la chiusura delle 2 ante, il LED DL6 si spegne a conferma della programmazione riuscita.

N.B.: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici in chiusura sia durante la programmazione che nelle manovre normali.

6.8- Procedura completa per I’ apprendimento della corsa per automazioni a singola anta battente, senza encoder.
La procedura completa permette di memorizzare la corsa, con la possibilita di personalizzare lo spazio di rallentamento.

- Collegare il motore sui morsetti 1 e 2 (uscita per motore M1) in automatico la centrale si configura per il funzionamento anta singola.
- Premere il pulsante di apprendimento P2 e mantenerlo premuto

-1l LED DL6 comincia a lampeggiare

- Non rilasciare il pulsante P2 e mantenerlo premuto per altri 2 secondi

- Il LED DL6 comincia a lampeggiare a frequenza piu elevata

- Rilasciare il pulsante P2

- Attivare APCH: M1 chiude a velocita normale, fino al fermo meccanico

- Parte M1 in apertura a velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M1.

- Quando M1 arriva alla battuta meccanica di apertura

- La prima anta M1 si muove in chiusura con velocita normale

- Quando si decide di cominciare la fase di corsa rallentata attivare APCH

- Inizia la fase di corsa rallentata del motore M1.

- Completata la chiusura dell’anta, il LED DL6 si spegne a conferma della programmazione riuscita.

N.B.: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici in chiusura sia durante la programmazione che nelle manovre normali. Con la
configurazione anta singola il comando pedonale apre per il 50% della corsa totale.

6.9- Programmazione o cancellazione dei radiocomandi

Memorizzare il tasto del radiocomando per comandare I'ingresso AP/CH: premere il tasto P3 fino a quando il LED DL6 a luce verde inizia a lampeggiare
lentamente, rilasciare il tasto e premere il pulsante del radiocomando da memorizzare, il LED DL6 si accende con colore verde per 1 secondo, per confermare
la memorizzazione avvenuta. Per memorizzare altri radiocomandi, ripetere la procedura descritta.

Memorizzare il tasto del radiocomando per comandare I'ingresso APED: premere il tasto P3 fino a quando il LED DL6 a luce verde inizia a lampeggiare
velocemente, rilasciare il tasto e premere il pulsante del radiocomando da memorizzare, il LED DL6 si accende con colore verde per 1 secondo per confermare
la memorizzazione avvenuta del tasto del radiocomando che aziona I'apertura pedonale. Per memorizzare altri radiocomandi, ripetere la procedura descritta.

Per cancellare un radiocomando memorizzato: premere il tasto P3 fino a quando il LED DL6 a luce verde inizia a lampeggiare molto velocemente, rilasciare
il tasto e premere il pulsante del radiocomando da cancellare, il LED DL6 si accende con colore verde per 1 secondo per confermare la cancellazione del
tasto del radiocomando. Per cancellare altri radiocomandi, ripetere la procedura descritta.

Per cancellare di tutti i radiocomandi: togliere I'alimentazione alla centrale, scollegare anche le eventuali batterie se presenti.

Premere e tenere premuto il tasto P3, ridare alimentazione alla centrale senza rilasciare il tasto P3 fino allo spegnimento del LED DL6.

La capacita massima € di 200 radiocomandi, al raggiungimento della capacita massima entrando in memorizzazione del radiocomando (il LED verde DL6
lampeggia) alla pressione del tasto del nuovo trasmettitore da memorizzare, il LED verde DL6 esegue 3 lampeggi veloci, per indicare la saturazione della
memoria.

N.B.: il primo radiocomando memorizzato configura la centrale per accettare solo i radiocomandi con codifica rolling-code o solo radiocomandi
con codifica fissa a 12 bit.

10 @
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7 - FUNZIONI PROGRAMMABILI

La tabella riporta le funzioni attivabili tramite i dip switch, la centrale va a leggere i dip a cancello fermo in chiusura:

Numero dip switch Stato del dip | Descrizione
DIP 1-1 OFF Funzione di richiusura automatica non attiva
DIP 1-1 ON Funzione di richiusura automatica attiva
DIP 1-2 OFF Funzione condominiale attiva (durante I'apertura del cancello, non & possibile fermare il movimento tramite il
radio-comando o l'ingresso AP/CH)
DIP 1-2 ON A ogni comando il cancello esegue: apertura, arresto . chiusura e arresto
DIP 1-3 OFF Prelampeggio non attivo
DIP 1-3 ON Prelampeggio attivo, prima del movimento del cancello il lampeggiante si accende per 3 secondi
DIP 1-4 OFF Ingresso stpa come fotocellula interna
DIP 1-4 ON Ingresso stpa come bordo sensibile
DIP 1-5 OFF Funzione fototest non attiva
DIP 1-5 ON Funzione fototest attiva (verifica il funzionamento delle fotocellula a ogni comando)
DIP 1-6 OFF Secondo canale radio associato al comando dell’apertura pedonale e uscita 2CAN funziona come luce di corte-
sia (a ogni movimento del cancello resta accesa per 100 sec.)
DIP 1-6 ON Secondo canale radio associanto all’attivazione per 1 secondo dell'uscita 2CAN (morsetto 5 e 9)
DIP 1-7 OFF Bordo sensibile con contatto normalmente chiuso
DIP 1-7 ON Bordo sensibile resistivo, contatto normalmente aperto con resistenza di bilanciamento di 8,2 K Ohm in parallelo
DIP 1-8 OFF Funzione chiudi subito non attiva
DIP 1-8 ON Abilita la funzione chiudi subito (I'intervento della fotocellula porta il tempo di richiusura automatica a 5 secondi,
al suo disimpegno)
DIP 2-1 OFF Funzione colpo d’ariete per elettroserratura non attiva
DIP 2-1 ON Fun.z.ione colpo q’arigtg per elettr,oserratura attiva
(facilita lo sgancio e il riarmo dell’elettroserratura)
DIP 2-2 OFF Non usato
DIP 2-2 ON Non usato
Trimmer per regolazione:
Trimmer Descrizione
TR1 Forza M1 ( regola la coppia del motore M1 pedonale)
TR2 Forza M2 ( regola la coppia del motore M2)
TR3 Velocita di rallentamento
TR4 Velocita di ciclo
TR5 Tempo di richiusura automatica ( regolabile da 2 a 120 secondi)

N.B. : variando i timmer TR3 ( velocita rallentamento) o TR4 ( velocita ciclo) il LED rosso DL6 lampeggia velocemente, dare un comando con il tasto APCH.

Il cancello esegue una apertura e una chiusura completa per memorizzare gli assorbimenti durante la corsa con le nuove velocita, a chiusura completata il

LED DL6 si spegne, memorizzando i nuovi valori.

La centrale € dotata di un sistema di riconoscimento ostacoli:

- con ostacolo durante I'apertura, il cancello si ferma e richiude per 1 secondo la richiusura automatica resta attiva

- con ostacolo durante la chiusura, il cancello si ferma e riapre completamente, la richiusura automatica resta attiva, nel caso in cui la centrale rileva 5 ostacoli
consecutivi durante la chiusura, il cancello si apre e resta fermo aperto, dopo di che & necessario un comando APCH, il cancello si richiude con velocita
ridotta fino al fermo meccanico.

Le segnalazioni di errore vengono visualizzate tramite il LED DL6 e il lampeggiante (morsetto numero 11 e 12) dopo un comando di apertura.
Leggenda messaggio di anomalia:

Numero di lampeggi

Descrizione

Test fotocellule fallito (cablaggio errato o fotocellule occupate)

Rilevato un problema sul circuito che attiva il motore 1

Rilevato un problema sul circuito che attiva il motore 2

Problema su encoder M1(encoder M1 danneggiato o cablaggio encoder errato)

Problema su encoder M2(encoder M2 danneggiato o cablaggio encoder errato)

Errore grave su

EEPROM (componente U2 non presente o danneggiato)

Esaurito il tempo previsto per il termine della corsa( motoriduttore sbloccato o danneggiato)

Qlo|N(ovo(a|h|W|N

Fusibile F2 rotto

-
o

Errore sovracorrente motore M1

1

Errore sovracorrente motore M2

8 - INSTALLAZIONE BATTERIE

Inserire nel connettore CN7 il circuito di carica batteria e collegare le batterie, con il funzionamento solo a batteria la velocita del motore & 15% inferiore
rispetto la velocita con alimentazione di rete. Con il funzionamento solo a batterie il LED AC si spegne, I'uscita 2CAN e AUX e l'uscita per lampeggiante non
sono attive e gli accessori sono alimentati solo durante il movimento delle ante.

N.B.: con il funzionamento tramite batterie e in assenza di tensione di rete, le ante si muovono una alla volta sia in apertura che in chiusura senza rallentare.

™
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Problema

Causa

Soluzione

L’automazione non funziona

Manca alimentazione di rete
Fusibili bruciati

Ingressi di comando e sicurezza non funzionanti

Controllare interruttore della linea di alimentazione
Sostituire i fusibili con lo stesso valore

Controllare i LED di diagnostica (STOP, STPA e
FOTO, devono essere accesi)

Non si riesce a memorizzare i radiocomandi

Sicurezze aperte

Batterie del radiocomando scariche

Radiocomando non compatibile con il primo me-
morizzato

Raggiunto la saturazione della memoria

Controllare i LED di diagnostica (STOP, STPA e
FOTO, devono essere accesi)

Sostituire le batterie

Il primo radiocomando memorizzato configura la
centrale per memorizzare solo radiocomandi a
rolling code o solo radiocomandi a dip.

Eliminare almeno un radiocomando o aggiungere
un ricevitore esterno (capacita massimo 200 ra-
diocomandi)

Appena parte il cancello si ferma e inverte

Coppia del motore non sufficiente

Aumentare la forza tramite il trimmer TR1 per mo-
tore M1 e TR2 per M2

Durante il rallentamento il cancello si ferma
ed inverte

Velocita rallentamento troppo bassa

Aumentare il valore del trimmer TR3

Movimento di uno dei 2 motori risulta invertito

Cablaggio errato

Controllare il cablaggio dei motori (1= apre M1/2=
chiude M1/3= apre M2/ 4= chiude M2)

Durante la taratura il motore M1 parte e si ferma
dopo 1 secondo

Cablaggio encoder 1 invertito con encoder 2

Controllare il cablaggio encoder

Con elettroserratura il motore 1 non riesce par-
tire in apertura o non chiude totalmente

Elettroserratura non si riarma

Portare il dip 2-1 in posizione on (funzione di ag-
gancio sgancio elettroblocco)

10 - INSTALLAZIONE MECCANICA

Per una corretta installazione fissare il box in un luogo sicuro e al
riparo dagli agenti atmosferici. Per fissare il box nella parete bisogna

togliere le 4 viti in plastica e aprire il coperchio.

Misure di ingombro centralina:

12
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA
(Dichiarazione di incorporazione di quasi-macchine allegato IIB Direttiva 2006/42/CE)

No.:ZDT00434.00
Il sottoscritto, rappresentante il seguente costruttore
Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italy

dichiara qui di seguito che i prodotti
SCHEDA DI COMANDO - SERIE RS
Articoli RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

risultano in conformita a quanto previsto dalla(e) seguente(i) direttiva(e) comunitaria(e) (comprese tutte le modifiche applicabili)
e che sono state applicate tutte le seguenti norme e/o specifiche tecniche

Direttiva EMC 2004/108/CE: EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
Direttiva R&TTE 1999/5/CE: EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
Direttiva Macchine 2006/42/CE EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009),

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

Dichiara inoltre che la messa in servizio del prodotto non deve avvenire prima che la macchina finale, in cui deve essere in-
corporato, non & stata dichiarata conforme, se del caso, alle disposizioni della Direttiva 2006/42/CE.

Dichiara che la documentazione tecnica pertinente € stata costituita da Elvox SpA, & stata compilata in conformita all’allegato
VIIB della Direttiva 2006/42/CE e che sono stati rispettati i seguenti requisiti essenziali: 1.1.1, 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.1.6, 1.2.1,
1.2.2,1.2.6,1.3.1,1.3.2,1.3.3,1.34,13.7,1.3.8,1.39,14.1,14.2,151,15.2,1.54,15.5,1.5.6,1.5.7,1.5.8,1.5.9,1.6.1.,
1.6.2,1.71,1.7.2,1.7.3,1.7.4.

Si impegna a presentare, in risposta ad una richiesta adeguatamente motivata delle autorita nazionali, tutta la necessaria
documentazione giustificativa pertinente al prodotto.

Campodarsego, 29/04/2013

L’Amministratore Delegato

Nota: Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nell’ultima revisione della dichiarazione ufficiale disponibile prima
della stampa di questo manuale. Il presente testo é stato adattato per motivi editoriali. Copia della dichiarazione originale puo essere richiesta a

Elvox SpA
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10- Mechanical installation

WARNINGS FOR THE INSTALLER
- Carefully read all instructions and warnings in this document as they provide important information regarding safety during installation, operation and
maintenance.

- After removing the packaging, check the condition of the device. Packaging materials must be kept out of the reach of children as they constitute a hazard.
System installation must comply with current CEI standards.

- This device must only be used for the purpose for which it was expressly designed. Any other use is considered improper and therefore hazardous. The
manufacturer declines all liability for damage caused by improper, incorrect or unreasonable use.

- Always disconnect the equipment from the power supply by means of the main switch before performing maintenance or cleaning procedures.

- In the event of faults and/or malfunctions, disconnect the device from the power supply immediately by means of the switch and do not tamper with any of
its parts. For repairs, only contact service centres authorised by the manufacturer. Failure to observe the above may impair equipment safety.

- All apparatus within the system must be used exclusively for the purpose for which it was designed.

- This document must always be kept with all paperwork regarding the installation.

The crossed-out dustbin symbol on the equipment indicates that the product, at the end of its useful working life, must be disposed of separately from
normal household waste, and as such must be taken to a waste separation and recycling centre equipped to deal with electric and electronic equipment
EER or sent back to the dealer when new replacement equipment is purchased.

ﬁ 2002/96/EC Directive (WEEE, RAEE).

The user is responsible for ensuring the equipment is disposed of via the correct channels when it is no longer in working order. Suitable separated
waste collection for subsequent recycling, processing and environmentally conscious disposal of the old appliance helps to prevent negative impact on the
environment and human health while encouraging recycling of the materials used to build the product. For more detailed information regarding the available
waste collection systems, contact your local waste disposal service or the shop from which the equipment was purchased.

Risks associated with substances considered hazardous (WEEE).

According to the new WEEE Directive, substances which for some time have been widely used in electrical and electronic equipment are considered
hazardous to human health and the environment. Suitable separated waste collection for subsequent recycling, processing and environmentally conscious
disposal of the old appliance helps to prevent negative impact on the environment and human health while encouraging recycling of the materials used to
build the product.

C€

The product complies with the European Directive 2004/108/EC and subsequent amendments.

14 @
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1- CHARACTERISTICS

Control panel for governing 24 Vdc swing gates with 50 W + 50 W rated power, equipped with encoder interface used for obstacle detection and speed
control and integrated receiver.

The control panel enables:

- customizing the space and speed of deceleration in both opening and closing phases

- equipped with obstacle detection system

- LED for input diagnostics

- removable saved data memory

- integrated receiver with capacity for 200 remote controls (hard coded or rolling code)

- current control for electric motor protection

2- DESCRIPTION OF THE CONTROL PANEL

Power supply
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Key:
Transformer primary fuse (2 A delayed)

1-

2-  Transformer 230/120 Vac - 22 Vac
3- 15 A fuse protecting motor

4- 3.15 A fuse protecting accessories
5- LED signalling mains power supply
6- LED for programming diagnosis

7- AP/CH control button

8- Programming buttons

9- External memory

W @

10- Radio module

11- LED for input diagnostics

12- Terminal for aerial connection
13 - Functions dip switches

14- Encoder interface

15-
16-

17-

EN)

Removable terminal for connecting safety and control inputs

Removable terminal for connecting electric lock, power supply for accessories, flashing light, second radio channel output and gate open warning light
output

Removable terminal for connecting the motor output

15
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3- RISK ASSESSMENT

Before starting to install the automatic gate system it is necessary to evaluate all possible points of danger during the movement of the gate. The figure

shows some of the danger points of the swing gate.

Before starting installation you need to check that there are secure mechanical stops and check the gate support system.

4- ELECTRICAL WIRING HARNESSES

System set-up

L U o o

Lo o o

2x0.5 mm? .|

---2x2.5 mm?+3x0.5 mm? (encoder)

©

]

2x1 mm? ---

1 N Bl B |
@

3x0.5 mm? ...

a1 aa

- 2x0.5 mm? 4x0.5 mm2----

" 2x2.5 mm?2+3x0.5 mm? (encoder)---"

=

3x0.5 mm?---

©

Z

Fig. 2

Key:

A - Linear actuator

B - Control unit

C - Flashing light

D - 2-channel radio control
E - Pair of photocells

F - Selector

G - Electrical lock




System set-up

4.1- Power supply

line wiring

Inside the transformer compartment there is a terminal with a 2 A pro-
tection fuse, connect the phase in the corresponding pole to the fuse.
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Transformer

o[\Ule

Phase

4.2- Wiring for flashing light, courtesy light and gate movement warning light

1.2 3 4 5|6

89 10 11|12

[ LI
v

Motor 1 Pedestrian Electrical lock

12V 15 VA

T T T T

- + |- - +

24 Vdc 15 W max

Accessories power supply output
24 VVdc 300mA max

Motor 2
24 Vdc 120 mA max 24 Vdc 120mA max Fig. 5
Courtesy light or second radio channel  gate movement warning light
Terminal number Description Function
1-2 Output for powering the electric motor 1 Output for controlling electric motor 1 at 24 Vdc rated power 50 W (1
(pedestrian) opening, 2 closing)

3-4 Output for powering the electric motor 2 Output for controlling electric motor 2 at 24 Vdc rated power 50 W (3
opening, 4 closing)

5-9 Courtesy light or second radio channel Output 24 Vdc maximum load 120 mA, can be programmed as a timed
output (100 seconds) or second radio channel output, see dip switch
number 6 (5= GND, 2can/ 9= + 24 Vdc).

6-7 Output for electrical lock control Output for electrical lock at 12 Vac maximum 15 VA

8-9 Gate movement warning output Gate movement warning output, flashes slowly when opening, on steady
with gate open, flashes quickly during closing and off with gate closed (8 =
controlled GND, 9 = permanent + 24 Vdc, maximum load 120 mA)

9-10 Accessories power supply output Output 24 Vdc maximum 300 mA for supplying the photocells and
accessories (9 = + 24 Vdc, 10= GND)

11-12 Output for flashing light Output 24 Vdc maximum load 15 W for flashing light (11 = GND flashing
light, 12 = + 24 VVdc) , if the automatic closing function is active the flashing
light stays on steady during the automatic closing time.

The sum of the absorptions of the 2CAN, AUX and -VA outputs must not exceed 500mA.

4.3- Input connections:
The control unit is supplied with jumpered normally closed inputs (STOP, FOTO AND STPA) remove the jumper from the input you are going to use.

. . . . . . . Terminal number Description Input type
13114115/16/17 /18 |19 13-16 Control inputs common (permanent GND) _
| E— | E—  E— i i i
=0 3 gl 2| 5 o = 14 Setquentlal control input, for controlling the complete travel of the Normally open
ol & ¥ o & g 5 gate
15 Sequential control input, for controlling the pedestrian travel of Normally open
the gate
17 Input for stopping the gate Normally closed
7 18 Photocell input, active during gate closing Normally closed
e 19 Input for e.dges or internal photocell, active during gate closing Normally closed
and opening
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Encoder connection
M ] Encoder interface card
Led Led
encM1|:| D encM2
ENCM1 ENCM2
(I | (I |
22|23[24 25(26|27
Terminal number |Description
22 Motor 1 encoder signal input
23 Motor 1 encoder supply negative
24 Motor 1 encoder supply positive
25 Motor 2 encoder signal input
26 Motor 2 encoder supply negative
27 Motor 2 encoder supply positive
4.4- Connecting control buttons and key switch
Normally open contacts (the red AP/CH or APED LEDS light up when the selector or buttons connected in parallel are operated):
EDS1
O
CN2 com com
0 0

EEEEEEE Hi%

13 |14 |15 ({16 |17 |18 |19 wel e nel e,

By — IS IS Sy —

O
pedestrian opening command o !
opening command o
Fig. 6

4.5- Connecting photocells
Normally closed contact (when the photocells are not engaged the FOTO LED and the STPA LED must be on), if not used then jumper between COM.
and FOTO and STPA, you must observe the polarity of the power supply for the photocells:

ANEEEEEE EEEEEEm
56|78 9 10/11/12) |13 |14|15|16/17|18|19
O/ | S iy — [ — S S S S S ) S S— |

Fig. 7
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4.6- Sensitive edge connection
(when the edge or photocell is not engaged, the STPA LED must be on) the operation of this input, set as a sensitive edge, has this effect: during opening
it immediately reverses the movement for 1.5 seconds and then stops the gate, while during closing it reverses the movement until the programmable input

is fully open.
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See dip switch 1-4 to select the type of edge set dip 1-7 (edge with normally closed contact dip 1-7 in OFF position, edge with balancing resistance 8.2K ohm

dip 1-7 in ON ), if not used then jumper between COM. and STPA and set dip 1-7 off:

Example for DIP in OFF position:

Example for DIP in ON position:

Resistive sensitive edge connection
CN2

STPA input as resistive edge at 8.2KQ,

13

14

15

16

17

18 |19

set the dip switch 1-4 and 1-7 ON

4.7- Connecting photocells with photo-test function active
If the photo-test function is activated (the control panel checks the operation of the photocells, see dip switch 5 ON), respect the following connection. Each
time the motor starts the control panel cuts off power to the transmitter of the photocell to check their operation.

AREEEEEE EeeeeEm
567 8|9[10[11[12| |13]14]15/16]17|18|19
| S S S S S ) S Sy S— Sy S S Sy S [ Sy S— |

STPA as internal
photocell

+

Switch edge connection
CN2

13|14 15|16/ 17|18 |19

STPA input as edge with
electromechanical switch, set dip switches
1-4 to ON and the dip-switches 1-7 in the
OFF position

T Fig.8

LN N
4 5 6 8

7

DIP 1

COM

A A A A

STPA

COM

A A A A

FOTO
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4.8- Stop button connection
normally closed contact, opening the contact causes the gate to stop and suspends the automatic closing time (when the button is not engaged, the STOP

LED should be lit), if not used then jumper between COM and STOP:

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

Normally closed button
Fig. 10

N.B. If the system has no photocells, sensitive edges or stop buttons (the PHOTO, STPA and STOP inputs must be jumpered), do not activate the
photo-test function and select the switch edge (dip switch 1-5 and 1-7 set off).

4.9- Connecting the aerial
The 17 cm rod is supplied pre-wired, to increase the range connect the aerial ZL43, as shown in the figure:

Fig. 11
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5-DESCRIPTION OF THE LEDS AND BUTTONS ON THE CARD

ABBREVIATION DESCRIPTION
AC Shows whether there is mains power (lit if there is mains voltage)
Displays the status of the STPA input (number 19), if not engaged the LED remains lit, if not used then jumper between terminal
STPA
COM and STPA
AP/CH Displays the status of the AP/CH input (number 14), if not engaged the LED remains off
APED Displays the status of the APED input (number 15), if not engaged the LED remains off
Displays the status of the STOP input (number 17), if not engaged the LED remains lit, if not used then jumper between terminal
STOP
COM and STOP
Displays the status of the FOTO input (number 18), if not engaged the LED remains lit, if not used then jumper between terminal
PHOTO
COM and FOTO.
ENCM1 Displays the motor 1 encoder input, on steady when the motor is moving at cyclical speed, flashing during slowdown, off with the
motor stopped.
ENCM2 Displays the motor 2 encoder input, on steady when the motor is moving at cyclical speed, flashing during slowdown, off with the
motor stopped.
DL6 Displays the programming status of the travel and of the radio control learning

Buttons in the circuit

Abbreviation Description

AP/CH Controls opening and closing the gate

P2 Press to enter travel programming

P3 Press to enter radio controls programming or deletion

Preliminary check

After powering up the control panel the DL6 LED comes on with a series of flashes to indicate the version of the firmware. Check the LEDS for diagnosis of
the inputs, STOP, PHOTO and STPA must be on.
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6- PROGRAMMING

6.1- Rapid procedure for learning the travel for automatic gate systems with double swing leafs with encoder.

The reduced procedure allows saving the travel, with distances for slowing down of 30% the total travel, while the gate leaf delays are fixed at 3 sec for
opening and 6 sec for closing.

- Press and hold learning pushbutton P2 for at least 3 seconds

The DL6 LED starts flashing slowly

Release pushbutton P2

Activate APCH:M2 closes at low speed until the mechanical stop

M1 closes at low speed until the mechanical stop

M1 opens at low speed until the mechanical stop

M2 opens at low speed until the mechanical stop

M2 closes at normal speed and then slows down and continues until the mechanical stop for closing

M1 closes at normal speed and then slows down and continues until the mechanical stop for closing

The control panel performs a complete opening and closing cycle with the default slowdown distance and offsets.

- The DL6 LED will turn off to confirm successful programming.

With this programming the slowdown distance is set to 30% of the saved travel and an opening delay of 3 seconds and a closing delay of 6 seconds.

N.B.: With this type of programming the mechanical stops are necessary both when opening and closing and during programming and in normal operation.

6.2- Rapid procedure for learning the travel for automatic gate systems with a single swing leaf with encoder.

The reduced procedure allows you to save the travel, with slowdown distances of 30% compared to the total travel:

- Connect the motor to terminals 1 and 2 (output for motor M1), the control panel automatically configures itself for single leaf operation.
- Press and hold learning pushbutton P2 for at least 3 seconds

- The DL6 LED starts flashing slowly

- Release pushbutton P2

- Activate APCH M1 closes at low speed until the mechanical stop

- M1 opens at low speed until the mechanical stop

- M1 closes at normal speed and then slows down and continues until the mechanical stop for closing

- The control panel performs a complete opening and closing cycle with the default slowdown distance.

- The DL6 LED will turn off to confirm successful programming.

With this programming, the slowdown distance is set to 30% of the saved travel.

N.B.: With this type of programming the mechanical stops are necessary both when opening and closing and during programming and in normal operation.
In the single leaf configuration, the pedestrian control opens for 50% of the total travel.

6.3- Complete procedure for learning the travel for automatic gate systems with double swing leafs, with encoder.

The complete procedure allows saving the travel, with the ability to customize the slowdown distance and the offset both when opening and closing the 2

motors.

- Press learning pushbutton P2 and keep it pressed

- The DL6 LED starts flashing

- Do not release the P2 button and hold it down for another 2 seconds

- The DL6 LED starts flashing faster

- Release pushbutton P2

- Activate APCH M2 closes at low speed until the mechanical stop

- M1 closes at low speed until the mechanical stop

- Part M1 opening at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M1.

- When M1 reaches full opening activate APCH or wait for the gate leaf to reach the mechanical stop

- The second gate leaf M2 opens at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M2.

- When the gate leaf reaches full opening activate APCH or wait for the gate leaf to reach the mechanical stop

- The second gate leaf M2 closes at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M2.

- When the gate leaf reaches the mechanical stop for closing: the first gate leaf M1 will start closing at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M1.

- When the gate leaf reaches the mechanical stop for closing, the first gate leaf M1 will start opening and as soon as you decide that the gate leaf offset time
is sufficient activate APCH again: the second gate leaf M2 will start opening

- When the 2 gate leafs have completed opening, M2 will start closing as soon as you decide that the gate leaf offset time is sufficient activate APCH again
the first gate leaf M1 will start closing.

- When the 2 gate leafs have completed closing, the DL6 LED will turn off to confirm successful programming.

N.B.: With this type of programming the mechanical stops are necessary when closing both during programming and in normal operation.
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6.4- Complete procedure for learning the travel for automatic gate systems with a single swing leaf, with encoder.
The complete procedure enables saving the travel, with the ability to customize the slowdown distance.

- Connect the motor to terminals 1 and 2 (output for motor M1), the control panel automatically configures itself for single leaf operation.
- Press learning pushbutton P2 and keep it pressed

- The DL6 LED starts flashing

- Do not release the P2 button and hold it down for another 2 seconds

- The DL6 LED starts flashing faster

- Release pushbutton P2

- Activate APCH M1 closes at low speed until the mechanical stop

- Part M1 opening at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M1.

- When M1 reaches full opening activate APCH or wait for the gate leaf to reach the mechanical stop

- The first gate leaf M1 closes at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M1.

- When the gate leaf has completed closing, the DL6 LED will turn off to confirm successful programming.

N.B.: With this type of programming the mechanical stops are necessary when closing both during programming and in normal operation. In the single leaf
configuration, the pedestrian control opens for 50% of the total travel.

To program the travel without an encoder, remove the encoder interface card.

6.5- Rapid procedure for learning the travel for automatic gate systems with double swing leafs, without encoder.

The reduced procedure allows saving the travel, with distances for slowing down of 30% the total travel, while the gate leaf delays are fixed at 3 sec for
opening and 6 sec for closing.

- Press and hold learning pushbutton P2 for at least 3 seconds

- The DL6 LED starts flashing slowly

- Release pushbutton P2

Activate APCH M2 closes at normal speed until the mechanical stop

- M1 closes at normal speed until the mechanical stop

- M1 opens at normal speed until the mechanical stop

- M2 opens at normal speed until the mechanical stop

- M2 closes at normal speed until the mechanical stop for closing

- M1 closes at normal speed until the mechanical stop for closing

- The control panel performs a complete opening and closing cycle with the default slowdown distance and offsets.

- The DL6 LED will turn off to confirm successful programming.

With this programming the slowdown distance is set to 30% of the saved travel, the opening delay is 3 seconds and the closing delay 6 seconds.

N.B.: With this type of programming the mechanical stops are necessary both when opening and closing and during programming and in normal operation.

6.6- Rapid procedure for learning the travel for automatic gate systems with a single swing leaf, without encoder.
The reduced procedure allows you to save the travel, with slowdown distances of 30% compared to the total travel:

- Connect the motor to terminals 1 and 2 (output for motor M1), the control panel automatically configures itself for single leaf operation.
- Press and hold learning pushbutton P2 for at least 3 seconds

- The DL6 LED starts flashing slowly

- Release pushbutton P2

- Activate APCH: M1 closes at normal speed, until the mechanical stop

- M1 opens at normal speed, until the mechanical stop

- M1 closes at normal speed, until the mechanical stop

- The control panel performs a complete opening and closing cycle with the default slowdown distance.

- The DL6 LED will turn off to confirm successful programming.

With this programming, the slowdown distance is set to 30% of the saved travel.

N.B.: With this type of programming the mechanical stops are necessary both when opening and closing and during programming and in normal operation.
In the single leaf configuration, the pedestrian control opens for 50% of the total travel.
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6.7- Complete procedure for learning the travel for automatic gate systems with double swing leafs, without encoder.

The complete procedure allows saving the travel, with the ability to customize the slowdown distance and the offset both when opening and closing the 2

motors

- Press learning pushbutton P2 and keep it pressed

- The DL6 LED starts flashing

- Do not release the P2 button and hold it down for another 2 seconds

- The DL6 LED starts flashing faster

- Release pushbutton P2

- Activate APCH: M2 closes at normal speed, until the mechanical stop

- M1 closes at normal speed, until the mechanical stop

- Part M1 opening at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M1.

- When M1 reaches the mechanical stop, the second gate leaf M2 will open at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M2.

- When the gate leaf reaches the mechanical stop, the second gate leaf M2 will start closing at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M2.

- When the gate leaf reaches the mechanical stop for closing: the first gate leaf M1 will start closing at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M1.

- When the gate leaf reaches the mechanical stop for closing, the first gate leaf M1 will start opening and as soon as you decide that the gate leaf offset time
is sufficient activate APCH again: the second gate leaf will M2 start opening

- When the 2 gate leafs have completed opening, M2 will start closing as soon as you decide that the gate leaf offset time is sufficient activate APCH again:
the first gate leaf M1 will start closing.

- When the 2 gate leafs have completed closing, the DL6 LED will turn off to confirm successful programming.

N.B.: With this type of programming the mechanical stops are necessary both during programming and in normal operation.

6.8- Complete procedure for learning the travel for automatic gate systems with a single swing leaf, without encoder.
The complete procedure enables saving the travel, with the ability to customize the slowdown distance.

- Connect the motor to terminals 1 and 2 (output for motor M1), the control panel automatically configures itself for single leaf operation.
- Press learning pushbutton P2 and keep it pressed

- The DL6 LED starts flashing

- Do not release the P2 button and hold it down for another 2 seconds

- The DL6 LED starts flashing faster

- Release pushbutton P2

- Activate APCH: M1 closes at normal speed, until the mechanical stop

- Part M1 opening at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M1.

- When M1 reaches the opening mechanical stop

- The first gate leaf M1 closes at normal speed

- When you want the gate to move more slowly activate APCH

- The slow speed phase begins for motor M1.

- When the gate leaf has completed closing, the DL6 LED will turn off to confirm successful programming.

N.B.: With this type of programming the mechanical stops are necessary both during programming and in normal operation. In the single leaf configuration,
the pedestrian control opens for 50% of the total travel.

6.9- Programming or deleting remote controls

Save the remote control button to control the AP/CH input: press the P3 button until the DL6 LED with a green light begins to flash slowly, release the
button and press the button on the remote control to save, the DL6 LED comes on with a green light for 1 second to confirm saving. To save other remote
controls, repeat the above procedure.

Save the remote control button to control the APED input: press the P3 button until the DL6 LED with a green light begins to flash quickly, release the
button and press the button on the remote control to save, the DL6 LED comes on with a green light for 1 second to confirm saving the remote control button
for operating pedestrian opening. To save other remote controls, repeat the above procedure.

To delete a saved remote control: press the P3 button until the DL6 LED with a green light begins to flash very quickly, release the button and press the
button on the remote control to delete, the DL6 LED comes on with a green light for 1 second to confirm deleting the remote control button. To delete other
remote controls, repeat the above procedure.

To delete all the remote controls: cut off the power to the control panel, also disconnect any batteries.

Press and hold down the button P3, reconnect the power supply to the control panel without releasing the button P3 until the DL6 LED goes out.

The maximum capacity is 200 radio controls, on reaching the maximum capacity being saved on the remote control (the green DL6 LED flashes), on pressing
the button of the new transmitter to be saved, the green DL6 LED makes 3 quick flashes to indicate the memory is saturated.

N.B.: The first saved remote control configures the control panel to accept only remote controls with a rolling code or only remote controls with
a fixed 12-bit code.
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7 - PROGRAMMABLE FUNCTIONS

The table shows the functions that can be activated via the dip switches, the control unit reads the dip switches with the gate stationary on closing:

Dip switch number | Status of dip switch | Description
DIP 1-1 OFF Automatic closing function off
DIP 1-1 ON Automatic closing function on
DIP 1-2 OFF Condominium funF:tion on (during gate opening it is not possible to stop the movement with the remote con-
trol or the AP/CH input)
DIP 1-2 ON With each command the gate: opens, stops, closes and stops
DIP 1-3 OFF Pre-flashing off
DIP 1-3 ON Pre-flashing on, before the gate moves the flashing light comes on for 3 seconds
DIP 1-4 OFF STPA input as internal photocell
DIP 1-4 ON STPA input as sensitive edge
DIP 1-5 OFF Photo-test function off
DIP 1-5 ON Photo-test function on (check operation of the photocell for each command)
DIP 1-6 OFF Secopd radi_o channel associated with the pedestrian opening control and 2CAN output works as a cour-
tesy light (with each movement of the gate it stays on for 100 sec.)
DIP 1-6 ON Second radio channel associated with activation for 1 second of 2CAN output (terminal 5 and 9)
DIP 1-7 OFF Sensitive edge with normally closed contact
DIP 1-7 ON Resistive sensitive edge, normally open contact with balancing resistance of 8.2 K Ohm in parallel
DIP 1-8 OFF Close immediately function off
DIP 1-8 ON Enables the glosg immediately function (the photocell tripping takes the automatic closing time to 5 se-
conds, upon its disengagement)
DIP 2-1 OFF Hammering function for electric lock off
DIP 2- on (acittes unlocking and resting the eect ock)
DIP 2-2 OFF Not used
DIP 2-2 ON Not used
Trimmer for adjustment:
Trimmer Description
TR1 Force M1 (adjusts the pedestrian motor M1 torque)
TR2 Force M2 (adjusts the motor M2 torque)
TR3 Slowdown speed
TR4 Cycle speed
TR5 Automatic closing time (adjustable from 2 to 120 seconds)

N.B. : On varying the trimmers TR3 (slowdown speed) or TR4 (cycle speed), the red DL6 LED flashes quickly, issue a command with the button APCH. The
gate opens and closes completely to save the absorptions during the travel with the new speeds, when fully closed the DL6 LED turns off, saving the new

values.

The control panel is equipped with an obstacle detection system:

- with an obstacle while opening, the gate stops and closes for 1 second, automatic closing remains on

- with an obstacle while closing, the gate stops and opens fully, automatic closing remains on. If the control panel detects 5 consecutive obstacles during
closing, the gate will open and remain open at a standstill, after which an APCH command is necessary, the gate closes with reduced speed until the

mechanical stop.

The error messages are displayed by the DL6 LED and the flashing light (terminal number 11 and 12) after an opening command.

Error message key:

Number of flashes

Description

Photocell test failed (incorrect wiring or photocells busy)

Detected a problem in the circuit that activates the motor 1

Detected a problem in the circuit that activates the motor 2

Problem on M1 encoder (encoder M1 damaged or incorrect encoder wiring)

Problem on M2 encoder (encoder M2 damaged or incorrect encoder wiring)

Serious error on EEPROM (U2 component missing or damaged)

The travel end time has elapsed (gear motor unlocked or damaged)

F2 fuse blown

Motor M1 overcurrent error

_ a2l N|joOgald|W|N

0
1

Motor M2 overcurrent error

8 - INSTALLING BATTERIES
Insert the battery charging circuit in the connector CN7 and connect the batteries. With battery operation only, the motor speed is 15% lower than the
speed with mains power. When operating on batteries only, the AC LED is off, the 2CAN output and AUX output for the flashing light are not active and the
accessories are powered only while the gate is moving.

N.B.: With battery operation and with no mains voltage, the leafs move one at a time both when opening and when closing without slowing down.

D)
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9 - TROUBLESHOOTING
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Problem

Cause

Solution

The automatic gate system does not work

No mains supply
Blown fuses

Control and safety inputs not working

Check the power line switch
Replace the fuses with others of the same value

Check the diagnosis LEDS (STOP, STPA and
FOTO must be on)

You cannot save the remote controls

Safety devices open

Batteries of the remote control discharged

Remote control not compatible with the first one
saved

Reached memory saturation

Check the diagnosis LEDS (STOP, STPA and
FOTO must be on)

Replace the batteries

The first saved remote control configures the
control panel to save only rolling-code remote
controls or only dip-switch remote controls.

Delete at least one remote control or add an
external receiver (maximum capacity 200 remote
controls)

As soon as the gate starts it stops and reverses

Motor torque not sufficient

Increase the force via trimmer TR1 for motor M1
and TR2 for M2

During slowdown, the gate stops
and reverses

Slowdown speed too low

Increase the value of trimmer TR3

Movement of one of the 2 motors is reversed

Wrong wiring

Check the motor wiring (1= opens M1/2= closes
M1/3= opens M2/ 4= closes M2)

During calibration the motor M1 starts and stops
after 1 second

Encoder 1 wiring reversed with encoder 2

Check the encoder wiring

With the electrical lock the motor 1 is not able to

start opening or does not close completely

Electrical lock does not reset

Set dip switch 2-1 on (electric lock connection di-
sconnection function)

10 - MECHANICAL INSTALLATION

For correct installation secure the box in a safe place where it is

protected from the weather.

To secure the box in the wall you have to remove the 4 plastic

screws and open the cover.

Overall dimensions of control unit:
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EC DECLARATION OF CONFORMITY
(Declaration of incorporation of partly completed machinery Annex IIB Directive 2006/42/EC)

No.:ZDT00434.00
The undersigned, representing the following manufacturer
Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italy

herewith declares that the products
CONTROL BOARD - RS SERIES
Articles RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

are in conformity with the provisions of the following EU Directive(s) (including all applicable amendments) and that all of the
following standards and/or specifications have been applied

EMC Directive 2004/108/EC: EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
R&TTE Directive 1999/5/EC: EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
Machinery Directive 2006/42/EC EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009),

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

He also declares that the product must not be commissioned until the end machine, in which it is to be incorporated, has been
declared in conformity, when applicable, with the provisions of Directive 2006/42/EC.

He declares that the relevant technical documentation has been constituted by Elvox SpA, drawn up in accordance with Annex
VIIB of Directive 2006/42/EC and that the following essential requirements have been fulfilled: 1.1.1, 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.1.6,
1.21,1.22,1.26,1.3.1,1.3.2,13.3,1.34,1.3.7,1.3.8,1.3.9,14.1,14.2,15.1,152,154,15.5,1.5.6,1.5.7,1.5.8,1.5.9,
1.6.1.,16.2,1.7.1,1.7.2,1.7.3, 1.7 4.

He undertakes, in response to an adequately justified request from the national authorities, to present all the necessary sup-
porting documentation concerning the product.

Campodarsego, 29/04/2013

The Chief Executive Officer

Note: The contents of this declaration match what was declared in the latest revision of the official declaration that was available before this manual was
printed. This text has been adapted for editorial purposes. A copy of the original declaration can be required to Elvox SpA
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RECOMMANDATIONS POUR L'INSTALLATEUR
Lire attentivement les recommandations données dans ce document car elles contiennent des indications importantes pour la sécurité de l'installation, son
utilisation et sa maintenance.

- Aprés avoir 6té I'emballage, s'assurer que l'appareil est intact. Ne pas laisser les composants de I'emballage a la portée des enfants pour qui ils peuvent
constituer un danger. L'installation doit étre conforme aux normes en vigueur (CEl).

- L'appareil est destiné exclusivement a l'usage pour lequel il a été congu. Tout autre utilisation doit étre considérée comme impropre et dangereuse. Le
fabricant n'est pas responsable des dommages causés par une utilisation impropre ou inadéquate.

- Avant toute opération de nettoyage ou de maintenance, couper la tension du secteur en éteignant l'interrupteur de l'installation.

- En cas de panne ou de disfonctionnement de I'appareil, couper I'alimentation par l'interrupteur et ne pas tenter d'effectuer la réparation. Pour toute
réparation, s'adresser exclusivement a un centre d'assistance technique agréé par le fabricant. Le non respect de ces recommandations peut compromettre
la sécurité de I'appareil.

- Les appareils de l'installation sont destinés exclusivement a l'usage pour lequel ils ont été congus.

- S'assurer que ce document est toujours joint a la documentation de l'installation.

Directive 2002/96/CE (WEEE, RAEE)
Le symbole de la corbeille barrée qui figure sur I'appareil indique qu'a la fin de son cycle de vie, il doit étre traité séparément des déchets ménagers
mmmm ©t remis a un centre de tri sélectif pour matériel électrique et électronique ou bien au revendeur lors d'un nouvel achat.

L'utilisateur doit remettre I'appareil en fin de vie a une structure de collecte agréée. Le tri sélectif, le recyclage, le traitement et I'élimination écologique
de l'appareil contribuent a éviter les effets nocifs sur I'environnement et la santé et favorisent la réutilisation des matériaux qui le composent. Pour toute
information sur les systémes de collecte existant, s'adresser au service local d'élimination des déchets ou au magasin ou I'appareil a été acheté.

Risques liés aux substances dangereuses (WEEE)
Selon la nouvelle directive WEEE, les substances couramment utilisées dans les appareils électriques et électroniques sont considérées comme dangereuses

pour la santé et pour I'environnement. Le tri sélectif, le recyclage, le traitement et I'élimination écologique de I'appareil contribuent a éviter les effets nocifs sur
I'environnement et la santé et favorisent la réutilisation des matériaux qui le composent.

C€

Cet appareil est conforme aux directives européennes 2004/108/CE et suivantes.
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CARACTERISTIQUES

Centrale de commande pour portails a battants 24 VVdc, puissance nominale 50 W + 50 W, pour interface encodeur de détection des obstacles et contrdle
de la vitesse avec récepteur intégré.

La centrale permet :

- de personnaliser I'espace et la vitesse de ralentissement en ouverture et en fermeture

- elle est équipée d'un systéme de reconnaissance des obstacles

- elle possede une LED pour le diagnostic des entrées

- une mémoire des données enregistrées extractible

- un récepteur intégré ayant une capacité de 200 radiocommandes a code fixe ou tournant

- un contrdle du courant pour la protection du moteur électrique.

DESCRIPTION DE LA CENTRALE

Ligne
d'alimentation

@>—

D __ Y

()

Légende
1- Fusible primaire transformateur (2 A retardé)
2-  Transformateur 230/120 Vac - 22 Vac

3-
4-
5-
6-
7-
8-
9-
10-
11-
12-
13-
14-
15-
16-

17-

Fusible de protection du moteur 15 A
Fusible de protection des accessoires 3,15 A
LED d'alimentation du réseau

LED de diagnostic de la programmation
Bouton de commande APCH

Bouton de programmation

Mémoire externe

Module radio

LED de diagnostic des entrées

Borne de raccordement de I'antenne
Dip switch fonctions

Interface encodeur

Borne extractible pour la raccordement des entrées de commande et de sécurité
Borne extractible pour la raccordement de la sortie serrure électrique, alimentation des accessoires, clignotant, sortie du second canal radio et sortie du

voyant portail ouvert

Borne extractible pour la raccordement de la sortie moteur

@

®

~ <fsec| = .
2 CN5 cll DL7D 9 - o [0 = o
== LT o [B1 15—
F1 (ATO) °l° F2 (5x20) FORZAM{ FORZAM2 V.RALL _V.MAX
—— 0| @0/
- [ 1] I e e T e
S TR1 TR2 TR3 TR4
O o CE
HAHAEERE (| BH ||O)=
12345678 1 2 XP/C:
— DIP1 DIP2 ~
n) —
-] 7 -8
1 1] o
02 ° —
L cns LS cne <@
— oao
—— = _ = Al
—— — Led Led 3|8
—1 —1 x|x
— — encM1|:| De cM. o |o
2 2 ENC ENCM2
—] — 00 oo
— — 22(23[24 25(26(27
— —— = =~ 14
— ] |
— APCH APED STOPFOTCD@
N CN2 CcN3 00 00 STPA N4
I:I N A A I LA QI
102[3]a| |5|6|7|8|910/11)12] |131a/1516[17[18[19| |30|21
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3- EVALUATION DES RISQUES

Avant de commencer l'installation de I'automatisme, évaluer les points de danger potentiels liés au mouvement du portail (la figure montre quelques-uns

des points de danger du portail a battants).

Avant de commencer l'installation, vérifier la présence des arréts mécaniques, leur état et le systéme de soutien du portail.

4- CABLAGES ELECTRIQUES

Préparation de I'installation

L U
L o U
E
2x0,5mm?.--|
‘/I @

---2x2,5mm?+ 3 x 0,5 mm? (encodeur)

2 x 1 mm?
I N B |
©
3x05mm? ...
m (1 [ [k
-2x0,5mm? 4 x 0.5 mm?

O ——

% x 2,5 mm?+ 3 x 0,5 mm? (encodeur) ----

3x0,5mm?---

®

Z

230/120 Vac

Fig. 2

Légende

A - Opérateur linéaire

B - Centrale de commande

C - Clignotant

D - Radiocommande 2 canaux

E - Paire de cellules
photoélectriques

F - Sélecteur

G - Electroserrure

Fig. 3
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Préparation de I'installation
neutre 5
Q
4.1- Cablage de la ligne d'alimentation 3 g
. . . Q =
Le compartiment du transformateur abrite une borne avec fusible de 2 S
protection 2 A ; brancher la phase au pdle qui correspond au fusible. o 2
%) %) ) °
Fig.4 F
phase
4.2 - Cablage clignotant, éclairage de courtoisie et voyant de signalisation du mouvement du portail
1123 4 5/6 7|89 (10 11|12
o — T T o
- - + - - +
? ‘
. L] 24 Vdc, 15 W max
Moteur 1 Piétons Electroserrure
Sortie d'alimentation des accessoires
24 Vdc, 300 mA max
Moteur 2 @ ]
24 Vdc, 120 mA max 24 Vdc, 120 mA max Fig. 5

Eclairage de courtoisie ou second canal radio

Voyant de signalisation du mouvement du portail

Numéro borne Description Fonction
1-2 Sortie d'alimentation du moteur électrique 1 Sortie de commande du moteur électrique 1 a 24 Vdc, puissance nominale
(piétons) 50 W (1 ouverture, 2 fermeture)
3-4 Sortie d'alimentation du moteur électrique 2 Sortie de commande du moteur électrique 2 a 24 Vdc, puissance nominale
50 W (3 ouverture, 4 fermeture)
i Sortie 24 Vdc, charge maximale 120 mA ; peut étre programmée comme
5-9 Eclairage de courtoisie ou second canal radio sortie temporisée (100 secondes) ou sortie second canal radio ; voir dip
switch numéro 6 (5 = GND, 2can/9 = + 24 Vdc)
6-7 Sortie commande électroserrure Sortie électroserrure 12 Vac, maximum 15 VA
8-9 Sortie de signalisation du mouvement du portail Sortie de signalisation du mouvement du portail ; clignote lentement
pendant I'ouverture, allumée fixe quand le portail est ouvert, clignote
rapidement pendant la fermeture, éteinte quand le portail est fermé (8 =
GND commandée, 9 = + 24 Vdc permanente ; charge maximale 120 mA)
9-10 Sortie d'alimentation des accessoires Sortie 24 Vdc, maximum 300 mA, pour alimentation des cellules
photoélectriques et des accessoires (9 = + 24 Vdc, 10 = GND)
11-12 Sortie pour clignotant Sortie 24 Vdc, charge maximale 15 W pour clignotant (11 = GND clignotant,
12 = + 24 Vdc) ; si la fonction de fermeture automatique est active, le
clignotant reste allumé fixe pendant le temps de fermeture automatique.

La somme de I'absorption des sorties 2CAN, AUX et -VA ne doit pas dépasser 500 mA.

4.3- Raccordement des entrées
La centrale est livrée avec les entrées normalement fermées et shuntées (STOP, FOTO ET STPA) ; supprimer le pont de I'entrée que I'on souhaite utiliser.

Numéro borne Description Type d'entrée
. . . . . . . 13-16 Entrée de commande commune (GND permanente) _
13 |14 (15/16|17 |18 |19 14 Entrée de commande séquentielle pour la Normalement ouverte
e e S commande de la course compléte du portail
3| & & 8 8 5 E . - )
< < o L » 15 Entrée de commande séquentielle pour la Normalement ouverte
commande de la course piétons du portail
17 Entrée pour arrét du portail Normalement fermée
18 Entrée cellule photpelectrlque, active pendant la Normalement fermée
7 fermeture du portail
Entrée bords et cellule photoélectrique interne active pendant .
19 , ) Normalement fermée
—e —o la fermeture et I'ouverture du portail
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Raccordement encodeur

Led Led
enovil] O encm2

ENCM1 ENCM2
(I (I
22|23)24 25|26|27

Carte interface encodeur

Numéro borne |Description

22 Entrée signal encodeur moteur 1

23 Négatif alimentation encodeur moteur 1
24 Positif alimentation encodeur moteur 1
25 Entrée signal encodeur moteur 2

26 Négatif alimentation encodeur moteur 2
27 Positif alimentation encodeur moteur 2

4.4- Raccordement des boutons de commande et du sélecteur a clé

ELvaX

[.4| VIMAR group

Contacts normalement ouverts (les LEDs rouges APCH ou APED s'allument quand le sélecteur ou les boutons reliés en paralléle sont actionnés) :

Commande ouverture piétons

Commande ouverture

CN2

17

18

19

 E— —

1314 |15 |16

| NS S gy S — |

N.O.

4.5- Raccordement des cellules photoélectriques
Contact normalement fermé (si les cellules photoélectriques ne sont pas actives, la LED FOTO et la LED STPA doivent étre allumées) ; s'il n'est pas utilisé,

faire un shunt entre COM., FOTO et STPA ; respecter la polarité pour I'alimentation des cellules photoélectriques :

N |
Gl |
|~ 1

13

14

15

16|17 |18 |19

Sy — — S [ S S O S Sy — |

Fig. 6
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4.6- Raccordement bord sensible

Si le bord ou la cellule photoélectrique ne sont pas actifs, la led STPA doit étre allumée ; le déclenchement de cette entrée réglée comme bord sensible a
I'effet suivant : en ouverture, elle inverse immédiatement le mouvement pendant 1,5 secondes puis arréte le portail ; en fermeture, elle inverse le mouvement
jusqu'a l'ouverture compléte.

Voir dip switch 1-4 ; pour sélectionner le type de bord, régler le dip 1-7 (bord avec contact normalement fermé, dip 1-7 en position OFF ; bord avec résistance
d'équilibrage 8,2 kQ, dip 1-7 en position ON) ; s'il n'est pas utilisé, faire un shunt entre COM. et STPA et placer le dip 1-7 sur off.

Raccordement bord sensible résistif Raccordement bord a switch

CN2 CN2

Exemple de DIP en position OFF

13|14 |[15/16 (17 |18 |19 13(14 (1516|1718 |19

By — Oy — B iy —

Exemple de DIP en position ON

R -

________________________________

Entrée STPA comme bord résistif Entrée STPA comme bord a switch
a 8,2 kQ ; placer les dip switchs électromécanique ; placer 1-4 sur ON et les

1-4 et 1-7 en position ON commutateurs DIP 1-7 dans la position OFF

Fig. 8

1 2 3 4 5 6 7 8

DIP 1 DIP 1

4.7- Raccordement des cellules photoélectriques avec fonction phototest active

Sila fonctiqn phototest est active (la centrale vérifie le fonctionnement des cellules photoélectriques, voir dip switch 5 sur ON) ; respecter le raccordements
suivantes. A chaque départ du moteur, la centrale coupe I'alimentation au transmetteur de la cellule photoélectrique pour vérifier son fonctionnement

5/6|7|8|9|10|11|12 13|14/ 15/16|17 | 18|19

S S [ S S S Sy o Sy Sy Sy S S S [ S|

STPA comme cellule
photoélectrique interne
+
COM
STPA

A A A A

Al
S 8
A A A A

Fig. 9
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4.8- Raccordement du bouton d'arrét :
contact normalement fermé, I'ouverture du contact entraine I'arrét du portail et la suspension du temps de fermeture automatique (si le bouton n'est pas actif,

la LED STOP doit étre allumée) ; s'il n'est pas utilisé, faire un shunt entre COM et STOP.

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

Bouton normalement
fermé
Fig. 10

N.B. : si l'installation ne comporte pas de cellule photoélectrique, de bord sensible ou de bouton d'arrét, les entrées FOTO, STPA et STOP doivent
étre shuntée ; ne pas activer la fonction phototest et sélectionner le bord a switch (dip switchs 1-5 et 1-7 réglés sur off).

4.9 -Raccordement de I'antenne
Un fil rigide cablé de 17 cm est livré en série ; pour augmenter sa portée, brancher I'antenne art. ZL43 comme le montre la figure :

Fig. 11
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5-DESCRIPTION DES LEDS ET DES BOUTONS ENREGISTRES SUR LA CARTE
Sigle Description
AC Affiche I'alimentation du réseau (allumée si la tension du réseau est présente)
Affiche I'état de I'entrée STPA (numéro 19) ; si elle n'est pas active, la led reste allumée ; si elle n'est pas utilisée, faire un shunt entre
STPA
les bornes COM et STPA
APCH Affiche I'état de I'entrée APCH (numéro 14) ; si elle n'est pas active, la led reste éteinte
APED Affiche I'état de I'entrée APED (numéro 15) ; si elle n'est pas active, la led reste éteinte
Affiche I'état de I'entrée STOP (numéro 17) ; si elle n'est pas active, la led reste allumée ; si elle n'est pas utilisée, faire un shunt entre
STOP
les bornes COM et STOP
Affiche I'état de I'entrée FOTO (numéro 18) ; si elle n'est pas active, la led reste allumée ; si elle n'est pas utilisée, faire un shunt entre
FOTO
les bornes COM et FOTO
ENCM1 Affiche I'entrée encodeur moteur 1 ; allumée fixe pendant le mouvement du moteur a la vitesse du cycle, clignotante pendant le ra-
lentissement, éteinte avec le moteur arrété
ENCM2 Affiche I'entrée encodeur moteur 2 ; allumée fixe pendant le mouvement du moteur a la vitesse du cycle, clignotante pendant le ra-
lentissement, éteinte avec le moteur arrété
DL6 Affiche I'état de programmation de la course et I'apprentissage des radiocommandes

Boutons du circuit

Sigle Description

APCH Déclenche I'ouverture et la fermeture du portail

P2 Appuyer pour entrer dans la programmation de la course

P3 Appuyer pour entrer dans la programmation ou effacer les radiocommandes

Contréle préliminaire
Quand on alimente la centrale, la led DL6 s'allume et émet une série de clignotements pour indiquer la version logicielle. Vérifier les leds de diagnostic des
entrées ; STOP, FOTO et STPA doivent étre allumées.
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6- PROGRAMMATION

6.1- Procédure d'apprentissage rapide de la course pour les automatismes a deux battants avec encodeur

La procédure rapide permet d'enregistrer la course avec des espaces de ralentissement de 30 % de la course totale, tandis que le retard du vantail est fixé
a 3 secondes en ouverture et 6 secondes en fermeture

- Appuyer sur le bouton d'apprentissage P2 pendant au moins 3 secondes

- La led DL6 clignote lentement

- Relacher le bouton P2

- Activer APCH : M2 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 s'ouvre au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique

- M2 s'ouvre au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique

- M2 se ferme a la vitesse normale puis ralentit et continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture

- M1 se ferme a la vitesse normale puis ralentit et continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture

- La centrale exécute un cycle complet d'ouverture et de fermeture avec espace de ralentissement et déphasages définis par défaut

- La led DL6 s'éteint pour confirmer la programmation

Avec cette programmation, I'espace de ralentissement est paramétré a 30 % de la course prédéfinie avec un retard en ouverture de 3 secondes et en
fermeture de 6 secondes.

N.B. : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase d’ouverture et de fermeture, durant la programmation et les manceuvres
normales.

6.2- Procédure d'apprentissage rapide de la course pour les automatismes a un battant avec encodeur

La procédure rapide permet d'enregistrer la course avec des espaces de ralentissement de 30 % de la course totale.

- Brancher le moteur sur les bornes 1 et 2 (sortie moteur M1) ; en automatique, la centrale se configure pour le fonctionnement en vantail simple
- Appuyer sur le bouton d'apprentissage P2 pendant au moins 3 secondes

- La led DL6 clignote lentement

- Relacher le bouton P2

- Activer APCH : M1 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 s'ouvre au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 se ferme a la vitesse normale puis ralentit et continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture

- La centrale exécute un cycle complet d'ouverture et de fermeture avec un espace de ralentissement défini par défaut

- La led DL6 s'éteint pour confirmer la programmation

Avec cette programmation, I'espace de ralentissement est paramétré a 30 % de la course prédéfinie.

N.B. : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase d’ouverture et de fermeture, durant la programmation et les manceuvres
normales. Dans la configuration en vantail simple, la commande piétons ouvre a 50 % de la course totale.

6.3- Procédure compléte d'apprentissage de la course pour les automatismes a deux battants avec encodeur

La procédure compléte permet d'enregistrer la course avec possibilité de personnaliser I'espace de ralentissement et le déphasage en ouverture et en

fermeture des deux moteurs.

- Appuyer sur le bouton d'apprentissage P2 et maintenir la pression

- La led DL6 clignote

- Ne pas relacher le bouton P2 et maintenir la pression pendant 2 secondes supplémentaires

- La led DL6 clignote plus rapidement

- Relacher le bouton P2

- Activer APCH : M2 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 part en ouverture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M1 commence

- Quand M1 arrive a l'ouverture compléte, activer APCH ou attendre que le vantail arrive a la butée mécanique

- Le second vantail M2 se déplace en ouverture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M2 commence

- Quand le vantail arrive a l'ouverture complete, activer APCH ou attendre que le vantail arrive a la butée mécanique

- Le second vantail M2 se déplace en fermeture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M2 commence

- Quand le vantail arrive sur I'arrét mécanique de fermeture : le premier vantail M1 se déplace en fermeture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M1 commence

- Quand le vantail arrive a I'arrét mécanique de fermeture, le premier vantail M1 part en ouverture ; si le temps de déphasage du vantail est suffisant, activer
a nouveau APCH : le second vantail M2 part en ouverture

- Quand l'ouverture des 2 vantaux est terminée, M2 part en fermeture ; dés que le temps de déphasage du vantail est suffisant, activer a nouveau APCH ;
le premier vantail M1 se déplace en fermeture

- Apreés la fermeture des 2 vantaux, la led DL6 s'éteint pour confirmer la programmation

N.B. : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase de fermeture, durant la programmation et les manceuvres normales.
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6.4- Procédure compléte d'apprentissage de la course des automatismes a un battant avec encodeur

La procédure compléte permet d'enregistrer la course avec possibilité de personnaliser I'espace de ralentissement.

- Brancher le moteur sur les bornes 1 et 2 (sortie moteur M1) ; en automatique, la centrale se configure pour le fonctionnement en vantail simple
- Appuyer sur le bouton d'apprentissage P2 et maintenir la pression

- La led DL6 clignote

- Ne pas relacher le bouton P2 et maintenir la pression pendant 2 secondes supplémentaires

- La led DL6 clignote plus rapidement

- Relacher le bouton P2

- Activer APCH : M1 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 part en ouverture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M1 commence

- Quand M1 arrive a l'ouverture compléte, activer APCH ou attendre que le vantail arrive a la butée mécanique

- Le premier vantail M1 se déplace en fermeture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M1 commence

- Lorsque la fermeture du vantail est terminée, la led DL6 s'éteint pour confirmer la programmation

N.B. : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase de fermeture, durant la programmation et les manceuvres normales. Dans
la configuration en vantail simple, la commande piétons ouvre a 50 % de la course totale.

Pour programmer la course sans encodeur, sortir la carte interface encodeur.

6.5- Procédure d'apprentissage rapide de la course pour les automatismes a deux battants sans encodeur

La procédure rapide permet d'enregistrer la course avec des espaces de ralentissement de 30 % de la course totale, tandis que le retard du vantail est fixé
a 3 secondes en ouverture et 6 secondes en fermeture

- Appuyer sur le bouton d'apprentissage P2 pendant au moins 3 secondes

- La led DL6 clignote lentement

- Relacher le bouton P2

- Activer APCH : M2 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 s'ouvre a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique

- M2 s'ouvre a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique

- M2 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture

- M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture

- La centrale exécute un cycle complet d'ouverture et de fermeture avec espace de ralentissement et déphasages définis par défaut

- La led DL6 s'éteint pour confirmer la programmation

Avec cette programmation, I'espace de ralentissement est paramétré a 30 % de la course prédéfinie avec un retard en ouverture de 3 secondes et en
fermeture de 6 secondes.

N.B. :ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase d’ouverture et de fermeture, durant la programmation et les manceuvres
normales.

6.6- Procédure d'apprentissage rapide de la course pour les automatismes a un battant sans encodeur

La procédure rapide permet d'enregistrer la course avec des espaces de ralentissement de 30 % de la course totale.

- Brancher le moteur sur les bornes 1 et 2 (sortie moteur M1) ; en automatique, la centrale se configure pour le fonctionnement en vantail simple
- Appuyer sur le bouton d'apprentissage P2 pendant au moins 3 secondes

- La led DL6 clignote lentement

- Relacher le bouton P2

- Activer APCH : M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 s'ouvre a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture

- La centrale exécute un cycle complet d'ouverture et de fermeture avec un espace de ralentissement défini par défaut

- La led DL6 s'éteint pour confirmer la programmation

Avec cette programmation, I'espace de ralentissement est paramétré a 30 % de la course prédéfinie.

N.B. : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase d’ouverture et de fermeture, durant la programmation et les manceuvres
normales. Dans la configuration en vantail simple, la commande piétons ouvre a 50 % de la course totale.
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6.7- Procédure compléte d'apprentissage de la course pour les automatismes a deux battants sans encodeur

La procédure compléte permet d'enregistrer la course avec possibilité de personnaliser I'espace de ralentissement et le déphasage en ouverture et en

fermeture des deux moteurs.

- Appuyer sur le bouton d'apprentissage P2 et maintenir la pression

- La led DL6 clignote

- Ne pas relacher le bouton P2 et maintenir la pression pendant 2 secondes supplémentaires

- La led DL6 clignote plus rapidement

- Relacher le bouton P2

- Activer APCH : M2 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 part en ouverture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M1 commence

- Quand M1 arrive a la butée mécanique, le second vantail M2 se déplace en ouverture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M2 commence

- Quand le vantail arrive a la butée mécanique, le second vantail M2 se déplace en fermeture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M2 commence

- Quand le vantail arrive sur l'arrét mécanique de fermeture : le premier vantail M1 se déplace en fermeture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M1 commence

- Quand le vantail arrive a I'arrét mécanique de fermeture, le premier vantail M1 part en ouverture ; si le temps de déphasage du vantail est suffisant, activer
a nouveau APCH : le second vantail M2 part en ouverture

- Quand l'ouverture des 2 vantaux est terminée, M2 part en fermeture ; dés que le temps de déphasage du vantail est suffisant, activer a nouveau APCH ;
le premier vantail M1 se déplace en fermeture

- Aprés la fermeture des 2 vantaux, la led DL6 s'éteint pour confirmer la programmation

N.B. : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase de fermeture, durant la programmation et les manceuvres normales.

6.8- Procédure compléte d'apprentissage de la course pour les automatismes a un battant sans encodeur
La procédure compléte permet d'enregistrer la course avec possibilité de personnaliser I'espace de ralentissement.

- Brancher le moteur sur les bornes 1 et 2 (sortie moteur M1) ; en automatique, la centrale se configure pour le fonctionnement en vantail simple
- Appuyer sur le bouton d'apprentissage P2 et maintenir la pression

- La led DL6 clignote

- Ne pas relacher le bouton P2 et maintenir la pression pendant 2 secondes supplémentaires

- La led DL6 clignote plus rapidement

- Relacher le bouton P2

- Activer APCH : M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique

- M1 part en ouverture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M1 commence

- Quand M1 arrive a la butée mécanique d'ouverture

- Le premier vantail M1 se déplace en fermeture a la vitesse normale

- Pour lancer la phase de course au ralenti, activer APCH

- La phase de course au ralenti du moteur M1 commence

- Lorsque la fermeture du vantail est terminée, la led DL6 s'éteint pour confirmer la programmation

N.B. : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase de fermeture, durant la programmation et les manceuvres normales. Dans la
configuration en vantail simple, la commande piétons ouvre a 50 % de la course totale.

6.9 - Programmation ou effacement des radiocommandes

Enregistrement de la touche de radiocommande pour la gestion de I'entrée APCH : appuyer sur la touche P3 jusqu'a ce que la LED DL6 verte
clignote lentement ; relacher la touche et appuyer sur le bouton de radiocommande a enregistrer ; la led DL6 s'allume en vert 1 seconde pour confirmer
I'enregistrement. Pour enregistrer les autres radiocommandes, répéter la procédure.

Enregistrement de la touche de radiocommande pour la gestion de I'entrée APED : appuyer sur la touche P3 jusqu'a ce que la led DL6 verte clignote
rapidement ; relacher la touche et appuyer sur le bouton de radiocommande a enregistrer ; la led DL6 s'allume en vert 1 seconde pour confirmer I'enregistrement
de la touche de radiocommande qui actionne I'ouverture piétons. Pour enregistrer les autres radiocommandes, répéter la procédure.

Pour effacer une radiocommande enregistrée : appuyer sur la touche P3 jusqu'a ce que la LED DL6 verte clignote trés vite ; relacher la touche et appuyer
sur le bouton de la radiocommande a effacer ; la LED DL6 s'allume en vert 1 seconde pour confirmer I'effacement de la touche de la radiocommande. Pour
effacer les autres radiocommandes, répéter la procédure ci-dessus.

Pour effacer toutes les radiocommandes : couper I'alimentation de la centrale et déconnecter les batteries (selon le modeéle).

Maintenir la pression sur la touche P3 ; rétablir I'alimentation de la centrale sans relacher la touche P3 jusqu'a I'extinction de la led DL6.

La capacité maximale est de 200 radiocommandes ; lorsqu'elle est atteinte et qu'une nouvelle radiocommande est programmée (led verte DL6 clignotante),
a la pression sur la touche du nouveau transmetteur @ mémoriser la led verte DL6 clignote trois fois rapidement pour signaler la saturation de la mémoire.

N.B. : la premiére radiocommande enregistrée configure la centrale pour qu'elle accepte uniquement les radiocommandes avec code tournant
ou fixe 12 bits.
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7 -FONCTIONS PROGRAMMABLES

Le tableau résume les fonctions qui peuvent étre activées par les dip switchs ; la centrale lit les dip switchs lorsque le portail est a I'arrét en fermeture.

Nombre de dip switchs |Etat du dip awitch |Description
DIP 1-1 OFF Fonction de fermeture automatique désactivée
DIP 1-1 ON Fonction de fermeture automatique active
DIP 1-2 OFF Fonction cqpropriété active (Ipenc!ant 'ouverture du portail, il n'est pas possible d'arréter le mouvement
avec la radiocommande ou I'entrée APCH)
DIP 1-2 ON A chaque commande, le portail exécute : ouverture, arrét, fermeture, arrét
DIP 1-3 OFF Préclignotement désactivé
DIP 1-3 ON Préclignotement actif ; avant le mouvement du portail, le clignotant s'allume 3 secondes
DIP 1-4 OFF Entrée STPA comme cellule photoélectrique interne
DIP 1-4 ON Entrée STPA comme bord sensible
DIP 1-5 OFF Fonction phototest désactivée
DIP 1-5 ON Fonction phototest active (vérifier le fonctionnement des cellules photoélectriques a chaque commande)
DIP 1-6 OFF $ec§>nd canal radio. gssqcie’ a la commande de I‘ouvertyre piétons et a Ia, sortie 2CAN ; fonctionne comme
éclairage de courtoisie (a chague mouvement du portail, elle reste allumée 100 s)
DIP 1-6 ON Second canal radio associé a I'activation pendant 1 seconde de la sortie 2CAN (bornes 5 et 9)
DIP 1-7 OFF Bord sensible avec contact normalement fermé
DIP 1-7 ON Bord sensible résistif ; contact normalement ouvert avec résistance d'équilibrage de 8,2 kQ en paralléle
DIP 1-8 OFF Fonction de fermeture immédiate désactivée
DIP 1-8 ON Active la fonction de f(_ermet‘ure immédiate (Ig déclen'cherr_lenF de la cellule photoélectrique raméne le temps
de fermeture automatique a 5 secondes aprées sa désactivation)
DIP 2-1 OFF Fonction dépression pour électroserrure désactivée
DIP 2-1 ON Fonction dépression pour électroserrure active .
(facilite le déclenchement et le réarmement de I'électroserrure)
DIP 2-2 OFF Inutilisé
DIP 2-2 ON Inutilisé
Trimmer de réglage
Trimmer Description
TR1 Puissance M1 (regle le couple moteur M1 piétons)
TR2 Puissance M2 (regle le couple moteur M2)
TR3 Vitesse de ralentissement
TR4 Vitesse du cycle
TR5 Temps de fermeture automatique (réglable de 2 a 120 secondes)

N.B. :lorsqu'on regle les trimmers TR3 (vitesse en ralentissement) ou TR4 (vitesse du cycle), la led rouge DL6 clignote rapidement ; envoyer une commande

avec la touche APCH. Le portail exécute une ouverture et une fermeture complétes pour enregistrer les absorptions pendant la course avec les nouvelles

vitesses ; lorsque la fermeture est terminée, la DL6 s'éteint et les nouvelles valeurs sont enregistrées.

La centrale est équipée d'un systéme de reconnaissance des obstacles :

- lorsqu'il rencontre un obstacle pendant I'ouverture, le portail s'arréte et se ferme 1 seconde ; la fermeture automatique reste active

- lorsqu'il rencontre un obstacle pendant la fermeture, le portail s'arréte et se rouvre entierement, la fermeture automatique reste active ; si la centrale détecte
5 obstacles consécutifs pendant la fermeture, le portail s'ouvre et s'arréte en position d'ouverture ; envoyer une commande APCH pour refermer le portail a
vitesse réduite jusqu'a I'arrét mécanique.

La signaux d'erreur sont affichés par la led DL6 et par le clignotant (bornes numéros 11 et 12) apres une commande d'ouverture.
Légende des messages d'anomalie

Nombre de clignotements Description

Echec du test cellules photoélectriques (cablage erroné ou cellules photoélectriques occupées)
Détection d'un probléme sur le circuit qui active le moteur 1

Détection d'un probléme sur le circuit qui active le moteur 2

Probleme sur encodeur M1 (encodeur M1 endommagé ou cablage encodeur erroné)
Probléme sur encodeur M2 (encodeur M2 endommagé ou cablage encodeur erroné)

Erreur grave sur EEPROM (composant U2 absent ou endommagé)

Temps prédéfini pour la fin de la course épuisé (motoréducteur déverrouillé ou endommagé)
Fusible F2 brisé

0 Erreur surtension moteur M1

1 Erreur surtension moteur M2

= =2l N[O |W|N

8 - INSTALLATION DES BATTERIES

Introduire dans le connecteur CN7 le circuit du chargeur de batterie et brancher les batteries ; lorsqu'il fonctionne seulement sur la batterie, la vitesse du moteur
est réduite de 15 % par rapport a I'alimentation par le réseau. Lorsque le systéeme fonctionne uniquement sur batteries, la LED AC s'éteint, les sorties 2CAN et
AUX ne sont pas actives et les accessoires sont alimentés seulement pendant le mouvement des vantaux.

N.B. : lorsque le systéme fonctionne sur les batteries et en I'absence de tension du réseau, les vantaux se déplacent un par un en ouverture et en fermeture,
sans ralentir.
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Probléme

Cause

Solution

L’automatisme ne fonctionne pas

Panne d'alimentation du réseau

Fusibles grillés

Entrées de commande et de sécurité en panne

Veérifier 'interrupteur de la ligne d'alimentation

Remplacer les fusibles par des modéles
équivalents

Vérifier les LEDs de diagnostic ((STOP, STPA et
FOTO doivent étre allumées)

Le systéme n'enregistre pas les
radiocommandes

Sécurités ouvertes
Batteries de la radiocommande déchargées
Radiocommande incompatible avec la premiére

commande enregistrée

Mémoire saturée

Vérifier les LEDs de diagnostic ((STOP, STPA et
FOTO doivent étre allumées)

Remplacer les batteries

La premiére radiocommande mémorisée configure
la centrale pour qu'elle enregistre uniquement les
radiocommandes a code tournant ou a dip switch

Supprimer au moins une radiocommande ou
ajouter un récepteur extérieur (capacité maximale
200 radiocommandes)

Des qu'il part, le portail s'arréte et s'inverse

Couple moteur insuffisant

Augmenter la puissance avec le trimmer TR1 pour
le moteur M1 et TR2 pour M2

Pendant le ralentissement, le portail se ferme
et s'inverse

Valeur de ralentissement trop faible

Augmenter la valeur du trimmer TR3

Mouvement d'un des 2 moteurs inversé

Cablage erroné

Contrdler le cablage des moteurs
(1 = ouverture M1/2 = fermeture M1/3 = ouverture
M2/4 = fermeture M2)

Pendant le tarage, le moteur M1 part et
s'arréte au bout d'1 seconde

Cablage encodeur 1 inversé avec encodeur 2

Controler le cablage de I'encodeur

Avec l'électroserrure, le moteur 1 ne part pas
en ouverture et ne ferme pas complétement

L'électroserrure ne se réarme pas

Placer le dip 2-1 en position on (fonction
d'activation/désactivation de I'électroverrou)

10 - INSTALLATION MECANIQUE

Pour une installation dans les regles de I'art, fixer le boitier dans un
lieu sGr et a I'abri des agents atmosphériques. Pour fixer le boitier au
mur, Oter les 4 vis en plastique et ouvrir le couvercle.

Dimensions d'encombrement de la centrale
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DECLARATION DE CONFORMITE
(Déclaration d'intégration de quasi-machines annexe IIB Directive 2006/42/CE)

N° : ZDT00434.00
Je soussigné, représentant le fabricant
Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italy

déclare ci-dessous que les produits :
CARTE DE COMMANDE - SERIE RS
articles RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

sont conformes aux directives communautaires suivantes (ainsi qu'a lI'ensemble de leurs modifications applicables) et qu'ils
respectent les normes et les spécifications techniques ci-dessous

Directive EMC 2004/108/CE : EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
Directive R&TTE 1999/5/CE : EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
Directive machines 2006/42/CE EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009),

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

déclare en outre que le composant ne doit pas étre mis en service avant que la machine finale a laquelle il sera intégré n'ait
été déclarée conforme, si nécessaire, a la Directive 2006/42/CE ;

déclare que la documentation technique correspondante a été rédigée par Elvox SpA conformément a I'annexe VIIB de la
Directive 2006/42/CE dont elle respecte les dispositions essentielles suivantes : 1.1.1, 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.1.6, 1.2.1, 1.2.2,
1.2.6,1.3.1,1.3.2,1.3.3,1.3.4,13.7,1.3.8,1.39,14.1,14.2,151,152,154,155,1.56,1.5.7,1.5.8,1.5.9, 1.6.1,, 1.6.2,
1.7.1,1.7.2,1.7.3,1.7.4.

s'engage a présenter en réponse a toute demande motivée des autorités nationales le dossier justificatif de I'appareil.

Campodarsego, 29/04/2013

Le Président Directeur Général

Remarque : cette déclaration correspond a la derniére révision de la déclaration officielle disponible avant I'impression de ce manuel. Ce texte a été adapté
aux nécessités éditoriales. Une copie de la déclaration originale peut étre demandée a Elvox SpA.

41



ELvaX

[.4| VIMAR group

indice: Pagina
Advertencias para el instalador

L O =T (] A1) (o= PP TP P PP OSSP PO P PPPPPPRPPRPPNY
P B T=Y oty o Yod (o e (= T = T o= o | = | PP
K Y 1TV E=Ted o o o (= B =T Yo o 1= PP PP PP PP PPPP PPN
4- Cableados eléctriCos.........cooiiiiiiiiiiiiiei e
5- Descripcion de leds, conmutadores DIP y pulsadores en la tarjeta
B- ProgramaciOn .........o.coiiiiiiii e .
VA VL aTei (e g T= T o oo =T a =T o] (=T PP PSPPPPPTION
Lo Y [oTq) e= Yoo (B F= T o F= 1 (=T = TP PP PP PPPPPPRRPRPPINY
9- Problemas y soluciones.... .
O R Y [e] o) F= =T o g T=T o= o oo B P P TPTUPTPPTPN

ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR
Lea atentamente las advertencias que contiene este documento puesto que proporcionan importantes indicaciones respecto a la seguridad de montaje,
uso y mantenimiento.

- Después de retirar el embalaje, cerciérese de que el aparato esté en buen estado. No deje los elementos del embalaje al alcance de los nifios, ya que son
potencialmente peligrosos. La realizacion de la instalaciéon debe ser conforme con las normas CEl en vigor.

- Este aparato debe destinarse exclusivamente al uso para el que fue expresamente disefiado. Cualquier otro uso debe considerarse impropio y, por
consiguiente, peligroso. El fabricante declina toda responsabilidad por los posibles dafios provocados por usos impropios, erréneos e irrazonables.

- Antes de realizar cualquier operacion de limpieza o mantenimiento, desconecte el aparato de la red de alimentacién eléctrica, apagando el interruptor de
la instalacion.

- En caso de fallo y/o funcionamiento anémalo del aparato, desconecte la alimentacion mediante el interruptor y no lo manipule. Para la reparacion, dirijase
exclusivamente a un servicio de asistencia técnica autorizado por el fabricante. El incumplimiento de lo arriba indicado puede perjudicar la seguridad del
aparato.

- Todos los aparatos que forman parte de la instalacion deben destinarse exclusivamente al uso para el que se disefiaron.

- Este documento siempre debera acompanfar la documentacion de la instalacion.

El simbolo del contenedor de basura tachado, presente en el aparato, indica que al final de su vida util el mismo no debe desecharse junto con los
residuos sdlidos urbanos, sino que debe ser entregado a un punto de recogida selectiva para aparatos eléctricos y electrénicos o al vendedor cuando
BN sc compre un aparato equivalente.

E Directiva 2002/96/CE (RAEE).

El usuario es responsable de entregar el aparato a un punto de recogida adecuado al final de su vida util. La recogida selectiva de estos residuos facilita
el reciclaje del aparato y sus componentes, permite su tratamiento y eliminaciéon de forma compatible con el medio ambiente y evita posibles efectos
perjudiciales para la naturaleza y la salud de las personas. Si desea obtener mas informacién sobre los puntos de recogida, pdngase en contacto con el
servicio local de recogida de basura o con la tienda donde adquirié el producto.

Riesgos relacionados con las sustancias consideradas peligrosas (RAEE).
Segun la nueva Directiva RAEE, algunas sustancias que desde hace tiempo se utilizan en aparatos eléctricos y electronicos se consideran peligrosas para

las personas y el medio ambiente. La recogida selectiva de estos residuos facilita el reciclaje del aparato y sus componentes, permite su tratamiento y
eliminacion de forma compatible con el medio ambiente y evita posibles efectos perjudiciales para la naturaleza y la salud de las personas.

q3

El producto es conforme a la Directiva europea 2004/108/CE y siguientes.
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2- DESCRIPCION DE LA CENTRAL

CARACTERISTICAS
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Central para controlar cancelas batientes de 24 Vdc con potencia nominal de 50 W + 50 W, provista de interfaz encoder (utilizado para la deteccién de

obstaculos y el control de velocidad) y receptor integrado.

La central:

- permite personalizar el espacio y la velocidad de desaceleracién para abrir y cerrar

- esta provista de sistema de deteccion de obstaculos

- led para el diagnéstico de entradas
- memoria de datos memorizados extraible

- receptor integrado con capacidad de 200 emisores (de codificacion fija o rolling code)

- control de corriente para la proteccion del motor eléctrico.
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Fig. 1

()

Borne extraible para conexion de la salida de la cerradura eléctrica, alimentacion para accesorios, luz de destellos, salida segundo canal de radio y

Leyenda:
1- Fusible primario transformador (2 A retardado)
2-  Transformador 230/120 Vac - 22 Vac
3- Fusible proteccion motor 15 A
4- Fusible proteccién accesorios 3,15 A
5- Led alimentacion de red
6- Led diagnodstico programacion
7- Pulsador de mando apertura/cierre
8- Pulsadores para programacion
9- Memoria externa
10- Modulo radio
11- Led diagndstico de entradas
12- Borne para conexion de antena
13- Conmutadores DIP funciones
14- Interfaz encoder
15- Borne extraible para conexién de entradas de mando y seguridades
16-
salida para piloto cancela abierta
17- Borne extraible para conexién de salida motor

D
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3- EVALUACION DE RIESGOS

Antes de empezar a montar el automatismo, es necesario evaluar todos los posibles puntos de peligro durante la maniobra de la cancela: en la figura se

indican algunos puntos de peligro de la cancela batiente.

Antes de comenzar el montaje, es necesario comprobar la presencia de los topes mecanicos, su resistencia y el sistema de soporte de la cancela.

4- CABLEADOS ELECTRICOS

Preinstalacion

L0 [ L

Lo o o

2x0,5 mm?.---|

---2x2,5 mm?+3x0,5 mm? (encoder)

2x1 mm?
I N BN |
© :
3x0,5 mm?_..
a1
- 2x0,5 mm? 4%0.5 mm2----

|

"~ 2x2,5 mm? +3x0,5 mm? (encoder)

Fig. 2

Leyenda

A - Actuador para cancelas
batientes

B - Centralita de mando
C - Luz de destellos

D - Emisor 2 canales

E - Pareja de fotocélulas

] F - Selector

G - Electrocerradura

3x0,5 mm2---

®

Z

230/120 Vac

Fig. 3
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Preinstalacion Neutral
g
4.1- Cableado de la linea de alimentacion - E
En el interior del alojamiento del transformador hay un borne con & £
fusible de proteccion de 2 A (conecte la fase al polo correspondiente g
al fusible). @ @ Fase =
Fig. 4
4.2- Cableado de luz de destellos, luz de cortesia y piloto de sefnalizacion del movimiento de la cancela
112 3 4 5 6|7 8 9 10 11 12
o — TTLJLJLJ\_H_I
- - + - - +
T
L] 24 Vdc 15 W max
Electrocerradura
Motor 1 peatonal
Salida alimentacion accesorios
24 Vdc 300 mA max
Motor 2 ®
24Vdc 120 MAmax 24 Vdc 120 mA méx Fig. 5
Luz de cortesia o segundo canal de radio Piloto sefalizacion movimiento cancela
Numero de borne Descripcion Funcion
1-2 Salida para alimentaciéon del motor eléctrico 1 | Salida para el control del motor eléctrico 1, 24 Vdc, potencia nominal 50 W
(peatonal) (1 apertura, 2 cierre)

3-4 Salida para alimentacion del motor eléctrico 2 Salida para el control del motor eléctrico 2, 24 Vdc, potencia nominal 50 W
(3 apertura, 4 cierre)

5-9 Luz de cortesia o segundo canal de radio Salida de 24 Vdc, carga maxima 120 mA, se puede programar como salida
temporizada (100 segundos) o salida del segundo canal de radio, véase el
conmutador DIP nimero 6 (5= GND, 2can/ 9= + 24 Vdc).

6-7 Salida para mando electrocerradura Salida para electrocerradura 12 Vac, maximo 15 VA

8-9 Salida seifalizacion movimiento cancela Salida de sefializacién del movimiento de la cancela, parpadea lentamente
durante la apertura, esta encendida fija con la cancela abierta, parpadea
rapidamente durante el cierre y esta apagada con la cancela cerrada (8=
GND accionado, 9= + 24 Vdc permanente, carga maxima 120 mA)

9-10 Salida alimentacién accesorios Salida de 24 Vdc, maximo 300 mA, para alimentacién de fotocélulas y
accesorios (9 = + 24 Vdc, 10= GND)

1112 Salida para luz de destellos Salida de 24 Vdc, carga maxima 15 W, para luz de destellos (11 = GND,

12 = + 24 Vdc); si la funcion del cierre automatico esta activada, la luz de
destellos permanece encendida con luz fija durante el tiempo de cierre
automatico.

La suma de las absorciones de las salidas 2CAN, AUX y -VA no debe ser superior a 500 mA.

4.3- Conexiones de las entradas:
La central se suministra con las entradas normalmente cerradas puenteadas (STOP, FOTO y STPA) por lo que hay que retirar el puente de la entrada que

se desea utilizar.

EEEEEEN
13 (14 |15/16 /17 (18 |19
\E;JID EJD.O<(
3059 88¢8¢

Numero de borne Descripcion Tipo de entrada

13-16 Comun entradas de mando (GND permanente) _
Entrada de mando secuencial, para accionar la carrera completa .

14 Normalmente abierta
de la cancela

15 Entrada de mando secuencial, para accionar la carrera peatonal Normalmente abierta
de la cancela

17 Entrada para la parada de la cancela Normalmente cerrada

18 Entrada de la fotocélula, activada durante el cierre de la cancela |Normalmente cerrada
Entrada de bordes o fotocélula interna, activada durante el cierre

19 Normalmente cerrada
y la apertura de la cancela
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Conexién encoder

Led Led
encM1|:| D encM2
ENCM1 ENCM2
(N (N
22(23[24 25[26(27

ey e

ey e

Numero de borne

Descripcion

22 Entrada sefial encoder motor 1

23 Negativo alimentaciéon encoder motor 1
24 Positivo alimentacion encoder motor 1
25 Entrada sefial encoder motor 2

26 Negativo alimentacion encoder motor 2
27 Positivo alimentacion encoder motor 2

4.4- Conexién de pulsadores de mando y selector de llave

mando de apertura peatonal

mando de apertura

Tarjeta interfaz encoder

CN2
AEEEEEN
13|14 |15 16 [17 |18 |19
| m—

o)

| — T\_H_H_H_I

Art. EDS1

COM

N.C. N.C.

N.O.

4.5- Conexion de fotocélulas
Contacto normalmente cerrado (con las fotocélulas libres, el led FOTO y el led STPA deben estar encendidos); si no se utiliza, hay que puentear COM

y FOTO y STPA y respetar la polaridad para la alimentacion de las fotocélulas:

N |
Gl |
|~ 1

1011 /12] |13 |14|15|16|17

18 |19
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Contactos normalmente abiertos (los leds rojos AP/CH (Apertura/Cierre) o APED (Apertura peatonal) se encienden al accionar el selector o los pulsa-
dores conectados en paralelo):

Fig. 6

Fig. 7
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4.6- Conexion del borde sensible

Cuando el borde sensible o la fotocélula estan libres, el led STPA debe estar encendido; la activacion de esta entrada, configurada como borde sensible,
tiene el siguiente efecto: durante la apertura invierte de inmediato el movimiento durante 1,5 segundos y luego la cancela se para, mientras que durante el
cierre invierte el movimiento hasta la apertura completa. La entrada es programable.

Compruebe el conmutador DIP 1-4, para seleccionar el tipo de borde configure el DIP 1-7 (borde con contacto normalmente cerrado: DIP 1-7 en posicion
OFF; borde con resistencia de compensacion de 8,2 kiloohmios: DIP 1-7 en posicion ON), si no se utiliza hay que puentear COM y STPA y colocar el DIP
1-7 en OFF:

Conexion borde sensible resistivo Conexion borde a conmutador
Ejemplo de DIP en posicion OFF: CN2 CN2
f EREEREEEN EREEREEER
13|14 (15|16 |17 (18 |19 13/14|15|16|/17 |18 |19

By — Oy —

Ejemplo de DIP en posicion ON:

________________

Entrada STPA como borde resistivo de Entrada STPA como borde con interruptor
8,2 KQ: coloque los conmutadores DIP electromecanico: coloque los interruptores DIP 1-4 en
1-4 y 1-7 en posicién ON ON y los interruptores DIP 1-7 en la posicion OFF

Fig. 8
nsnn n

H EEnn
3 4 5 6 8

7

nunj
\ll\g

4 5 6 7
DIP 1 DIP 1
4.7- Conexion de las fotocélulas con funcion Fototest activada
Si se activa la funcion Fototest (la central comprueba el funcionamiento de las fotocélulas, conmutador DIP 5 en ON), respete la conexion siguiente. Cada vez
que el motor se pone en marcha, la central interrumpe la alimentacion al transmisor de la fotocélula para comprobar su funcionamiento.

ON
| MM
1 2 3

5/6|7|8|9(10 1112 13|14/ 15/16|17 | 18|19

NS [ S S S S [ S i Sy o— | S S S O Sy Sy — |

STPA como
fotocélula interna

+

COM
STPA

A A A A

J

RX2 ™1 X2

SSSANS

+ - C NCNA ¥ o- T

) )
+ =
COM <
FOTO =
Fig. 9
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4.8- Conexion del pulsador de parada
Contacto normalmente cerrado: la apertura del contacto provoca la parada de la cancela y la suspension del tiempo de cierre automatico (con el pulsador

libre el led STOP debe estar encendido); si no se utiliza, hay que puentear COM y STOP:

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

Pulsador normalmente
cerrado
Fig. 10

Nota: si en la instalacion no hay fotocélulas, bordes sensibles o pulsadores de parada (hay que puentear las entradas FOTO, STPA y STOP), no
active la funcion Fototest y seleccione el borde con conmutador (conmutadores DIP 1-5y 1-7 en OFF).

4.9- Conexion de la antena
Se suministra el hilo rigido de 17 cm ya cableado; para aumentar el alcance, conecte la antena Art. ZL43 como se indica en la figura:

Fig. 11
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5-DESCRIPCION DE LOS LEDS Y PULSADORES DE LA TARJETA

Sigla Descripcion
AC Muestra la presencia de alimentacién de red (esta encendido si hay tension de red).
STPA Muestra el estado de la entrada STPA (nimero 19): si no esta ocupada, el led esté encendido vy, si no se utiliza, hay que puentear
los bornes COM y STPA.
AP/CH Muestra el estado de la entrada AP/CH (ndmero 14): si no esta ocupada, el led esta apagado.
APED Muestra el estado de la entrada APED (numero 15): si no esta ocupada, el led esta apagado.
Muestra el estado de la entrada STOP (ndmero 17): si no esta ocupada, el LED esta encendido vy, si no se utiliza, hay que puentear
STOP
los bornes COM y STOP.
Muestra el estado de la entrada FOTO (numero 18): si no esta ocupada, el led esta encendido y, si no se utiliza, hay que puentear
FOTO
los bornes COM y FOTO.
ENCM1 Muestra la entrada del encoder motor 1: el led esta encendido fijo durante el movimiento con el motor a velocidad de ciclo, parpadea
durante la desaceleracién y esta apagado con el motor parado.
ENCM2 Muestra la entrada del encoder motor 2: el led esta encendido fijo durante el movimiento con el motor a velocidad de ciclo, parpadea
durante la desaceleracién y esta apagado con el motor parado.
DL6 Muestra el estado de programacion de la carrera y del aprendizaje de los emisores.

Pulsadores en el circuito

Sigla Descripcion

AP/CH Acciona la apertura y el cierre de la cancela

P2 Pulse para entrar en la programacion de la carrera

P3 Pulse para entrar en la programacion o borrado de los emisores

Control previo

Después de alimentar la central, el led DL6 se enciende con una serie de parpadeos para indicar la version del firmware. Compruebe los leds de diagnéstico
de las entradas STOP, FOTO y STPA, que deben estar encendidos.
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6- PROGRAMACION

6.1- Procedimiento rapido para el aprendizaje de la carrera para automatizaciones de doble hoja batiente con encoder.

El procedimiento reducido permite memorizar la carrera, con espacios de desaceleracion del 30% respecto a la carrera total, mientras que los retardos de
la hoja se fijan en 3 segundos para la apertura y 6 segundos para el cierre.

Apriete el pulsador de aprendizaje P2 durante al menos 3 segundos

El led DL6 empieza a parpadear lentamente

Suelte el pulsador P2

Pulse APCH: M2 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico

M1 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico

M1 abre a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico

- M2 abre a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico

M2 cierra a velocidad normal, luego desacelera y sigue cerrando hasta el tope mecanico

M1 cierra a velocidad normal, luego desacelera y sigue cerrando hasta el tope mecanico

La central realiza un ciclo completo de apertura y cierre con el espacio de desaceleracion y los desfases configurados por defecto

- Elled DL6 se apaga para confirmar que la programacion se ha realizado con éxito.

Con esta programacion el espacio de desaceleracion se configura al 30% de la carrera memorizada y un retardo de la apertura de 3 segundos y un retardo
del cierre de 6 segundos.

Nota: con este tipo de programacioén los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacién como en las maniobras
normales.

6.2- Procedimiento rapido para el aprendizaje de la carrera para automatizaciones de una hoja batiente con encoder.
El procedimiento reducido permite memorizar la carrera, con espacios de desaceleracién del 30% respecto a la carrera total:

- Conecte el motor a los bornes 1y 2 (salida para motor M1) y la central se configura automaticamente para el funcionamiento con una hoja.
- Apriete el pulsador de aprendizaje P2 durante al menos 3 segundos

- El led DL6 empieza a parpadear lentamente

- Suelte el pulsador P2

- Pulse APCH: M1 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico

- M1 abre a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico

- M1 cierra a velocidad normal, luego desacelera y sigue cerrando hasta el tope mecanico

- La central realiza un ciclo completo de apertura y cierre con el espacio de desaceleraciéon configurado por defecto

- El led DL6 se apaga para confirmar que la programacion se ha realizado con éxito.

Con esta programacion el espacio de desaceleracion se programa al 30% de la carrera memorizada.

Nota: con este tipo de programacioén los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacién como en las maniobras
normales. Con la configuracion de una hoja, el mando peatonal abre hasta el 50% de la carrera total.

6.3- Procedimiento completo para el aprendizaje de la carrera para automatizaciones de doble hoja batiente, con encoder.

El procedimiento completo permite memorizar la carrera, con la posibilidad de personalizar el espacio de desaceleracion y el desfase de apertura y cierre

de los 2 motores.

- Apriete el pulsador de aprendizaje P2 y manténgalo pulsado

- El led DL6 empieza a parpadear

- No suelte el pulsador P2 y manténgalo pulsado durante otros 2 segundos

- El led DL6 empieza a parpadear mas rapidamente

- Suelte el pulsador P2

- Pulse APCH: M2 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico

- M1 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico

- M1 arranca para abrir a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M1

- Cuando M1 llega a la apertura total, pulse APCH o espere que la hoja alcance el tope mecanico

- La segunda hoja M2 se mueve para abrir a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M2

- Cuando la hoja llega a la apertura total, pulse APCH o espere que la hoja alcance el tope mecanico

- La segunda hoja M2 se mueve para cerrar a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M2

- Cuando la hoja alcanza el tope mecanico de cierre: la primera hoja M1 se mueve para cerrar a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M1

- Cuando la hoja alcanza el tope mecanico de cierre, la primera hoja M1 se pone en marcha para abrir y, cuando considere que el tiempo de desfase de la
hoja es suficiente, pulse de nuevo APCH: la segunda hoja M2 se pone en marcha para abrir

- Una vez completada la apertura de las 2 hojas, M2 se pone en marcha para cerrar y, cuando considere que el tiempo de desfase de la hoja es suficiente,
pulse de nuevo APCH: la primera hoja M1 se mueve para cerrar.

- Finalizado el cierre de las 2 hojas, el led DL6 se apaga para confirmar que la programacion se ha realizado con éxito.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de cierre son necesarios tanto durante la programacién como en las maniobras normales.
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6.4- Procedimiento completo para el aprendizaje de la carrera para automatizaciones de una hoja batiente, con encoder.
El procedimiento completo permite memorizar la carrera, con la posibilidad de personalizar el espacio de desaceleracion.

- Conecte el motor a los bornes 1y 2 (salida para motor M1) y la central se configura automaticamente para el funcionamiento con una hoja.

- Apriete el pulsador de aprendizaje P2 y manténgalo pulsado

- El led DL6 empieza a parpadear

- No suelte el pulsador P2 y manténgalo pulsado durante otros 2 segundos

- El led DL6 empieza a parpadear mas rapidamente

- Suelte el pulsador P2

- Pulse APCH: M1 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico

- M1 arranca para abrir a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M1

- Cuando M1 llega a la apertura total, pulse APCH o espere que la hoja alcance el tope mecanico

- La primera hoja M1 se mueve para cerrar a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M1

- Finalizado el cierre de la hoja, el led DL6 se apaga para confirmar que la programacion se ha realizado con éxito.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de cierre son necesarios tanto durante la programacion como en las maniobras normales. Con
la configuracion de una hoja, el mando peatonal abre hasta el 50% de la carrera total.

Para la programacion de la carrera sin encoder, extraiga la tarjeta de interfaz del encoder.

6.5- Procedimiento rapido para el aprendizaje de la carrera para automatizaciones de doble hoja batiente, sin encoder.

El procedimiento reducido permite memorizar la carrera, con espacios de desaceleracion del 30% respecto a la carrera total, mientras que los retardos de
la hoja se fijan en 3 segundos para la apertura y 6 segundos para el cierre.

- Apriete el pulsador de aprendizaje P2 durante al menos 3 segundos

- El led DL6 empieza a parpadear lentamente

- Suelte el pulsador P2

- Pulse APCH: M2 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico

- M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico

- M1 abre a velocidad normal hasta el tope mecanico

- M2 abre a velocidad normal hasta el tope mecanico

- M2 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre

- M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre

- La central realiza un ciclo completo de apertura y cierre con el espacio de desaceleracion y los desfases configurados por defecto.

- Elled DL6 se apaga para confirmar que la programacion se ha realizado con éxito.

Con esta programacion el espacio de desaceleracion se configura al 30% de la carrera memorizada y un retardo de la apertura de 3 segundos y un retardo
del cierre de 6 segundos.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacién como en las maniobras
normales.

6.6- Procedimiento rapido para el aprendizaje de la carrera para automatizaciones de una hoja batiente, sin encoder.
El procedimiento reducido permite memorizar la carrera, con espacios de desaceleracion del 30% respecto a la carrera total:

- Conecte el motor a los bornes 1y 2 (salida para motor M1) y la central se configura automaticamente para el funcionamiento con una hoja.
- Apriete el pulsador de aprendizaje P2 durante al menos 3 segundos

- El led DL6 empieza a parpadear lentamente

- Suelte el pulsador P2

- Pulse APCH: M1 cierra a velocidad normal, hasta el tope mecanico

- M1 abre a velocidad normal, hasta el tope mecanico

- M1 cierra a velocidad normal, hasta el tope mecanico de cierre

- La central realiza un ciclo completo de apertura y cierre con la desaceleraciéon configurada por defecto.

- El led DL6 se apaga para confirmar que la programacion se ha realizado con éxito.

Con esta programacion el espacio de desaceleracion se programa al 30% de la carrera memorizada.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacién como en las maniobras
normales. Con la configuracion de una hoja, el mando peatonal abre hasta el 50% de la carrera total.
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6.7- Procedimiento rapido para el aprendizaje de la carrera para automatizaciones de doble hoja batiente, sin encoder.

El procedimiento completo permite memorizar la carrera, con la posibilidad de personalizar el espacio de desaceleracion y el desfase de apertura y cierre

de los 2 motores.

- Apriete el pulsador de aprendizaje P2 y manténgalo pulsado

- El led DL6 empieza a parpadear

- No suelte el pulsador P2 y manténgalo pulsado durante 2 segundos mas

- El led DL6 empieza a parpadear mas rapidamente

- Suelte el pulsador P2

- Pulse APCH: M2 cierra a velocidad normal, hasta el tope mecanico

- M1 cierra a velocidad normal, hasta el tope mecanico

- M1 arranca para abrir a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M1

- Cuando M1 alcanza el tope mecanico, la segunda hoja M2 se mueve para abrir a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M2

- Cuando la hoja alcanza el tope mecanico, la segunda hoja M2 se mueve para cerrar a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M2

- Cuando la hoja alcanza el tope mecanico de cierre: la primera hoja M1 se mueve para cerrar a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M1

- Cuando la hoja alcanza el tope mecanico de cierre, la primera hoja M1 se pone en marcha para abrir y, cuando considere que el tiempo de desfase de la
hoja es suficiente, pulse de nuevo APCH: la segunda hoja M2 se pone en marcha para abrir

- Una vez completada la apertura de las 2 hojas, M2 se pone en marcha para cerrar y, cuando considere que el tiempo de desfase de la hoja es suficiente,
pulse de nuevo APCH: la primera hoja M1 se mueve para cerrar.

- Finalizado el cierre de las 2 hojas, el led DL6 se apaga para confirmar que la programacioén se ha realizado con éxito.

Nota: con este tipo de programacién son necesarios lo topes mecanicos tanto durante la programacién como en las maniobras normales.

6.8- Procedimiento completo para el aprendizaje de la carrera para automatizaciones de una hoja batiente, sin encoder.
El procedimiento completo permite memorizar la carrera, con la posibilidad de personalizar el espacio de desaceleracion.

- Conecte el motor a los bornes 1y 2 (salida para motor M1) y la central se configura automaticamente para el funcionamiento con una hoja.
- Apriete el pulsador de aprendizaje P2 y manténgalo pulsado

- El led DL6 empieza a parpadear

- No suelte el pulsador P2 y manténgalo pulsado durante otros 2 segundos

- El led DL6 empieza a parpadear mas rapidamente

- Suelte el pulsador P2

- Pulse APCH: M1 cierra a velocidad normal, hasta el tope mecanico

- M1 arranca para abrir a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M1

- Cuando M1 alcanza el tope mecanico de apertura

- La primera hoja M1 se mueve para cerrar a velocidad normal

- Cuando decida empezar la fase de carrera desacelerada, pulse APCH

- Empieza la fase de carrera desacelerada del motor M1

- Finalizado el cierre de la hoja, el led DL6 se apaga para confirmar que la programacion se ha realizado con éxito.

Nota: con este tipo de programacién son necesarios lo topes mecanicos tanto durante la programacién como en las maniobras normales. Con la configuracion
de una hoja, el mando peatonal abre hasta el 50% de la carrera total.

6.9- Programacion o borrado de los emisores

Para memorizar la tecla del emisor para accionar la entrada AP/CH: pulse la tecla P3 hasta que el led verde DL6 empiece a parpadear lentamente,
suelte la tecla y apriete el pulsador del emisor a memorizar; el led DL6 se enciende de color verde durante 1 segundo para confirmar la memorizacién. Para
memorizar otros emisores, repita el procedimiento descrito.

Para memorizar la tecla del emisor para accionar la entrada APED: pulse la tecla P3 hasta que el led verde DL6 empiece a parpadear rapidamente,
suelte la tecla y apriete el pulsador del emisor a memorizar; el led DL6 se enciende de color verde durante 1 segundo para confirmar la memorizacion del
emisor que acciona la apertura peatonal. Para memorizar otros emisores, repita el procedimiento descrito.

Para borrar un emisor memorizado: pulse la tecla P3 hasta que el led verde DL6 empiece a parpadear muy rapidamente, suelte la tecla y apriete el
pulsador del emisor a borrar; el led DL6 se enciende de color verde durante 1 segundo para confirmar el borrado de la tecla del emisor. Para borrar otros
emisores, repita el procedimiento descrito.

Para borrar todos los emisores: desconecte la alimentacion de la central, asi como las baterias si las hay.

Pulse y mantenga pulsada la tecla P3, vuelva a conectar la alimentacién de la central sin soltar la tecla P3 hasta que se apague el led DL6.

La capacidad maxima es de 200 emisores: cuando se alcanza la capacidad maxima entrando en la memorizacion del emisor (el led verde DL6 parpadea) al
pulsar la tecla del nuevo transmisor a memorizar, el led verde DL6 parpadea rapidamente 3 veces para indicar que la memoria esta llena.

Nota: el primer emisor memorizado configura la central para aceptar solo los emisores con codificacion rolling code o solo emisores con
codificacion fija de 12 bits.
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7 - FUNCIONES PROGRAMABLES

En la tabla se indican las funciones que se pueden activar mediante los conmutadores DIP (la central lee los conmutadores DIP cuando la cancela esta
parada y cerrada):

gIL'leero conmutador Estado |Descripcion

DIP 1-1 OFF Funcién de cierre automatico no activada

DIP 1-1 ON Funcién de cierre automatico activada

DIP 1-2 OFF Funcion Comunidad de vecinos activada (durante la apertura de la cancela no es posible parar el movimiento con
el emisor o la entrada AP/CH)

DIP 1-2 ON Cada vez que recibe una orden, la cancela ejecuta: apertura, parada, cierre y parada

DIP 1-3 OFF Parpadeo previo no activado

DIP 1-3 ON Parpadeo previo activado: antes del movimiento de la cancela, la luz de destellos se enciende durante 3 segundos

DIP 1-4 OFF Entrada STPA como fotocélula interna

DIP 1-4 ON Entrada STPA como borde sensible

DIP 1-5 OFF Funcion Fototest no activada

DIP 1-5 ON Funcion Fototest activada (comprobacion de las fotocélula cada vez que se acciona un mando)

DIP 1-6 OFF Segundo canal_ d(_e radio asociado al mando de la apertur_a peatonal y salida 2CAN funciona como luz de cortesia
(con cada movimiento de la cancela, permanece encendida durante 100 segundos)

DIP 1-6 ON Segundo canal de radio asociado a la activacion durante 1 segundo de la salida 2CAN (bornes 5y 9)

DIP 1-7 OFF Borde sensible con contacto normalmente cerrado

DIP 1-7 ON Bordfe sens!ble resistivo, contacto normalmente abierto con resistencia de compensacién de
8,2 kiloohmios en paralelo

DIP 1-8 OFF Funcién Cierre inmediato no activada

DIP 1-8 ON Activa la funcion Cierre inmediato (la actuacion de la fotocélula lleva el tiempo de cierre automatico a 5 segundos,
desde su liberacion)

DIP 2-1 OFF Funcién Golpe de ariete para electrocerradura no activada

DIP 2-1 ON Fun_c_ién Golpe de ariete para electrocerradura activada
(facilita el desenganche y el rearme de la electrocerradura)

DIP 2-2 OFF No se utiliza

DIP 2-2 ON No se utiliza

Trimmer para regulacion:

Trimmer Descripcion

TR1 Fuerza M1 (regula el par del motor M1 apertura peatonal)

TR2 Fuerza M2 (regula el par del motor M2)

TR3 Velocidad de desaceleracion

TR4 Velocidad de ciclo

TR5 Tiempo de cierre automatico (regulable de 2 a 120 segundos)

Nota: : al variar el trimmer TR3 (velocidad de desaceleracion) o TR4 (velocidad de ciclo), el led rojo DL6 parpadea rapidamente, hay entonces que enviar una

orden con la tecla APCH. La cancela realiza una apertura y un cierre completo para memorizar las absorciones durante la carrera con las nuevas velocidades

y, una vez finalizado el cierre, el led DL6 se apaga y se memorizan los nuevos valores.

La central esta provista de un sistema de deteccion de obstaculos:

- si se detecta un obstaculo durante la apertura, la cancela se para y vuelve a cerrarse durante 1 segundo y el cierre automatico permanece activado;

- si se detecta un obstaculo durante el cierre, la cancela se para y vuelve a abrirse totalmente y el cierre automatico permanece activado; si la central de-
tecta 5 obstaculos consecutivos durante el cierre, la cancela se abre y permanece parada y abierta: es entonces necesario activar el mando APCH, asi la
cancela se vuelve a cerrar a velocidad reducida hasta el tope mecanico.

El led DL6 y la luz de destellos (bornes numero 11 y 12) sefializan los errores después de una orden de apertura.
Leyenda de mensajes de anomalia:

Numero de parpadeos Descripcion

Prueba de fotocélulas fallida (cableado incorrecto o fotocélulas ocupadas)
Fallo en el circuito que activa el motor 1
Fallo en el circuito que activa el motor 2

Fallo en el encoder M1 (encoder M1 dafiado o cableado encoder incorrecto)

Fallo en el encoder M2 (encoder M2. dafiado o cableado encoder incorrecto)

Error grave en la EEPROM (componente U2 dafiado o ausente)

Agotado el tiempo previsto para finalizar la carrera (motorreductor desbloqueado o dafiado)
Fusible F2 roto

0 Error sobrecorriente motor M1

1 Error sobrecorriente motor M2

_ a0 |NOO(lA|W(IN

8 - MONTAJE DE LAS BATERIAS

Introduzca en el conector CN7 el circuito del cargador y conecte las baterias: con el funcionamiento solo a bateria, la velocidad del motor es un 15% inferior
respecto a la velocidad con alimentacion de red. Con el funcionamiento solo a bateria el led AC se apaga, las salidas 2CAN y AUX y la salida de la luz de
destellos no estan activadas y los accesorios se alimentan solo durante el movimiento de las hojas.

Nota: con el funcionamiento a bateria y a falta de tensién de red, las hojas se mueven una cada vez para abrir y cerrar sin desaceleracion.
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Problema

Causa

Solucién

La automatizacion no funciona

No hay alimentacién de red

Fusibles quemados

No funcionan las entradas de mando y seguridad

Compruebe el interruptor de la linea de
alimentacion

Cambie los fusibles por otros iguales
Compruebe los leds de diagnostico de las

entradas (STOP, STPA y FOTO), que deben estar
encendidos

No se logra memorizar los emisores

Seguridades abiertas

Baterias del emisor agotadas

Emisor incompatible con el primero memorizado

Memoria llena

Compruebe los leds de diagndstico de las
entradas (STOP, STPAy FOTO), que deben estar
encendidos

Cambie las baterias

El primer emisor memorizado configura la central
para memorizar solo emisores con rolling code o
solo con DIP

Elimine al menos un emisor o afiada un receptor
externo (la capacidad maxima es de 200
emisores)

En cuanto arranca, la cancela se para e invierte
la maniobra

Par del motor insuficiente

Aumente la fuerza mediante el trimmer TR1 para
motor M1y TR2 para M2

Durante la desaceleracion la cancela se para e
invierte el movimiento

Velocidad de desaceleracion demasiado baja

Aumente el valor del trimmer TR3

Movimiento invertido de uno de los
2 motores

Cableado incorrecto

Compruebe el cableado de los motores
(1= abre M1/2= cierra M1/3= abre M2/ 4= cierra
M2)

Durante el ajuste el motor M1 se pone en
marcha y se para al cabo de 1 segundo

Cableado encoder 1 invertido con encoder 2

Compruebe el cableado del encoder

Con la electrocerradura, el motor 1 no logra
arrancar para abrir 0 no cierra totalmente

Electrocerradura sin rearmar

Coloque el conmutador DIP 2-1 en posicién ON
(funcion de enganche y desenganche electroblo-
queo)

10- MONTAJE MECANICO

Para su correcto montaje, coloque la caja en un lugar seguro y al re-
sguardo de los agentes atmosféricos. Para sujetar la caja a la pared,

suelte los 4 tornillos de plastico y abra la tapa.

Medidas de la centralita:
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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD
(Declaracion de incorporacion de cuasi maquinas, anexo IIB Directiva 2006/42/CE)

N. ZDT00434.00
El abajo firmante, representante del siguiente fabricante
Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italy

declara que los productos
TARJETA DE MANDO - SERIE RS

Articulos RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

son conformes a lo que establecen las siguientes directivas comunitarias (incluidas todas las modificaciones aplicables) y que
se han aplicado todas las siguientes normas y/o especificaciones técnicas

Directiva sobre compatibilidad

electromagnética 2004/108/CE: EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
Directiva sobre equipos radioeléctricos y

equipos terminales de telecomunicacion: 1999/5/CE: EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)

Directiva sobre maquinas 2006/42/CE EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009)

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

Ademas, declara que el producto no debera ser puesto en servicio mientras la maquina final en la cual vaya a ser incorporada
no haya sido declarada conforme, si procede, a lo dispuesto en la Directiva 2006/42/CE.

Declara que la documentacion técnica pertinente ha sido elaborada por Elvox SpA de conformidad con el anexo VIIB de la
Directiva 2006/42/CE y que se han cumplido los siguientes requisitos esenciales: 1.1.1, 1.1.2,1.1.3,1.1.5, 1.1.6, 1.2.1, 1.2.2,
1.26,13.1,1.32,13.3,1.34,13.7,1.3.8,1.3.9,14.1,14.2,151,15.2,154,15.5,1.5.6,1.5.7,15.8,1.5.9,1.6.1., 1.6.2,
1.71,1.7.2,1.7.3,1.7.4.

Se compromete a transmitir, en respuesta a un requerimiento debidamente motivado de las autoridades nacionales, toda la
informacion pertinente relativa al producto.

Campodarsego, 29/04/2013

El Consejero delegado

Nota: el contenido de esta declaracion corresponde a lo declarado en la ultima revision de la declaracion oficial disponible antes de imprimir este
manual. El presente texto ha sido adaptado por razones editoriales. Se puede solicitar a Elvox SpA la copia de la declaracién original.
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HINWEISE FUR DEN INSTALLATIONSTECHNIKER
Die Anweisungen des vorliegenden Handbuchs sind aufmerksam durchzulesen, da es wichtige Angaben zur Sicherheit bei Anwendung, Gebrauch und
Wartung der Anlage beinhaltet.

- Nach dem Auspacken ist das Gerat auf seine Unversehrtheit zu Gberpriifen. Die Verpackungsstoffe diirfen nicht in die Hande von Kindern geraten, da sie eine
potentielle Gefahrenquelle darstellen. Die Anlage muss die Anforderungen der einschlagigen CEI-Normen erfiillen.

- Dieses Gerat darf nur fiir den Zweck verwendet werden, fir den es ausdricklich vorgesehen ist. Jeder sonstige Einsatz gilt als zweckwidrig und ist somit
gefahrlich. Der Hersteller haftet nicht fir eventuelle Schaden durch zweckentfremdeten, falschen und unverniinftigen Gebrauch des Gerats.

- Vor jedem Reinigungs- oder Wartungseingriff muss die Stromversorgung des Gerats am Anlagenschalter unterbrochen werden.

- Im Fall von Defekten am Gerat oder Betriebsstorungen die Stromversorgung tber den Schalter unterbrechen und das Gerat nicht eigenhandig reparieren.
Eventuelle Reparaturen dirfen ausschlieflich durch eine vom Hersteller autorisierte Kundendienststelle ausgefiihrt werden. Bei Missachtung der obigen
Vorgaben kann die Sicherheit des Gerats beeintrachtigt werden.

- Samtliche Apparate der Anlage durfen ausschlieRlich fir den Zweck verwendet werden, fur den sie ausgelegt sind.

- Diese Anleitungen miissen immer mit der Dokumentation der Anlage aufbewahrt werden.

ﬁ Richtlinie 2002/96/EG (WEEE).

Das am Gerat angebrachte Symbol des durchgestrichenen Abfallkorbs bedeutet, dass das Produkt am Ende seiner Lebenszeit vom Hausmiill getrennt
zu entsorgen ist, und einer Millsammelstelle fur Elektro- und Elektronik-Altgerate zugefihrt, oder bei Kauf eines neuen gleichartigen Gerats dem
Handler zuriickgegeben werden muss.

Der Benutzer ist fir die vorschriftsmaRige Entsorgung bei einer geeigneten Sammelstelle verantwortlich. Die getrennte Sammlung zwecks anschlieRender
Zufihrung des Altgerats zum Recycling, zur Aufbereitung und umweltgerechten Entsorgung tragt dazu bei, mogliche umwelt- und gesundheitsschadliche
Folgen zu vermeiden, und fordert die Wiederverwertung der im Gerat enthaltenen Rohstoffe. Fiir genauere Informationen Uber die verfigbaren Sammelsysteme
wenden Sie sich bitte an den 6rtlichen Abfallsammeldienst oder an den Handler, bei dem Sie das Gerat gekauft haben.

Durch die als gefahrlich eingestuften Stoffe bedingte Risiken (WEEE).

Laut der neuen WEEE-Richtlinie werden bestimmte Stoffe, die seit geraumer Zeit gemeinhin in elektrischen und elektronischen Geraten verwendet werden, als
gesundheits- und umweltgefahrdend eingestuft. Die getrennte Sammlung zwecks anschlieender Zufiihrung des Altgerats zum Recycling, zur Aufbereitung
und umweltgerechten Entsorgung tragt dazu bei, mogliche umwelt- und gesundheitsschadliche Folgen zu vermeiden, und férdert die Wiederverwertung der
im Gerat enthaltenen Rohstoffe.

q3

Das Produkt erfiillt die Anforderungen der Richtlinie 2004/108/EG i.d.f.F.
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MERKMALE

Steuergerat flr 24 Vdc Fllgeltorantriebe mit Nennleistung 50 W + 50 W, vorgesehen flir Encoder-Schnittstelle zur Erfassung von Hindernissen und
Geschwindigkeitsregelung und integrierten Empfanger.

Funktionen und Ausstattung des Steuergerats:

- individuelle Einstellung von Bremsweg und -geschwindigkeit beim Offnen sowie SchlieRen

- System zur Hinderniserkennung

- Diagnose-LED der Eingange

- Abnehmbarer Datenspeicher

- Integrierter Empfanger mit Kapazitat von 200 Funkfernsteuerungen (Festcode oder Rollingcode)

- Stromregelung fiir den Schutz des Elektromotors

BESCHREIBUNG DES STEUERGERATS

Versorgungsleitung
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e e Abb. 1

Hauptsicherung Transformator (2 A verzdgert)

Transformator 230/120 Vac - 22 Vac

Sicherung des Motors 15 A

Sicherung des Zubehors 3,15 A

LED anliegende Netzspannung

LED Diagnose Programmierung

Bedientaste OFFN/SCHL

Tasten flr Programmierung

Externer Speicher

Funkmodul

LED Diagnose Eingange

Anschlussklemme fiir Antenne

Dip-Schalter fur Funktionen

Encoder-Schnittstelle

Ausziehbare Anschlussklemme fiir Steuereingange und Sicherheiten
Ausziehbare Anschlussklemme fir Elektroschloss-Ausgang, Zubehdrversorgung, Blinkleuchte, Ausgang zweiten Funkkanal und Ausgang fur
Anzeigelampe Tor offen

Anschlussklemme flir Motorausgang
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3- RISIKOBEWERTUNG

Vor Installation des Antriebs missen alle moglichen Gefahrenstellen wahrend der Bewegung des Tors bewertet werden, die Abbildung zeigt einige Ge-

fahrenstellen an einem Fllgeltor.

Abb. 2

Vor der Installation den Einbau und die Robustheit der mechanischen Anschlage sowie die Stiitzsysteme des Tors Uberpriifen.

4- VERKABELUNG:

Anlagenauslegung
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Legende

A - Linearantrieb

B - Steuergerat

C - Blinkleuchte

D - 2-Kanal-Funkfernsteue-
rung

E - Lichtschrankenpaar

F - Schllisselschalter

G - Elektroschloss
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Anlagenauslegung

4.1- Verkabelung der Versorgungsleitung
In der Trafobox befindet sich eine Klemme mit 2 A Schutzsicherung (die
Phase ist an den der Sicherung entsprechenden Pol anzuschlieRen).

Netz

Transformator

o[ \Ule

Phase

4.2- Verkabelung von Blinkleuchte, Komfortbeleuchtung und Anzeigelampe der Torbewegung

1123 4 56 89 10 11|12

7
IS B TTLJLJLJ\_}\_}
? ]
|

Motor 1 FuRgénger-Offnung Elektroschloss

24 Vdc 15 W max.

Ausgang flr Zubehdrversorgung
24 Vdc 300mA max.

Motor 2 .

24 Vdc 120 mA max. 24 Vdc 120mA max. Abb. 5
Komfortbeleuchtung oder zweiten Funkkanal ~ Anzeigelampe der Torbewegung

Klemmennummer | Beschreibung Funktion
1-2 Ausgang fir Versorgung Elektromotor 1 Steuerausgang fiir Elektromotor 1 mit 24 Vd.c. Nennleistung 50 W (1 Offnen, 2
(FuBgéanger-Offnung) Schliel3en)
3-4 Ausgang fiir Versorgung Elektromotor 2 Steuerausgang fiir Elektromotor 2 mit 24 VVd.c. Nennleistung 50 W (3 Offnen, 4
SchlieRen)
Ausgang mit 24 Vdc max. Stromfestigkeit 120 mA, kann als
5-9 Komfortbeleuchtung oder zweiten Funkkanal |zeitgesteuerter Ausgang (100 Sekunden) oder Ausgang fur zweiten

Funkkanal programmiert werden, siehe Dip-Schalter Nummer 6
(5=GND, 2 can/9 = + 24 Vdc).

6-7 Steuerausgang fiir Elektroschloss Ausgang fur Elektroschloss mit 12 Vac max. Stromfestigkeit 15 VA

8-9 Ausgang fiir Anzeige der Torbewegung Ausgang fiir Anzeige der Torbewegung, blinkt beim Offnen mit langsamen
Impulsen, ist bei offenem Tor erleuchtet, blinkt beim SchlieRen mit schnellen
Impulsen und ist bei geschlossenem Tor erloschen (8 = GND angesteuert, 9 = +
24 Vdc permanent, max. Stromfestigkeit 120 mA)

9-10 Ausgang fiir Zubehorversorgung Ausgang mit 24 Vdc max. Stromfestigkeit 300 mA fir die
Versorgung von Lichtschranken und Zubehér (9 = + 24 Vdc,
10 = GND)

11-12 Ausgang fiir Blinkleuchte Ausgang mit 24 Vdc max. Stromfestigkeit 15 W fur Blinkleuchte (11 = GND

blinkend, 12 = + 24 Vdc), ist die Funktion automatisches SchlieRen aktiviert,
bleibt die Blinkleuchte wahrend der Zeit fir automatisches Schlielen permanent
erleuchtet.

Die Summe der Stromaufnahme der Ausgange 2CAN, AUX und -VA darf 500 mA nicht Gbersteigen.

4.3- Eingangsanschliisse:
Das Steuergerat wird mit normalerweise geschlossenen Eingangen mit Schaltbriicke (STOP, FOTO und STPA) geliefert, die Schaltbriicke von dem zu

verwendenden Eingang entfernen.

Klemmennummer Beschreibung Eingangstyp
. . 13-16 Gemeinsamer Kontakt Steuereingange
(permanente Masse) -
13 (14

14 Sequenzieller Steuereingang fur Schlieler
die vollstandige Bewegung des Tors

APED[ =
el |

COME ; .

STOP[| =
N
FOTO[| =
©

STPAE 8 .

| E—
s =
[e) [§]
(&) o
< 15 Sequenzieller Steuereingang fur SchlieBer
die FulRganger-Bewegung des Tors
17 Eingang fiir Torstopp Offner
18 Eingang Lichtschranke, beim Schlieen des Tors aktiviert Offner
7 19 Eingang Kontaktleisten oder interne Lichtschranke, beim Offner

SchlieRen und Offnen des Tors aktiviert

.« F
« F




Encoder-Anschluss

Led Led
encM1|:| D encM2
ENCM1 ENCM2
(N (N
22(23[24 25[26(27

ey e

ey e

Encoder-Schnittstellenplatine

Klemmennummer

Beschreibung

22 Eingang Encodersignal Motor 1

23 Minus Encoder-Versorgung Motor 1
24 Plus Encoder-Versorgung Motor 1
25 Eingang Encodersignal Motor 2

26 Minus Encoder-Versorgung Motor 2
27 Plus Encoder-Versorgung Motor 2

4.4- Anschluss der Steuertasten und des Schliisselschalters

Steuerung FuRgénger-Offnung

Offnungssteuerung

CN2
EEEEEEN
13 /14 |15 16 |17 18|19
T

T\_H_H_H_I

N.O

Art. EDS1

COM

N.C. N.C.

N.O.

4.5- Anschluss der Lichtschranken
Ruhekontakt (bei nicht aktivierten Lichtschranken miissen die LED FOTO und die LED STPA erleuchtet sein), sofern nicht verwendet, eine Schaltbriicke

zwischen COM, FOTO und STPA einfiigen, hierbei die Polung fiir die Versorgung der Lichtschranken beachten:

ELvaX
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Arbeitskontakte (die roten LEDs AP/CH oder APED leuchten bei Betatigung des Schllsselschalters bzw. der parallel geschalteten Tasten auf):

Abb. 6

ANEEEEEE EEEEEEm
5/6|7|8|9(10/11/12| (13 |14(15|16/17 |18 |19
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+ -
COM;
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FOTO<e
60

Abb. 7



4.6- Anschluss der Kontaktleiste
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(bei nicht aktivierter Kontaktleiste bzw. Lichtschranke muss die LED STPA erleuchtet sein) die Auslosung dieses als Kontaktleiste eingestellten Eingang hat
folgende Wirkung: kehrt die Bewegung beim Offnen sofort fiir 1,5 Sekunden um und stoppt dann das Tor, wahrend er beim SchlieRen die Bewegung bis zur
vollstandigen Offnung umkehrt, programmierbarer Eingang.
Siehe Dip-Schalter 1-4 fir die Auswahl der einzustellenden Leiste, den Dip-Schalter 1-7 (Kontaktleiste mit Ruhekontakt, Dip-Schalter 1-7 auf OFF, Kontakt-
leiste mit Ausgleichswiderstand 8,2K ohm Dip-Schalter 1-7 auf ON) einstellen, sofern nicht verwendet eine Schaltbriicke zwischen COM. und STPA einfiigen

und Dip-Schalter 1-7 auf OFF setzen:

Anschluss der resistiven Kontaktleiste

CN2

Beispiel DIP auf OFF:

13|14 |[15/16 (17 |18 |19

By — Oy —

Beispiel DIP auf ON:

________________

Eingang STPA als resistive
Kontaktleiste mit 8,2 KQ,
Dip-Schalter 1-4 und 1-7 auf ON stellen

ON
| L
1 2 3

4.7.- Anschluss der Lichtschranken mit aktiver Fototest-Funktion

4

7

In 'n
5 6 8

DIP 1

Anschluss der Kontaktleiste an Schalter
CN2

13(14 (1516|1718 |19

B iy —

________________

Eingang STPA als Kontaktleiste mit

elektromechanischem Schalter, DIP-Schalter 1-4 auf
ON und den Dip-Schalter 1-7 in der Position OFF

Abb. 8

1 2 3 4 5 6 7 8

DIP 1

Bei Aktivierung der Fototest-Funktion (das Steuergerat priift den Betrieb der Lichtschranken, siehe Dip-Schalter 5 auf ON), folgenden Anschluss beachten.
Bei jedem Motorstart unterbricht das Steuergerét die Versorgung zum Sender der Lichtschranke, um die Funktion nachzuweisen)

5/6|7|8|9(10/11(12 13/14| 15|16

17,1819

NS [ S S S S [ S i Sy o— | S S S S S —|

STPA als interne
Lichtschranke
+

COM

A A A A

STPA

Abb. 9
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4.8- Anschluss der Stopptaste
Ruhekontakt, die Offnung des Kontakts bewirkt den Stopp des Tors und die Unterbrechung der Zeit fiir das automatische SchlieRen (bei nicht gedriickter

Taste muss die LED STOP erleuchtet sein), sofern nicht verwendet, eine Schaltbriicke zwischen COM und STOP einfligen:

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

Taste mit Ruhekontakt
Abb. 10

HINWEIS: Falls in der Anlage keine Lichtschranken, Kontaktleisten oder Stopptasten vorhanden sein sollten (ie Eingdnge FOTO, STPA und STOP
miissen liberbriickt werden), die Fototest-Funktion nicht aktivieren und die Kontaktleiste mit Schalter auswahlen (Dip-Schalter 1-5 und 1-7 auf

OFF).

4.9- Anschluss der Antenne:
Im Lieferumfang ist der verkabelte 17 cm starre Draht enthalten, um die Reichweite der Antenne ZL43 It. Abbildung zu erh6hen:

Abb. 11
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5 - BESCHREIBUNG DER LEDS UND TASTEN AUF DER LEITERPLATTE

ABK BESCHREIBUNG

AC Zeigt das Anliegen von Netzspannung an (bei anliegender Netzspannung erleuchtet)

STPA Zeigt den Status des Eingangs STPA (Nummer 19) an, sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erleuchtet, sofern nicht verwendet eine
Schaltbriicke zwischen COM und STPA einfligen

AP/CH Zeigt den Status des Eingangs AP/CH (Nummer 14) an, sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erloschen

APED Zeigt den Status des Eingangs APED (Nummer 15) an, sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erloschen

STOPP Zeigt den Status des Eingangs STOP (Nummer 17) an, sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erleuchtet, sofern nicht verwendet eine
Schaltbriicke zwischen COM und STOP einfligen

FOTO Zeigt den Status des Eingangs FOTO (Nummer 18) an, sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erleuchtet, sofern nicht verwendet eine
Schaltbriicke zwischen COM und FOTO einfligen.

ENCM1 Zeigt den Eingang des Encoders von Motor 1 an, bei Bewegung des Motors mit Zyklusgeschwindigkeit erleuchtet, blinkt beim Ab-
bremsen, erloschen bei gestopptem Motor.

ENCM2 Zeigt den Eingang des Encoders von Motor 2 an, bei Bewegung des Motors mit Zyklusgeschwindigkeit erleuchtet, blinkt beim Ab-
bremsen, erloschen bei gestopptem Motor.

DL6 Zeigt den Programmierungsstatus des Torlaufs und den Anlernstatus der Funkfernsteuerungen an

Tasten auf dem Schaltkreis

Kiirzel Beschreibung

AP/CH Steuert die Offnung und SchlieRung des Tors

P2 Fir den Zugang zur Programmierung des Torlaufs driicken

P3 Fir den Zugang zur Programmierung oder Léschung der Funkfernsteuerungen driicken

Vorabkontrolle

Nach Einschalten der Steuergeratversorgung leuchtet die LED DL6 mit einer Reihe von Blinkimpulsen zur Angabe der Firmware-Version auf. Die Diagnose-
LEDs der Eingdnge STOP, FOTO und STPA mussen erleuchtet sein.
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6- PROGRAMMIERUNG

6.1- Verfahren zum schnellen Anlernen des Torlaufs fiir zweiflligelige Torantriebe mit Encoder.

Mit der reduzierten Prozedur kann der Torlauf mit Bremswegen von 30% zum Gesamthub gespeichert werden, wahrend die Verzégerungen des Torflligels
auf 3 Sekunden beim Offnen und auf 6 Sekunden beim SchlieRen festgelegt werden.

- Die Anlerntaste P2 mindestens 3 Sekunden lang driicken

Die LED DL6 beginnt langsam zu blinken

Die Taste P2 loslassen

APCH aktiveren:M2 schlieRt mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

M1 schlieRt mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

M1 6ffnet mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

M2 6ffnet mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

M2 schlieRt mit normaler Geschwindigkeit, bremst dann ab und lauft bis zum mechanischen SchlieBanschlag weiter

M1 schlieRt mit normaler Geschwindigkeit, bremst dann ab und lauft bis zum mechanischen SchlieBanschlag weiter

Das Steuergerit fiihrt einen kompletten Offnungs- und SchlieBzyklus mit den Werkseinstellungen fiir Bremsweg und Verzégerung aus.

- Die LED DL6 erlischt zur Bestatigung der erfolgreichen Programmierung.

Bei dieser Programmierung ist der Bremsweg auf 30% des gespeicherten Hubwegs eingestellt, die Verzégerung beim Offnen auf 3 Sekunden und beim
SchlieBen auf 6 Sekunden.

HINWEIS: Bei dieser Art der Programmierung erfordert die mechanische Anschlage sowohl beim Offnen und SchlieRen und wahrend der Programmierung,
die im normalen Mandver.

6.2- Verfahren zum schnellen Anlernen des Torlaufs fiir einflligelige Torantriebe mit Encoder.

Mit der reduzierten Prozedur kann der Torlauf mit Bremswegen von 30% zum Gesamthub gespeichert werden:

- Den Motor an die Klemmen 1 und 2 (Ausgang fiir Motor M1) anschlieBen, wonach sich das Steuergerat automatisch auf den einfliigeligen Torbetrieb
einrichtet.

- Die Anlerntaste P2 mindestens 3 Sekunden lang driicken

- Die LED DL6 beginnt langsam zu blinken

- Die Taste P2 loslassen

- APCH aktiveren M1 schlieBt mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 6ffnet mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 schlieBt mit normaler Geschwindigkeit, bremst dann ab und lauft bis zum mechanischen SchlieBanschlag weiter

- Das Steuergerit fiihrt einen kompletten Offnungs- und SchlieRzyklus mit den Werkseinstellungen fiir Bremsweg aus.

- Die LED DL6 erlischt zur Bestatigung der erfolgreichen Programmierung.

Bei dieser Programmierung ist der Bremsweg auf 30% des gespeicherten Hubwegs eingestellt.

HINWEIS: Bei dieser Art der Programmierung erfordert die mechanische Anschlége sowohl beim Offnen und SchlieRen und wahrend der Programmierung,

die im normalen Mandver. Bei der Konfiguration fir einfligeligen Torbetrieb 6ffnet die Fuganger-Funktion um 50% des Gesamthubs.

6.3- Komplettes Verfahren zum Anlernen des Torlaufs fiir zweifliigelige Torantriebe mit Encoder.

Mit dem kompletten Verfahren kann der Torlauf gespeichert und dariiber hinaus der Bremsweg sowie die Verzégerung beim Offnen und SchlieRen der 2

Motoren individuell eingestellt werden.

- Die Anlerntaste P2 driicken und gedriickt halten

- Die LED DL6 beginnt zu blinken

- Die Taste P2 nicht loslassen und weitere 2 Sekunden lang gedriickt halten

- Die LED DL6 beginnt nun schneller zu blinken

- Die Taste P2 loslassen

- APCH aktiveren M2 schlieBt mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 schlieBt mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 startet in Offnungsrichtung mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M1 beginnt.

- Sobald M1 vollstéandig gedffnet ist, entweder APCH aktivieren oder auf das Anfahren des Flligels an den mechanischen Anschlag warten

- der zweite Torfligel M2 6ffnet sich mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M2 beginnt.

- Sobald der Flugel vollstandig gedffnet ist, entweder APCH aktivieren oder auf das Anfahren des Flugels an den mechanischen Anschlag warten

- der zweite Torfligel M2 schlieRt sich mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M2 beginnt.

- Wenn der Fligel den mechanischen SchlieBanschlag erreicht hat: der erste Fligel M1 schlieRt sich mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M1 beginnt.

- Wenn der Fliigel den mechanischen SchlieRanschlag erreicht hat, startet die Offnung des ersten Fliigels M1 und sobald die Zeit der Fliigelverzégerung
beginnen soll, einfach erneut APCH aktivieren: der zweite Fligel M2 6ffnet sich

- Nach vollstandiger Offnung der 2 Fliigel schlieRt sich M2 und sobald die Zeit der Fliigelverzégerung beginnen sollt, einfach erneut APCH aktivieren der
erste Flugel M1 schlief3t sich.

- Nach vollstandiger SchlieBung der 2 Fllgel erlischt die LED DL6 zur Bestatigung der erfolgreichen Programmierung.

HINWEIS: Bei dieser Art der Programmierung erforderlich sind mechanische Anschlage auf SchlieBen und wahrend der Programmierung, die im normalen

Manover.
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6.4- Komplettes Verfahren zum Anlernen des Torlaufs fiir einfliigelige Torantriebe mit Encoder.

Mit dem kompletten Verfahren kann der Torlauf gespeichert und dartiber hinaus der Bremsweg individuell eingestellt werden.

- Den Motor an die Klemmen 1 und 2 (Ausgang fiir Motor M1) anschlieBen, wonach sich das Steuergerét automatisch auf den einfliigeligen Torbetrieb
einrichtet.

- Die Anlerntaste P2 driicken und gedriickt halten

- Die LED DL6 beginnt zu blinken

- Die Taste P2 nicht loslassen und weitere 2 Sekunden lang gedriickt halten

- Die LED DL6 beginnt nun schneller zu blinken

- Die Taste P2 loslassen

- APCH aktiveren M1 schlieBt mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 startet in Offnungsrichtung mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M1 beginnt.

- Sobald M1 vollstandig gedffnet ist, entweder APCH aktivieren oder auf das Anfahren des Fliigels an den mechanischen Anschlag warten

- Der erste Torfligel M1 schlie3t sich mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M1 beginnt.

- Nach vollstandiger SchlieRung des Flugels erlischt die LED DL6 zur Bestatigung der erfolgreichen Programmierung.

HINWEIS: Bei dieser Art der Programmierung erforderlich sind mechanische Anschlage auf SchlieBen und wahrend der Programmierung, die im normalen

Manover. Bei der Konfiguration fir einflligeligen Torbetrieb 6ffnet die FuRganger-Funktion um 50% des Gesamthubs.

Fiir die Programmierung des Torlaufs ohne Encoder die Encoder-Schnittstellenplatine herausziehen.

6.5- Verfahren zum schnellen Anlernen des Torlaufs fiir zweiflligelige Torantriebe ohne Encoder.

Mit der reduzierten Prozedur kann der Torlauf mit Bremswegen von 30% zum Gesamthub gespeichert werden, wahrend die Verzdgerungen des Torfligels
auf 3 Sekunden beim Offnen und auf 6 Sekunden beim SchlieRen festgelegt werden.

- Die Anlerntaste P2 mindestens 3 Sekunden lang driicken

- Die LED DL6 beginnt langsam zu blinken

- Die Taste P2 loslassen

- APCH aktiveren M2 schlieft mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 schlieBt mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 o6ffnet mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M2 o6ffnet mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M2 schlieBt mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 schlieBt mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- Das Steuergerit fiihrt einen kompletten Offnungs- und SchlieRzyklus mit den Werkseinstellungen fiir Bremsweg und Verzégerung aus.

- Die LED DLS6 erlischt zur Bestatigung der erfolgreichen Programmierung.

Bei dieser Programmierung ist der Bremsweg auf 30% des gespeicherten Hubwegs eingestellt, die Verzdogerung beim Offnen auf 3 Sekunden und beim
Schlieen auf 6 Sekunden.

HINWEIS: NB: Bei dieser Art der Programmierung erfordert die mechanische Anschldge sowohl beim Offnen und SchlieRen und wahrend der
Programmierung, die im normalen Mand&ver.

6.6- Verfahren zum schnellen Anlernen des Torlaufs fiir einflligelige Torantriebe ohne Encoder.

Mit der reduzierten Prozedur kann der Torlauf mit Bremswegen von 30% zum Gesamthub gespeichert werden:

- Den Motor an die Klemmen 1 und 2 (Ausgang fur Motor M1) anschlieBen, wonach sich das Steuergerat automatisch auf den einfliigeligen Torbetrieb
einrichtet.

- Die Anlerntaste P2 mindestens 3 Sekunden lang driicken

- Die LED DL6 beginnt langsam zu blinken

- Die Taste P2 loslassen

- APCH aktiveren:M1 schlieBt mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 6ffnet mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 schlieBt mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- Das Steuergerit fiihrt einen kompletten Offnungs- und SchlieRzyklus mit den Werkseinstellungen fiir Bremsweg aus.

- Die LED DLS6 erlischt zur Bestatigung der erfolgreichen Programmierung.

Bei dieser Programmierung ist der Bremsweg auf 30% des gespeicherten Hubwegs eingestellt.

HINWEIS: Bei dieser Art der Programmierung erfordert die mechanische Anschlége sowohl beim Offnen und SchlieBen und wahrend der Programmierung,

die im normalen Mandver. Bei der Konfiguration fir einflligeligen Torbetrieb 6ffnet die FuRganger-Funktion um 50% des Gesamthubs.
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6.7- Komplettes Verfahren zum Anlernen des Torlaufs fiir zweifliigelige Torantriebe ohne Encoder.

Mit dem kompletten Verfahren kann der Torlauf gespeichert und dariiber hinaus der Bremsweg sowie die Verzégerung beim Offnen und SchlieRen der 2

Motoren individuell eingestellt werden

- Die Anlerntaste P2 driicken und gedriickt halten

- Die LED DL6 beginnt zu blinken

- Die Taste P2 nicht loslassen und weitere 2 Sekunden lang gedriickt halten

- Die LED DL6 beginnt nun schneller zu blinken

- Die Taste P2 loslassen

- APCH aktivieren: M2 schlieBt mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 schlieBt mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 startet in Offnungsrichtung mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M1 beginnt.

- Wenn M1 den mechanischen Anschlag erreicht, ¢ffnet sich der zweite Fligel M2 mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M2 beginnt.

- Wenn der Torfligel den mechanischen Anschlag erreicht, schliet sich der zweite Fligel M2 mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M2 beginnt.

- Wenn der Fligel den mechanischen SchlieRanschlag erreicht hat: der erste Flugel M1 schlief3t sich mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M1 beginnt.

- Wenn der Fliigel den mechanischen SchlieBanschlag erreicht hat, startet die Offnung des ersten Fliigels M1 und sobald die Zeit der Fliigelverzogerung
beginnen soll, einfach erneut APCH aktivieren: der zweite Fliigel M2 6ffnet sich

- Nach vollstandiger Offnung der 2 Fliigel schlieRt sich M2 und sobald die Zeit der Fliigelverzégerung beginnen sollt, einfach erneut APCH aktivieren: der
erste Fligel M1 schlief3t sich.

- Nach vollstandiger SchlieRung der 2 Flugel erlischt die LED DL6 zur Bestatigung der erfolgreichen Programmierung.

HINWEIS: Bei dieser Art der Programmierung erfordert die mechanische Anschlége sowohl beim Offnen und SchlieRen und wéhrend der Programmierung,
die im normalen Mandver..

6.8- Komplettes Verfahren zum Anlernen des Torlaufs fiir einfliigelige Torantriebe ohne Encoder.

Mit dem kompletten Verfahren kann der Torlauf gespeichert und dariiber hinaus der Bremsweg individuell eingestellt werden.

- Den Motor an die Klemmen 1 und 2 (Ausgang fiir Motor M1) anschlieRen, wonach sich das Steuergerat automatisch auf den einfliigeligen Torbetrieb
einrichtet.

- Die Anlerntaste P2 driicken und gedriickt halten

- Die LED DL6 beginnt zu blinken

- Die Taste P2 nicht loslassen und weitere 2 Sekunden lang gedriickt halten

- Die LED DL6 beginnt nun schneller zu blinken

- Die Taste P2 loslassen

- APCH aktivieren: M1 schlieBt mit normaler Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag

- M1 startet in Offnungsrichtung mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M1 beginnt.

- Wenn M1 den mechanischen Offnungsanschlag erreicht

- Der erste Torflligel M1 schlief3t sich mit normaler Geschwindigkeit

- Sobald die abgebremste Phase beginnen soll, APCH aktivieren

- Die Abbremsphase des Motors M1 beginnt.

- Nach vollstandiger SchlieBung des Fliigels erlischt die LED DL6 zur Bestétigung der erfolgreichen Programmierung.

HINWEIS: Bei dieser Art der Programmierung erfordert die mechanische Anschlage sowohl beim Offnen und SchlieRen und wéhrend der Programmierung,
die im normalen Mandéver. Bei der Konfiguration fiir einfligeligen Torbetrieb 6ffnet die Fuliganger-Funktion um 50% des Gesamthubs.

6.9- Programmierung oder Loschung der Funkfernsteuerungen

Die Taste der Funkfernsteuerung zur Steuerung des Eingangs AP/CH speichern: Die Taste P3 solange druicken, bis die grine LED DL6 mit langsamen
Impulsen zu blinken beginnt, die Taste loslassen und die Taste der zu speichernden Funkfernsteuerung driicken, die LED DL6 leuchtet 1 Sekunde lang in
Grin auf als Bestatigung der erfolgten Speicherung. Zur Speicherung weiterer Funkfernsteuerungen die vorgenannten Schritte wiederholen.

Die Taste der Funkfernsteuerung zur Steuerung des Eingangs APED speichern: Die Taste P3 solange driicken, bis die griine LED DL6 mit schnellen
Impulsen zu blinken beginnt, die Taste loslassen und die Taste der zu speichernden Funkfernsteuerung driicken, die LED DL6 leuchtet 1 Sekunde lang in
Griin auf als Bestétigung fiir die erfolgte Speicherung der Funkfernsteuerungstaste fir die Betatigung der FuRganger-Offnung. Zur Speicherung weiterer
Funkfernsteuerungen die vorgenannten Schritte wiederholen.

Eine gespeicherte Funkfernsteuerung léschen: Die Taste P3 solange driicken, bis die griine LED DL6 mit &uRerst schnellen Impulsen zu blinken beginnt,
die Taste loslassen und die Taste der zu I6schenden Funkfernsteuerung driicken, die LED DL6 leuchtet 1 Sekunde lang in Griin auf als Bestatigung der
erfolgten Léschung. Zum Ldschen weiterer Funkfernsteuerungen die vorgenannten Schritte wiederholen.

Alle Funkfernsteuerungen I6schen: Die Stromversorgung zum Steuergerat unterbrechen und auch die ggf. vorhandenen Batterien trennen.

Die Taste P3 drlicken und gedruckt halten, die Stromversorgung zum Steuergerat wieder einschalten, dabei die Taste P3 erst nach Erldschen der LED DL6
loslassen.

Die maximale Kapazitat betragt 200 Funkfernsteuerungen, ist diese erreicht, gibt die griine LED DL6 beim Zugriff auf die Speicherung der Funkfernsteuerung
(die griine LED D6 blinkt) und beim Drlicken der Taste flr den zu speichernden neuen Sender 3 schnelle Blinkimpulse aus, um die Sattigung des Speichers
anzugeben.

HINWEIS: Die erste gespeicherte Funkfernsteuerung konfiguriert das Steuergerat dahingehend, entweder nur Funkfernsteuerungen mit Rollingcode
oder mit festem 12 Bit Code zu erkennen.
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7 - PROGRAMMIERBARE FUNKTIONEN

Die Tabelle veranschaulicht die Uber die Dip-Schalter aktivierbaren Funktionen, wobei das Steuergerat die Dip-Schalter bei stehendem Tor in Schlief3position liest:

Nummer DIP-Schalter Dip-Status [Beschreibung

DIP 1-1 OFF Automatische Schlie3funktion nicht aktiviert

DIP 1-1 ON Automatische Schlie3funktion aktiviert

DIP 1-2 OFF Mehrfamilienhaus-Funktion akt.iviert (beim C")ffnfen des Tors kann dessen Bewegung Uber die
Funkfernsteuerung oder den Eingang AP/CH nicht gestoppt werden)

DIP 1-2 ON Bei jedem Steuerbefehl fiihrt das Tor folgenden Ablauf aus: Offnen, Stopp, SchlieRen und Stopp

DIP 1-3 OFF Vorblinken nicht aktiviert

DIP 1-3 ON Vorblinken aktiviert, vor der Torbewegung leuchtet die Blinkleuchte 3 Sekunden lang auf

DIP 1-4 OFF Eingang STPA als interne Lichtschranke

DIP 1-4 ON Eingang STPA als Kontaktleiste

DIP 1-5 OFF Fototest-Funktion nicht aktiviert

DIP 1-5 ON Fototest-Funktion aktiviert (Test der Lichtschranken bei jedem Steuerbefehl)

DIP 1-6 OFF Zweiter Funkkanal ist dem Befehl Fu.ggénger-(jﬁnung zu_g_ewiesen und Ausgang 2CAN als
Komfortbeleuchtung gesetzt (bleibt fir 100 Sekunden bei jeder Torbewegung erleuchtet)

DIP 1-6 ON Zweiter Funkkanal ist der 1 Sekunde langen Aktivierung des Ausgangs 2KAN zugewiesen (Klemme 5 und 9)

DIP 1-7 OFF Kontaktleiste mit Ruhekontakt

DIP 1-7 ON Resistive Kontaktleiste, Arbeitskontakt mit Ausgleichswiderstand 8,2 K Ohm in Parallelschaltung

DIP 1-8 OFF Funktion Sofortschlielen nicht aktiviert

DIP 1-8 ON Akti\{ierung der Funktion Sofortschligl&en (die Auslosung der Lichtschranke setzt die Zeit fiir automatisches
SchlieRen auf 5 Sekunden nach Freigabe)

DIP 2-1 OFF Funktion GegenstoR fiir Elektroschloss nicht aktiviert

DIP 2-1 ON Funk.tion Gegensto.rs fur Elektroschloss .aktiviert .
(erleichtert die Entriegelung und anschlieRende Verriegelung des Elektroschlosses)

DIP 2-2 OFF Nicht verwendet

DIP 2-2 ON Nicht verwendet

Trimmer fiir Einstellung:

Trimmer Beschreibung

TR1 Kraft M1 (regelt das Drehmoment des Motors M1 FuRganger-Funktion)

TR2 Kraft M2 (regelt das Drehmoment des Motors M2)

TR3 Abbremsgeschwindigkeit

TR4 Zyklusgeschwindigkeit

TR5 Zeit fur automatisches SchliefRen (von 2 bis 120 Sekunden einstellbar)

HINWEIS: : Durch Verstellen der Trimmer TR3 (Abbremsgeschwindigkeit) oder TR4 (Zyklusgeschwindigkeit) blinkt die rote LED DL6 mit schnellen Impulsen,

einen Steuerbefehl mit Taste APCH ausgeben. Das Steuergerat fiihrt eine vollstéandige Offnung und SchlieBung durch, um die Stromaufnahme wahrend des

Torlaufs mit den neuen Geschwindigkeiten zu speichern, bei kompletter SchlieBung erlischt die LED DL6 und die neuen Werte werden gespeichert.

Das Steuergerat ist mit einem System zur Hinderniserkennung ausgestattet:

- Mit einem Hindernis beim Offnen stoppt das Tor und schlieRt fiir 1 Sekunde, das automatische SchlieBen bleibt aktiviert

- Mit einem Hindernis beim SchlieRen stoppt das Tor und 6ffnet sich dann vollstandig, das automatische SchlieRen bleibt aktiviert; sollte das Steuergerat 5
Hindernisse beim SchlieRen in Folge erfassen, 6ffnet sich das Tor und stoppt in gedffneter Position; danach ist ein APCH Steuerbefehl erforderlich, das
Tor schlieRt sich nun wieder mit reduzierter Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag.

Fehlermeldungen werden mittels LED DL6 und Blinkleuchte nach einem Offnungsbefehl angezeigt (Klemme Nummer 11 und 12).
Legende der Fehlermeldungen:

Anzahl Blinkimpulse Beschreibung

Lichtschranken-Test fehlgeschlagen (falsche Verkabelung oder Lichtschranken belegt)
Problem auf dem Schaltkreis fiir Aktivierung des Motors 1

Problem auf dem Schaltkreis fur Aktivierung des Motors 2

Problem am Encoder M1 (Encoder M1 defekt oder falsche Encoder-Verkabelung)
Problem am Encoder M2 (Encoder M2 defekt oder falsche Encoder-Verkabelung)
Schwerer Fehler auf EEPROM (Komponente U2 nicht vorhanden oder defekt)
Vorgesehene Zeit fir das Ende des Torlaufs ist abgelaufen (Getriebemotor entsperrt oder defekt)
Sicherung F2 defekt

0 Fehler Uberstrom Motor M1

1 Fehler Uberstrom Motor M2

=_ a2l N|/oOga|dh|W|N

8 - INSTALLATION DER BATTERIEN

An den Stecker CN7 den Ladekreis der Batterien anschlieRen und die Batterien verbinden. Bei reinem Batteriebetrieb ist die Geschwindigkeit des Motors um
15% geringer als die mit Netzversorgung. Bei reinem Batteriebetrieb erlischt die LED AC, die Ausgange 2CAN und AUX sowie der Ausgang der Blinkleuchte
sind deaktiviert und das Zubehdr ist nur bei Bewegung der Torflligel versorgt.

HINWEIS: Bei Batteriebetrieb und Spannungsausfall bewegen sich die Torfliigel einzeln sowohl in Offnungs- als auch in SchlieRrichtung ohne zu bremsen.
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Stoérung

Ursache

Abhilfe

Antrieb auRer Betrieb

Stromausfall
Sicherungen durchgebrannt

Steuer- und Sicherheitseingange unwirksam

Schalter der Versorgungsleitung Gberprifen
Sicherungen durch gleichwertige ersetzen

Die Diagnose-LEDs (STOP, STPA und FOTO
mussen erleuchtet sein)

Funkfernsteuerungen kénnen nicht gespeichert
werden

Sicherheiten gedffnet

Batterien der Funkfernsteuerung entladen

Funkfernsteuerungen mit der ersten
gespeicherten nicht kompatibel

Speicher ist gesattigt

Die Diagnose-LEDs (STOP, STPA und FOTO
mussen erleuchtet sein)

Batterien austauschen

Die erste gespeicherte Funkfernsteuerung
konfiguriert das Steuergerat dahingehend,
entweder nur Funkfernsteuerungen mit
Rollingcode oder mit Dip-Schaltern zu speichern.

Mindestens eine Funkfernsteuerung I6schen oder
einen externen Empféanger hinzufligen (maximale
Kapazitat 200 Funkfernsteuerungen)

Der Antrieb startet, stoppt und kehrt die
Bewegungsrichtung um

Unzureichendes Motordrehmoment

Kraft mittels Trimmer TR1 fir Motor M1 und mit-
tels Trimmer TR2 flir M2 erhdéhen

Beim Abbremsen stoppt das Tor und kehrt um

Zu niedrige Abbremsgeschwindigkeit

Den Wert von Trimmer TR3 erhéhen

Die Bewegung einer der 2 Motoren erfolgt um-
gekehrt

Falsche Verkabelung

Verkabelung der Motoren Uberprifen
(1= offnet M1/2= schlieRft M1/3= offnet M2/ 4=
schlielt M2)

Bei der Einstellung startet der Motor M1 und
stoppt nach 1 Sekunde

Verkabelung des Encoders 1 mit Encoder 2 ver-
tauscht

Verkabelung der Encoder Uberpriifen

Mit dem Elektroschloss kann der Motor 1 nicht
in Offnungsrichtung starten oder schliet nicht
vollstandig

Elektroschloss wird nicht entriegelt

Dip-Schalter 2-1 auf ON stellen (Verriegelungs-/
Entriegelungsfunktion Elektroschloss)

10 - MECHANISCHE INSTALLATION:

Fir eine korrekte Installation die Box an einem sicheren und
witterungsgeschutzten Ort befestigen. Zur Wandbefestigung der Box
die 4 Plastikschrauben entfernen und den Deckel &ffnen.

AuBenmaRe des Steuergerits:
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EG-KONFORMITATSERKLARUNG
(Einbauerklarung unvolistandiger Maschinen nach Anhang lIB der Richtlinie 2006/42/EG)

Nr.:ZDT00434.00
Der Unterzeichnende, als Vertreter des Herstellers
Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italien

erklart hiermit, dass die Produkte
STEUERPLATINE - SERIE RS
Artikel RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

den Bestimmungen der folgenden Gemeinschaftsrichtlinie(n) (einschlief3lich aller anwendbaren Veranderungen) entsprechen
und dass alle folgenden Bezugsnormen und/oder technischen Spezifikationen angewandt wurden

EMV-Richtlinie 2004/108/EG: EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
R&TTE-Richtlinie1999/5/EG: EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009),

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

Er erklart weiterhin, dass das Produkt erst dann in Betrieb genommen werden darf, wenn festgestellt wurde, dass die Endma-
schine, in die die unvollstdndige Maschine eingebaut werden soll, den Bestimmungen der Richtlinie 2006/42/EG entspricht.

Er erklart, dass die zur Maschine gehérende technische Dokumentation von Elvox SpA entsprechend Anhang VII Teil B Richt-
linie 2006/42/EG erstellt wurde und folgenden grundlegenden Sicherheitsanforderungen entspricht: 1.1.1, 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.1.6,1.21,1.22,1.26,1.3.1,1.3.2,1.3.3,1.34,1.3.7,1.3.8,1.39,14.1,14.2,151,152,154,15.5,15.6,1.5.7, 1.5.8,
1.5.9,1.6.1.,1.6.2,1.7.1,1.7.2,1.7.3, 1.7 4.

Er verpflichtet sich, auf begriindetes Verlangen einzelstaatlicher Stellen die gesamten zur Maschine gehérenden Begleitunter-
lagen des Produkts zu Ubermitteln.

Campodarsego, den 29.04.2013

Der Geschaftsfiihrer

Hinweis: Der Inhalt dieser Erklirung entspricht der Aussage der letzten Uberarbeitung der offiziellen Erklirung, die vor dem Druck dieses Han-
dbuchs verfiigbar war. Vorliegender Text wurde aus publizistischen Griinden angepasst. Eine Kopie der Originalausfiihrung der Erklarung kann
bei Elvox SpA angefordert werden.
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Mepiexépeva: Telida
[MPOo€EIBOTTOINCEIG VI TOV TEXVIKO EYKATAOTOONG
B o o Yo {1 1 o Lo 1 1 o (PSPPSR 71
P I F- o1\ Yo o (] o I oAV £ o1 g U Vo 1Yo (o (PSP TP PP OTRPPPPPPPTIRE 71

B ¥ TeY Xo )V g Lo W VTV A 01 PP PO PP PP PR P N
4-  HAEKTPIKEG KAAWDIWOEIG .

5-  Teprypaer Auxviwv LED, dip switch kai ymroutdv otnv TTAaKETA
(O [T 1Yo Lo U TN Lo o UL Y P PP PPP PR
7-  TpoypaupaTICOUEVEGAEITOUPYIEG.. . .
L S Yo s (o (o (o (07T Uk u {04 (00 ]1F 1Y 2SS
LS I o o7 N A ¥ Loy {o B e [ XU £ TP PURR PRSPPI
O 10 e A VAT T A4 e & o o (o o PPN

MPOEIAOMNOIHZEIZ I'lA TON TEXNIKO EFKATAXZTAZHZ
- AlaBaoTe TTPOCEKTIKA TIG TTPOEIBOTTIOINTEIG TOU TTAPOVTOG EYXEIPISIOU, KOBWG TTAPEXOUV GNUAVTIKEG TTANPOPOPIEG OXETIKA PE TNV ACQAAEIA KATA TNV £yKa-
TaoTOON, TN XPAON Kal TN ouvTApnon.

- Metd TV a@aipean TNG cuokeuaaiog, EAEYETE TNV AKEPAIOTNTA TNG GUOKEUNG. Ta OTOIXEIO TNG CUCKEUAGIOG TTPETTEI VO QUAGOCOVTAI HOKPIG OTTO Ta TTaIdId, KaBwg
atroteAouv mBavr| TTNyA KIvoUvou. H eykatdoTtaon TpéTel va TTAnpoi Ta IoxUovTa TpdTutra CEl.

- H ouokeun auTr) TTPETTEl va XPNOIPOTTOIEITAI HOVO YIO TO OKOTIO yia TOV OTToio €xel KaTaokeuaoTei. KaBe GAAN xprion Bewpeital akatdAAnAn Kai, CUVETTWG,
emmikivduvn. O KaTaokeuaoTAg dev PTTopei va BewpnBei utTeUBUVOG yia TTBAVEG CnUIEG TTOU TTPOKAAOUVTAI aTTd akaTtdAANAN, ec@aAuévn Kal un eUAoyn xpron.

- Mpiv atmd TNV ekTéAEON €pyaciwv KaBapIoPoU f} CUVTAPNONG, OTTOCUVOEDTE T GUOKEUN ATTO TO JIKTUO NAEKTPIKNAG TPOPODOCiag, ATTEVEQYOTTOIWVTAG TO
SIOKOTITN TNG EYKATAOTAONG.

- Xe mepiTmTwon BAGBRNG ry/kal SBUGAEITOUPYIOG TG CUCKEURG, SIOKOWTE TNV TPOoPodoaia YECw Tou dIaKATITN atro@elyovtag KABe GAAn eréuBaan. MNa Tuxdv
ETTIOKEVEG, TTPETTEI VO ATTEUBUVEDTE ATTOKAEIOTIKA Kal HOVO O€ KEVTPO TEXVIKAG UTTOOTAPIENG €ouaiodoTnuévo ammd Tov kataokeuaoTh. H un Tpnon twv
TTAPATTAVW 0dNYIWV PTTOPEI va BETEl O€ KivOUVO TV AOPAAEID TNG CUOKEUNG.

- OAeg 01 CUOKEUEG OTTO TIG OTTOIEG ATTOTEAEITAI N EYKATACTACH TTPETTEI VA XPNGIMOTTIOIOUVTAI ATTOKAEICTIKA KAl JOVO YIA TO OKOTTO VIO TOV OTTOI0 OXEDIAOTNKAV.

- To eyxeIpidlo autd TTPETTEl va QUAGCOETaI TTAVTA Padi HE TNV TEKUNPIWOT TG EYKATAOTAONG.

['o oUpBoAlo diaypappévou Kadou TTou avaypd@eTal OTn CUOKEUN UTTOBEIKVUEI OTI TO TTPOIOV TTPETTEI va UTTORAAAETOI OE EEXWPIOTH ETTECEPYATia OTO
€A0G TNG WEENIUNG BIApKeEIag (WAG Tou ATt Ta AoTIKA aTTORANTA KaI, CUVETTWG, TTPETTEI va TTapadideTal o KEVTPO d1a@opoTToinuéVNG GUAAOYNAG Yia
AEKTPIKEG KAl NAEKTPOVIKEG OUOKEUEG ) OTO KATAOTNUA TTWANCNG KATA TNV ayopd VEAG, TTAPOHUOIAG CUCKEUNG.

ﬁ d8nyia 2002/96/EK (AHHE).

O XpARoTNG gival UTTEUBUVOG yIa TNV TTaPAdoon TNG CUCKEUNG 0TO TEAOG TNG Sidpkelag {whg TNG oTa EIBIKA KEVTPa GUAAOYAG. H KaTtdAANAn diagopoTroinuévn
OUAAOYN PE OKOTTO TN METETTEITA OVOKUKAWGN, ETTECEPYQTia Kal QIAIKA TTPOG TO TTEPIBAAAOV aTTOPPIWN TG CUCKEUNG CUUBAAAEI OTNV atroguyr| Tavwv
APVNTIKWY ETTITITWOEWY YIa TO TTEPIBAAAOV Kal TNV UYEia, KABWG Kal 0TV avakKUKAWGON TwV UNIKWY aTTO Ta OTToia aTToTEAEITAI TO TTPOIOV. [Ma TTI0 AETTTONEPEIG
TIANPOYOPIEG OXETIKA PE Ta BIABECINA CUCTANOTA CUAAOYNG, OTTEUBUVOEITE OTNV TOTTIKA UTTNPECIO aTTOPPIYNG ATTORAATWYV ) OTO KATAGTAMA TTWANGCNG.

Kivduvol a1ré ouoigg Trou BswpouvTal emikiviuveg (AHHE).

ZUpewva pe Tn véa odnyia AHHE, o1 oucieg TTou XpnoIMOTTOI0UVTAl EUPEWG OE NAEKTPIKEG KOI NAEKTPOVIKEG CUOKEUEG BewpoUvTal ETTIKIVOUVEG YIa TOV AvOpWITO
Kal 1o TTEPIBAAANOV. H KaTdAANAN diagopoTroinuévn GUANOYN PE OKOTTO TN PETETTEITA AVAKUKAWGN, ETTECEPYATia Kal QIAIKF TTPOG TO TTEPIBAAAOV atmdppiyn
TNG OUOKEUNG GUUBAAAEI OTNV OTTOQUYI TTIBAVWVY apVNTIKWV ETTITITWOEWYV YIa TO TTEPIBAAAOV Kal TNV UYEia, KABWG Kal 0TV avakUKAWGN TwV UAIKWV atréd Ta
OTTOi0 ATTOTEAEITAI TO TTPOIOV.

C€

To TTPOoidv CUPPOPPWVETAI PE TNV EUpWTTaiKr odnyia 2004/108/EK kai eTTOMEVEG.
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XAPAKTHPIZTIKA

Kevtpikr) yovada yia Tov éAeyxo avolyouevng KaykeAdTTopTag 24Vdce pe ovopaaTikr 1ox0 50 W + 50 W, n otroia 81a0€Tel interface kwdikoTroinTtA TTou
XPNOIUOTTOIEITAI VIO TNV AViXVEUOoN eUTTOdIWV Kal TOV EAEYXO0 TNG TaXUTNTAG KOI EVOWUOTWHEVO OEKTN.

H kevTpikn povada dlabETer:

- duvaToTNTA TTPOCAPHOYNG TOU XWPEOU Kal TNG TaxuTnTag empBpaduvong T600 0To dvolyua 660 Kal OTO KAEITINO

- oUoTNHA avayvwpliong EPTTodiwv

- Auyvieg LED yia 10 31ayvwoTIKO EAEYXO TWV EIGOdWV

- AQAIPOUNEVN UVARN OTTOBNKEUPEVWY DEOONEVWV

- EVOWMATWHEVO OEKTN PE XwpnTIKOTNTA 200 TnAeXeIpIoTNPiwV (UE OTOBEPO A KUNIOUEVO KWBIKO)

- duvaToTNTA EAEYXOU PEUPATOG VIO TTPOCTACIA TOU NAEKTPIKOU KIVNTHpA

NEPIFPA®H KENTPIKHZ MONAAAZ

Mpappn
TpOPOodoUiag
(2) (&)
~ = : DL6
<[SEC|< AC
% 2 >CN5 CN7 DU i P2 OEL P3
:I Dl:l O °1° GDH OOO ooo<@
°l° F2 (5x20) FORZA M1FORZAM?2 V.RALL  V.MAX
F1 (ATO) F 3150 GD GD GD GD
- [ ] I e e T e
O S TR TR2 TR3 R4
ON ON o O
HAHAEERE (| BH ||O)=
12345678 1 2 XP/C:
= DIP1 DIP2
T o 13
e
1 1] o
02 o —
L cns LS cne <@
—/ —
—— — Led Led 3|8
— — enevtld O encm & |&
—— —— ENC ENCM2
—— ——1
—— —— oo OO
— —— 22[2324 2526[27| " 4
= —— i — —
— APCH APED STOPFOTCD@
N CN2 CcN3 00 00 STPA N4
|:| N A A I LA QI
102|3|4| |5|6|7|8|9l10[11]12] |13]14[15/16|17[18]19] |30|21

()

KUpia ao@aAeia petaoxnuatioTn (2 A pe kabuoTépnon)

Metaoxnuatiotg 230/120 Vac - 22 Vac

Aoc@dAcia TpooTaciag Kivntrpa 15 A

AcodAcia TTpooTaciag eEaptnuaTwy 3,15 A

Auyvia Led Trapoxnig tpogodoaciag SIkTUou

Auyvia Led diayvwaoTIKOU AEyXOU TTPOYPAUMATIOHOU

MrtrouTdv eAéyxou AP/CH

MT1TOUTOV YyIO TTPOYPAUHOTIONS

E§wrepikn pvriun

Movdada TnAexeipiopou

Auyvia Led diayvwaTIKoU eAéyyou £1060wvV

Etagn KAépag yia ouvdeon Kepaiag

Dip switch Aeitoupyiwv

Interface kwdikoTrOINTA

A@aipoupevn eTTa@r] KAEPAG yia Tn oUVOEON TwV EI00OWV EAEYXOU Kal aoPaAeiag
A@aipoUpevn ema@r KAEPAG yia Tn olvdeon TnNG 600U NAEKTPIKAG KAEIBAPIAG, Tpopodoaiag eCapTnUATWY, GAAg, TNG deUTEPNG £§0O0U KavaAioU
TNAEXEIPIOTNPIOU Kal TNG €600V yia AUXVia AVOIKTAG KAYKEAOTTOPTAG
Agaipolpevn eTra@r KAEPAg yia auvdean TngG £630uU KIvnTApa

W @
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3- AZIOAOIMHZH KINAYNQN

Mpiv {ekivAoeTE TNV €yKATAOTAON TOU QUTOMATIOMOU, TIPETTEl VA agloAoyroeTe OAa Ta TTBavAa eTTIKivOuva onueia TTou UTTapyXouv Katd Tnv kivnon tng

KOYKEAGTTOPTAG. ZTNV €IKOVA ETTIONPAIVOVTal OPICHEVA ETTIKIVOUVA GnUEia TNG avolyOPEVNG KAYKEAOTTOPTAG.

Eik. 2

Mpiv a1mé TNV évapén TnNG eyKaTAoTACONG, TTPETTEI VO EAEYEETE TO GUATNMA OTAPIENG TNG KAYKEASTTOPTAG, £GV UTTAPYXOUV UNXAVIKOI TEPUATIKOL
OIaKOTITEG Kal €AV BpioKovTal O KAAr KOTAOTACT.

4- HAEKTPIKEZ KAAQAIQZEIZ

MpodiauopEwWaon eyKATAOTAONG

2x0,5 mm2.--|
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]

2x1 mm? ---
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@ 3x0,5
,5mm?___
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- 2x0,5 mm? 4%0,5 mm2----
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---2x2,5 mm?+3x0,5 mm? (KwSIKOTToINTAG)

S o=

2x2,5 rﬁm5 mm? (KwSIKOTToINTAG) ==~

3x0,5 mm?---

)

7

Aegavra

A - TpappIKOG EKKIVNTAG

B - KevTpikr) povada eAéyxou
C - dhag

D - TnAexeipiopio 2 kavaAiwv
E - Zelyog owTtokuTTdpwv

F - EmAoyéag

G - HAekTpIKn KA€IBaPIG

Eik. 3



4.1- KaAwdiwon ypapung Tpo@odoaiag

2T0 €0WTEPIKO TOU UETAOXNUATIOTH UTTAPXEI IO ETTOQN KAEUOG ME
ao@daAeia TTpooTaciag 2 A (GuvoETTE Tn @ACN OTOV AVTIOTOIXO TTOAO TNG

A0PAAEING).
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AikTuo

MeTtaoynuaTioTAg

o[ U]o

@aon

4.2- KaAwdiwon @Aag, BondnTikoU @wTOG Kol AUXViag ETICAHMAVONG KivnoNng KAyKEAOTTOPTAG

1 23 4

S Iy —

Kivntpag 1 yia
diEAeuon TTeCwv

Kivntrpag 2

5|6 89|10 1112

7
- TTL%LfL%%%
? ?
|

HAekTpIKA
KAEIBapPIG

24 Vdc 15 W To péy.

‘E€080¢ Tpopodoaoiag eEapTnUaTwy
24 Vdc 300mA 10 pey.

"

Eik. 5

24 Vdc 120 mA 10 péy. 24 Vdc 120mA To péy.

Bonbnmk6 wgn  Auxvia emoriuavong kivnong

BeUTEPO KAVAAI TNAEXEIPIOTNPIOU  KayKeASTTOPTAG

Ap1Bu6g . .
ETMaPRC KAEHOC Meprypaen Agitoupyia
1-2 EEOG,OQ yla Tpo@odocia nAekTpikoy ‘E€000¢ yia Tov éAeyxo Tou NAEKTPIKOU KIvnTAPa 1 24 Vdc pe ovopaoTIKA I0XU
KivnTApa 1 50 W (1 avoiyua, 2 kAgigiyo)
(S1€Aeuon Tedwv) ’
34 Esof,ocu 2Y'°( TPo@odocia nAexTpikod ‘E€000¢ yia Tov éAeyx0 Tou NAEKTPIKOU KIvnTAPA 2 24 Vdc pe ovopaoTIKA I0XU
nme 50 W (3 avoiyua, 4 kAgioipo)
5-9 TB‘;‘ZBET'I';: ?;(3; R Sedrepo kavdl ‘E€0od0¢ 24 Vdc pe péyioto @optio 120 mA, ptropei va puBpioTel WG XPOVIKA
NAEXEIPIOTNP TpoypaupaTiopévn €6000¢ (100 deutepOAeTtTa) | wg £E0d0g deUTEPOU KavaAioU
TnAexelpioTnpiou, BA. dip switch ap. 6 (5= GND, 2can/ 9= + 24 Vdc).
6-7 "E€0d0¢ yla éAeyxo NAeKTPIKAG KAEIBapidg |'EE0d0G yia nAekTpIkA KAgIdapid 12 Vac pe péyioto @optio 15 VA
‘E€000G emonuavong Kivnong KaykeAdTToptag, n Auxvia avafoofAvel apyd katd
89 ‘E§odog EMICANAVONG Kivnong|T1o avolypa, gival avaupévn 6tav n KaykeAGTTopTa €ival akivntn oTnv avoikthi 6éon,
KaykeAGTTOPTOG avapBoaBrvel ypAyopa KaTd To KAEIoIPO Kal gival ofnoTtr étav n KaykeAOTTopTa €ivail
KAeI0TH (8= eAeyxopevo GND, 9 = pévipo + 24 Vdc, péyioto @optio 120 mA)
} . . . ‘E€0d0¢ 24 Vdc pe péyioto goptio 300 mA yia TV Tpo@odoaia TwV GWTOKUTTAPWY Kal
9-10 E¢od0g Tpo@odoaiag e€apTnUaTWY T £EQpTUGTRY (9 = + 24 Vdc, 10= GND)
‘E€000¢ 24 Vdc pe péyioto @optio 15 W yia @Aag (11= GND @Aag, 12= + 24 Vdc) , eav
11-12 ‘E€0d0¢ yia pAag n AeIToupyia auTtéPOTOU KAEIGIPATOG Eival EVEPYOTTOINUEVN, TO PAAG CUVEXIEl va avaBel
0TaBepd KATd TO SIGOTNUA AUTOUATOU KAEIGINATOG.

To dBpoiopa Twv amoppoPioewy Twv ££6dwvV 2CAN, AUX kai -VA dev TTpétrel va utrepPaivel Ta 500mA.

4.3- Tuvdioeig £1060wv:

N KEVTPIKI) HOVADQ TTAPEXETAI PE YEQUPWHEVEG Kal KAVOVIKA KAEIOTEG €10000UGg (STOP, FOTO KAI STPA), agaipéaTe Tn yépupa atrd Tnv €i0000 TTOU TTPOKEITAI

vVa XPNOIUOTIOINCETE.

Ap1Buo6g eTTaPRG KAEHOG

Mepiypagn TOTrOG £10630U

Koivi) emagn kAépag 1000wy eAéyxou (povipo GND)

Eiocodog akoAouBiakoU eA€yxou, yia Tov €Aeyxo

NG TTAPOUG BIadPOUNG TG KAYKEAOTTOPTAG Kavovika avoikTh

Eicodog akoAouBiakou eAéyxou, yia Tov EAeyxo

NG dIadPOUNAG TNG KAYKEAGTTOPTAG yia SiEAeucn TreCwv Kavovikd avoikr

Eiocodog yia S1akoTTA TNG Kivnong TG KAYKEAGTTOPTAG Kavovikr KAeIoTr

Eicodog pwTtokuTtTépou, evepyr| KaTd TO

KAEIOIMO TNG KAYKEAOTTOPTOG Kavovikij kheiom

Eicodog akpwv i e0wTEPIKOU PWTOKUTTAPOU, EVEPYF KATG TO

) . ] Kavovikr kKAgloTr
KAEioIUO Kal TO Avolypa TNG KOYKEASTTOPTAG
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Api0u6g eTTaPRg KAEpOG Meprypaen
22 Eioodog orjparog kwdikotrointA Kivntipa 1
23 ApvnTiKA TpOo@odoaia KwdIKoTroINTA KivnTApa 1
24 OeTIkn TPOoPodOTia KwdIKOTToINTA KIvNTHPA 1
25 Eiocodog orjparog kwdikotrointh KivntApa 2
26 ApvnTIKA TPOoPOodoaia KwdIKOTToINTH KivnTAPA 2
27 OeTIKA TPOoPodoaia KWAIKOTTOINTA KIvNTAPa 2

4.4- T0vdeon pNTTouTOV eAéyxou Kal eTTIAOYEQ PE KAEISI
Emragég kavovika avoikTég (o1 kOkkIveg Auxvieg LED AP/CH ry APED avdBouv éTtav evepyoTtroinBouv o eTTIAOYEAG 1| Ta UTTOUTOV TTApAAANANG oUveEeoNG):

EvToAA avoiypaTog Twv TTedwv

T XEIPIOTAPIO AVOiyUaTOG

4.5- Z0vdeon QUWTOKUTTAPWY

Emraer kavovikd KAeloTr (6Tav Ta @wToKUTTapa dev gival evepyoTtroinuéva, n Auxvia LED FOTO kai n Auxvia LED STPA mpérel va gival avappéveg).
Edv dev xpnoiyotroigital, yepupwaTe TIG el00doug COM., FOTO kai STPA. MNpétrel va Tnpeite TNV TTOAIKOTNTA YIa TNV TPOPOd0Cia TV GWTOKUTTAPWV:

1

314 |15 |16 |17 |18 |19
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4.6- ZUvdeon guaiodnTou dkpou
(61av 10 GKPO 1) TO PWTOKUTTAPO dev eival evepyoTroinuévo, n Auxvia LED STPA trpétel va €ival avappévn) n evepyoTroinon autrg TnG £10600u, TToU £XEl
PUBUIOTET WG EUAICONTO GKPO, £XEI TA EGAG ATTOTEAECUATA: KOTA TO GVOIYHA, AVTIOTPEPEI AUECWG TNV Kivnon yia 1,5 SEUTEPOAETITA Kal, GTN CUVEXEIQ, BIOKOTTTEI
TNV Kivnon TNG KayKEAOTTOPTAG, EVW KATA TO KAEICIMO, avTIOTPEPE! TNV Kivnon PEXPI TO TTANPEG AVOlyUa TNG EI0GD0U TTOU £XEI TIPOYPAUUATIOTE.
Avarpégte oTo dip switch 1-4 yia Tnv emAoyn Tou TUTTOU TOou dKpou Kal pubuioTe To dip 1-7 (dkpo pe eTTagr) kavovikda kAeioTr) dip 1-7 otn 8éon OFF, dkpo pe
avriotaon eglooppotnong 8,2K ohm dip 1-7 otn 8éon ON). Edv dev xpnoipoTroleital, yepupwoTe TIg £1066oug COM. kai STPA kai petakivioTe 10 dip 1-7
oTn 6éon off:

ZUvdeon wHIKOU guaiocbnTou dkpou ZUvdeon GKkpou pE SIOKOTITN

CN2 CN2

mapadeiypa DIP otn 8éon OFF:
e EEEEEEN EEEEENN

13(14|15|16|17 |18 |19 13/14(15/ 161718 |19

mapadeiyya DIP otn 6éon ON:

PR ——1

________________

Eicodog STPA w¢ wuIko akpo 8,2 KQ, Eicodog STPA wg GKpo PE NAEKTPOUNXAVIKO
ueTakivioTe To dip switch 1-4 kai 1-7  d1aKOTITN, puBpiCeTe Toug dlakoTTeg DIP 1-4 otn
otn 6¢on ON 0¢éon ON kai o1 diakd1TEG dip 1-7 ot B€éon OFF

T
nnuEnng _n
NN EERENE

8 12 3 4 5 7 8

DIP 1 DIP 1

6
4.7- Z0vdeon QWTOKUTTAPWYV e evepyn AsiToupyia fototest

Edv evepyotroinBei n Asitoupyia fototest (n kevipik povada eAéyxel Tn Aeiroupyia Twv @wTOKUTTAPWY, BA. dip switch 5 ato ON), ekTeEAéOTE TNV TTAPAKATW
ouvdean. Ze KABE ekKivnon TOU KIVNTAPA N KEVTPIKF HOVAda SIAKOTITEI TNV TPOPODOTIa TOU TTOPTTOU TOU QWTOKUTTAPOU YIia va eAEyEEl TN AEIToupyia Tou

Eik. 8

5/6|7|8|9(10 1112 13|14/ 15/16|17 | 18|19

NS [ S S S S [ S i Sy o— | NS S [ S O Sy Sy — |

STPA wg

EOWTEPIKA PWTOKUTTAPO
+

COM

STPA

A A A A

COoM
FOTO

A A A A
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4.8- T0vdeon PTTOUTOV SIOKOTTHG Kivnong
ETTOQN KAVOVIKA KAEIOTH. To dvolypa TnG MaQAG TTPOKAAET TN SIAKOTIH TNG Kivnong TNG KAyKEAGTTOPTAG KAl TNV avaoTOAr Tou Ia0TAKATOG QUTOUATOU
KAgIoipgaTog (6Tav 1o putrouTov dev gival Tratnuévo, n Auxvia LED STOP mpémrel va gival avauuévn). Edv dev xpnoipoTroigital, yepupwaTe TIg £l0600ug COM

kal STOP:

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

M1TouTOV KaVOVIKA
KAEIOTO
Eik. 10

2HM.: edv oTnV £YKATACTOON SEV UTTAPXOUV PWTOKUTTOPA, EUAITONTA dKpa i} HTTOUTOV S1aKOTTAG Kiviong (o1 eicodo1 FOTO, STPA kai STOP mpétrel
va gival YEQUPWUEVEG), HNV evEPYOTTOINOETE TN AciToupyia fototest, emIAEETE TO dKpO pe BlakoTTN (PUBUION dip switch 1-5 ka1 1-7 oTn B€on off).

4.9- 20vdeon kepaiag
TTapEXETal Eva AdN ouvdedepévo AKaUTITo cUppa 17 cm yia augnon TnNG euPéAciag. ZuvdEéoTe TNV Kepaia ZL43 OTTwg gaiveTal TNV EIKOVA:

Eik. 11
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5-MNEPITPA®H TQN AYXNIQN LED KAI TQN MMOYTON NOY YNAPXOYN ZTHN NAAKETA

ZgvTunon Mepiypagn
AC Epeavider Tnv Tapoxn Tpogodoaciag SikTuou (n Auxvia gival avappévn dv utrdpxel Tdon diKTUou)
STPA Epgavicel Tnv katdoTaon g €106d0u STPA (eragr kAéuag 19). EdQv dev eival evepyoTtroinuévn, n Auxvia LED trapauével avappévn,
EVW €AV eV XPNOIUOTIOIEITAI, TOTTOBETATTE YEQUPWOTE TIG ETTAPEG KAEPag COM kai STPA.
AP/CH Epegavicel Tnv katdoTtaon Tng eil068ou AP/CH (emmar kAépag 14). Edv dev gival evepyoTtroinuévn, n Auxvia LED Trapapével oBnoTh.
APED Epgavicel Tnv katdoTaon Tng ei06dou aped (apiBuog 15). Edv dev givar evepyotroinuévn, n Auxvia LED mrapapével oBnoTh.
Epgavicel Tnv katdoTtaon tng €10680u stop (apiBudg 17). Eav dev gival evepyotroinuévn, n Auxvia LED mrapapéver avappévn, v eav
STOP . ; A .
OEV XPNOIYOTTOIEITAI, YEQUPWOTE TIG ETTAPES KAEPag COM kal STOP.
Epeavidel Tnv katdoTtaon Tng ei106dou foto (apiBudg 18). Edv dev eival evepyotroinuévn, n Auxvia LED TTapapével avappévn, evw £av
FOTO . ; . .
OEV XPNOIYOTIOIEITAl, YEQPUPWATE TIG ETTAPEG KAEpag COM kai FOTO.
ENCM1 EpgaviCel Tnv €icodo kwdikotroint KivntApa 1. H Auxvia avdaBel otaBepd katd TNV Kivnon Tou KivnTApa Pe TaxUtnta KUKAOU,
avaBoofrvel Katd Tnv €MRPAdUvoN Kal oBrvel 6Tav O KIVNTAPAG OTAPATATEL.
ENCM2 EpgaviCel Tnv €icodo kwdikotroint KivntApa 2. H Auxvia avdaBel otaBepd Katd TNV Kivnon Tou KivnTpa e TaxUtnta KUKAoU,
avaBoofrvel KaTa TNV TMRPAdUVON Kal ofrvel 6Tav O KIVNTAPAG OTAPATATEL.
DL6 Epgavicel Tnv katdoToon TPOYPAUUATIOHOU TNG SIadPOMAG KAl ATTOPVNHOVEUCNG TWV TNAEXEIPIOTNPIWY

M1TOUTOV TTOU UTTAPXOUV OTO KUKAWHA

Z0vTunon Mepiypagn

AP/CH EAEyxel To dvolypa Kal TO KAEIOIPO TNG KAyKEASTTOPTAG

P2 [MatAoTE TO yIa €veEPyOTTOINGN TOU TTPOYPAUMATIONOU TNG dIadPOoung

P3 MaTroTe TO yIa EveEPyOTTOiNGN TOU TTPOYPAUMATIONOU 1} dlaypa®r] TwV TNAEXEIPIOTNPIWY

MpoKATAPKTIKOG EAEYXOG
MeTd TNV Tpo@odoaia TNG KEVTPIKAG Povadag, n Auxvia LED DL6 avaBoafrvel diadoxikd yia va utrodeigel Tnv €kdoan Tou UAIKOAOYIOUIKOU. EAEYETE TIG Auxvieg
LED diayvwaoTikou gAéyxou Twv €100dwv, STOP, FOTO kai STPA, ol oTToieg TTPETTEI VA €ival AVOUUEVEG.
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6- MPOrPAMMATIZMOZ

6.1-priyopn diadikagia yia TRV aTTopvnuéveuon Tng 51a8poung yia auTopaTIoHoUS SITTAOU avolyOEVOU @UAAOU PE KWBIKOTTOINTH.

H oUvTtopun diadikacia ETTITPETTEI TNV ATTOPVNPOVEUGN TNG SIadPONG, HE atTréoTaon empBpdduvong oo 30% wg TTPOG TN cUVOAIKA diadpour), eV n kaBuoTépnon

TOU QUAAOU opileTal o€ 3 SeUT. GTO AvOIyHa KAl O€ 6 OEUT. OTO KAEiOIYO.

MaTtAoTe TO pITOUTOV atrouvnuéveuong P2 yia TouAdyioTov 3 SeutepOAeTrTa

H Auxvia LED DL6 apyigel va avaBoofnivel apyd

A@NRoTE TO pITOUTOV P2

Evepyotroinote To APCH:1o M2 kAgivel pe apyn TaxutnTa MEXPI TO HNXAVIKO TEPUATIKO SIOKOTITN

- To M1 kAegivel pe apyn Tax0TNTA HEXPI TO UNXOVIKO TEPUOATIKO BIOKOTITH

To M1 avoiyel pe apyn TaxiTNTA HEXPI TO HNXOAVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN

To M2 avoiyel pe apyn TaxiTNTa HEXPI TO HNXOVIKO TEPUATIKO S1AKOTITN

- To M2 kAgivel e Kavovikn TaXUTNTA Kal, OTN OUVEXEIQ, ETIRBPASUVETAI KOl GUVEYIZEI HEXPI TO MNXAVIKO TEPUOATIKO SI0KOTITN OTN @ACN KAEIGiNATOG

To M1 kAgivel pe KavoviKR TaXUTNTA Kal, OTH CUVEXEIQ, ETTIRBPASUVETAI KOl GUVEYXIZEI HEXPI TO MNXAVIKO TEPUOATIKO SIOKOTITN OTN @ACN KAEIGiNATOG

H kevTpikA povada ekTeAei évav TTARPN KUKAO avoiypaTog Kail KAEICIHATOG JE TNV TIPOETTIAEYHEVN aTTOOTOO EMIBPASUVONG KO TO TIPOETTIAEYHEVO
diaoTnua

KaluoTépnong.

- H Auyxvia LED DL6 ofrvel yia va emReBaitdael TNV OAOKANPWON TOU TTPOYPANMATIOUOU.

Me autov Tov TTpoypappaTiond, n améoTtaon empBpaduvong pubuidetal oto 30% Tng atmobnkeupévng S1adpopung Kai n kabuaTépnon oTo dvolypa oTa 3

OEUTEPOAETTTA KOl OTO KAEIGINO OTA 6 OEUTEPOAETTTA.

ZHM.: pe autdv Tov TUTTO TTPOYPANMATIONOU aTTAITOUVTAl JNXAVIKOI TEPUATIKOI SIAKOTITEG OTO AVOIYUA Kal OTO KAEIOIUO, TOOO KATA TOV TTPOYPAUMATIONS 600

Kl OTIG KAVOVIKEG KIVAOEIG.

6.2- 'pAyopn S10diIkacia yio TNV AITOUVNMOVEUOT TG B1a5POUNAG VIO CUTOMATICNOUG HOVOU AVOIYOUEVOU QUAAOU PE KWSIKOTTOINTA.
H oUvTopn diadikaaoia emITPETTEI TNV ATTOPVNUOVEUON TNG dladpopng, Ye didoTnua empBpdduvong o1o 30% wg TTPOg Tn OuVOAIKY) d1adpoun:

- ZuvdéoTe TOoV KIVTAPA OTIG eTTO@EG KAEpag 1 kai 2 (€§080¢ yia kivntApa M1). ZTnv autéparn AeiToupyia, n KEVTPIKA MOVASA SIGMOP@PWVETAI YId Th
AeiToupyia povou @UAAou.

- MatAoTe TO pITOUTOV aTTOopVNMOVEUONG P2 yia TOUAd)IoTOV 3 BeuTEPOAETTTA

- H Auyvia LED DL6 apyiel va avafooBAvel apyd

- AQoTe TO puTTOUTOV P2

- Evepyotmroijorte to APCH, To M1 kAgivel pe apyn Tax0itnra HEXPI TO HNXOVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN

- To M1 avoiyel pe apyn Tax0TnTo HEXPI TO HNXAVIKO TEPUATIKO S10KOTITN

- To M1 kAgivel ye KavovIKR TaXUTNTA KA, OTN CUVEXEIQ, ETTIBPASUVETAI KAl CUVEXIEI MEXPI TO HNXOAVIKO TEPUATIKO SIOKOTITN OTN @Aon KAEIoiMATOg
- H kevTpik povada ekteAei évav TTARPN KUKAO avoiypaTog Kal KAEIGIATOG ME TNV TTPOETIAEYHEVN atréoTaON EMIBPAduvong.

- H Auyvia LED DL6 ofrvel yia va emReBaiidoel TNV 0AOKARpwaOn ToU TTPOYPANMATIOUOU.

Me auTtdv Tov TTpoypappaTIoNd, n améoTaon empBpdduvong pubuiletal oto 30% TNG aTToBNnKeUpEVNG SIadPOUNG.

ZHM.: pe autév Tov TUTTO TTPOYPANMATIOUOU aTTaITOUVTal UNXAVIKOI TEPHATIKOI SIOKOTITEG GTO AVOIYHA Kal OTO KAEIGINO, TOOO KATA TOV TTPOYPAUUATIOUO 0O Kal
OTIG KAVOVIKEG KIVAOEIG. Me T Siapdp@waon povou @UAAOU, TO XEIPIOTAPIO SIEAEUONG TTECWYV avoiyel TNV KayKeASTTOpTa KaTA T0 50% TNG GUVOAIKAG BIOdPONNAS.

6.3- MARpng di1adikagia yia TNV aropvnuoéveuon Tng S1a8PouAg Yo QUTOMATIOHOUG SITTAOU avolyOuEVOU QUAAOU JE KWSIKOTTOINTH.
H 1TARpng diadikagia MTPETTEI TNV ATTOUVNMOVEUOT) TNG BIAdPOUNG, HE duvaTOTNTA TIPOCAPUOYNG TNG ATTOOTACNG ETTIRPAdUVONG Kal TG KABUOTEPNONG TWV
2 KIVATAPWY TOOO OTO Avolyua 6GO KAl OTO KAEIOIYO.

- MatAoTe TO PTTOUTOV ATTOPVNMOVEUONG P2 KOl KPATAOTE TO TTATNMEVO

- H Auyvia LED DL6 apyiel va avafooBAvel

- Mnv a@nRveTe To uTTOUTOV P2, aAAd KPATAOCTE TO TTATNMEVO Yia GAAa 2 BeuTepOAETTTA

- H Auyvia LED DL6 apyiel va avaooBrvel o ypRyopa

- AQoTe TO puTTOUTOV P2

- Evepyotmroijorte To APCH, To M2 kAgivel pe apyn Taxitnra HEXPI TO HNXOVIKO TEPUATIKO S1AKOTITN

- To M1 kAgivel pe apyn Tax0TnTa HEXPI TO UNXOAVIKO TEPUATIKO SIOKOTITH

- To M1 apxidel va avoiyel Je KAVOVIKA TaxUTnTa

- Otav mpétrel va Eekivioel n @dan apyng diadpopng, evepyotroinote To APCH

=eKIVa N @aon apyng d1adpopng Tou Kivntipa M1.

- Otav 10 M1 @1d0¢€lI 01O TTARPEG Gvolyua, evepyotrolinoTe To APCH 1 TrepiyéveTe va @TACEl TO UANO OTO PINXAVIKO OTOTT

- 70 6eUTEPO YUAAO M2 apyilel va avoiyel Je KAVOVIKA TaxuTnTa

Ortav mpémel va gekivioel N @daon apyng diadpoung, evepyotroinote To APCH

- ZekIva n @don apyng diadpopng Tou Kivnthpa M2.

‘Ot1av 10 @UANO @Tdcel 0TO TTARPEG Avolyua, evepyoTrolloTe To APCH 1 repipévete va @Tdoel TO @UAAO GTO PNXAvIKO OTOTT

- 70 0eUTEPO YUAAO M2 apyilel va KAgivEl P Kavovikr TaxuTnTa

- Otav mpétrel va Eekivioel n @dan apyng diadpopng, evepyotroinote To APCH

- ZekIva n don apyng diadpopng Tou KivnThpa M2.

‘O1av 10 @UANO PTACEI OTO PNXAVIKO TEPHATIKO SIAKOTITN KAEICINATOG: TO TTPWTO GUAAO M1 apxilel va KAgivel ge Kavovikh TaxuTnTa

- Otav mpétrel va Eekivioel n @dan apyng diadpopng, evepyotroinote To APCH

- ZekIva n @don apyng diadpopng Tou Kivntipa M1.

- Otav 10 @UANO PTACEI OTO PNXAVIKO TEPUATIKO BIOKOTITN KAEICIUOTOG, TO TIPWTO UANO M1 apxilel va avoiyel. OTav ToTeUETE 0TI TO dIGCTNUA KABuoTEPNONg
TOU QUAAOU gival apkeTo, evepyoTtroinoTe avda To APCH: 1o deUTepo @UAAO M2 apxilel va avoiyel

Ot1av oAokAnpwbei 1o dvoiypa Twv 2 @UAAwvY, To M2 apxidel va kAgivel. MOAIG TTIOTeUETE OTI TO dIACTNUA KABUCTEPNONG Tou QUAAOU €ival OPKETO,
gvepyotroifoTe §avd 1o APCH, 1o TpwTo @UAAO M1 apxilel va KAEivel.

- Otav oAokAnpwoei 1o KAgioIMO TV 2 @UAAWY, N Auxvia LED DL6 ofrvel yia va emBeRaiwoel TNV OAOKARPWGN TOU TTPOYPANUATIOHOU.

ZHM.: pe autdv TOV TUTTO TTPOYPOANMATIOUOU OTTAITOUVTAIl UNXAVIKOi TEPUATIKOI OIGKOTITEG OTO KAEIGINO TOOO KATA TOV TTPOYPAUHATIONSO OO0 KAl GTIG KAVOVIKEG
KIVAOEIG.
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6.4- MAARpnNg d1adikaoia yia TNV ATTOYVNHOVEUCT TNG S1a83POUAG YIA AUTOUATIONOUG MOVOU OVOIYOUEVOU (PUAAOU PE KWSBIKOTTOINTH.
H 1TARpng diadikagia emMTPETTEN TNV ATTOPVNUOvVEUOT TNG B1a8POUNAG, HE duvaTdTNTA TTPOCAPHOYAG TNG atrécTacng empBpaduvong.

- Zuvd€oTe TOV KIVNTAPO OTIG £TTa@EG KAEag 1 kai 2 (£§odog yia kivntApa M1). ZTnv autéuarn A&iToupyia, n KEVTPIKA povada SIapOpPWVETAI YIA TN
Aeiroupyia povou @UAAou.

- MatAoTE TO PTTOUTOV aTTOPVNMOVEUONG P2 KOl KPATAOTE TO TTATNHMEVO

- H Auyvia LED DL6 apyiel va avafooBARvel

- Mnv a@nvere To pTTOUTOV P2, aAAd KPATAOTE TO TTATNHEVO VIO GAAG 2 SeUTEPOAETTTA

- H Auyvia LED DL6 apyigel va avaooBrvel mio ypRyopa

- ApnoTe 10 pTrouTév P2

- Evepyotroijorte o APCH, To M1 kAgivel pe apyn Tax0tnTa HEXPI TO UNXOVIKO TEPUATIKO S1AKOTITN

- To M1 apyidel va avoiyel e KavoviKr TaxuTnTa

- Otav mpétrel va Eekivioel n @daan apyng diadpopng, evepyotroinote To APCH

- ZeKkIva n @daon apyng diadpopng Tou Kivnthpa M1.

- Otav 10 M1 @1do€el 010 TTAPES Avolyua, evepyotroinoTe To APCH 1 repipyéveTe va @TACEI TO QUAAO GTO MNXOAVIKO CTOTT

- To mpwTo PUAAC M1 apxilel va KAgivel pe Kavovikr TaxUuTnTa

- Otav mpétrel va Eekivioel n @aan apyng diadpopng, evepyotroinote To APCH

- ZeKIva n @daon apyng diadpopng Tou Kivnthpa M1.

- Otav ohokAnpwOei To kAgioIuo Tou @UAAou, n Auxvia LED DL6 ofrjver yia va emBeRaiwael TNV 0AOKARpwON TOU TTPOYPANHATIOHOU.

2HM.: pe autév Tov TUTTO TTPOYPAUUATIOHOU ATTAITOUVTAI JNXAVIKOI TEPUATIKO! SIOKOTITEG OTO KAEIOIUO TOGO KATA TOV TIPOYPAUUATIONS OO0 KAl OTIG KAVOVIKEG
Kivioeig. Me 1n diapdpewan povou @UANou, To XeIpIoTAPIO diEAeuong TTewV avoiyel TNV KaykeAGTTopTa Katd 10 50% TnG ouvoAiKAG d1adpoung.

Mo poypappaTiops TG S108poPNg XwPig KWBIKOTTOINTA, a@aIpEécTE TNV TTAAKETA TOU interface Tou KwdikoTTOINTH.

6.5- M'ppyopn di1adikacia yia TNV amouvnuoveuon Tng S103PpOMNAG YIO AQUTOUATIOMOUG SITTAOU avolyouevou @UAAOU Xwpig

KWwJBIKOTToINTA.

H olvTopn diadikaaia emTPETTEl TV aTTouvnuéveuon TnG dladpopng, ue amméaTtaon empBpdduvong o1o 30% wg TTPOG Tn GUVOAIKH diadpopr, Evw n kabuoTépnon

TOU @UAAOU opieTal o€ 3 EUT. OTO AVOIYUA KOl O€ 6 OEUT. OTO KAEITIYO.

- NMarAoTe TO pITOUTOV aTropvnuoveuong P2 yia TouldyioTov 3 deutepOAeTTTA

- H Auyvia LED DL6 apyiel va avafooBRvel apyd

- A@noTe 10 proutév P2

- Evepyomoinote To APCH, To M2 kAgivel pg KAVOVIKA TaxUTNTo HEXPI TO HNXOAVIKO TEPUATIKG S10KOTITNH

- To M1 kAeivel pe KAvoVIKA TAXUTNTO HEXPI TO HNXOAVIKO TEPHATIKO SIOKOTITN

- To M1 avoiyel pg KAVOVIKA TaXUTNTO HEXPI TO UNXOAVIKO TEPUATIKG S10KOTITN

- To M2 avoiyel pg KavOVIKA TaXUTNTo HEXPI TO UNXOAVIKO TEPUATIKG S10KOTITN

- To M2 kAeivel pg KAVOVIKA TAXUTNTO HEXPI TO UNXOAVIKO TEPHATIKO SIOKOTITN

- To M1 kAeivel pe KavovIKA TAXUTNTO HEXPI TO HNXOAVIKO TEPHATIKO SIOKOTITN

- H kevTpikn povada ekTeAei évav TTARPN KUKAO avoiyHaTog Kal KAEIGIMOTOG ME TNV TIPOETTIAEYHEVN ATTOOTACH ETIBPABUVONG KAl TO TTPOETTIAEYHEVO
SidoTnpa kabuoTépnong.

- H Auxvia LED DL6 ofrvel yia va emBeBaiidoel TNV 0OAOKARpwaoT TOU TTPOYPAHMATIONOU.

Me autév Tov TTpoypappatioyd, n améoTtacn empBpdduvong pubpidetal oto 30% TnNG ammobnkeupévng dIadpoung Kal n kabuoTépnon oTo dvolyua oTta 3

OEUTEPOAETTTA KAl OTO KAEIOINO OTA 6 SEUTEPOAETTTA.

2HM.: pe autdv TOV TUTTO TTPOYPONKATICUOU ATTAITOUVTAI PNXAVIKOi TEPUATIKOI SIGKOTITEG OTO AVOIYHa KAl OTO KAEIOIUO, TOOO KATA TOV TTPOYPAUUATIONS 600

KQI OTIG KAVOVIKEG KIVAOEIG.

6.6- M'pAyopn diadikacia yia TNV amouvnuoéveuon tng S1a8poung yio QUTOMATIONOUG HOVOU avolyOpevou (UAAOU Xwpig
KWwJBIKOTToINTHA.

H ouvToun diadikagia eMTPETTEI TNV ATTOPVNUOVEUOT TNG BIadpopng, ME didoTnua emRpdduvong oto 30% wg TTPOG T GUVOAIKY S1adpoun:

- 2Uvd£aTE TOV KIVNTAPA OTIG ETTAPEG KAEpAG 1 kal 2 (£€0d0g yia kivntApa M1). ZTnv autdépatn AeiToupyia, n KEVTPIKN Hovada SIapop@wVETal yia T AeIToupyia
povou @UAAou.

- MatAoTe TO PITOUTOV aTTopvnuoveuong P2 yia TouldyioTov 3 deutepOAeTTTa

- H Auyvia LED DL6 apyigel va avafooBRvel apyd

- ApnoTe 10 ptrouTév P2

- EvepyotmroinoTte To APCH:1o M1 KAgivel JE KAVOVIKI TaXUTNTO PEXPI TO MNXAVIKO TEPUOATIKO S10KOTITN

- To M1 avoiyel pe KavoviKA TAXUTNTA MEXPI TO PHNXOVIKO TEPHATIKO SIOKOTITN

- To M1 kAgivel pe Kavoviki TaXUTNTA HEXPI TO UNXOVIKO TEPHATIKO SIOKOTITN

- H kevrpikA povdada ekteAei évav TTARPN KUKAO avoiypaTog Kal KAEIGIMOTOG ME TNV TTPOETIAEYHEVN aréoTao EMIBPAduvong.

- H Auyvia LED DL6 ofrvel yia va emReRaiidcel TNV 0AOKARPWGN TOU TTPOYPANMATIONOU.

Me auTtdv TOV TTpOYPANPATIONO, N atrooTacon emRpdduvaong pubpideTal oto 30% TnG aTTobnKeupévng S1adPouNnG.

2HM.: pe auTév ToV TUTTO TTPOYPAUUATIOUOU ATTAITOUVTAI PNXAVIKOI TEPUOTIKOI IAKOTITEG OTO AVOIYUA KOl OTO KAEIOIUO, TOOO KATA TOV TTIPOYPAUUATIONS G0 Kal
OTIG KAVOVIKEG KIVATEIG. Me T diapdp@wan Jovou @UAAoU, To XeIpIoTAPIO SIEAeuang TTECWV avoiyel TNV KaykeAGTTopTa KaTd T0 50% TNG GUVOAIKAG SIadPONNAG.
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6.7- MAApng d1adikacia yia TNV amopvnuoveuon Tng S1adpopung yiad auTopaTiopoUg dITAoU avolyouevou @UAAOU Xwpig
KWwJSIKOTToINTH.

H TARpng diadikagcia eTTITPETTEI TNV ATTOPVNUOVEUON TNG SIAdPONNAG, HE BUVATOTNTA TTPOCAPHOYAS TNG atréoTacng empBpaduvong Kal TNG KaBuoTEPNONG TWV
2 KIvnTAPWY T600 OTO Avolypa 6C0 Kal OTo KAEioIJO

- NatAoTe TO PTTOUTOV aTTOMVNUOVEUONG P2 KOl KPATAOTE TO TTATNMEVO

- H Auyvia LED DL6 apyigel va avafooBARvel

- Mnv a@nvete To PTTOUTOV P2, aAAd KPATAOTE TO TTATNMEVO Yia AAAA 2 BeUTEPOAETITA

- H Auyvia LED DL6 apyiel va avaooBRvel o ypryopa

- AQPiOTE TO HTTOUTOV P2

- Evepyotroinote o APCH: To M2 kAegivel e Kavovikf TaXUTnTa HEXPI TO HNXOVIKO TEPHATIKO SIAKOTITN

- To M1 kAgivel pe Kavoviki Tax0TnTa PHEXPI TO HNXAVIKO TEPHMATIKO SIAKOTITN

- To M1 apyilel va avoiyel Je KAVOVIKN TaxUTnTo

- Orav nperral va ﬁsmvr]oal n @aon apyng 6|c16popr]g, evepyotroiforte To APCH

ZeKIVA N @daon apyng diadpoung Tou KivnTipa M1.

- Otav 10 M1 @1d0€I GTO PNXAVIKO GTOTT, TO SUTEPO GUANO M2 apxi(sl Va avOoiYEl JE KAVOVIKH TaxUTnTa

- Otav mpémel va ekivioel n @aon apyng d1adpoung, evepyoTtroinote To APCH

ZeKIva n @daon qpyr]g d108popng Tou KivnTApa M2.

- Otav 10 QUAAO @TACEI OTO MNXAVIKO OTOTT, TO OeUTEPO PUANO M2 apyilel va KAgivel e KAvovikr TaxUuTnTa

- Orav nperral va ﬁsmvr]oal n @aon apyng 6|c16popr]g, evepyotroijorte To APCH

ZeKIVA N @daon apyng diadpoung Tou KivnTipa M2.

- Orav 10 <pu)\)\o PTOOEI OTO pnxavu(o TappomKo SIaKOTITN K)\alcipmog TO TTPWTO GUAAO M1 apyiel va KAgivel ue Kavovikr) TaxUutnTa

- Otav mpémel va ekivioel n @aaon apyng d1adpopng, evepyotroiote To APCH

ZeKIva n @daon qpyr]g 8108pOPNAG TOUu KIVF]Tr]pC( M1.

- Otav 10 @UANO QTACEI OTO PNXAVIKO TEPUATIKO DIAKOTITN KAEICIUATOG, TO TTPWTO @UAAO M1 apyilel va avoiyel. OTtav maTeleTe 611 TO diIdoTNUA KABUOTEPNONG
TOU QUAAOU gival apKeTO, evepyoTroifoTe {ava 1o APCH: 1o 8eUTtepo @UAAO M2 apyilel va avoiyel

‘O1av oAokAnpwoOei 10 dvorypa Twv 2 QUAAWY, To M2 apyilel va kAegivel. MOAIG TTioTeUETE OTI TO BIACTNHO KABUCTEPNONG TOU QUAAOU €ival APKETO,
gvepyotroifoTe §avda To APCH: 1o mpwTo @UAAO M1 apxiCel va KAEiVEL.

- Otav oAokAnpwBei To KAgioIpo Twv 2 UAAwWV, n Auxvia LED DL6 ofrvel yia va emBeRaiwyasl TNV 0AOKARpwaGn Tou TTPOoYyPapHaTiopou.

ZHM.: pe autév Tov TUTTO TTPOYPAUUATIGHOU ATTAITOUVTAI NXAVIKOI TEPUATIKOI SIOKOTITEG OTO KAEIOIUO TOGO KATA TOV TTPOYPAUUATIONS OO0 KAl OTIG KAVOVIKEG
KIVAOEIG.

6.8-MARpng d1ad1kacia yio TNV aTTOPvVNHOvVEUCH TG 81a8POUAG VIO AUTOUOTIOHOUG MOVOU avolyOuEVOU (UAAOU XWPig KWEIKOTTOINTH.
H mAApng Siadikagia eTITPETTEI TNV ATTOPVNUOVEUSN TNG S1IAdPONNAG, Je duvaTdTNTA TTPOCAPHOYAG TNG atrdaTaong mMRpaduvong.

- Zuvd£EoTe TOV KIVRTAPO OTIG ETTaPEG KAEpag 1 kau 2 (é§0d0g yia kivnTApa M1). ZTnv autéuaTn AEITOUpyid, N KEVTPIKA HOVAda SI0HOPPWVETAI Yia TN
Aeiroupyia povou @UAAou.

- NatAoTe TO PTTOUTOV ATTOMVNUOVEUONG P2 KOl KPATAOTE TO TTATNMEVO

- H Auyvia LED DL6 apyigel va avafooBRvel

- Mnv a@nveTe To uTTOUTOV P2, aAAd KPATAOTE TO TTATNMEVO Yia AAAA 2 BeUTEPOAETITA

- H Auyvia LED DL6 apyiel va avaooBRvel o ypryopa

- APioTE TO HTTOUTOV P2

- Evepyotroinote o APCH: To M1 kAgivel ye Kavovikf TaXUTnTa HEXPI TO PNXOVIKO TEPHATIKO SIAKOTITN

- To M1 apxidel va avoiyel J€ KAVOVIKA TaXUTnTa

- Otav mpémel va ekivioel N @aaon apyng 01adpopng, evepyotroiote To APCH

- ZeKIVa n @aon apyng diadpopng Tou KivntApa M1.

- Otav 10 M1 @Td0o€l OTO PNXAVIKO OTOTT AVOiyUATOG

- To TpwT0 @UAAO M1 apxiCel va KAgivel uE KaVOVIKA TaxuTnTa

- Otav mpémel va ekivioel N @aaon apyng 01adpoung, evepyoTtroinote To APCH

- ZeKIVa n @aon apyng diadpopng Tou KivntApa M1.

- Otav oAokAnpwBei To KAgioIpo Tou pUAAou, n Auyvia LED DL6 ofAver yia va emBeRaiyael TNV 0AOKARpwan Tou TTPOYPAUHATIONOU.

ZHM.: pe autév ToV TUTTO TTPOYPAUKATIGHOU ATTAITOUVTAI NXAVIKOI TEPUOTIKOI SIOKOTITEG OTO KAEIOIUO TOGO KATA TOV TIPOYPAUUATIONS OO0 KAl OTIG KAVOVIKEG
KIVAo€IG. Me Tn diapdpewaon povou @UAAou, To XeIPIoTAPIO SIEAEUONG TTECWYV avoiyel TNV KAYKEAGTTOPTA KaTd T0 50% TnG oUVOAIKAG S1adpopnG.

6.9- Mpoypaupatiopog n Siaypa@n TNAEXEIPICTNPIWY

Atropvnuoéveuon Tou TTARKTPOU TOU TNAEXEIPIOTNPIOU yia EAeyxo Tng €10680ou AP/CH: rarioTte 10 TTANKTpO P3 péxpr n Auxvia LED DL6 1Tpdoivou
XPWHATOG va apxioel va avaBoofrivel apyd. AQRAoTe TO TTAAKTPO Kal TTATAOTE TO YTTOUTOV TOU TNAEXEIPIOTNPIOU yia atmmopvnuéveuon. H Auxvia LED DL6
avaper pe TPAcivo Xpwua yia 1 SeuTePOAETTTO yia va eTTIRERAIWOEI TNV aTTOMVNHAOVEUON. [Na TV ATTOPVNPOVEUOT GAAWY TNAEXEIPIOTNPIWY, ETTAVOAGBETE TN
diadikaagia TTou TTEPIYPAPETAl.

Atropvnuoéveuon Tou TTARKTPOU Tou TnAexeipioTnpiou yia éAeyxo Tng £1065ou APED: ratraTe 1o TARKTpo P3 péxpr n Auyvia LED DL6 mrpdoivou
XPWHATOG va apyioel va avaBoafrvel ypriyopa. AQrioTe TO TTARKTPO Kal TTATACTE TO UTTOUTOV TOU TNAEXEIPIOTNPIOU yia atropvnuoveuon. H Auyvia LED DL6
avaper Ye TPAcIvo XpwHa yia 1 OeUTEPOAETITO yia va eTTIRERAIWOCEI TNV ATTOUVNUOVEUCH TOU TTAAKTPOU TOU TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU EVEPYOTTOIE TO AVOIYUA VIO
diéAeuon TTeCwv. MNa Tnv ammopvnuoveuon AAAwv TNAEXeEIpIOTNPIWY, eTTavaAdBeTe Tn dladiKaoia TToU TTEPIYPAPETAL.

Mo va dlaypdayete éva aroBnKeUPEVO TNAEXEIPIOTAPIO: TTATHOTE TO TTANKTPO P3 péxpl n Auyvia LED DL6 TTpdoivou xpwuaTtog va apxioel va avaBoofrvel
TIOAU ypriyopa. AQRoTe TO TTANKTPO Kal TTATAOTE TO PTTOUTOV TOU TnAexelpioTnpiou yia diaypa@n. H Auxvia LED DL6 avdaBer ye mpdoivo xpwua yia 1
OEUTEPOAETTTO yIa va TTIRERBaIWOEI TN dlaypa@r Tou TTARKTPOU Tou TnAexelpioTnpiou. MNa mn diaypa@n dAAwv TnAEXEIpIOTNPIwY, eTavaAdfeTe Tn diadikacia
TTOU TTEPIYPAPETAI.

IMNa va diaypdyeTte OAa Ta TRAEXEIPICTAPIA: JIAKOWTE TNV TPOPOdOTia TNG KEVTPIKAG HOVADAG Kal ATTOOUVOEDTE TIG UTTATAPIEG, EAV UTTAPXOUV.

MatAoTe TapareTapéva 1o TTARKTPO P3 Kal ouvdEoTE {avd TNV TPOPOBOCia TNG KEVTPIKNAG HOVADAG XwpIG va apAoETe To TTANKTPO P3 péxpl va oBAoel n Auxvia
LED DL6.

H péyiotn xwpntikétnta eivar 200 tnAexeipiotipia. Otav ocupgTTAnpwOei n PEyIOTN XwPENTIKOTNTA, €AV evePyoTToinBei n AeiToupyia ammopvnuoveuong
TnAexeipioTnpiou (n Tpdaoivn Auxvia LED DL6 avaBoofrvel) kal TTatnOei T0 TTARKTPO TOU VEOU TTOUTTOU yia aTTopvnuoveuon, n mpdoivn Auxvia LED DL6
avapoofrivel 3 QopES ypryopa yia va UTTOBEIEEI OTI N uvAun gival yepdrn.

ZHM.: 1O TPWTO ATTOONKEUPEVO TNAEXEIPICTHPIO BIOHOPPWVEI TNV KEVTPIKA HOVADA yia atrodoXA HOVO TwV TNAEXEIPIOTNPIWY UE KWBIKOTTOINON
KUAIOpEVOU KW3IKOU 1 HOVO TwV THAEXEIPIOTNPIWV ME KWEIKOTToINoN oTa0gPoU KwdIKoU 12 bit.
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7 -MPOrPAMMATIZOMENEZ AEITOYPIIEZ

O Trivakag TepIAaPBAVEI TIG AEITOUPYIEG TTOU PTTOPOUV va evepyoTroinBouv péow Twv dip switch. H kevtpikr) povada ekteAei odpwan Twv dip JE TNV KayKeAGTTOPTA
aKivnTn oTn @Aaon KAEIGINATOG:

Ap1Bu6¢ dip switch KardoTtaon tou dip | Mepiypagn

DIP 1-1 OFF Mn evepyoTroinuévn AeIToupyia autOUATOU KAEICiUOTOG

DIP 1-1 ON Evepyotroinuévn Aeiroupyia autéuatou KAEIoiyaTog

DIP 1-2 OFF Evepyotroinuévn Aeitoupyia TToAukaToikiag (Katd 1o dvolypa TnG KaykeAdTTopTag, dev gival duvath n SIaKOTIH TNG
Kivnong péow Tou TnAexelpioTnpiou 1 TnG il068ou AP/CH)

DIP 1-2 ON Me KGBe evioAn N KayKeAOTTOPTA eKTEAEL: Avolyda, SIOKOTTH, KAEIOIPO Kal dIaKOoTIH

DIP 1-3 OFF Mn evepyoTroinuévn TTpoavaAauTIr

DIP 1-3 ON EvepyoTtroinuévn TpoavaAauTrh, TpIv atré TNV Kivnon TN KAyKEAGTTOPTAG TO GAAG avdafel yia 3 SeuTePOAETTTA

DIP 1-4 OFF Eioodog stpa wg eowTePIKS GUTOKUTTAPO

DIP 1-4 ON Eioodog stpa wg guaiodnTo dkpo

DIP 1-5 OFF Mn evepyoTroinuévn Aeimoupyia fototest

DIP 1-5 ON Evepyotroinuévn Aeitoupyia fototest (eAEyxel TN AeIToupyia TwV QUTOKUTTAPWY PE KABE EVTOAN)

DIP 1-6 OFF AeUTEPO KAVAAI TNAEXEIPITNPIOU QVTIOTOIXIOKEVO OTNV €VTOAN avoiypatog yia diéAeuan ewy, n €§odog 2CAN
Aeimoupyei wg BondNTIKS QWG (PE KEBE Kivnan Tng KAYKEAGTTOPTAG TTApApEVEl avappévo yia 100 deuT.)

DIP 1-6 ON AeUTEPO KAVAAI TNAEXEIPIGTNPIOU QVTIOTOIXIOWEVO OTN AgIToupyia evepyoTroinong Tng £6dou 2CAN (eTTa@r) KAEpag
5 kai 9) yia 1 deuTEPOAETTITO

DIP 1-7 OFF EuaioBnTo dKpo pe £TTaQ KAVOVIKA KAEIOTN

DIP 1-7 ON Quikod euaiobnTo AKPO, ETTAPA KAVOVIKA AVOIKTA UE avTioTaon e§100ppdTTNONG
8,2 K Ohm o€ TrapaAAnAn ouvdeon

DIP 1-8 OFF Mn evepyoTroinuévn AeIroupyia GUECOU KAEITINATOG

DIP 1-8 ON Evepyotroinan tTng Asiroupyiag duecou KAEIGiNaATOG (N TTApEPBAC TOU GWTOKUTTAPOU puBilel TO XpOVO QUTOUOTOU
KAEIGIHATOG OTa 5 SEUTEPOAETITA KOTA TNV OTTEVEPYOTTOINGT] TOU)

DIP 2-1 OFF Mn evepyoTroinuévn Aeitoupyia TTAAROU yia NAEKTPIKN KAEIBaPI&

DIP 2-1 ON Evepyotroinuévn Aeiroupyia TTOAPOU yia NAEKTPIKF KAEIDOPIA
(S1eukoAUVEl TNV aTTAGPAAION Kal TNV £TTAVAPOPE TNG NAEKTPIKAG KAEIDAPIAG)

DIP 2-2 OFF Aev xpnoigoTrolgital

DIP 2-2 ON Agv xpnaoiyotroigitai

Trimmer yia pUBuion:

Trimmer Mepiypagn

TR1 AlOvaun M1 (puBuion potmg kivntrpa M1 yia diEAeuon Tedwv)

TR2 AlGvaun M2 (puBuion potmg kivntrpa M2)

TR3 TayutnTta empBpaduvong

TR4 TaxuTtnTa KUKAOU

TR5 Xpbvog autdpaTou KAEIGiNaTog (UTTopei va pubuioTei atmd 2 £wg 120 deuTepOAETITA)

ZHM. : edv petaBAnBouv Ta trimmer TR3 (taxutnTa empBpdduvong) A TR4 (taxutnta KUKAoU), n KOKkIvn Auxvia LED DL6 avafoofrvel ypriyopa, SWoTE pia

€vToAn pe 1o TTANKTPpo APCH. H kaykeAGTTOPTO avoiyel Kail KAEIVEI TIARPWG yia ATTOPVNUOVEUGT TWV ATTOPPOPHOEWY KATA Tn dIadpopr) PE TIG VEEG TaXUTNTEG.

‘Otav oAokAnpwBei To KAgioiwo, n Auyvia LED DL6 ofrjvel kai o1 vEeg TIHEG aTroBnkeUovTal.

H kevTpikn povada diabétel oUOTNUO avayvwpIong EPTTOdIWV:

- OTav UTTAPXEl EPTTODIO KATA TO GVOIYUQ, N KAYKEAGTTOPTA OTANATA Kal KAEIVE yia 1 BEUTEPOAETTTO, TO AUTOUATO KAEIGIMNO TTAPAPEVEI EVEPYO

- OTav UTTApXEl EPTTODI0 KATA TO KAEIOIUO, N KAYKEASTTOPTA OTAUATA Kal avoiyel TTAPWG, TO auTOUATO KAEIOINO TTapapével evepyd. EAv n KevTpikr povada
avixveuoel 5 81adoxIKa euTTOdIa KATd TO KAEIOIMO, N KAYKEAGTTOPTA AVOiYEl KOl TTAPAUEVEI OKIVNTN OTNV QVOIKTH B€0N. ZTn OUVEXEIQ, ATTAITEITAl HIO EVTOAN
APCH, n kaykeASTTOPTA KAEIVEI E PEIWPEVN TaXUTNTA PEXPI TO PNXAVIKO TEPUATIKS SIOKOTTTN.

Ta opdApata emaonuaivovTtal atd T Auxvia LED DL6 kai To @Aag (ema@r kAépag ap. 11 kar 12) petd ammd pia evToAR avoiypaTtog.
NeCavta pnvipatog duoAeIToupyiag:

Ap10p6g avaAauTrwv Meprypaen

2 AVETTITUXNG €AEYXOG QUTOKUTTAPWY (E0QAAPEVN KOAWDIWGN ) KATEIANUUEVA GUTOKUTTAPA)

3 Avixveuon TTpoAARHaTOG 0TO KUKAWUO TTOU EVEPYOTTOIET TOV KIVNTAPA 1

4 Avixveuon TTPoBAANATOG OTO KUKAWUQ TTOU EVEPYOTTOIET TOV KIVNTHPA 2

5 MpoBAnpa atov kwdikoTroinT M1 (0 kwdikotroinTAG M1 éxel uttooTei {nUId i N KaAwSiwon Tou KWAIKOTTOINTA gival ECQAAPEVN)
6 MpdéBAnpa oTov kKwdikoTtroiNT M2 (0 kwdikotroiNTAg M2 €xel utrooTel {NUIG 1 N KAAWDiWoN Tou KWAIKOTTOINTA €ival EGQAAPEVN)
7 >oBapd o@dApa ato EEPROM (10 e€dpTtnua U2 dev uttdpyel i €xel uttooTei {nuid)

8 NAREN TTPoBAETTOPEVOU XpbVou Yia TEPUATIONOS TNG dlIadpounG (0 KIVNTAPAG PE PEIWTAPA EXEl ATTACPANIOTE 1) UTTOCTET {nUId)

9 Kapévn ao@dAcia F2

10 >@daApa utrepévraong Kivntipa M1

1 >@AAua utrepévTaong Kivntripa M2

8 - EFKATAZTAXZH MIMATAPIQN

Eiodyete oTo cuvdetripa CN7 10 KUKAWUO @OPTIONG UTTATOPIOG KOl GUVOEDTE TIG UTTOTAPIEG. 2TN AsiIToupyia pévo Pe utratapia, N TaxUTnTa Tou KIvNTAPA €ival
15% xopnAdTEPN O€ OXEON PE TNV TaXUTNTA YE Tpogodoaia dIKTUoU. XTn AsiToupyia pévo Pe ptrarapia, n Auxvia LED AC eival oBnoTh, o1 €§0do1 2CAN kai
AUX kai n £€€000¢ yia To @Aag dev gival eVEPYEG Kal TA EEAPTANATA TPOPODOTOUVTAI JE PEUUA JOVO KATA TNV Kivnan Twv QUAAWV.

THM.: otn Asitoupyia pe ptratapieg kai 6tav dev UTTAPYEl TAoN BIKTUOU, Ta @UAAG KIvoUuvTal €va-£va KABE @opd TG00 OTO AVOolyua 600 Kal OTO KAEICIUO XWPig
va mpRpaduvouy.
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MpoBANpa

Aitia

Aoon

O auTtopatioydg dev Aeitoupyei

‘EMepn Tpogpodoaiag SikTUou

Kapéveg aopdAeieg

01 gicodol eAéyyou kal acpaleiag dev AsiToupyouv

EAéyETe TO BIGKOTITN TNG YPAUUNG TPO@odoaiag

AVTIKOTOOTAOTE TIG GOQAAEIEG PE AAAEG QOPAAEIEG
idlag TIUAG

EAéyEre Tig Auxvieg LED diayvwaTikoU eAéyyou (ol
Auyvieg STOP, STPA ka1t FOTO Trpérel va gival
QAVOPMEVEG)

Agv gival duvarh n ATouvnUoveuon Twv
TNAEXEIPIOTNPIWV

AVOIKTEG OOPAAEIEG

E€avtAnuéveg ptratapieg TNAEXEIpIOTNPiou

Mn oupBaTd TNAEXEIPIOTAPIO YE TO TTPWTO
ATTOBONKEUPEVO TNAEXEIPIOTAPIO

ZUPTTANPWONKE N XWPENTIKOTNTA TNG UVAUNG

EAéyEre TiGg Auyvieg LED SiayvwoTikoU eAEyxou (ol
Auyvieg STOP, STPA ka1t FOTO Trpétel va gival
QAVOUMEVEG)

AVTIKOTOOTAOTE TIG UTTOTOPIEG

To TTPWTO OTTOBNKEUPEVO TNAEXEIPIOTHPIO
SIOHOPPUIVEI TNV KEVTPIKF HOVADA YIa
ATTOPVNHOVEUOT HOVO TNAEXEIPIOTNPIWY PE
KUAIGpEVO KwOIKO 1 povo TnAexeipioTnpiwy e dip.

AlaypdyTe TOUAGXIOTOV £va TNAEXEIPIOTAPIO
1] TPOOBEoTE £vav EWTEPIKO BEKTN (UEYIOTN
xwpenTikdTNTa 200 ThAEXEIPIOTNPIWV)

MOAIg Eekiviiael n kaykeASTTOPTA, OTAPATA Kal
QVTIOTPEPETAI

AVETTOPKNG POTTA KIVNTHpa

AugnoTe Tn dUvapn péow Tou trimmer TR1 yia Tov
kivnTpa M1 kai yéow Tou TR2 yia 1o M2

Katd tnv emBpaduvaon, n KaykeAdTTOpTA
oTapard
KOl avTIoTPEPETAl

MoAU xaunAR TaxdTnTa emBpaduvong

AugnoTe TV TIPR Tou trimmer TR3

H kivnon evog atd Toug 2 KIvNTAPES
QVTIOTPEPETA

Eoc@aApévn kaAwdiwon

EAéyETe TNV KaAwdiwan Twv KIvnTApWV (1= dvolypa
M1/2= kAeioipo M1/3= Gvorypa M2/ 4= kAeioipo M2)

Kard tn Babuovéunaon, o kivntipag M1 gekiva
KOl OTaPATE PETd atrd 1 SeUTEPOAETTTO

AvTIOTPO®N KaAwdiwong YeTaEU KwdikoTroINTr 1
Kal KwAIKOTToINTH 2

EAéyEte TNV KOAwSiwan Tou KWAIKOTTOINTA

Me Tnv nAekTpIkn KAEIdapId, o KivnTAPag 1 dev
uTTopEi va avoigel i dev KAgivel TTARPwWG

Agev ekTEAEITAI ETTAVAQOPE TNG NAEKTPIKAG
KAEIBAPIGG

MetakivioTe 10 dip 2-1 otn 8éon on (AeiToupyia
0UvOEONG-aTTOOUVOEDTNG NAEKTPIKNG KAEIBAPIAG)

10 - MHXANIKH EFKATAZTAZH

lNa va dIac@aAIoTEl N CWOTH €YKATAOTOON, OTEPEWOTE TO KOUTI
0€ AOQAAEG XWPO, TTPOCTATEUPEVO ATTO TOUG OTHOCPAIPIKOUG
TTapAyovTeS. Mo va OTEPEWOETE TO KOUTI OTOV TOiXO, TTPETTEI VO

apaIpéoETe TIG 4 TTAAOTIKEG BIOEG KaI va avoigeTe TO KAAUA.

AlaoTdoeig KEVTPIKAG povadag:
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AHAQZXZH ZYMMOPO®QZXHZ EK
(ARAwon evowpdTtwong olovei pnxavwy, Trapdptnua lIB Tng odnyiag 2006/42/EK)

Ap.:ZDT00434.00
O KATWO! UTTOYEYPAPHEVOG, AVTITIPOCWTTOG TOU TTAPAKATW KOTAOKEUAOTH
Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italy

OnAwvel OTI Ta TTPOIOVTA
MAAKETA EAEIMXOY - ZEIPA RS

Mpoidvta kwd. RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

OUNHPOPQWVOVTaI JE TIG IOTALEIG TWV TTAPAKATW KOIVOTIKWY 0dNYIWV (CUUTTEPIAGUBAVONEVWY OAWYV TWV TPOTTOTTOINCEWY TTOU
I0XU0UV) Kal 6Tl £XOUV EQAPUOCTEI OAA TA TTAPAKATW TTPOTUTTA /KAl TEXVIKEG TTPOdIAYPAPES

Odnyia EMC 2004/108/EK: EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
Odnyia R&TTE 1999/5/EK: EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
Odnyia yia Tig punxavég 2006/42/EK  EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009),

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

Etriong, dnAwvel 611 10 TTpoidv TTpéTTel va TiBeTal o AsiToupyia povo €dv n TeAIKA pgnxavr, otnv otroia Ba evowuaTwoEi,
OUMMPOPQWVETAI (AV gival atrapaitnTo) pe TIg diatéelg TG odnyiag 2006/42/EK.

AnAwvel 0TI N OXETIKA TEXVIKN TEKUNPiwon €xel ouvTaxBei atrd tnv Elvox SpA clpowva pe 1o Tapdaptnua VIIB 1ng odnyiag
2006/42/EK ka1 611 £xouv TnpnBei o1 TTapakdtw ouciwdeig arraitioeig: 1.1.1,1.1.2,1.1.3, 1.1.5,1.1.6, 1.2.1,1.2.2, 1.2.6, 1.3.1,
1.3.2,1.33,1.34,13.7,1.3.8,1.3.9,14.1,14.2,1.51,152,154,155,1.5.6,1.5.7,1.5.8,1.59,1.6.1.,1.6.2,1.7.1,1.7.2,
1.7.3,1.7.4.

AgopeUETAI VA TIPOCKOWIOEI, KATOTTIV ETTAPKWGS AITIOAOYNPEVNG AITNONG TWV KPATIKWYV OPXWV, OAA TA aTTAITOUHEVA DIKAIOAOYNTIKA
£yypag@a TTou agopouV TO TTPOIOV.

Campodarsego, 29/04/2013

O AiguBuvwyv ZouBoulog

Znueiwon: To mepiexouevo TnS mapouoag dSNAwaong avrioToIXEl OTO TTEPIEXOUEVO TNG TEAeuTaiag avabswpnong tng emionuns dAwong mou frav
S1a6éoiun mpIv AIré TNV EKTUTTWOT) TOU TTAPOVTOS £yXEIPISiou. To TapOV Keiuevo EXEl TTPOTAPOCTTEI Yia AGyOoUS OUVTAKTIKIG EMINEAEIag. AvTiypagpo
NS mMpwrorutng driAwong diaribsrar amdé tnv Elvox SpA karémiv airnong
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