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1 - Caracteristicas del producto

Central para el control de motorreductores para cancelas batientes a 24 Vcc con potencia maxima de 80 + 80 W con interfaz encoder, para deteccion
de obstaculos y control de velocidad, y receptor 433 MHz integrado.

La central:

- permite personalizar el espacio y la velocidad de desaceleracion para abrir y cerrar

- esta provista de sistema de deteccion de obstaculos

- esta provista de LED para el diagndstico de las entradas y para la programacion

- esta provista de memoria de radio extraible

- esta provista de receptor integrado con capacidad de 200 mandos a distancia (de codificacion fija o rolling code)

- esta provista de control de corriente para la proteccién del motor eléctrico

Caracteristicas técnicas

Alimentacion 230 Vca

Tension de alimentacion del motor 24 \Vce

Potencia maxima del motor 80 +80W

Salida para luz rotativa 24 Vce 10 W max
Alimentacion de accesorios 24 Vee 500 mA
Memoria del receptor 200 mandos a distancia
Frecuencia del receptor 433 MHz
Codificacion de mandos a distancia Rolling code o fija
Fusible F1 (proteccion de linea) ATO 15A

Fusible F2 (proteccién de accesorios) 5x20 mm F3,15 A
Temperatura de funcionamiento -10 + +50°C
Actuadores controlables

Cod. Descripcion

EAM2 EKKO 300D actuador cancelas batientes 24 V 3 m 300 kg
EAM3 EKKO 400D actuador cancelas batientes 24 V 4 m 250 kg
EIM1 Actuador HIDDY 200D soterrado 24 V 2 m 200 kg

2 - Instalacion tipo
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Componentes para una instalacion completa
Componentes principales Accesorios complementarios (opcional)
Descripcion Ref. Descripcion Ref.
Actuador Electrocerradura + cilindro G
Central de mando Fotocélulas para soporte H

Luz rotativa

Mando a distancia
Fotocélulas de superficie
Selector de llave

Soportes |
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3 - Descripcion de las regletas de conexiones
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Borne Descripcion Datos nominales Borne Descripcion Datos nominales
T Conexion secundario transformador +E Positivo alimentacion encoder
— - 24 Vca - - — 12 Vcce
T2 Conexion secundario transformador -E Negativo alimentacién encoder
41 Sefial encoder motor 1
21 Apertura motor 1 24 Viee 80 W 45 Sefial encoder motor 2
22 Cierre motor 1
25 Apertura motor 2 99 Comun entradas
24 \/cc 80 W
26 Cierre motor 2 51 Paso-paso (NO)
52 Peatonal (NO)
12 Negati)/o salida radio auxiliar/luz de 99 Comun entradas
- cl;on§§|a ‘ 24 \Vcc 120 mA 61 Parada (NC)
19 SOIS_'S'VO Iaci:esorlosd 62 Fotocélula cierre (NC)
a | a electrocerradura 12 Vea 15 VA 63 Fotocélula (NC)
18 Salida electrocerradura
14 Neg.a.tlvo salida ;:)I|Ot0 cancela abierta 24 Vee 120 mA - Masa antena
1 Positivo accesorios ANT | Sefdal antena
1 Posm\{o accesorps 24 Vee 300 mA
0 Negativo accesorios
10 Neg.a.tlvo luz rota‘t|va 24 Ve 15 W max
1 Positivo luz rotativa
2 €
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3.1 - Descripcion de la funcion de las salidas

0-1

Alimentacion accesorios:

Salida 24 Vcc

Funciona segun la configuracién del DIP 5.

DIP 5 =0ON: Alimentacion permanente.

DIP 5 = OFF: Prueba de fotocélulas activada: el borne negativo (0) se apaga durante una fracciéon de segundo antes de iniciarse la manio-
bra; los posibles accesorios que requieren una alimentacion permanente (por ejemplo, receptores de las fotocélulas) deben
recibir el negativo desde un comun de las entradas (bornes 99).

10-11

Luz rotativa:
Salida 24 Vcc alimentada cuando la cancela se esta moviendo.

1241

Luz de cortesia (LCO) o salida radio auxiliar (RAU):

Salida 24 Vcc luz de cortesia o radio auxiliar:

Con DIP 6 = OFF es luz de cortesia

- se activa al moverse la cancela y permanece activada durante 100 s después de pararse la cancela.
Con DIP 6 = ON es salida de radio auxiliar:

- se activa durante 1 s al pulsar el boton del mando a distancia memorizado como 2° canal de radio.

14-1

Salida de senalizacion de cancela abierta (SCA):

Salida 24 Vcc para la sefalizacion del movimiento de la cancela:
- parpadea lentamente durante la apertura

- esta encendida fija con la cancela abierta

- parpadea rapidamente durante el cierre

- estd apagada cuando la cancela esta cerrada

18-19

Salida para electrocerradura:

Salida 12 Vca para la activacion de la electrocerradura de resbalon al inicio del movimiento de la cancela.

Nota: para la prueba de fotocélulas se requiere el cableado especifico de los dispositivos de seguridad (apdo. 4.3).

€9 3
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3.2 - Descripcion de la funcion de las entradas

51 Paso-paso (NO):
Entrada de mando secuencial, para accionar la carrera completa de la cancela. Funciona con el ciclo siguiente: abrir-parar-cerrar-parar.
52 Peatonal (NO):
Entrada de mando para la apertura peatonal (apertura completa de la hoja 1 si la cancela es de doble hoja o apertura al 50% si es de una
hoja).
61 Parada (NC):

Parada de la cancela.

Si no se utiliza, debe puentearse con el comun (99).

62 Fotocélula en cierre - PHC (NC):

Fotocélula en cierre: con la cancela parada permite la apertura; durante la apertura no actia; con la cancela abierta no permite el cierre y

al soltar pone a cero el tiempo de cierre automatico; durante el cierre acciona la reapertura inmediata.

Si no se utiliza, debe puentearse con el comun (99).

63 Fotocélula - PH (NC):

Funciona segun la configuracion del DIP 4.

DIP 4 = OFF: fotocélula activada tanto en el cierre como en la apertura; con la cancela parada no permite la apertura; durante la apertura
detiene el movimiento y al soltar continta la apertura; con la cancela abierta no permite el cierre y al soltar pone a cero el
tiempo de cierre automatico; durante el cierre detiene el movimiento y al soltar acciona una reapertura.

DIP 6 = ON: borde sensible de seguridad, contacto libre de potencial NC si DIP 7 = OFF, borde sensible resistivo 8K2 si DIP 7 = ON; con
la cancela parada no permite la apertura; durante la apertura se libera; con la cancela abierta no permite el cierre y al soltar
pone a cero el tiempo de cierre automatico; durante el cierre se libera.

Si no se utiliza, debe puentearse con el comun (99) y configurar DIP 7 = OFF.

4 - Conexion de los accesorios

4.1 - Selector de llave y dispositivos de mando

I I NCNC,
99| 51|52/99|61|62|63 oL
IS ) IS SS— S— ) S— | S— S—
Mando paso-paso O
Mando peatonal (@, @
@

4.2 - Fotocélulas y fotocélulas en cierre
Contacto normalmente cerrado (con las fotocélulas libres, los LEDs 62 y 63 deben estar encendidos); si no se utiliza, hay que puentear COM y 62, COM
y 63, y respetar la polaridad para la alimentacién de las fotocélulas:

RX1 RX2 X2 X2

@ (FSW) (FSW)

DOOO00O000 OO0 0OO0OE0os NOCOMNC- +  NOCOMNC- + - + - +
12[19|18[14| 1| 0[10|11| |+E|-E|4145||99|51|52 99|61 |62 63 SO0y oS By Y

24V+ |f|
24V-
COM
PHC
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4.3 - Fotocélulas y fotocélulas en cierre con prueba de fotocélulas activada (DIP 5 = ON)

RX1 RX2 X2 X2
(FSW) (FSW)
NO COM NC - + NO COM NC - + -+ -+
SoSSy oSy Ny [

DIP1

4.4 - Borde sensible

4.5 - Pulsador de parada

©
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5 - Funciones de los trimmers
TCA

pre PROG  MRX Trimmer | Descripcion

ﬂ([Dﬂ |:| O TCA Tiempo de cierre automatico (ajustable de 2 a 120 segundos: gire el trimmer en el sentido de las
l0~0| o o
FM2 VS v

— agujas del reloj para aumentar el tiempo)

FM1 Fuerza motor M1 (ajusta el par del motor M1: gire el trimmer en el sentido de las agujas del reloj
([D ([D para aumentar la fuerza)

f Fuerza motor M2 (ajusta el par del motor M2: gire el trimmer en el sentido de las agujas del reloj
51 FM2
para aumentar la fuerza)

Velocidad de desaceleracion (ajusta la velocidad de desaceleracién de ambos motores: gire el

1 1 1

vs trimmer en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la velocidad)

Vv Velocidad estandar (ajusta la velocidad estandar de ambos motores: gire el trimmer en el sentido
de las agujas del reloj para aumentar la velocidad)

Nota:

Al variar los trimmers VS (velocidad de desaceleracién) o V (velocidad estandar), el LED PRG parpadea rapi-
damente de color rojo, para indicar que han cambiado los ajustes de velocidad. Al pulsar el boton 51, la cancela
realiza una apertura y un cierre completo para memorizar las absorciones de corriente durante la carrera con las
nuevas velocidades y, una vez finalizado el cierre, el LED PRG se apaga y se memorizan los nuevos valores.

La central esta provista de un sistema de deteccion de obstaculos:

- si se detecta un obstaculo durante la apertura, la cancela se para y vuelve a cerrarse durante 1 segundo y el
cierre automatico permanece activado;

- si se detecta un obstaculo durante el cierre, la cancela se para y vuelve a abrirse totalmente y el cierre automa-
tico permanece activado; si la central detecta 5 obstaculos consecutivos durante el cierre, la cancela se abre
y permanece parada y abierta: es entonces necesario activar el mando paso-paso, asi la cancela se vuelve a
cerrar a velocidad reducida hasta el tope mecanico.

6 - Funciones de los pulsadores

TCA -
rcliEROCRIMR Pulsador | Descripcion
ﬂ([Dﬂ D O PROG Pulsador para programar la carrera
FM1 FM2 Vs v MRX Pulsador para programar o borrar los mandos a distancia

([D ([D ([D ([D 51 Pulsador de mando paso-paso
1 | 1

51

ON o
T e
1.2 3 456 7 8 910

7 - Funciones de los conmutadores DIP

||-|QDH|||-|QD”| ||-|QD|-|| ||-|QD|-| Dip Funcion Estado | Descripcion
51 Cierre OFF Cierre automatico no activado
oN 6, —~0 DIP 1 - - " -
W W W W W W W W W W Q automatico ON Cierre automatico activado
(] o
— Comunidad de vecinos activada (durante la apertura de la cancela no es
Q b —a posible detener el movimiento con un mando por radio o con las entradas
51 (paso-paso) y 52 (peatonal). Con el cierre automatico activado (DIP 1
DIP 2 Comunidad OFF = ON) y la cancela abierta, otro mando paso-paso (borne 51 o mando por
de vecinos radio) renueva el tiempo de pausa v, si la entrada 51 permanece ocupada,
la central deja de contar el tiempo de pausa hasta que la entrada se libera
(para conectar posibles espiras o temporizadores)
ON Comunidad de vecinos no activada
Parpadeo OFF Parpadeo previo no activado
DIP 3 pre\F/)io ON Parpadeo previo activado: antes del movimiento de la cancela, la luz rotati-
va se enciende durante 3 segundos
DIP 4 Tipo de OFF Entrada 63 como fotocélula interna
entrada 63 ON Entrada 63 como borde sensible (para el tipo de borde sensible, véase DIP 7)
OFF Funcion Prueba de fotocélulas no activada
Funcién Prueba de fotocélulas activada: el borne de alimentacién de acce-
DIP5 | Foto test sorios negativo (0) se apaga durante una fraccién de segundo antes de ini-
ON ciarse la maniobra; los posibles accesorios que requieren una alimentacion
permanente (por ejemplo, receptores de las fotocélulas) deben recibir el
negativo de la alimentaciéon desde un comun de las entradas (bornes 99)
Salida 12 como luz de cortesia (LCO): a cada movimiento de la cancela, la sa-
OFF lida permanece activada durante 100 s. Las teclas de los mandos a distancia
DIP 6 |Salida 12 memorizados en el segundo canal de radio activan un mando peatonal
ON Salida 12 como salida de radio auxiliar: las teclas de los mandos a distancia
memorizados en el segundo canal de radio activan la salida durante 1 s

6 €9
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OFF Borde sensible con contacto normalmente cerrado

Borde sensible resistivo, contacto normalmente abierto con resistencia de
compensacion de 8,2 kiloohmios en paralelo

OFF Cierre rapido no activado

Funcion de cierre rapido activada: al actuar la fotocélula en cierre (borne
62), el tiempo de cierre automatico es de 5 segundos, desde su liberacion

OFF Funcion Golpe de ariete para electrocerradura no activada

Tipo de borde

DIP7 sensible ON

DIP8 |Ci apid
ierre rapido ON

DIP 9 Sr(i)eut)ee de ON Funcion Golpe de ariete para electrocerradura activada (facilita el desen-
ganche y rearme de la electrocerradura)
DIP 10 Motor con/sin | OFF Los motores conectados estan provistos de encoder
encoder ON Los motores conectados no estan provistos de encoder
8 - Funciones de los LEDs
R TCA & PROG LED Estado Descripcion
0 n(]])l_l 0 [ PWR SZF Sin aIir.nentacic")rl de red
M1 M2 v Con alimentacion de red
,_“_H_ 2 parpadeos | Prueba de fotocélulas fallida (cableado incorrecto o fotocélulas ocupadas)
-M_IL_ILa 3 parpadeos | Fallo en el circuito que activa el motor M1
4 parpadeos | Fallo en el circuito que activa el motor M2
5 parpadeos | Fallo en el encoder M1 (encoder M1 defectuoso o cableado encoder inco-
rrecto
PRG 6 parpadeos | Fallo én el encoder M2 (encoder M2 defectuoso o cableado encoder inco-
(o luz rotativa) rrecto)
7 parpadeos | Error grave en la EEPROM (memoria EEPROM dafiada o ausente)
8 parpadeos | Timeout motores (motorreductor desbloqueado o dafiado)
9 parpadeos | Fusible F2 dafiado
10 parpadeos | Error sobrecorriente motor M1
11 parpadeos | Error sobrecorriente motor M2
OFF Cuando el motor M1 esta en funcionamiento: sefial de encoder ausente
4 (encoder dafado) o motor M1 si.n encgder ;
ON Cuando el motor M1 esta en funcionamiento: sefial de encoder presente (apa-
rece un parpadeo muy rapido en funcién de la velocidad de giro del motor)
OFF Cuando el motor M2 estad en funcionamiento: sefial de encoder ausente
45 (encoder dafiado) o mqtor M2 sjn en(?oder _
ON Cuando el motor M2 esta en funcionamiento: sefial de encoder presente (apare-
ce un parpadeo muy rapido en funcién de la velocidad de giro del motor)
51 OFF Entrada paso-paso (borne 51) no ocupada
ON Entrada paso-paso (borne 51) ocupada
52 OFF Entrada peatonal (borne 52) no ocupada
ON Entrada peatonal (borne 52) ocupada
61 OFF Contacto de parada (borne 61) abierto (ocupado)
ON Contacto de parada (borne 61) cerrado (no ocupado)
62 OFF Fotocélula en cierre ocupada (borne 62 abierto)
ON Fotocélula en cierre no ocupada (borne 62 cerrado)
63 OFF Fotocélula o borde sensible ocupado (borne 63 abierto)
ON Fotocélula o borde sensible no ocupado (borne 63 cerrado)
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9 - Calibracion de la carrera de la cancela

VIMAR

NOTA: para calibrar la carrera, la cancela debe estar parada.
JATENCION! DURANTE LA CALIBRACION DE LA CARRERA DE LA CANCELA, LAS PROTECCIONES DE SEGURIDAD ESTAN DESACTIVADAS.

9.1 - Calibracién rapida, motorreductores con encoder (DIP 10 = OFF)
(desaceleraciones al 30% de la carrera, desfase en apertura 3 s, desfase en cierre 6 s)

N. | Pulsador |Fase Descripcion
1 |PrROG Activacién del procedimiento Pulsg el pulsador de programacion PROG durante al menos 3 segundos hasta que el LED PRG
empiece a parpadear lentamente y luego suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:
2 |51 SR e B e i M2 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
4 |- Apertura hoja M1 M1 abre a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de apertura
5 |- Apertura hoja M2 M2 abre a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de apertura
. . M2 cierra a velocidad normal, al alcanzar el 70% de la carrera desacelera y sigue cerrando hasta el
6 |- Cierre de la hoja M2 . .
tope mecanico de cierre
. . M1 cierra a velocidad normal, al alcanzar el 70% de la carrera desacelera y sigue cerrando hasta el
7 |- Cierre de la hoja M1 h )
tope mecanico de cierre
. La cancela realiza un ciclo completo de apertura y cierre con el espacio de desaceleracion y los
8 |- Ciclo completo .
desfases predeterminados.
9 |- Fin del procedimiento ElI LED PRG se apaga. Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacién como en las maniobras
normales. Las fases con fondo gris corresponden a una instalaciéon de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacién con una sola hoja.

9.2 - Calibracién avanzada, motorreductores con encoder (DIP 10 = OFF)
(desaceleraciones y desfases programados por el instalador)

N. | Pulsador |Fase Descripcion
Pulse y mantenga pulsado el pulsador de programacion PROG: el LED PRG comienza a parpadear
1 |PROG Activacion del procedimiento | lentamente, siga manteniéndolo pulsado hasta que el LED PRG parpadee rapidamente y luego
suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:
2 |51 Chare el B eln 2 M2 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
4 |- Apertura de la hoja M1 M1 abre a velocidad normal
Configuracion del punto de
5 |51 desaceleracion en apertura Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en apertura de la hoja M1
M1
6 |51 Configuracion del punto de Pulse 51 para determinar el punto de apertura completa de la hoja M1 o espere que la hoja alcance
parada en apertura M1 el tope mecanico de apertura
7 |- Apertura de la hoja M2 M2 abre a velocidad normal
Configuracion del punto de
8 |51 desaceleracion en apertura Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en apertura de la hoja M2
M2
9 |51 Configuracion del punto de Pulse 51 para determinar el punto de apertura completa de la hoja M2 o espere que la hoja alcance
parada en apertura M2 el tope mecanico de apertura
10 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal
11 |51 ConflguraCIO.r’] e pl,.lnto i Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracioén en cierre de la hoja M2
desaceleracion en cierre M2
12 |- Finalizacién del cierre M2 La hoja M2 contintia hasta alcanzar el tope mecanico de cierre
13 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal
14 |51 Conf|guraC|qr’1 del pu_nto de Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en cierre de la hoja M1
desaceleracion en cierre M1
15 |- Finalizacién del cierre M1 La hoja M1 contintia hasta alcanzar el tope mecanico de cierre
16 |- Apertura de la hoja M1 La hoja M1 vuelve a arrancar para abrir a velocidad normal
17 |51 aCrc)Jean:S;J;acmn e ClL Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en apertura
18 Finalizacion de la apertura M2 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan la apertura completa
19 |- Cierre de la hoja M2 La hoja M2 vuelve a arrancar para cerrar a velocidad normal
20 |51 gg;iguramon alletsizes ol Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en cierre
21 |- Finalizacion del cierre M1 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan el cierre completo
22 |- Fin del procedimiento ElI LED PRG se apaga. Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion, los topes mecanicos de cierre son necesarios tanto durante la programacion como en las maniobras normales. Las
fases con fondo gris corresponden a una instalacién de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacion con una sola hoja.
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9.3 - Calibracién rapida, motorreductores sin encoder (DIP 10 = ON)
(desaceleraciones al 30% de la carrera, desfase en apertura 3 s, desfase en cierre 6 s)

VIMAR

N. | Pulsador |Fase Descripcion

1 |PrOG Activacién del procedimiento Pulsg el pulsador de programacion PROG durante al menos 3 segundos hasta que el LED PRG
empiece a parpadear lentamente y luego suelte PROG.

2 | Clews de e b I\P/IlélsceieerlrafJ :Iiae?c?c:igga normal hasta el tope mecanico de cierre

3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre

4 |- Apertura de la hoja M1 M1 abre a velocidad normal hasta el tope mecanico de apertura

5 |- Apertura de la hoja M2 M2 abre a velocidad normal hasta el tope mecanico de apertura

6 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre

7 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre

. La cancela realiza un ciclo completo de apertura y cierre con el espacio de desaceleracion y los

8 |- Ciclo completo .
desfases predeterminados.

9 |- Fin del procedimiento El LED PRG se apaga. Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacién como en las maniobras
normales. Las fases con fondo gris corresponden a una instalaciéon de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacién con una sola hoja.

9.4 - Calibracion avanzada, motorreductores sin encoder (DIP 10 = ON)
(desaceleraciones y desfases programados por el instalador)

N. | Pulsador |Fase Descripcion
Pulse y mantenga pulsado el pulsador de programaciéon PROG: el LED PRG comienza a parpadear
1 |PROG Activacion del procedimiento | lentamente, siga manteniéndolo pulsado hasta que el LED PRG parpadee rapidamente y luego
suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:
2 |5 Giane e @ eln 12 M2 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
4 |- Apertura de la hoja M1 M1 abre a velocidad normal
Configuracion del punto de
5 |51 desaceleracién en apertura Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en apertura de la hoja M1
M1
6 |- Finalizacion de la apertura M1 | La hoja M1 sigue abriendo hasta alcanzar el tope mecanico
7 |- Apertura de la hoja M2 M2 abre a velocidad normal
Configuracion del punto de
8 |51 desaceleracion en apertura Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en apertura de la hoja M2
M2
9 |- Finalizacion de la apertura M2 | La hoja M2 continta hasta el tope mecanico de apertura
10 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal
11 |51 Conflguramqr) et pgnto it Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en cierre de la hoja M2
desaceleracion en cierre M2
12 |- Finalizacion del cierre M2 La hoja M2 contintia hasta alcanzar el tope mecanico de cierre
13 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal
14 |51 Conflguramo_rlw del pgnto de Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracién en cierre de la hoja M1
desaceleracion en cierre M1
15 |- Finalizacion del cierre M1 La hoja M1 continua hasta alcanzar el tope mecanico de cierre
16 |- Apertura de la hoja M1 La hoja M1 vuelve a arrancar para abrir a velocidad normal
17 |51 ;)Fc))grftlggamon CEleEs R an Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en apertura
18 Finalizacion de la apertura M2 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan la apertura completa
19 |- Cierre de la hoja M2 La hoja M2 vuelve a arrancar para cerrar a velocidad normal
20 |51 gg:rlgura0|on ek reE N Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en cierre
21 |- Finalizacién del cierre M1 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan el cierre completo
22 |- Fin del procedimiento ElI LED PRG se apaga. Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacion como en las maniobras
normales. Las fases con fondo gris corresponden a una instalacion de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacion con una sola hoja.
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10 - Programacion de los mandos a distancia
Nota: los mandos a distancia se pueden programar Unicamente con la automatizaciéon parada

Programacion del paso-paso

VIMAR

Senalizacion

N. Presion pulsador LED PRG Descripcion
1 MRX Apagado Pulse y mantenga pulsado el pulsador MRX hasta que el LED PRG empiece a parpadear
lentamente con luz verde
2 Botén del mando a Parpadeo lento Pulse el botén del mando a distancia que desea memorizar
distancia
3 - Fijo1s Botén del mando a distancia memorizada (nuevo mando a distancia)

3 parpadeos

Memoria llena

Programacion del segundo canal de radio

Senalizacion

N. Presién pulsador LED PRG Descripcion
1 MRX Apagado Pulse y mantenga pulsado el pulsador MRX hasta que el LED PRG empiece a parpadear
rapidamente con luz verde
2 Boton del mando a Parpadeo rapido Pulse el boton del mando a distancia que desea memorizar
distancia
3 - Fijo1s Botén del mando a distancia memorizada (nuevo mando a distancia)

3 parpadeos

Memoria llena

Borrado de un mando a distancia

Seiializacion

N. Presion pulsador LED PRG Descripcion
1 MRX Apagado Pulse y mantenga pulsado el pulsador MRX hasta que el LED PRG empiece a parpadear
muy rapidamente con luz verde
2 Botén del mando a Parpadeo muy rapido Pulse el botén del mando a distancia que desea borrar
distancia
3 - Fijo1s Borrado efectuado

Borrado completo del receptor

N. Presién pulsador Senalizacion LED PRG | Descripcion

1 - Apagado Desconecte la alimentacion de la central, asi como las baterias si las hay

2 MRX Encendido fijo Vuelva a conectar la alimentacion de la central sin soltar el pulsador MRX hasta que se
apague el LED PRG

3 - Apagado Borrado completo del receptor realizado con éxito

Nota: después de borrar todos los mandos a distancia, el primer mando a distancia memorizado configura la central para aceptar solo los
mandos a distancia con codificacion rolling code o solo mandos a distancia con codificacion fija.

11 - Funcionamiento con bateria
Cuando la central se alimenta con baterias, la velocidad de los motores se reduce en un 15% respecto a la velocidad con alimentacion de red. Durante
el funcionamiento con bateria el LED PWR esta apagado, la salida 12 (salida radio auxiliar/luz de cortesia), la salida 14 (piloto cancela abierta) y la salida
10-11 (luz rotativa) no estan activadas y la salida 0-1 (alimentacion accesorios) esta activada solo durante el movimiento de las hojas.

Nota: al funcionar con baterias, las hojas se mueven una cada vez para abrir y cerrar sin desaceleracion.
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12 - Problemas y soluciones

VIMAR

Problema

Causa

Solucién

La automatizaciéon no funciona

No hay alimentacion de red

Compruebe el interruptor de la linea de alimentacion

Fusible quemado

Reemplace el fusible fundido por otro del mismo valor

No funcionan las entradas de mando y seguridad

Compruebe los LEDs de diagnéstico (61, 62 y 63 de-
ben estar encendidos)

No se logra memorizar los man-
dos a distancia

Seguridades abiertas

61, 62 y 63 deben estar encendidos

Baterias del mando a distancia agotadas

Cambie las baterias

Mando a distancia incompatible con el primero memori-
zado

El primer mando a distancia memorizado configura la
central para memorizar mandos a distancia solo con
rolling code o solo de codigo fijo

Memoria llena

Elimine al menos un mando a distancia o afiada un
receptor externo (la capacidad maxima es de 200
mandos a distancia)

En cuanto arranca la cancela, se
para e invierte la maniobra

Par del motor insuficiente

Aumente la fuerza mediante el trimmer FM1 para el
motor M1y FM2 para el motor M2

Después de accionar un mando,
la luz rotativa parpadea 2 veces,
pero la cancela no se abre

Prueba de fotocélulas fallida

Compruebe el cableado eléctrico (consulte el apdo. 4)
y el conmutador DIP 5
Compruebe la alineacién de las fotocélulas

La luz rotativa no funciona duran-
te la maniobra

Falta de alimentacion de red y funcionamiento de los mo-
tores con bateria

Compruebe la alimentacién de red

La cancela detecta el obstaculo
aunque no lo haya

Trimmer de fuerza demasiado bajo

Suba el trimmer de fuerza

Mecanica de la cancela dura

Realice el mantenimiento de la cancela

Durante la desaceleracion la can-
cela se para e invierte la manio-
bra

Velocidad de desaceleracion demasiado baja

Aumente el valor del trimmer VS

El movimiento de uno de los 2
motores esta invertido

Cableado incorrecto

Invierta los cables de alimentacién del motor que se
mueve al revés

Durante la calibracién el motor
M1 se pone en marcha y se para
al cabo de 1 segundo

Cableado encoder 1 invertido con encoder 2

Compruebe el cableado de los encoders

Con la electrocerradura, el motor
M1 no logra arrancar para abrir o
no cierra totalmente

La electrocerradura esta sin rearmar

Coloque DIP9 en posiciéon ON (funcién Golpe de arie-
te activada)

Conformidad a las normas
Vimar SpA declara que el equipo electrénico es conforme a las directivas 2014/53/UE, 2006/42/CE, 2014/30/UE, 2014/35/UE. El texto completo de la
declaracién de conformidad UE esta recogido en la ficha del producto en la siguiente pagina web: www.vimar.com.

Reglamento REACH (UE) n. 1907/2006 — art.33.

El producto puede contener trazas de plomo.
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